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za¥{izeni je ur&eno pro kalibrovani
kaSmirového loZiska dilku pianinové mecha-
niky. (G&elem ¥Ye¥enf je dosaZenf stejné
kvality ka3mfrového loZiska po vykalibrova-
ni. Dilek zaloZeny do dopravniho systému
je kalibrovén jehlou upnutou v kalibrovaci
jednotce. Reakdni silou se dilek natédé&f
a zdvihd snimac{ planZetu, &f{m¥ dochdz{

(64) Zafizeni pro automatické kalibrovéni dilk@ pianinové mechaniky,

zejména spojek

k rozpojenfi elektrického nebo pneumatického + =

obvodu. Vykalibrovany dilek klesd zpét S
do dopravniho systému a s nfm klesajici
snimac{ planZfeta uzavird elektricky nebo
pneumaticky obvod, ktery ddv4 povel

k ukondeni{ kalibrovani. Do vykalibrovaného
otvoru je zasouvdna osidka, kterou sk¥ifpaci
mechanismus usk¥ipne na pot¥ebnou délku.

Do dflku je dal3¥fm mechanismem zatludena
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podlofka a dflek je vysunut z dopravniho

systému.
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Vyndlez se tyk4 za¥fzenf pro automatické kalibrovdni dfikd pianinové mechaniky, zejména
spojek.

V soudasné dob2 se pianinové dilky kalibruji na automatickych zafizeni ovladanych
va&kou. Kalibrovaci jehla s kalibrovac{i jehlou se opakovan& vysouvd a kalibruje kas3mirové
loZisko. Tento zpusob nezaruduje stejnomérn® vykalibrovdni kaZmirového loZfiska a tim ani
stejnom&rny chod pianové mechaniky.

Tyto nedostatky odstranuje zaffzenf{ pro automatické kalibrovédni dflkd pianinové mechaniky,
zejména spojek, vyznadené tim, fe na rimu, ktery slou#i zdroven jako skf{ifi pneumatické
automatiky, je umi{st®n dopravni systém s ddvkova&em d{lki a s vysouvafem dflkd, pritem2
za ddvkovadem df{lkd jsou umisté&ny kalibrovaci jednotky s kalibrovacimi jehlami ovlddané
pneumatickymi vdlci a planZeta se stavitelnym zdvaZim a s nosem, jeji%¥ pohyb je vymezen
kontaktem a dorazovym Zroubem, pfi&em% za kalibrovacimi jednotkami je umisténo za¥fzeni
pro didvkovAni a zasouvani osifek, za¥fizeni pro sk¥ipini osi¥ek a mechanismus pro dévkovéni
a zatloukdni podloZek.

Popsané za¥izenf{ umoZnuje dosaZeni stejnom&rné kvality vykalibrovéni kaZmirového loZiska
u viech dilkd a tim se zlepSuje pravidelnost chodu celé pianinové mechaniky.

Na obr. 1 je pidorys zafizeni pro sutomatické kalibrovéni dilkd pianinové mechaniky,
zejména spojek, na obr. 2 je zndzornéno kontrolni a m&fici{ zaf¥izen{ a na obr. 3 je znézorn&n
dfilek pianinové mechaniky.

Za¥izen{ pro automatické kalibrovdni se sklddd ze sva¥ovaného rédmu 1, ktery slouZi
zéroven jako sk¥in pneumatické automatiky pro ovl&ddni a ¥{zeni chodu. Na rému 1 je umisté&n
dopravni systém 2 s ddvkovadem 3 dflkd 16 a s vysouvafem 4 d{lkd 16. Kalibrovaci jednotka
5 s kalibrovacimi jehlami § jsou umist&ny kolmo k dopravnimu systému 2 a jsou ovlddény pneumatic-
kymi valei 7.

Kontrolni za¥fzenf{ se skldd4d z plan!ety’g opatfené nosem 10 a stavitelnym zdvaZim 9,
jeji¥ zdvih je omezen kontaktem 1]l a stavécim 3roubem 12. Za kalibrovacimi jednotkami 5
je umist¥no zafizeni 13 pro d&vkovéni a zasouvdni osiek 18 do otvord kasmfrového loZiska
17, za¥izeni 14 pro sk¥ipdni osifek 18 a mechanismus 15 pro dévkovdni a zatloukdni podloZek
19.

Dilky 16 pianinové mechaniky umisté&né v dévkova&i 3 dflkd 16 jsou za chodu stroje
zasouvdny do dopravnfho systému 2, kter§ je krokové und3i mezi jednotlivymi pracovi¥ti. P¥i
vysunuti kalibrovaci jednotky 5 vdlcem 7 zajede kalibrovaci jehla 6 do otvoru kasmirového
loZiska 17 dilku 16, ktery se vlivem reakce nat&%{ a pfes nos 10 zdvihne planfetu 8 se
stavitelnym z4vafim 9 na dorazovy Zroub 12. Tim dojde k rozpojeni elektrického nebo pneumatic-
kého obvodu mezi planiztou 8 a kontaktem 11. Po vykalibrovéni klesne dilek 16, tim i planieta
8, kterd s kontaktem 11 obnovi elektrick§ nebo pneumaticky obvod, ktery ddva povel k ukon&eni
kalibrovéni. Do vykalibrovaného otvoru kaimirového loZiska 17 dflkd 16 vsune zaffzenf 13
pro ddvkov&ni a zasouvini osi¥ek 18 osiku 18. ZaFfzenf 14 pro skffpén{ osifek 18 odskfipne
vyénivajici konec osiky 18. Podlofka 19 je zatlu¥ena mechanismem 15 pro dédvkovédni a zatloukd-
n{ podloZek 19. Dilek 16 je vysunut z dopravniho systému 2 vysouvaem 4 dilkd 16.
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PREDMET VYNALEZU

Za¥izeni pro automatické kalibrovadni dflkd pianinové mechaniky, zejména spojek, vy-
znalené tim , Ze na rému /1/, ktery slouZf zdrovei jako sk¥ffi pneumatické automatiky, je
umist&n dopravni systém /2/ s davkovadem /3/ d{lkd /16/ a s vysouvalem /4/ dflkt /16/,
piifemZ za d4vkovalem /3/ d{lkd /16/ jsou umistdny kalibrovaci jednotky /5/ s kalibrovacimi
jehlami /6/ ovl4ddané pneumatickymi vdlci /7/ a planZeta /8/ se stavitelnym zdva%im /9/ a nosem
/10/, jejiZ pohyb je vymezen kontaktem /11/ a dorazovym Sroubem /12/, p¥iemZ za kalibrovacfimi
jednotkami /5/ je umisté&no za¥izeni /13/ pro ddvkovani a zasouvani osidek /18/, za¥{zeni
/14/ pro sk¥ipéni osilek /18/ a mechanismus /15/ pro dévkovani a zatloukdni podlo¥ek /19/.
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