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OZET
BiR YARDIMCI APARAT iCEREN BIR CAMASIR iSLEM CiHAZI

Mevcut bulug, bir eksen etrafinda donen ve gcamasirlarin yerlestiriimesi igin bir hazneyi (17)
tanimlayan bir tambur (16); camasirlann ddndiriimesini ve itilmesini saglamak igin
tamburda (16) sadlanan en az bir tambur perdesi (18); tamburla (16) ddnebilen ve
aksesuarlar icine almak igin bir konteynir (20) ve ayrilabilir bir bicimde tambura (16)
konteyniri (20) irtibatlandirmak i¢in en az bir kolu (21) igeren bir yardimci aparat (2) iceren
bir camasir islem cihazidir (1). Kolun (21) bir ucu, tambur perdesine (18) baglanmis ve

kolun (21) diger ucu, konteynira (20} eklemli olarak baglanmistir.

Sekil 2
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ISTEMLER

Bir eksen etrafinda dbénen ve camasirlarin yerlesgtiriimesi igin bir hazneyi (17)
tanimlayan bir tambur (16); camasirlarin déndirilmesini ve itilmesini saglamak igin
tamburda (16) saglanan en az bir tambur perdesi (18); tamburla (16) dénebilen ve
aksesuarlar igine almak igin bir konteynir (20) ve ayrilabilir bir bigimde tambura
{16) konteynin (20) irtibatlamak igin en az bir kolu (21) igeren bir yardimci aparat
(2) iceren bir gamasir islem cihazi (1)} olup 6zellidi, kolun (21) bir ucunun, tambur
perdesine (18) badlanmis olmasi ve kolun (21) diger ucunun, konteynira (20)

eklemli olarak baglanmis olmasidir.

Istem 1’e gore bir gamasir islem cihazi (1) olup &zelligi, kolun (21), teleskopik bir
sekilde duzenlenmig bir birinci kismi (210) ve bir ikinci kismi {211} icermesidir.

istem 2'ye gdre bir camasir islem cihazi (1) olup dzelligi, kolun (21) birinci kisminin
{210) ve ikinci kisminin {(211), birbirine gegmisg yivli ylzeylere sahip olmasidir.

istem 2 ya da 3'e gdre bir gamasir islem cihazi (1) olup 6zelligi, birinci kismin (210),
uzunlugunun en azindan bir kismi boyunca ikinci kismin (211) igine gegmesidir.

istem 2 ila 4 arasindaki istemlerden herhangi birine gére bir camasir islem cihazi
{1) olup ozellidi, ikinci kismin (211) ucunda V-bigimine sahip bir tutma kisminin

{212) saglanmis oclmasidir.

. Onceki istemlerden herhangi birine gére bir camasir islem cihazi (1) olup ézelligi,

konteynirin (20), en az bir braketi (25), 6zellikle her bir kol {21) igin, birbirine paralel
ve birbirinden aralikh olan iki braketi {25) icermesidir.

istem 6'ya gére bir camasir islem cihazi (1) olup dzelligi, konteynir (20) ve kol (21)
arasindaki eklemli baglantinin, braketler (25) Uzerinde saglanan pim deliklerinden
ve kolun {21) birinci kismi (210} Gzerinde saglanan karsilik gelen bir pim delidinden
yerlegtirilen bir pim (26) vasitasiyla gergeklestiriimis olmasidir.

. Onceki istemlerden herhangi birine gdre bir gamasir iglem cihazi (1) olup ézelligi,

yardimci aparatin (2), tambur perdesine (18) dayanan bir destek elemanini (22)

icermesidir.
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9.

10.

11.

12.

Istem 8'e gore bir gamasir iglem cihazi (1) olup 6zelligi, kolu (21} ve/veya destek
elemanini (22) iceren badlanti elemanlarinin, esit bir agisal mesafede dizenlenmis

olmasidir.

Onceki istemlerden herhangi birine gére bir gamasir islem c¢ihazi (1) olup dzelligi,
konteynirin (20}, cok sayidaki acikligi (24) icermesidir.

Onceki istemlerden herhangi birine gére bir camasir islem cihazi (1) olup dzelligi,
yardimct aparatin (2), konteynira (20) menteselenmis bir kapaga (23) sahip
olmasidir.

Tamburla (16) donebilen ve aksesuarlarin igine yerlestiriimesi i¢in bir konteynir (20)
ve ayrilabilir bir bigimde ¢amasir islem cihazinin {1) bir tamburuna (16) konteyniri
{20) irtibatlamak igin en az bir kolu (21) igeren bir yardimci aparat (2) olup 6zelligi,
kolun (21) bir ucunun, konteynira (20) eklemli olarak irtibatlanmis olmasi ve kolun
{21} diger ucunun, bir gamasir islem cihazina (1) irtibatlanacak sekilde konfiglre
edilmis olmasidir.
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TARIFNAME
BiR YARDIMCI APARAT iCEREN BIR CAMASIR iSLEM CiHAZI
TEKNIK ALAN

Mevcut bulus, aksesuarlarin igine yerlestiriimesi igin bir yardimci aparata sahip bir gamasir
islem cihazi ile ilgilidir. Mevcut bulus, ayrica aksesuarlarin igine yerlestiriimesi igin, bir
camasir islem cihazina irtibatlanabilen bir yardimei aparat ile de ilgilidir.

ONCEKI TEKNIK

Camasir islem cihazlan, ayakkabilar gibi aksesuarlarin ykanmasi/kurutulmasi igin
kullamlabilmektedir. Ancak, c¢amasir islem c¢ihaz tamburunun yiksek ddnls hizi,
ayakkabilarin yipranmasina neden clabilmektedir. ilave olarak, gamagir islem cihazindaki
aksesuarlar, gartltilye neden olabilmekte ve ayrica cihaza zarar verebilmektedir.

Aksesuarlarin ve c¢amagsir islem cihazinin korunmasi amaciyla, aksesuarlarin igine
yerlestirimesi igin tamamlayici aparat saglanmaktadir. US5276979 A1 belgesinde, bir
kurutma prosedlrd sirasinda bir giysi kurutucuda bez/keten ayakkabilarin ve benzerinin
konumlanmasi igin, bir destek borusunun Ostine monte edilecek sekilde dizenlenmis ve
kusak elemanlari tarafindan agsi sepetin her bir ucunda sabitlenen agsi boru seklindeki bir
sepet ifsa edilmektedir. Destek borusu, bir kurutma makinesi tamburunun bir i¢c duvara
kars! bir yonlendirilmis yénde istenirse yakay! sabitlemek igin, bir yaka elemanina sahip

yay-yonll bir mansonla diizenlenmektedir.

Mevcut bulug, 6nceki teknige ilave bir gelistirme, ilave bir avantaj ya da bir alternatif
saglamaktadir.

BULUSUN KISA AGIKLAMASI

Mevcut bulusun bir amaci, basit bir konfiglirasyona sahip ve cihaza kolayca irtibatlanabilen
bir yardimci aparat igeren bir camasir islem cihazi ortaya koymaktir. Mevcut bulusun ilave
bir amagci, farkh boyuttaki ¢camasir islem cihazlarina adapte edilebilen bir yardime¢ aparat
ortaya koymaktir.
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Amaglara ulasmak igin, mevcut bulus, bir eksen etrafinda dbénen ve c¢amasirlarin
yerlestirilmesi igin bir hazneyi tanimlayan bir tambur; ¢amasirlarin dénddrilmesini ve
itiimesini saglamak igin tamburda saglanan en az bir tambur perdesi; tamburla dénebilen
ve aksesuarlari igine almak igin bir konteynir ve ayrilabilir bir bigimde tambura konteyniri
irtibatlamak igin en az bir kol igeren bir yardimct aparat igeren bir gamasir islem cihazidir.
Kolun bir ucu, tambur perdesine baglanmistir ve kolun diger ucu, konteynira eklemli olarak
baglanmistir. Bu nedenle, eklemli baglanti sayesinde, kol/kollar yaslanabilmekie ve
yardimci aparat tambura kolayca gecirilebilirmektedir. [lave olarak, yaslanmis kola/kollara
sahip aparat, tamburda kolayca hareket ettirilebilmektedir. Son olarak, aparatin montaji,
tambur perdelerine gére aparatin dogru konumunda, eklemli kol/kollar vasitasiyla kolayca
gergeklestiriimektedir. Mevcut bulusun muhtemel bir yapilanmasinda, gamasir igslem cihazi,
bir camasir makinesi ya da kurutucudur. Mevcut bulusun muhtemel bir yapilanmasinda,
camasir islem cihazi, 6nden ylklemeli bir gamasir makinesi ya da énden yuklemeli bir
kurutucudur. Bu baglamda, “aksesuar” ifadesi, ayakkabi, c¢anta, cuzdan, vb.
kapsamaktadir. Ozellikle, aksesuar bir ayakkabidir.

Mevcut bulusun muhtemel bir yapilanmasinda, kol, teleskopik bir sekilde diizenlenen bir
birinci kismi ve bir ikinci kismi icermektedir. Bdylece, tamburun ¢apina gére ve tambur

perdesinin konumuna gore, kol uzatilabilmekte ya da geri ¢ekilebilmektedir.

Mevcut bulusun muhtemel bir yapilanmasinda, kolun birinci kismi ve ikinci kismi, birbirine
gecmis yivli ylzeylere sahiptir. Bbylece, ikinci kismin dénduriimesiyle, kolun uzunlugu,

tamburun capina gore ve tambur perdesinin konumuna gére kolayca ayarlanabilmektedir.

Mevcut bulusun muhtemel bir yapilanmasinda, birinci kisim, uzunlugunun en azindan bir
kismi  boyunca ikinci kismin igine gegmektedir. Bdylece, kolun uzunlugu
ayarlanabilmektedir.

Mevcut bulusun muhtemel bir yapilanmasinda, ikinci kismin ucunda V-bigimine sahip bir
tutma kismi saglanmistir. Bdylece, tutma kismi, tambur perdesine siki bir sekilde
irtibatlanmaktadir ve konteynir, tambur icinde glvenli bir sekilde sabitlenebilmektedir.

Mevcut bulusun muhtemel bir yapilanmasinda, konteynir, en az bir braketi, 6zellikle her bir
kol igin, birbirine paralel ve birbirinden aralikli olan iki braketi igermektedir. Bdylece,
konteynir ve kol arasinda baglanti olusturmak igin, birinci kisim, braketler arasinda
oturtulmaktadir.
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Mevcut bulusun muhtemel bir yapilanmasinda, konteynir ve kol arasindaki eklemli
baglanti, braketler (zerinde saglanan pim deliklerinden ve kolun birinci kismi (zerinde
saglanan karsihk gelen bir pim deliginden vyerlegtirilen bir pim vasitasiyla
gerceklestiriimektedir. Bdylece, basit ve esnek bir sekilde cihaza bir yardimci aparat
baglanabilmektedir.

Mevcut bulusun muhtemel bir yapillanmasinda, yardimci aparat, tambur perdesine
dayanan bir destek elemanini icermektedir. Boylece, tambur ve yardimeci aparat arasinda
kayda deder temas y(zeyinin elde edilmesi mimklin olmakta ve bodylece, yardimci
aparatin  kararliigi gdglendirilebilmektedir. Ayrica, kolun aksine, destek elemani,
uzatlamamakta ya da geri cekilememektedir ve bdylece, aparatin Uretim maliyeti

azaltilabilmektedir.

Mevcut bulusun muhtemel bir yapilanmasinda, kolu ve/veya destek elemanini igeren
baglanti elemanlan, esit bir agisal mesafede dizenlenmistir. Béylece, yardimci aparat,
dengeli bir sekilde sabitlenebilmektedir. Muhtemel bir yapilanmada, yardimci aparat, (¢
tambur perdesine karsilik gelen ig¢ baglanti elemanina sahiptir. Muhtemel bir yapilanmada,
yardimci aparat, iki kola ve bir destek elemanina sahiptir. Muhtemel bir yapilanmada,
yardimei aparat, bir kola ve iki destek elemanina sahiptir. Ayrica, yardimer aparat, sadece
(¢ kola sahip olabilmekte ve bu (¢ kol, esit bir agisal mesafede diizenlenebilmektedir.

Mevcut bulusun muhtemel bir yapillanmasinda, konteynir, ¢ok sayidaki aciklig
icermektedir. Boylece, cihaz tarafindan (retilen akiskan, bu agikliklardan konteynira

kolayca girebilmekte ve aksesuarlan yikayabilmekte/kurutabilmektedir.

Mevcut bulusun muhtemel bir yapilanmasinda, yardimci aparat, konteynira menteselenen
bir kapaga sahiptir. Boylece, aksesuarlarin konteynira yiklenmesi/konteynirdan ¢ikariimasi
icin, konteynirin girisi agilabilmekte ve kapatilabilmektedir.

Yukarnda bahsedilen amaglara ulasmak igin, mevcut bulus, tamburla dénebilen ve
aksesuarlarin icine yerlestiriimesi i¢in bir kenteynir ve ayrilabilir bir bicimde ¢amasir iglem
cihazinin bir tamburuna konteyniri irtibatlamak igin en az bir kol igeren bir yardimci
aparattir. Kolun bir ucu, konteynira eklemli olarak irtibatlanmistir ve kolun diger ucu, bir
camaslir islem cihazina irtibatlanacak sekilde konfiglire edilmistir. Bdylece, yardimei aparat,
tambura kolay ve hasit bir sekilde irtibatlanabilmektedir. Muhtemel bir yapilanmada, Kol,
teleskopik bir sekilde dizenlenen bir birinci kismi ve bir ikinci kismi icermektedir. Birinci

kisim ve ikinci kisim, birbirine gecen vyivli ylzeylere sahip olabilmektedir. Birinci kisim,
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uzunlugunun en azindan bir kismi boyunca ikinci kismin igine gegebilmektedir. Her bir kol
icin, konteynir, en az bir braketi, 6zellikle, birbirine paralel ve birbirinden aralikh olan iki
braketi icerebilmektedir. Konteynir ve kol arasindaki eklemli badlanti, braketler Gzerinde
saglanan pim deliklerinden ve kolun birinci kismi (zerinde saglanan karsilik gelen pim
deliginden yerlestirilen bir pim vasitasiyla gergeklestirilebilmektedir. Ayrica, muhtemel bir
yapilanmada, konteynir, cok sayidaki acikligl icermektedir. ilave olarak, yardimci aparat,
konteynira menteselenen bir kapaga sahiptir. Muhtemel bir yapilanmada, yardimci aparat,
tambur perdesine yaslanan bir destek elemanini icermektedir. Muhtemel bir yapilanmada,
kolu ve destek elemanini igeren badlanti elemanlarn, esit bir agisal mesafede

dizenlenmektedir.

SEKILLERIN ACIKLAMASI

Kisa agiklamalan burada saglanan sekillerin amaci, sadece mevcut bulusun daha iyi
anlasiimasini saglamaktir ve korumanin kapsamini tamimlamasi ya da agiklamanin var
olmadigi durumda bahsedilen kapsamin yorumlanacad baglami sinirlamasi

amaglanmamaktadir.

Sekil 1'de, sematik bir perspektif gorunimde bir ¢camasir islem cihazinin bir géranimu
verilmektedir.

Sekil 2'de, kapag acik bir yardimci aparat gosterilmektedir.

Sekil 3'te, kapagdi kapali bir yardimci aparat gésterilmektedir.

Sekil 4'te, tambura monte edilen bir yardimci aparat gdsterilmektedir.

Sekil 5'te, kolun eklemli baglantisi gosterilmektedir.

Sekil 6'da, geri gekilmis bir konumda bir kol gdsteriimektedir.

Sekil 7'de, uzatiimis bir konumda bir kol gosteriimektedir.

BULUSUN DETAYLI AGCIKLAMASI
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Sekil 1'de, bir dnden yUklemeli gamasir islem cihazinin (1) sematik bir perspektif énden

gbrinima verilmektedir.

Camasir islem cihazi (1), bir camasir makinesi ya da bir kurutucudur. Camasir islem cihazi
{1), bir 6n panele (11), her iki yanda yanal panellere (12) ve gévdenin (10} OstinU kapatan
bir Ust plakaya (13) sahip bir gévdeyi (10) igermektedir. Cihaz (1) ayrica kontrol ve ¢alisma
icin digmelere (15) sahip bir kontrol paneline de (14) sahiptir. Gamasir islem cihaz (1), bir
eksen etrafinda donecek ve camasirlarin icine vyerlestiriimesi igin bir hazne (17)
tanimlayacak sekilde bir tambura (16) sahiptir. Hazne (17} icerisinde, camasirlarin itiimesi
ve cevrimesi icin tambur (18) icerisinde tambur perdeleri (18) saglanmaktadir. On panel
{11) (dzerinde, g¢amasgir islem cihazinin (1) gbvdesine (10} bir kapi (19)
menteselenmektedir.

Sekil 2 ve Sekil 3'te, yikanacak/kurutulacak aksesuarlarnn igine yerlestiriimesi icin konfiglre
edilen bir yardimci aparat {2) gbsterilmektedir. Yardimci aparat (2), aksesuarlarin
ylklendidi bir konteynir (20} ve konteyniri (20) tambura {16) irtibatlandirmak igin baglanti
elemanlarini (21, 22) icermektedir. Baglanti elemanlan (21, 22), kolu (21) ve destek
elemanini (22) igermektedir.

Konteynir (20), cevresel bir yan duvara (27) ve konteynirin (20) bir ucunu kapatan bir taban
duvarina (28) sahip ekstride edilmis ici bos bir elemandir. Kapiya (19) kapatilan diger
ucta, konteynirin (20) girisini olusturmak igin bir kapak (23) saglanmaktadir. Kapak (23),
asagl dogru agllacak sekilde konteynira (20) menteselenmektedir.

Konteynir (20), cok sayida acikhga (24) sahiptir. Boylece, yikama/kurutma islemi sirasinda,
hava, buhar ya da su gibi akigkanlar, bu agikliklardan (24) konteynira (20) girebilmekte ve
aksesuarlan verimli bir sekilde kurutabilmekie/yikayabilmektedir. Acikliklar (24), ayni
¢aplara sahip olabilmektedir. Alternatif olarak, konteynir (20), farkli ¢aplan olan agikliklara
{24) sahiptir.

Sekil 4'te, tambura (16) monte edilen yardimci aparat (2) gbsterilmektedir. Yardimci aparat
{2), tambura (16) baglanacak sekilde g¢esitli badlanti elemanlarina (21, 22) sahiptir.
Boylece, yardime! aparat (2), tamburla (16) birlikte dénebilmektedir. Ozellikle, yardime
aparat (2), ¢ adet baglanti elemanina (21, 22) sahiptir. Sekillerde, baglanti elemanlari (21,
22), bir koldan (21) ve iki destek elemanindan {22} olusmaktadir. Diger taraftan, yardimci

aparat (2), iki kola (21) ve bir destek elemanina (22) sahip olabilmektedir. Alternatif olarak,
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yardimci aparat (2), 0¢ adet kola (21) sahip olabilmektedir. Ayrica, baglant elemanlarinin
(21, 22) sayisi, camasir islem cihazinin (1) tipine goére dedistirilebilmektedir. Baglanti
elemanlari (21, 22), esit bir agisal mesafede diizenlenmektedir.

Destek elemani (22), tambur perdesi (18) Uzerine dayanmakta ve bdylece, tamburda (16)
yardimei aparat (2) tutmaya destek olan bir temas ylzeyi, perde (18) ve destek eleman
(22) arasinda olusmaktadir. Sekillerde gdsterilen bu yapilanmada, destek elemani (22), bir
kanat bigciminde saglanmaktadir. Ancak, tasanm ve (retim kriterlerine gbre, destek
elemaninin (22) geometrik sekli farkli bir bicimde olabilmektedir. Destek elemani (22),
bilinen birlestirme yontemlerinden herhangi biri tarafindan konteynira {20) sabitlenmektedir.
Alternatif olarak, destek elemani (22), yekpare bir eleman olarak konteynira {20) entegre

edilebilmektedir.

Sekil 5-7'de gbsterilen kol (21), konteynira {20) badlanan bir birinci kismi (210}, birinci
kisma {210) monte edilen bir ikinci kismi {211) ve tambur perdesini (18) tutmak igin ikinci
kismin (211) sonunda saglanan bir tutma kismini {212) icermektedir. Birinci kisim (210) ve
ikinci kisim {211}, blylk OlglGde silindirik bir bicime sahiptir ve bu kisimlar (210, 211),
teleskopik bir bicimde dizenlenmekiedir. Birinci kisim (210), dis ¢evresel ylzeyinde
saglanan yivlere (29) sahiptir ve ikinci kisim (211}, i¢ ¢cevresel ylzeyi Uzerinde yivleri
{sekillerde goOsteriimedi) iceren igi bos bir gdvdeye sahiptir. Bu yivler, birbiring
gecebilmektedir. Boylece, ikinci kisim {211), ikinci kismin (211) déndirilmesiyle birinci
kismin (210) en azindan bir kismi boyunca Otelenebilmektedir. Baska bir deyisle, birinci
kisim {210}, uzunlugunun en azindan bir kismi boyunca ikinci kismin (211) igine
gegebilmektedir. Bodylece, kol (21), tamburun {16) ¢apina ve tambur perdesinin (18)

konumuna gore uzatilabilmekte ya da geri ¢ekilebilmektedir.

Birinci kisim (210), eklemli bir bicimde konteynira (20) badlanmaktadir. Konteynir (20), her
bir kol {21) i¢in, birbirine paralel ve birbirinden aralikh olan iki brakete (25) sahiptir.
Braketler (25), pim deliklerine sahiptir. Ayrica, kolun (21) birinci kismi {210), karsilik gelen
bir pime sahiptir. Birinci kisim (210), iki braket (25) arasina oturmakta ve bdylece, pim
delikleri ve karsillk gelen pim deligi otomatik olarak hizalanmaktadir. Deliklerden
yerlestirilen bir pim (26} vasitasiyla, birinci Kisim (210) ve braketler (25), birbirine
gegmektedir. Boylece, kol (21) ve konteynir (20) arasinda eklemli bir baglanti
gerceklestiriimekte ve kol (21), bir mentesenin etrafinda donddrulebilmektedir (Sekil S'te
gdsteriimektedir).
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Yardimgl aparati (2) gamasir islem cihazina (1) monte etmek igin, ilk olarak, kol (21} geri
cekilmekte ve yaslanmis konuma getirilmektedir, bdylece, aparat {2), tambura (16) kolayca
takilabilmektedir. Daha sonra, tamburda (16), kol (21), bir mentesenin etrafinda
déndirdimekte ve tutma kismi (212), tambur perdesi (18) ile hizalanmaktadir. Son olarak,
teleskopik konfiglrasyon sayesinde, kol (21), tambur perdesine (18) yaslanacak sekilde
uzatiimaktadir. Béylece, V-bigimli bir tutma kismi (212), tambur perdesini (18) tutmakta ve
yardimci aparat (2), camasir islem cihazina (1) siki bir sekilde irtibatlanmaktadir. Yukarda
ifsa edilen kolun (21) konfiglirasyonu vasitasiyla, yardimci aparat (2), basit ve kolay bir
sekilde farkli boyuttaki ve farkli tipteki camasir islem cihazlarina (1) adapte

edilebilmektedir.
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REFERANS NUMARALARI

1 Camagsir islem Cihazi

10

15

20

25

30

10 Gévde

11 On Panel

12 Yanal Panel
13 Ust Plaka

14 Kontrol Paneli
15 Digme

16 Tambur

17 Hazne

18 Tambur Perdesi
19 Kapi

2 Yardime! Aparat
20 Konteynir

21 Kol

210 Birinci Kisim
211 ikinci Kisim
212 Tutma Kismi
22 Destek Elemani
23 Kapak

24 Acikhklar

25 Braket

26 Pim

27 Cevresel Yan Duvar

28 Taban Duvari
29 Yiv
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