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Pro manipulaci a pieklédaci operace zejména velkorozm&ro-

vych plochych prvkd jako nap¥iklad sklendnych tabuli, piech&,
difevdnych desek aj., se v soudasné dobd pouiivi Sasto pirekléda-
cich zarizeni - ra4mi, opatifenych vakuovymi p¥isavkami, Tato za-
¥izeni vBak neumoZnuji v ¥add pripadd nutny viesmérny pohyb
manipulovaného prvku, ktery je potiebny pro uloZeni velkoplos-
ného prvku na potiebné misto,

V fad$ pripadi je pak nezbytnd nutnd i ndkolikandsobnd ope~
race, ne# je manipulovany prvek uloZen na potfebn‘ misto, jako
tomu je nap¥. p¥i manipulaci®velkorozmérovymi sklendnymi tabule-
mi p¥i jejich uklddéni do konstrukodi pla3ta budov zejména v ustu-
povych 84stech, Dokondevaci manipuladni operace je pak provAdd-
na i rudnd nebo velmi obtiZind pomoci vyloiniku autonobildv&ch
jer4dbl, Zejména ruini manipulace je nebezpedni,

Manipuladni a p¥eklddaci zarizeni - rém provedeny podle vy=-
nélezu odstraiuje v&tdinu tdchto nedostatki.

Podstatou manipuladniho a pteklddaciho zafizeni je vytvo-
¥eni nosné konstrukce s pfipewnénymi vakuovymi prisavkami, kte-
ré4 je prostiednictvim desky piipevnéna k pouzdru kluzného loZis-
ka pro pohyb kolem vlech t¥{ os kluzného loZiska. Kluzné lo-
%isko nosné konstrukce je pFichyceno pomoci Sepd k zékladni
desce; opat¥ené oky a hydrovilcem a nosnd konstrukce je otodnd
v zAv&sech, Zédkladni deska kluzného loZiska nosné konstrukce
je pripevndna prost¥ednioctvim hydrovélce k vnéjiimu plasdti tele-
skopu a prostifednictvim Sepu je p¥ipojen hydraulicky védlec, kte-
ry je svym druhym koncem a to Sepem piFipevn¥n k vnit¥ni S4sti
teleskopu, Vnit¥n{ pevnd &4st teleskopu je prostiednictvim

kluzn#chlamenﬁ posuvnd po pevné 1i#t8 hydraulickym vdlcem,
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Manipuladéni a pirekladaci{ zarizeni - ram podle vynalezu
je nakresleno na p¥iloZenych obrézcich 1-5. Rém manipula&niho
a pireklddaciho zatizeni sestdvd z vlastni nosné konstrukce J,
kter4 je tvorena z podélnych nosnikd 4 a p#i¢nych nosnikd 1.
Na p¥i&nych nosnicich 1 piipadn¥ i na podélnych nosnicich bk
jsou pripevndny vakuové pi¥isavky 2, Pri&né nosniky 1 jsou k
podélnym nosnikim p¥ichyceny vzéjemnd posuvnd kiiZovymi dridky
15, Ki¥iZové driéky 15 umoZnuji zm¥ny délek p#i¥nych nosnikd 1
a podélnych nosnikd 4 podle potieby. Nosnad konstrukce J je pii-
chycena na desce 19. Deska 19 je pfichycena k pouzdru kyvného
a kluznélgo lo¥iska 14, LoZisko 14 je prostfednictvim Sepd 5 o-
todnd p¥gchyceno zavdlenim do ok 21, piipevnénych k zékladni
desce 20, opatiené oky (zav¥sy) 22 s Sepem 6. Zdkladni deska 20
je prost¥edniotvim ok 22 a Zepu 6 otolné (sklopnd) v zédvésech
23, Zavésy 23 jsou piipevnény k vndjiimu plddti 8 teleskopu 32,
vytvofeného vndj¥im posuvnym pla¥tdm 8 a vnitini pevnou &asti
29, K vnéj#imu plésti 8 teleskopu 32 je prostiednictvim oka 24
a Sepu 17 kyvné zavdden hydraulicky valec 10, ktery svoji pist-
nici je prostfednictvim Sepu 16 zavéSen do z&v&su 25, upevné-
ného na zdkladni desce 20, Hydraulicky vdlec 10 umoZnuje kjva-
vy pohyb zékladni desky 20 a shi viech Z&sti k ni p¥ichycenych.
K zédkladni desce 20 je hydrovalec 7 piichycen prostrednictvim
ok s epem a hlava pistnice hydrovédlce 7 Jje uchycena k pace 3§
h¥idele s otodnym kloubem 27, spojenym s nosnou konstrukei 3.
OtoZny kloub 27 umoinuje vyrovndni délkovych rozdild zpasobe=-
nych mimostfednym pohybem p¥i otdadeni hosné konstrukce 3. K na-
kldpé&ni nosné konstrukce J je pouZito dvou hydraulickych viled&-
ki 13, Hydraulické vdledky 13 jsou piipevnény 3rouby k zéklad-
ni desce 20 a zaoblenymi konci pistnic se opiraji o kluzné lo-
Zisko 14, Pohyb vnéj¥iho pléstd 8 teleskopu 32 je zpisoben hy-
draulickym vélcem 9 zavéSenym prostfednictvim oka s Zepem 18 na
vniténi pevné Z4sti 29 teleskopu 32, Pistnice hydraulického val-
ce 9 je prost¥ednictvim oka a Sepu 28 piichycena k vné jSimu
plasti 8 teleskopu 32. Bo¥ni pohyb celého zarizeni je prostied-
nictvim kluznych kament 30 pF¥ichycenych k vnitini ééstgyielesko-
pu 32, Klszné kameny 30 jsou opati‘eny dréaZkou a pohybuji se
po pevné 1i8té }1, Pevnd lista 31 je pripevnéna k pohyblivé
hlavé 33 pohybujici se po naklép&cich vodicich drahéch 34 vyso-
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kozdviZného voziku 35. Bodni posuv manipula&niho a prekladaci-
ho za¥izen{ - radmu d¥je se prossiednictvim hydraulického vél-
ce 11, Vertikédlni, pi¥ipadnd Sikmy pohyb manipula&niho a piekléas '
daciho za¥izeni ~ rému je umoZn¥n po vodicich drahdch za¥ize-
nim pr¥isludejicim k vysokozdviZnému voziku 35.

Manipula®ni a p¥ekléddaci zar{zeni podle vyndlezu zrychlu=
je mnohonésobnd pracovni cyklus p¥i osazovadni a pfekléddce vel-
korozmérovych ploinych prvki, Zarizeni sniZuje moZnost pracov-
niho tirazu a zabrahuje obvyklym Zkodédm p¥i jiné manipulaci,
ze jména po¥kozeni hran a rozbiti k¥ehkych prvki,

Zarizeni podle vyndlezu lze pouiit ve viech oborech, kde
je manipulovédno plochymi prvky zejména v hutnictvi, strojiren-
stvi, dfevoprimyslu a primyslu kamene aj.
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Manipula&ni a pFekladdaci za¥i{zeni ze jména pro velkorozmd-

rové ploché prvkw;vyznaéené tim, %e sestidvid z nosné kon-
strukce (3) s pripevnénymi vakuovymi piisavkami (2), kte-
ré je prostfednictvim desky (19) ptipevnéna k pouzdru
kluzného loiska (14), pro pohyb kolem viech t¥i os kluz-
ného loZiska (14). | |

ManipulaZni a p¥ekliddaci za¥{zeni podle bodu 1 vyznadené
tim, %e kluzné loZisko (14) nosné konstrukce (3) JG pri-
chyceno pomoci Zepi (5) k zékladni desce (20),}{@,«1& pomoa oK
(22) a depu (6) - ' oto¢nad v
zav&sech (23).

Manipula&ni a pieklddaci zafizeni{ podle bodi 1 a 2, vyznale-
né tim, %e zdkladni deska (20) kluzného loZiska (14) nosné
konstrukce (3) je pfipevn&na prostfednictvim  &epu (6)
k vnéj3imu pldsti hydraulického vilce (8) teleskopu (32)a
prostiednictvim epu (28) je pfipojen hydraulicky vilec (9),
ktery je svym druhym koncem a to &epem (18) p¥ipevnén k
vnitini pevné ¥hsti (29) teleskopu (32).

Manipula&ni a pfeklédéci zatizeni podle bodu 1-3,vyznaéené
tim, Ze vnitini pevna Bést . . teleskopu {29) je prostred-
nictvim kluznych kamend (30) posuvnd po pevné 1i¥t& (31)
hydraulickym valcem (11).

3 vykrasy
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