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(54) Zapojeni pro regulaci proudu asynchronniho motoru, napijeného napétovym

stiidacem

Vynilez se tyka zapojeni pro regulaci proudu
asynchronniho motoru, napéjeného napétovym
stiidacem pracujicim v reZimu obdélnikového fize-
ni a v reZimu §ifkové impulsni modulace.

Dosud zndma zapojeni regulacnich obvodt stfi-
dade, napdjeciho asynchronni motor, udrzuji kon-
stantni hodnotu proudu zménou napéti v stejno-
smérném meziobvodu, nebo zménou otevieni
hlavnich ventil stfidade nebo zménou rotorového
kmito¢tu. Regulace proudu motoru zménou napa-
jeciho napéti v stejnosmérném meziobvodu sniZuje
komutaéni schopnost stfidace a vyZaduje zapojeni
pfidavného zafizeni, pulsniho ménice nebo fizené-
ho usmériiovade. Rozsah posuvu zapalovacich
pulst hlavnich ventill stfidace pfi regulaci zménou
otevieni hlavnich ventilt je pouze 30° s nebezpe-
&m vyskytu okruhovych proudi u nékterych typd
stiida¢h. Regulace velikosti proudu pouze rotoro-
vym kmito¢tem nedovoluje optimdlné vyuzivat
asynchronni motor.

Uvedené nevyhody dosavadniho stavu odstrafiu-
je zapojeni pro regulaci proudu asynchronniho
motoru, napdjeného napétovym stfidatem podle
vynélezu, jehoZ podstata spoc¢ivad v tom, Ze signal
zad4vané hodnoty skluzové frekvence je pfiveden
soucasn¢ na vstup omezovaci jednotky, na vstup
nelinedrniho ¢lenu a na druhy vstup inversni
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jednotky. Blokovaci signil reguldtorti proudu je
ptiveden jednak na druhy vstup prvniho blokovaci-
ho ¢lenu a jednak na druhy vstup druhého blokova-
ciho &lenu, pfi¢emZ vystup z nelinearniho ¢lenu je
propojen jednak s druhym vstupem prvniho regu-
latoru proudu a jednak s prvnim vstupem druhého
reguldtoru proudu, jehoZ druhy vstup je propojen
s vystupem napétového stiidace, ktery je zaroverl
propojen s tfetim vstupem prvniho regulatoru
proudu, jehoZ prvni vstup je propojen s vystupem
omezovaci jednotky. Vystup prvniho reguldtoru
proudu je propojen pfes prvni blokovaci ¢len
a inverzni jednotku se souctovym bodem, kam je
zdroveti pfiveden signdl zaddvané hodnoty skluzo-
vé frekvence a signdl hodnoty mechanické frekven-
ce z tachogeneratoru. Vystup souctového bodu je
pfes generitor trojfazového sinusového napéti
propojen s prvnim vstupem komparatoru, jehoz
druhy vstup je pfes druhy blokovaci ¢len a genera-
tor pilového napéti propojen s vystupem druhého

i reguldtoru proudu. Vystup komparatoru je propo-

jen pfes tvarovaci jednotku se vstupem napétové-
ho stfidace. ,

Vyhodou zapojeni pro regulaci proudu asyn-
chronniho motoru, napajeného napétovym sttida-
dem podle vynilezu je odstranémi proudovych
a momentovych skokl pfi prechodech stfidade
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z rezimu $ifkové impulsni modulace do obdélniko-
vého fizeni a zpét. Zapojeni umoziiuje dosdhnout
optimélniho regula¢niho pochodu bez jakékoliv
nestability s optlmalmm vyuZitim asynchronniho
motoru.

Pfiklad zapojeni pro regulaci proudu asynchron-
niho motoru, napdjeného napétovym stfidadem
podle vynélezu je zndzornén na pfiloZeném vykre-
su, kde je uvedeno schéma zapojeni obvodu.

Vystup V1 zaddvané hodnoty skluzové frekven-
ce je pfipojen soudasné na vstup nelinedrniho &lenu

"1 a na vstup omezovaci jednotky 2, jejiZ vystup je

propojen § prvnim vstupem prvniho reguldtoru

3 proudu, jehoZ vystup je pfes prvni blokovaci &len

4 propojen s prvnim vstupem inverzni jednotky 5.
Na druhy vstup inverzni jednotky 5 je pfipojen

- vystup V1 zaddvané hodnoty skluzové frekvence.

Vystup omezovaci jednotky 1 je propojen jednak
s druhym vstupem prvniho reguldtoru 3 proudu

. a jednak s prvnim vstupem druhého regulitoru

6 proudu. Vystup druhého regulatoru 6 proudu je
propojen s prvnim vstupem druhého blokovaciho

¢lenu 7. Na druhy vstup prvniho blokovaciho &lenu
4 a na druhy vstup druhého blokovactho &lenu 7 je -
pfipojen vystup V2 blokovaciho signélu regulétori -
' proudu. Vystup inverzni jednotky 5§ je propojen se

soutovym blokem 8, do kterého je zirovesd
pfiveden signal zaddvané hodnoty skluzové frek-
vence a déle signdl hodnoty mechanické frekvence
z tachogeneratoru 9. Vystup soutového bloku 8 je
pies generdtor 10 trojfizového sinusového napéti
propojen s prvnim vstupem komparatoru 11, jehoZ
vystup je pfes tvarovaci jednotku 12 propojen se

vstupem napétového stfidace 13, napdjejiciho -

asynchronni motor 14. Vystup druhého blokovaci-
ho Clenu 7 je pfes generator 15 pilového napéti
propojen s druhym vstupem komparatoru 11.
Vystup napétového stiidae 13 je propojen jednak

_ s druhym vstupem druhého regulitoru 6 proudu
. a jednak s tfetim vstupem prvniho regulétoru :
' 3 proudu.

Funkce zapojeni pro regulaci proudu asynchron-
niho motoru, napdjeného. napétovym st¥idaem

podle vyndlezu je nasledupcx Analogovi hodnota
zaddvané skluzové frekvence je pfivedenana vstup

nelinedrniho ¢lenu 1. Odvozen4 hodnota poZado-
vaného proudu je pfivedena na druhy vstup prvni- -
ho regulatoru 3 proudu a na prvni vstup druhého
reguldtoru. 6 proudu. Skuteéni hodnota proudu '

asynchronniho motoru 14 je pfivedenaina druhy
vstup druhého reguldtoru 6 proudu a na tfeti vstup
prvniho reguldtoru 3 proudu. Druhy regulétor

6 proudu je ve funkci, pracuje-li stéidad v reimu .

$itkové impulzni modulace a je blokovan v re¥imu
obdélnikového fizeni druhou blokovaci jednotkou

¥ o

7. V rezimu $itkové impulzni modulace je bloko-

Vystupm hodnota prvniho regulatoru 3 proudu je
omezena v omezovaci jednotce 2 na hodnotu

maximaln€ rovnou, zaporné vzaté hodnoté zaddva-

né skluzové frekvence. Vystup prvni blokovaci
jednotky 4-je pfiveden na vstup inverzni jednotky

5, kde je zménén na zdpornou hodnotu nebo
“ponechén v pivodni hodnotg v z4vislosti na polarl- |
t& skluzového signélu. Vystup skluzové frekvence .
~ z inverzni jednotky 5 je zaveden do souétového

bloku 8, kde je séitdn se signdly mechanické

- frekvence a zadavane skluzové frekvence a tim je

vytvafena hodnota Gmé&rnd statorové frekvenci
asynchronniho motoru. V zivislosti na vystupnim
signdlu souctového bloku 8 je v generitoru 10
trojfazového sinusového napéti vytvifen signal
s proménnou frekvenci. V generatoru 15 pilového
napéti je vytvéafen pilovy priib&h napéti s horizon-
talnim posunem v z4vislosti na velikosti hodnoty

signdlu z druhého reguldtoru 6 proudu. Hodnoty

trojfazovych sinusovych signalt komparuji v kom-
paratoru 11 se signdly pilovych napéti. Signal
z vystupu komparitoru 11 je veden na vstup
tvarovaci jednotky 12, kde jsou vytvofeny zapalo-
vaci pulzy tyristori nap&tového st¥idage 13, ktery

napdji asynchronni motor 14, na jeho? h¥ideli je .

umistén tachogeneritor 9 pro vyhodnocovani ot4-

. ¢ek motoru.

PREDMET VYNALEZU

Zapojeni pro regulaci proudu asynchronniho

- motoru, napdjeného nap&tovym stidatem, sests- .
vajici z nelinedrniho ¢&lenu, prvniho regulétoru

proudu s prvnim blokovacim &lenem a inverzni
jednotkou, druhého reguldtoru proudu s druhym
blokovacim &lenem, déle z generatoru trojfdzové-
ho sinusového napéti, generatoru pilového napéti,
komparétoru, tvarovaci jednotky a napétového
stfidace, napéjejiciho asynchronni motor s tacho-

- generdtorem, vyznadujici se tim, Ze vystup (V1)

zadavané skluzové frekvence je pfipojen soudasné

na vstup omezovaci jednotky (2), na vstup neli-
nearniho ¢lenu (1) a na druhy vstup inverzni
jednotky (5), vystup (V2) blokovaciho signalu

reguldtort proudu je pfipojen jednak na druhy.

- van prvni reguldtor 3 proudu prvm bIokovacx
- jednotkou 4. : B

vstup prvniho blokovaciho &lenu (4) a jednak na -

druhy vstup druhého'blokovaciho &lenu (7), pfi-
¢emz vystup z nelinedrniho &lenu (1) je propojen

~ jednak s druhym vstupem prvniho reguldtoru (3)
proudu a jednak s prvnim vstupem druhehoj
regulatoru (6) proudu, jehoZ druhy vstup je propo-

jen s vystupem napé&tového sttidace (13), ktery je;'

zdrovei propojen s tfetim vstupem prvniho regula-:

toru (3) proudu, jehoZ prvni vstup je propojen

s vystupem omezovaci jednotky (2) a ddle vystup

prvniho reguldtoru (3) proudu je propojen pies
prvni blokovaci élen (4) a inverzni jednotkou (5) se

’ souctovym blokem (8), ke kterému je zdrover

pfipojen vystup (V1) zadavané hodnoty skluzové
frekvence a vystup hodnoty mechanické frekvence



z tachogeneratoru (9), pfi€emz vystup ze souctové-
ho bloku (8) je pres generator (10) trojfazového
sinusového napéti propojen s prvnim vstupem

komparétoru (11), jehoZ druhy vstup je pies druhy |

blokovaci ¢len (7) a generator (15) pilového napéti
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propoj_e'n»s vystupem druhého regulatoru (6) prou-

du, zatimco vystup komparétoru (11) je propojen

ptes tvarovaci jednotku (12) se vstupem nap&tové-~
ho sttidade (13).

1 vykres
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