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Vynélez se tyké zafizenl pro hutn&ni ma-
teridld p¥i rezonanéni frekvenci nebo frek-
venci ji blizké.

Zatizeni je tvorfeno michatem velikosti
amplitudy uloZenym na bé&hounu, propoje-
nym spojovacim vedenim s ukazatelem a
zalizenim pro pfrestavovani vystfednikoveé-
ho momentu soucasné napojenym na budic
vibrace, uloZeny v b&hounu. V ukazateli je
uchycena ruCiCka a je umisténa pred vlec-
ny doraz, umistény na stupnici, na niZz je
souCasné& uchycen dalsi doraz. Na rucic¢ku
miZe byt napojen elektricky obvod se zdro-
jem a ZArovkou, uzavieny na vledném do-
razu.

Zatizeni podle vyndlezu lze pouZit u vSech -
hutnicich stroji, u kterych je potfeba zmé- 1
ny frekvence a vystfednikového momentu.
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Vyndlez se tykéa zafizeni pro hutnéni ma-
teridld pfi rezonandni frekvenci nebo frek-
venci ji blizké.

V soucasné dobg jsou zndmé vibra&ni vdl-
ce vybavené hydrostatickym pohonem vibra-
ce, u nichZ je moZno plynule nebo stupiio-
vit®8 ménit buzenou frekvenci pomoci regu-
latniho Cerpadla urceného pro pohon budi-
Ce vibrace. Hodnota buzené frekvence se
uruje podle zkuSenosti a pohybuje seu ze-
min obvykle v rozmezi 18 aZ 30 Hz, u Zi-
viénych materidld obvykle v rozmezi 40 aZ
50 Hz. Velikost odstfedivé sily, itmérné ve-
likosti vystfednikového momentu a buze-
né frekvenci, je moZno ménit pouze v ome-
zené mife. PFibliZnou volbou dynamickych
parametrii vibra&niho véalce (buzené frek-
vence a velikosti odstfedivé sily) nemtiZe
byt dosaZeno efektivniho zpfisobu hutnéni,
nebot kaZdd zemina vyZaduje jiné hodnoty
téchto parametrd. _

Uvedené nedostatky odstrafiuje zatizeni
podle vyndlezu, které je tvolfeno snimafem
velikosti amplitudy uloZenym na bé&hounu,

propojenym spojovacim vedenim s ukazate-

lem a zafFizenim pro piFestavovdni vystfed-
nikového momentu soufasné napojenym na
budi¢ vibrace, uloZeny v b&hounu. V ukaza-

teli je uchycena ruéifka a je umistdna pfed .

vlegny doraz, umistény na stupnici, na niZ
je soudasn& uchycen dalsi doraz. Na rudié-
ku miiZe byt napojen elektricky obvod se
zdrojem a Zdarovkou, uzavieny na vle&ném
dorazu. '

Na vykresech je schematicky zndzorné&n
jeden pfiklad provedeni predmé&tu vynéle-
Zl.

Na obr. 1 jsou zakresleny frekvenéni cha-
rakteristiky p#i urditych vystfednikovych
momertitech a je naznafeno hutnéni p¥i re-
zonanéni frekvenci.

Na obr. 2 je znazorn&no zafizeni pro hut-
néni p¥i rezonanéni frekvenci s ruénim ovla-
danim derpadla a zafizeni pro prestavova-
ni vystfednikového momentu budide vibra-
ce.

Pri hutnéni materidlu rezonanéni frekven-
¢i o, nebo frekvenci ji blizkou se hutni ta-
kovou odstFedivou silou F, pfi niZ amplituda
kmitani A nepfekrof! jak hodnotu danou
konstruker stroje (maximalni hodnota ampli-
tudy kmitani A,.., kterou dovoll pruZné ele-
menty mezi b8hounem 1 a rdmem stroje 13),
tak hodnotu odpovidajici hutn&nému mate-
ridlu. Cely proces hutnéni lze objasnit po-
dle obr. 1, kde je zakreslena z&vislost veli-
kosti amplitudy kmitdn{ A na velikost bu-
zené frekvence o. Kfivky frekvenénich cha-
rakteristik na obr. 1 jsou zakresleny pro
rizné velikosti vystfednikovych momentt
Dv, a Dv; (D = m.e, kde m — hmotnost vy-
stfedniku, e — vzdalenost t&Zi5t8 vystiedni-
ku od osy otafeni). Naznafend hodnota
amplitudy kmitdni A, pFedstavuje maxi-
maélni hodnotu kmitdni mezi b&hounem 1
a ramem 13, A,,, je optimédlni hodnota am-
plitudy, ktera je vhodnd pro uréity hutné-
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ny materidl (urdend zkouskou pro kaZdy
materidl samostatné). Vzhledem k tomu, Ze
amplituda kmitdni Ar rdmu 13 je vzhledem
k amplitudé kmitani Ay b&hounu 1 ve vét-
8ing pfipadl velmi mald, 1ze povaZovat am-
plitudu kmitdni Ay b&hounu 1 i jako ampli-
tudu kmitdni A mezi béhounem 1 a rdmem
13.

Na pogdtku hutnéni je na budiéi vibrace
nastaven minim4ini vystfednikovy moment
D, nin. Budi¢ vibrace se rozbihd a amplitu-
da kmitadni Ap b&hounu 1 nabyvéd stile vét-
§ich hodnot. Buzend frekvence « se zvysu-
je, aZ prirdstky amplitudy kmitdni Ay bé-
hounu 1 jsou nulové (v piipadé dalSiho
zvySovanl buzené frekvence w by doglo k
poklesu amplitudy kmitdni A b&hounu 1.
V tomto okamZiku je dosaZeno rezonanéni
frekvence o, a tomu odpovidajici amplitu-
dy kmitdni Ay b&hounu 1, kterd je rovna
optimdlni amplitudé kmitdni A,,, b&hounu
1 (frekvenlni charakteristika pro vystied-
nikovy moment Dv; na obr. 1). Pokud neni
zvySovanim buzené frekvence « dosaZeno
optimdlni amplitudy kmitdni A,,, b&hounu
1, nebo maximélni amplitudy kmitédni An..
b&hounu 1, nebo maximélni amplitudy kmi-
tdni Ay, b8hounu 1, zatne se zvétiovat vy-
stfednikovy moment D, b&hounu 1 [maxi-
malnf amplitudy kmitdani A,,. b&hounu 1
dosaZeno v tom pripadé&, kdyZ pro dany ma-
teridl Ay, mé niZ3i hodnotu neZ A,,). Po-
psany stav je zndzornén na obr. 1 frekvent-
ni charakteristikou p¥i velikosti vystfedni-
kového momentu Dv,, Zvy3ovdnim buzené
frekvence o aZ do bodu 1 se dosdhne urdi-
té niZ31 hodnoty amplitudy kmitdni Ay bé&-
hounu 1, po dosaZeni uvedené hodnoty A
je nutno zvySovat pomoci vystifednikového
momentu D, hodnotu amplitudy kmiténi Ag
aZ do velikosti optimalni amplitudy kmité-
ni A,p, kterd odpovida velikosti rezonanéni
frekvence o, a vystfednikovému momentu
Dv; (na obr. 1 bod 2].

Zafizeni, jimZ se uskuteéiiuje popsany zpi-
sob hutn&ni zemin je sestaveno z hydromo-
toru 2 pohédn8jiciho budi¢ vibrace [neni
zakreslen), umistény v b&hounu 1 uchyce-
ného v rdmu 13, Do hydromotoru 2 je hyd-
raulickd kapalina doddvana pomoci regu-
lagnfho €erpadla 15. K b&hounu 1 (nebo na

kteroukoli neopruZenou &4st stroje) je u-

chycen snimad 4 velikosti amplitudy Az b&-
hounu 1, ktery je spojovacim vedenim 5 spo-
jen s ukazatelem 6. Ukazatel 8 ma na stup-
nici 14 umistén vleény doraz 8 a doraz 9.
Prfed vletnym dorazem 8 je uchycena ru-
Cicka 7, kterd zasahuje svym hornim kon-
cem do prostoru pfed vleény doraz 8. Vza-
jemnd poloha rufi¢ky 7 a vledného dorazu
8 je signalizovdna Z&rovkou 11 umist&nou
v elektrickém obvodu 10, jehoZ kontakty
jsou napojeny na ruficku 7 a vleény doraz
8. Elektricky obvod 10 je napédjen ze zdro-
je 12, Na budi¢ vibrace uloZeny v b&hounu
1 je soufasn& napojeno zafizeni pro presta-
vovani vystifednikového momentu 3. Odpru-
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Zend i1 neodpruZend C4ast stroje md stejnou
hodnotu rezonanéni frekvence w,, proto by
se zjisténi rezonanéni frekvence «, mohlo
provést i v kabiné& ridie (tedy na odpruZe-
né tasti stroje). Snimac 4 by byl méné& na-
méhan, na ukazateli 6 by v3ak musela byt

dorazem 9 nastavena hodnota optimé&lni am-

plitudy kmitdni A,, rdmu 13 (vztaZena na
odpruZenou &ést stroje). Pred zapocetim hut-
néni se nastavi na zafizeni pro prestavova-
ni vystfednikového momentu 3 minimalni
vystfednikovy moment D, a stroj se spusti.
ZvySovanim buzené frekvence o prostied-
nictvim hydromotoru 2 se zvétSuje i ampli-
tuda kmitani Ag b&hounu 1. Velikost ampli-
tudy kmitani Az b&hounu 1 registruje sni-
maé 4 a vychyluje rudicku 7 ukazatele 6
ve smyslu otafeni hodinovych rudi¢ek. Ru-
ticka 7 un4si vledny doraz 8, se kterym je
v kontaktu aZ do okamZiku dosaZeni ma-
ximAalni amplitudy kmitani A, pro vystied-
nikovy moment D, mm, tj. do rezonancnf fre-
kvence o, Pokud je ruditka 7 ve styku s
vleénym dorazem 8, je uzavien elektricky
obvod 10 a Zarovka 11 je rozsvicena.. Po
pfekro€eni rezonanéni frekvence «,. nasta-
ne zmen3ovani amplitudy kmitani Az bé-
hounu 1 a dojde k odpojeni rudic¢ky 7 od
vle&ného dorazu 8 a tim i k pF¥eruseni elek-
trického obvodu 10. Tim, Ze Zarovka 11 ne-
sviti, je obsluha upozornéna, Ze je nutno
zastavit zvy8ovani buzené frekvence o hyd-
romotorem 2 a je tfeba zvé&tSovat vystied-
nikovy moment D, budi¢e vibrace pro pfe-
stavovani vystfednikového momentu 3 tak,
Ze se zvétSuje odstfedivé sila F pii konstant-
ni frekvenci o, aZ je docileno optiméalni
amplitudy kmiténi A,,; b8hounu 1 nebo ma-
ximalni amplitudy kmitdni A, b&hounu 1.
Optiméalni amplituda kmitdni A,, (pripad-
nd A.,.) se nastavi na ukazateli § dorazem
9 na hodnotu, vhodnou pro dany material
pied tim, neZ se zatne amplituda kmitani
A; b&hounu 1 zvétSovat zafizenim pro pfe-

stavovani vystfednikového momentu 3. Po
dosaZeni optimdlni amplitudy kmitdni A,
pfipadné A,., se zvétSovani vystFednikové-
ho momentu D, ukon€i a hutn&ni se prova-
di pri téchto parametrech.

Ru€ni ovladani regulacdniho derpadla 15
lze prevést na automatické [neni zakresle-
no) a to vloZenim servomotoru pfed regu-
ladni ¢erpadlo 15. Servomotor je napojen
na elektricky obvod 10, v némZ je navic
vioZen vypinal, ktery se po dosaZeni re-
zonanéni frekvence o, vypne a tim uvede
do klidu servomotor. Pro zvySovani ampli-
tudy kmitdni Ap b&hounu 1 pomoci vystred-
nikového momentu D, je pouZito zarizeni
pro prestavovani vystfednikového momentu
3 a l1ze jej pfevést téZ na automatické ovla-

‘déni. Zafizeni pro prestavovani vystiedni-

kového momentu 3 je propojeno s ukaza-
telem 8, ktery je upraven jako automaticky
fidici ¢&len, jehoZ soulédsti je i elektricky
obvod 10. Po dosaZeni rezonancni frekven-
ce «, automaticky Iidici €len automaticky
vypne servomotor a zapne zafizeni pro pfe-

-stavovani vystfednikového momentu. 3, kte-

ré se vypne po dosaZeni amplitudy kmitani
Aopg (piipadné Ap..).

PouZitim zatizeni podle vyndlezu zejména
u vibraénich valci, které jsou vybaveny bu-
difem vibrace s ménitelnym vystfedniko-
vym momentem a méniteinou frekvenci se
dosdhne kvalitng zhutn8ného materidlu pfi
minimdalnim poc¢tu piejezdll. Stroje, vybave-
né timto zarizenim, zvy3Suji efektivnost hut-
nicich praci i kvalitu hutné&ni. Vyrazné se
roz8ifuje jejich pouZitelnost pro hutnéni
materidld s podstatné rozdilngmi vlast-
nostmi.

ZaFizeni podle vynédlezu lze pouZit u
vS8ech hutnicich strojli, u kterych je moZno
meénit buzenou frekvenci i vystfednikovy
moment, bud plynule, nebo s pfijatelnym od-
stupifiovanim.

PREDMET VYNALEZU

ZabFizeni pro hutnéni materidltt pfi re-
zonancéni frekvenci nebo frekvenci ji blizké,
sestdvajici z b&hounu, v némZ jsou uloZeny
nevyvazky pohané&éné hydromotorem s cer-
padlem, vyznacujici se tim, Ze je tvofeno
snimacdem (4) velikosti amplitudy kmitéani
(Ap]) uloZenym na b&hounu (1) propojenym
spojovacim vedenim (5) s ukazatelem (6],

v némZ je uchycena ruficka (7], umisténa
pfed vleénym dorazem (8), a doraz (9],
pfitemZ na ruCicku (7] je pripadné& napo-
jen elektricky obvod (10} se zdrojem (12)
a Z&rovkou (11), uzavfeny na vlefném do-
razu {8) a na b&houn (1) je soulasné na-
pojenc zafizeni pro prestavovani vystFed-
nikového momentu (3].
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