CS 263 997 B1

s POPIS VYNALEZU) 263997
o K AUTORSKEMU OSVEDCEN( “*

(21) PV 2022-88.K (51) Int. CL 4
(22) PrihlaSeno 28 03 88 B 22 D 17/22
B 22 D 29/00

{40) Zvefejnéno 16 09 88
/(45) Vydano 15 07 89

FEDERALNI URAD
PRO VYNALEZY

(75) . . B
Autor vynélezu SMIGA SLAVOMIR ing., KORNUCIK JAN ing., SNINA
(54) Manipulédtor pro vyjiméni odlitkd z formy stroje pro tlakové liti

(57) Podstatou je FeSeni tstroji pohybu
zvedaci ty8e s chapadlem manipuldtoru pro
vyjimani odlitkG z formy licitho stroje, ze-
jména wodlitki z neZeleznych kovl nebo z
plastickych hmot. ReSeni spo&ivd v tom, Ze
na péce zvedaci pohonné jednotky je ototné
uchyceny kamen, posuvné uloZeny na zve-
dacim ramenu, které je otolné& uloZeno na
gepu a je s nim pevn& spojeny ozubeny
segment. Ozubeny segment zabird s pastor-
kem, ktery je spcjeny s ozubenym pievodem,
a ten je w zabéru s ozubenym h¥Febenem
pevnd spojenym se zvedaci tyfi chapadla.

.obr. 2




263997

1

Vynédlez se tykd manipuldtora pro vyji-
méni odlitkd z formy stroje pro tlakové liti,
zejména odlitki z neZeleznych kovil a plas-
tickych hmot. Manipuldtor méd na stojanu
uloZenou pohonnou jednotku jeho rotace a
na ramenu uchycenou zvedaci pohonnou
jednotku, kterd pohdni zvedaci ty& s cha-
padlem.

Po otevieni odlévaci formy stroje pro tla-
kové litl a vytlaeni odlitku z formy vyha-
zovafem, je potfeba vyjmout cdlitek z pro-
storu formy a uloZit jej na ur€ené misto,
jako do palety, na dopravni pds nebo do
ostfihovaciho néstroje. V soufasné dobé
tuto préci prevd?n®& vykondvd ruénd pra-
covnik obsluhujici lici stroj. Pro odstranéni
ruéniho vyjiméni odlitkd byla zkonstruové-
na zafizeni, umist&ngd na samostatném sto-
janu vedle liciho stroje.

Jejich nevyhodou je néro&nost na zasta-
vény prostor, hlavng pro vétsi typorozméry
licich strojfi a konstruk&ni sloZitost Fizeni
rychlosti pohybu ramena s chapadlem. Déle
jsou zndma zaiizeni, kterd jsou uloZena na
licim stroji, ale vyznaduji se sboZitou kine-
matikou pohybu ramen p¥i zaklddani odlitk{i
do ostfihovaciho néstroje. TéZ jsou zndmé
manipuldtory a roboty, schopné wvykondvat
tuto préci. Jejich nevyhodou je konstrukéni
sloZitost a s tim souvisejici vysoké vyrobni
néaklady.

Uvedené nevyhody odstratfiuje manipuld-
tor pro vyjimédni odlitkd z lici formy, ktery
sestidvd ze stojanu, na kterém je uloZena
pohonné jednotka rotace manipuldtoru, na
jejimZ vystupnim hfideli je upevn&no ozu-
bené kolo, zabirajici s ozubenym vé&ncem,
pevné spojenym s jednim koncem ramena,
na jehoZ druhém konci je uchycena zveda-
ci pohonnd jednotka, pohdngjici zvedaci ty¢
opatfenou prevodovym fstrojim a chapa-
dlem podle vyndlezu, jehoZ podstata spociva
v tom, Ze manipuldtor mad na pdce zvedaci
pohonné jednotky otoéné& uchyceny kéamen,
posuvné uloZeny na zvedacim ramenu, kte-
ré je ototné& uloZeno na ¢epu a je k nému
pevné uchycen ozubeny segment, zabirajici
s pastorkem, spojenym s ozubenym pfevo-
dem, ktery je na vystupu v zdb&ru s ozube-
nym hfebenem, pevn& spojenym se zvedaci
tyéi.

Vyhodou manipuldtora podle vynélezu,
vedle toho, Ze je uchyceny ma lici stroj,
¢imZ odpadd nastaveni chapadla do osy li-
ciho stroje, je to, Ze pohonny mechanismus
zabezpetuje plynuly rozh&h a dobd&h zve-
daci tyfe s chapadlem. Tim odpad4 FeSeni
fizeni rychlosti pohonu zvedaci ty&e s cha-
padlem.

Pfikladné provedeni manipuldtora pro
vyjimédni odlitktt z formy stroje pro tlakové
liti podle vynélezu je znézorn&no na pfilo-
Zenych vykresech, kde ma obr. 1 je &elni
pohled na manipuldtor, na obr. 2 je Fez
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A—A z obr. 1 a na obr. 3 je Fez B—B z ob-
rézku 2.

Manipuldtor pro vyjiméni odlitkd podle
vyndlezu tvof{ stojan 1, na kterém je uchy-
cena pohonnd jednotka 2 rotace manipulé-
toru. Na vystupnim h¥ideli pohonné jednot-
ky 2 rotace je pevné uchyceno ozubené ko-
lo 3, které zabird do ozubenédho vénce 4,
pevné spojeného s jednim koncem ramena
8. Na druhém konci ramena 5 je uchycena
zvedaci pohonni jednotka 10, kterou tvori
motor 11, na jehoZ vystupu je uchycena
pdka 12 a na ni je otofn& uchyceny kdmen
13, posuvné uloZeny na zvedacim ramenu
14, Zvedaci rameno 14 je ototn& uloZeno na
Cepu 186. Ke zvedacimu ramenu 14 je pevné
uchycen ozubeny segment 17, ktery zabird
s pastorkem 18. Pastorek 18 je pevné spo-
jeny s ozubenym pievodem 21, ktery je u-
loZen v tBlese 20 vertikdlntho zvedéani. O-
zubeny p¥evod 21 na vystupu zabird s ozu-
benym hiebenem 22 pevné& spojenym se zve-
daci ty¢i 23, kterd je posuvné uloZena mezi
vodicimi kladkami 24. Na zvedaci ty¢i 23 je
uchyceno chapadlo 30.

Manipulator pro vyjimani odlitki podle
vyndlezu pracuje takto:

Po otevieni lici formy motor 11 (obr. 2)
zatne pohybovat pakou 12 zvedaci pohonné
jednotky 10, kterd pomoci kamene 13 pohy-
buje zvedacim ramenem 14 z polohy P ve
sméru Sipky a, obr. 3 Ozubeny segment 17,
pevné spojeny se zvedacim ramenem 14,
ot4dti pastorek 18, ktery je pevné& spojeny s
ozubenym pfevodem 21, obr. 2, jenZ je v
z&b8ru s ozubenym hrebenem 22 pevné
spojenym se zvedaci ty&i 23. Zvedaci ty¢ 23
s chapadlem 30 se pohybuje do délici rovi-
ny formy liciho stroje. B&hem otdfeni zve-
daciho ramene 14 z polohy P plynule vzris-
t4 rychlost pohybu zvedaci tyfe 23 do po-
lohy S.

Po pfFejiti polohy S zvedaciho ramena 14
rychlost zvedaci tyfe 23 plynule klesd aZ
do polohy Q zvedaciho ramena 14. Jakmile
vejde zvedaci tyf 23 s chapadlem 30 do d&-
lici roviny formy vyhazovaé stroje pro tla-
kové lit1 vytlaéi odlitek z formy do chapadla
30, které ho uchyti a pohybem zvedaciho
ramena 14 ve sméru Sipky b se pohybuje
zvedaci ty€ 23 s chapadlem 30 a s v ndm
uchycenym odlitkem smérem nahoru nad
stroj pro tlakové liti.

Zapnutim pohonné jednotky 2 rotace ma-
nipuldtoru, obr. 1 se pomoci ozubeného ko-
la 3 a ozubeného vénce 4, ot4d¥l rameno 5
ve sméru Sipky e a tak je odlitek, uchyceny
v. chapadle 30, dopraven mimo lici stroj.
Po opétném zapnuti zvedaci pohonné jed-
notky 10 se chapadlo 30 s odlitkem pohy-
buje smérem doli. Uvoln&nim chapadla 30
je odlitek uloZen na uréené misto mimo lici
stroj nebo do ostfihovaciho néstroje.
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PREDMET VYNALEZU

Manipuldtor pro vyjimani odlitki z formy
stroje pro tlakové liti, ktery sestdva ze sto-
janu, na kterém je uloZena pohonné jednot-
ka rotace manipuldtora, na jejimZ vystup-
nim hiideli je upevnéno ozubené kolo, zabi-
rajici s ozubenym véncem, pevné spojenym
s jednim koncem ramena, na jehoZ druhém
konci je uchycena zvedaci pohonna jednot-
ka, pohanéjici zvedaci ty¢, opatfenou pre-
vodovym dstrojim a chapadlem, vyznateny

tim, Z¢ mé& na péce (12) zvedac{ pohonné
jednotky (10) otofné& uchyceny kdamen (13),
posuvné uloZeny na zvedacim ramenu (14),
které je otofné& uloZeno na ¢epu (16} a je
s nim pevné spojeny ozubeny segment (17),
zabirajici s pastorkem (18), spojenym s o-
zubenym pfevodem (21}, ktery je na vystu-
pu v zdbéru s ozubenym hFebenem (22),
pevné spojenym se zvedaci ty¢i (23).
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