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(54) MOUVEMENT HORLOGER COMPRENANT UNE FONCTION « STOP SECONDE » 
ACTIONNABLE À PARTIR DE DEUX ORGANES DE COMMANDE DISTINCTS

(57) L’invention concerne un mouvement horloger
comprenant un mobile des secondes, une source d’éner-
gie reliée au mobile des secondes pour l’entraîner en
rotation, et un régulateur (13) destiné à réguler le mou-
vement du mobile des secondes, ledit mouvement hor-
loger comprenant un mécanisme de contrôle (20) adapté
à occuper un état actif dans lequel il coopère, d’une part,
avec le régulateur (13) pour l’immobiliser, et d’autre part,
avec le mobile des secondes pour l’entraîner en rotation
dans une position prédéfinie, ledit mécanisme de con-
trôle (20) étant également adapté à occuper un état inactif

dans lequel il libère, d’une part, le régulateur (13) de sorte
que ce dernier soit apte à régulariser le mouvement du
mobile des secondes, et d’autre part, le mobile des se-
condes de sorte à autoriser son déplacement, le méca-
nisme de contrôle (20) comportant deux modules de
transmission de mouvement chacun destiné à être relié
à un organe de commande propre, chacun desdits mo-
dules étant configuré pour entraîner le mécanisme de
contrôle (20) entre son état inactif et son état actif sur
sollicitation de l’organe de commande auquel il est relié.
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Description

Domaine technique de l’invention

[0001] L’invention relève du domaine de l’horlogerie,
et notamment des mouvements horlogers.
[0002] Plus particulièrement, l’invention concerne un
mouvement horloger comportant une fonction « stop
seconde » actionnable à partir de deux organes de com-
mande distincts.

Arrière-plan technologique

[0003] La fonction « stop seconde » est une complica-
tion horlogère bien connue et permet d’immobiliser l’af-
ficheur des secondes afin de pouvoir mettre à l’heure
une montre de façon plus précise.
[0004] Cette fonction est mise en œuvre par l’immobi-
lisation du régulateur de la montre par un mécanisme
d’arrêt adapté, suite à la sollicitation par un utilisateur
d’une couronne de la montre. Une fois la montre mise à
l’heure, le régulateur est libéré, par une autre sollicitation
de la couronne.
[0005] Dans certains mouvements horlogers de l’état
de la technique, la fonction « stop seconde » est asso-
ciée à une mise à une position de référence de l’afficheur
des secondes, la position de référence correspondant
généralement à la position zéro, c’est-à-dire 12h00.
[0006] L’association de ces fonctions permet de mettre
à l’heure encore plus précisément la montre.
[0007] Il existe toutefois un besoin, pour certaines ap-
plications, non couvert par les dispositifs de l’état de la
technique, consistant à disposer d’une montre dont les
fonctions stop seconde et de remise à zéro de l’afficheur
des secondes puissent être mise en œuvre par des
moyens distincts, et ce dans une conception la plus sim-
ple possible.

Résumé de l’invention

[0008] L’invention résout les inconvénients précités.
[0009] À cet effet, la présente invention concerne un
mouvement horloger comprenant un mobile d’un affi-
cheur d’une valeur temporelle, tel qu’un mobile des se-
condes, une source d’énergie reliée à ce mobile d’un
afficheur pour l’entraîner en rotation, et un régulateur
destiné à réguler le mouvement de ce mobile d’un affi-
cheur, ledit mouvement horloger comprenant un méca-
nisme de contrôle adapté à occuper un état actif dans
lequel il coopère avec le régulateur pour l’immobiliser, et
un état inactif dans lequel il libère le régulateur de sorte
que ce dernier soit apte à régulariser le mouvement du
mobile d’un afficheur d’une valeur temporelle.
[0010] Le mécanisme de contrôle comporte deux mo-
dules de transmission de mouvement chacun destiné à
être relié à un organe de commande propre, chacun des-
dits modules étant configuré pour entraîner le mécanis-
me de contrôle entre son état inactif et son état actif sur

sollicitation de l’organe de commande auquel il est relié.
[0011] Dans des modes particuliers de réalisation, l’in-
vention peut comporter en outre l’une ou plusieurs des
caractéristiques suivantes, prises isolément ou selon
toutes les combinaisons techniquement possibles.
[0012] Dans des modes particuliers de réalisation, le
mécanisme de contrôle est adapté à occuper un état actif
dans lequel il coopère avec le mobile d’un afficheur d’une
valeur temporelle pour l’entraîner en rotation dans une
position prédéfinie, et un état inactif dans lequel il libère
le mobile d’un afficheur d’une valeur temporelle de sorte
à autoriser son déplacement.
[0013] Dans des modes particuliers de réalisation, le
mécanisme de contrôle comporte :

- un levier stop agencé mobile en rotation et occupant
une position active dans laquelle il repose en appui
contre le régulateur lorsque le mécanisme de con-
trôle occupe l’état actif ;

- une bascule de transmission portant une bascule
satellite configurée de sorte à relier les modules de
transmission avec le levier stop et à occuper une
position active, lorsque le mécanisme de contrôle
occupe l’état actif, dans laquelle ladite bascule sa-
tellite entraîne ledit levier stop dans sa position ac-
tive.

[0014] Dans des modes particuliers de réalisation, le
mécanisme de contrôle comporte un marteau agencé
mobile en rotation, la bascule satellite étant configurée
de sorte à relier les modules de transmission et le mar-
teau de sorte que ledit marteau occupe une position ac-
tive dans laquelle il repose en appui contre une came
cœur solidaire du mobile d’un afficheur d’une valeur tem-
porelle lorsque la bascule satellite occupe la position ac-
tive.
[0015] Dans des modes particuliers de réalisation, le
levier stop, le marteau et la bascule de transmission sont
mobiles en rotation autour d’un même axe de rotation.
[0016] Dans des modes particuliers de réalisation, le
marteau et le levier stop sont sollicités vers leur position
active respective par un ressort et agencés en butée con-
tre un élément de retenu de la bascule satellite.
[0017] Dans des modes particuliers de réalisation, l’un
des modules de transmission, dit « premier module de
transmission », comporte un levier de transmission
s’étendant entre deux extrémités, ledit levier étant mobile
en rotation au niveau d’une de ses extrémités et com-
prenant à l’autre extrémité une excroissance par laquelle
il coopère avec la bascule de transmission de sorte à
l’entraîner en rotation lorsqu’il est sollicité par l’un des
organe de commande, dit « premier organe de
commande », auquel il est relié.
[0018] Dans des modes particuliers de réalisation, le
levier de transmission est agencé en appui contre un
bras de la bascule de transmission de sorte à s’opposer
à l’effort exercé par le ressort tendant à entraîner ledit
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levier stop et ledit marteau dans leur position active.
[0019] Dans des modes particuliers de réalisation, l’un
des modules de transmission, dit « second module de
transmission », comporte une bascule de liaison desti-
née à être reliée à l’un des organes de commande, dit
« second organe de commande », la bascule de liaison
et la bascule satellite étant reliées l’une à l’autre par une
bielle, de sorte que la sollicitation du second organe de
commande provoque la rotation de la bascule satellite.
[0020] Dans des modes particuliers de réalisation, la
bielle est fixée sur une première aile de la bascule satel-
lite, ladite première aile étant opposée à une seconde
aile comprenant l’élément de retenu contre lequel le mar-
teau et le levier stop sont agencés en appui.
[0021] Dans des modes particuliers de réalisation, le
levier stop et le marteau sont agencés en appui contre
un tenon s’étendant depuis une surface de la seconde
aile de la bascule satellite, ledit tenon étant agencé de
sorte à constituer l’élément de retenu.
[0022] Dans des modes particuliers de réalisation, le
tenon est engagé dans une cavité que comporte le levier
stop, le ressort étant agencé en appui seulement contre
le marteau.
[0023] Selon un autre objet, la présente invention con-
cerne une montre comprenant un mouvement horloger
tel que décrit précédemment, et dans laquelle les orga-
nes de commande sont constitués par une couronne et
par un poussoir.
[0024] Dans des modes particuliers de réalisation de
l’invention, le poussoir est adapté à coopérer avec un
actionneur d’une pendule sympathique, de sorte à agir
sur le module de transmission avec lequel il est relié sur
sollicitation dudit actionneur.

Brève description des figures

[0025] D’autres caractéristiques et avantages de l’in-
vention apparaîtront à la lecture de la description dé-
taillée suivante donnée à titre d’exemple nullement limi-
tatif, en référence aux dessins annexés dans lesquels :

- la figure 1 représente schématiquement une vue de
face d’une montre comprenant un mouvement hor-
loger selon un exemple de réalisation de la présente
l’invention ;

- la figure 2 représente une vue de face d’un méca-
nisme de contrôle du mouvement horloger de la fi-
gure 1 ;

- la figure 3 représente une vue de derrière du méca-
nisme de contrôle du mouvement horloger de la fi-
gure 2 ;

- la figure 4 représente une vue de face du mécanisme
de contrôle du mouvement horloger selon un autre
exemple de réalisation de la présente invention ;

- la figure 5 représente une vue de derrière du méca-
nisme de contrôle du mouvement horloger de la fi-
gure 4 ;

- la figure 6 représente une vue en perspective d’un
détail du mécanisme de contrôle du mouvement hor-
loger illustré sur les figures 4 et 5.

Description détaillée de l’invention

[0026] La présente invention concerne une montre 10
comprenant un mouvement horloger doté d’une fonction
« stop seconde » tel que schématiquement représenté
sur la figure 1. Il y a lieu de noter que la montre 10, dans
une application préférée de la présente invention, est
une montre sympathique destinée à coopérer avec une
pendule sympathique.
[0027] Le mouvement horloger selon la présente in-
vention comprend un mobile d’un afficheur d’une valeur
temporelle, tel qu’un mobile des secondes, destiné à por-
ter un afficheur des secondes 11, tel qu’une aiguille des
secondes.
[0028] Le mouvement horloger comprend, en outre,
une source d’énergie, tel qu’un barillet 12, reliée au mo-
bile des secondes pour l’entraîner en rotation, de façon
connue par l’homme du métier, et un régulateur 13 des-
tiné à réguler le mouvement du mobile des secondes,
comme visible sur la figure 1.
[0029] Le mouvement horloger comprend également
un mécanisme de contrôle 20, tel qu’illustré sur les figu-
res 2 à 6, adapté à occuper un état actif dans lequel il
coopère, d’une part, avec le régulateur 13 pour l’immo-
biliser, et d’autre part, avec le mobile des secondes pour
l’entraîner en rotation dans une position prédéfinie. Le
mécanisme de contrôle 20 est par ailleurs adapté à oc-
cuper un état inactif dans lequel il libère, d’une part, le
régulateur 13 de sorte que ce dernier soit apte à régula-
riser le mouvement du mobile des secondes, et d’autre
part, le mobile des secondes de sorte à autoriser son
déplacement.
[0030] Avantageusement, le mécanisme de contrôle
20 comporte deux modules de transmission de mouve-
ment chacun destiné à être relié à un organe de com-
mande propre, lesdits modules de transmission étant l’un
et l’autre configurés pour entraîner le mécanisme de con-
trôle 20 entre son état inactif et son état actif, sur sollici-
tation de l’organe de commande auquel ils sont reliés.
[0031] Plus particulièrement, le mécanisme de contrô-
le 20 comporte un levier stop 21 agencé de façon mobile
en rotation et occupant une position active dans laquelle
il repose en appui contre le régulateur 13 lorsque le mé-
canisme de contrôle 20 occupe l’état actif. Plus précisé-
ment, comme le montrent les figures 1 à 6, le levier stop
21 comprend un bras d’appui 210 destiné à reposer en
appui par son extrémité libre contre un balancier du ré-
gulateur 13, et un bras de transmission 211 destiné à
recevoir des efforts entraînant le déplacement du levier
stop 21.
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[0032] Le mécanisme de contrôle 20 comporte égale-
ment un marteau 22 agencé de manière mobile en rota-
tion, et occupant une position active dans laquelle il re-
pose en appui contre une came cœur 110 solidaire du
mobile des secondes lorsque le mécanisme de contrôle
20 occupe l’état actif.
[0033] Par ailleurs, le mécanisme de contrôle 20 com-
prend une bascule de transmission 23 portant une bas-
cule satellite 261 configurée de sorte à relier les modules
de transmission avec le levier stop 21 et le marteau 22,
et de sorte à occuper une position active lorsque le mé-
canisme de contrôle 20 occupe l’état actif dans laquelle
ladite bascule entraîne ledit levier stop 21 et ledit marteau
22 dans leur position active. Autrement dit, lorsque l’un
des organes de commande est sollicité, il entraîne le dé-
placement du module de transmission auquel il est relié,
et l’entraînement du levier stop 21 et du marteau 22 par
l’intermédiaire de la bascule de la bascule satellite 261.
[0034] La bascule satellite 261 est fixée de manière
mobile en rotation sur la bascule de transmission 23.
[0035] Préférentiellement, tel que représenté sur les
figures 1 à 6, le levier stop 21, le marteau 22 et la bascule
de transmission 23 sont mobiles en rotation autour d’un
même axe de rotation. Cette caractéristique permet
avantageusement de simplifier le mécanisme de contrôle
20.
[0036] Le mécanisme de contrôle 20 comprend un res-
sort 24 permettant de contraindre le mécanisme de con-
trôle 20 vers son état actif. Plus précisément, le ressort
24 est configuré de sorte à solliciter le marteau 22 et le
levier stop 21 vers leur position active respective, ces
derniers étant agencés en butée contre un élément de
retenu porté par la bascule satellite 261. Autrement dit,
le ressort 24 applique un effort de rappel sur le marteau
22 qui le transmet au levier stop 21 et à la bascule de
transmission 23 par le biais de l’élément de retenu.
[0037] Par ailleurs, dans ces exemples de réalisation
de l’invention, le marteau 22 est interposé entre le levier
stop 21 et la bascule de transmission 23.
[0038] L’un des modules de transmission, dit « premier
module de transmission », comporte un levier de trans-
mission 25 s’étendant entre deux extrémités et étant relié
à l’un des organes de commande, dit « premier organe
de commande » au niveau d’un pivot 250 agencé entre
lesdites extrémités. Il y a lieu de noter que les caracté-
ristiques du premier module de transmission sont iden-
tiques dans les deux exemples de réalisation de l’inven-
tion représentés sur les figures.
[0039] Le premier organe de commande est préféren-
tiellement formé par un actionneur de la montre 10, tel
qu’un poussoir 14, adapté à coopérer avec un actionneur
d’une pendule sympathique. Ces actionneurs ne sont
pas décrits plus en détail dans le présent texte dans la
mesure où ils ne constituent pas en tant que tels l’objet
de la présente invention.
[0040] Le levier de transmission 25 est mobile en ro-
tation au niveau d’une de ses extrémités et comprend à
son autre extrémité une excroissance 251 par laquelle il

coopère avec la bascule de transmission 23 de sorte à
l’entraîner en rotation lorsqu’il est sollicité par le premier
organe de commande. L’excroissance 251 peut prendre
la forme d’un tenon et prend appui, comme l’illustrent les
figures, sur l’un des bras, dit « premier bras » 230, de la
bascule de transmission 23 de sorte à s’opposer à l’effort
exercé par le ressort 24 tendant à entraîner ledit levier
stop 21 et ledit marteau 22 dans leur position active.
[0041] Dans les exemples de réalisation de l’invention
représentés sur les figures, l’autre module de transmis-
sion, dit « second module de transmission », est agencé
de façon opposé au premier module de transmission re-
lativement à la bascule de transmission 23, au marteau
22 et au levier stop 21. Autrement dit, la bascule de trans-
mission 23, le marteau 22 et le levier stop 21 sont inter-
posés entre les deux modules de transmission.
[0042] Comme représenté sur les figures 3 et 5, le se-
cond module de transmission comporte une bascule de
liaison 260 destinée à être reliée à l’un des organes de
commande, dit « second organe de commande ». La
bascule de liaison 260 et la bascule satellite 261 sont
reliées l’une à l’autre par une bielle 262, ladite bielle 262
permettant de transmettre à la bascule satellite 261 un
mouvement de la bascule de liaison 260 généré par la
sollicitation du second organe de commande.
[0043] Le second organe de commande est préféren-
tiellement formé par une couronne 15 de la montre 10,
destinée à être manipulée par l’utilisateur de ladite mon-
tre 10. De façon connue en soi, la couronne 15 peut être
reliée par une tige mobile en translation à une tirette, non
représentées sur les figures. La tirette est avantageuse-
ment configurée pour transmettre un mouvement de ro-
tation à la bascule de liaison 260 suite à une translation
de la couronne 15. Par exemple la tirette peut être reliée
à la bascule de liaison 260 par un pivot.
[0044] La bascule satellite 261 est agencée pour coo-
pérer avec le marteau 22 et le levier stop 21 de sorte
que, lorsque le second organe de commande est sollicité
pour entraîner le mécanisme de contrôle 20 dans son
état inactif, elle s’oppose à l’effort exercé par le ressort
24 tendant à entraîner ledit levier stop 21 et ledit marteau
22 dans leur position inactive, et ce, sans provoquer la
rotation de la bascule de transmission 23.
[0045] A l’inverse, la bascule satellite 261 est agencée
pour coopérer avec le marteau 22 et le levier stop 21 de
sorte que, lorsque le second organe de commande est
sollicité pour entraîner le mécanisme de contrôle 20 dans
son état actif, elle permette la libération dudit levier stop
21 et dudit marteau 22 vers leur position active sous l’effet
de l’effort exercé par le ressort 24, et ce, sans provoquer
la rotation de la bascule de transmission 23.
[0046] Plus précisément, dans les exemples de réali-
sation représentés sur les figures 2 à 6, la bascule sa-
tellite 261 est fixée de manière mobile en rotation, par
exemple à la manière d’un mobile satellite, sur la bascule
de transmission 23, et plus particulièrement sur un des
bras de cette dernière dit « second bras » 231.
[0047] En résumé, les deux modules de transmission
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sont liés au marteau 22 et au levier stop 21 par la bascule
de transmission 23 et par la bascule satellite 261, par
exemple à la manière d’un rouage différentiel.
[0048] Avantageusement, comme l’illustrent les figu-
res 3 et 5, la bielle 262 est articulée à une première aile
263 de la bascule satellite 261, ladite première aile 263
étant opposée à une seconde aile 264 comprenant l’élé-
ment de retenu contre lequel le marteau 22 et le levier
stop 21 sont agencés en appui.
[0049] On comprend ici que la sollicitation du levier de
transmission 25 par le premier organe de commande, de
sorte à libérer le mécanisme de contrôle 20 dans vers
son état actif, libère ledit levier pour un déplacement an-
gulaire dans un premier sens de rotation permettant la
rotation de la bascule de transmission 23 sous l’effet de
l’effort généré par le ressort 24, ledit effort étant transmis
à ladite bascule de transmission 23 par l’appui du mar-
teau 22 sur la seconde aile 264 de la bascule satellite 261.
[0050] En d’autres termes, le premier organe de com-
mande est agencé de sorte à provoquer le pivotement
de la bascule de transmission 23, alors que la bielle 262
et la bascule de liaison 260 sont immobiles, ce qui con-
traint la rotation de la bascule satellite 261 par rapport à
l’extrémité de la bielle 262 à laquelle la première aile 263
est reliée, et entraine le marteau 22 et le levier stop 21
par le tenon 270.
[0051] A l’inverse, la sollicitation du levier de transmis-
sion 25 par le premier organe de commande, de sorte à
entraîner le mécanisme de contrôle 20 dans l’état inactif,
contraint ledit levier à un déplacement angulaire dans un
second sens de rotation ayant pour effet d’entraîner la
rotation de la bascule de transmission 23 à l’encontre de
l’effort généré par le ressort 24, ledit effort étant transmis
à ladite bascule de transmission 23 par l’appui du mar-
teau 22 sur la seconde aile 264 de la bascule satellite 261.
[0052] Par ailleurs, la sollicitation de la bascule de
liaison 260 par le second organe de commande, de sorte
à entraîner le mécanisme de contrôle 20 dans l’état actif,
libère le pivotement, par rapport à la bascule de trans-
mission 23 et dans un premier sens de rotation, de la
bascule satellite 261 par le biais de la bielle 262, permet-
tant libérer la rotation du marteau 22 et du levier stop 21
sous l’effet de l’effort généré par le ressort 24.
[0053] En d’autres termes, le second organe de com-
mande est agencé de sorte à provoquer le pivotement
de la bascule de liaison 260, alors que le levier de trans-
mission 25 et la bascule de transmission 23 sont immo-
biles, ce qui contraint la rotation de la bascule satellite
261 par rapport à la bascule de transmission 23 et en-
traine le marteau 22 et le levier stop 21 par le tenon 270.
[0054] A l’inverse, la sollicitation de la bascule de
liaison 260 par le second organe de commande, de sorte
à entraîner le mécanisme de contrôle 20 dans l’état inac-
tif, contraint le pivotement, par rapport à la bascule de
transmission 23 et dans un second sens de rotation, de
la bascule satellite 261 par le biais de la bielle 262, per-
mettant d’entraîner la rotation du marteau 22 et du levier
stop 21 à l’encontre de l’effort généré par le ressort 24.

[0055] En particulier, dans l’exemple de réalisation re-
présenté sur les figures 4 à 6, l’élément de retenu est
formé par un tenon 270 s’étendant depuis une surface
de la seconde aile 264 de la bascule satellite 261 et s’en-
gageant dans une cavité 271 que comporte le bras de
transmission 211 du levier stop 21.
[0056] Plus précisément, comme le montre en détail
la figure 6, dans cet exemple de réalisation, la cavité 271
est de forme oblongue de sorte à autoriser le coulisse-
ment du tenon 270 au sein de ladite cavité 271. Une telle
translation est occasionnée par exemple lorsque la bas-
cule satellite 261 est entraînée en rotation par rapport à
la bascule de transmission 23, sous la sollicitation du
second organe de commande.
[0057] Il y a lieu de noter que la cavité, dans d’autres
exemples de réalisation, peut être réalisée sur seconde
aile 264 de la bascule satellite 261 et que le tenon 270
peut s’étendre depuis une surface du bras de transmis-
sion 211 du levier stop 21.
[0058] De manière plus générale, il est à noter que les
exemples de réalisation considérés ci-dessus ont été dé-
crits à titre d’exemples non limitatifs, et que d’autres va-
riantes sont par conséquent envisageables.
[0059] Notamment, le premier et le second organe de
commande peuvent être formés par tout élément appro-
prié, tel qu’une lunette, un poussoir, un levier, etc.
[0060] Par ailleurs, la disposition du marteau 22 et du
levier stop 21 peut être inversée dans le sens où le levier
stop 21 peut être interposé entre le marteau 22 et la bas-
cule de transmission 23, le tenon étant lors engagé dans
une cavité réalisée dans le marteau 22 et le ressort 24
prenant appuis contre le levier stop 21.

Revendications

1. Mouvement horloger comprenant un mobile d’un af-
ficheur d’une valeur temporelle (11), une source
d’énergie reliée à ce mobile d’un afficheur pour l’en-
traîner en rotation, et un régulateur (13) destiné à
réguler le mouvement de ce mobile d’un afficheur,
ledit mouvement horloger comprenant un mécanis-
me de contrôle (20) adapté à occuper un état actif
dans lequel il coopère avec le régulateur (13) pour
l’immobiliser, et un état inactif dans lequel il libère le
régulateur (13) de sorte que ce dernier soit apte à
régulariser le mouvement du mobile d’un afficheur
d’une valeur temporelle (11), le mouvement horloger
étant caractérisé en ce que le mécanisme de con-
trôle (20) comporte deux modules de transmission
de mouvement chacun destiné à être relié à un or-
gane de commande propre, chacun desdits modules
étant configuré pour entraîner le mécanisme de con-
trôle (20) entre son état inactif et son état actif sur
sollicitation de l’organe de commande auquel il est
relié.

2. Mouvement horloger selon la revendication 1, dans
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laquelle le mécanisme de contrôle (20) est adapté à
occuper un état actif dans lequel il coopère avec le
mobile d’un afficheur d’une valeur temporelle (11)
pour l’entraîner en rotation dans une position prédé-
finie, et un état inactif dans lequel il libère ledit mobile
de sorte à autoriser son déplacement.

3. Mouvement horloger selon la revendication 1 ou 2,
dans lequel le mécanisme de contrôle (20)
comporte :

- un levier stop (21) agencé mobile en rotation
et occupant une position active dans laquelle il
repose en appui contre le régulateur (13) lors-
que le mécanisme de contrôle (20) occupe l’état
actif ;
- une bascule de transmission (23) portant une
bascule satellite (261) configurée de sorte à re-
lier les modules de transmission avec le levier
stop (21) et à occuper une position active, lors-
que le mécanisme de contrôle (20) occupe l’état
actif, dans laquelle ladite bascule satellite (261)
entraîne ledit levier stop (21) dans sa position
active.

4. Mouvement horloger selon les revendications 2 et
3, dans lequel le mécanisme de contrôle (20) com-
porte un marteau (22) agencé mobile en rotation, la
bascule satellite (261) étant configurée de sorte à
relier les modules de transmission et le marteau (22)
de sorte que ledit marteau (22) occupe une position
active dans laquelle il repose en appui contre une
came cœur (110) solidaire du mobile d’un afficheur
d’une valeur temporelle (11) lorsque la bascule sa-
tellite (261) occupe la position active.

5. Mouvement horloger selon les revendications 3 et
4, dans lequel. le levier stop (21), le marteau (22) et
la bascule de transmission (23) sont mobiles en ro-
tation autour d’un même axe de rotation.

6. Mouvement horloger selon les revendications 3 et
4, dans lequel le marteau (22) et le levier stop (21)
sont sollicités vers leur position active respective par
un ressort (24) et agencés en butée contre un élé-
ment de retenu de la bascule satellite (261).

7. Mouvement horloger selon l’une des revendications
3 à 6, dans lequel l’un des modules de transmission,
dit « premier module de transmission », comporte
un levier de transmission (25) s’étendant entre deux
extrémités, ledit levier étant mobile en rotation au
niveau d’une de ses extrémités et comprenant à
l’autre extrémité une excroissance (251) par laquelle
il coopère avec la bascule de transmission (23) de
sorte à l’entraîner en rotation lorsqu’il est sollicité par
l’un des organe de commande, dit « premier organe
de commande », auquel il est relié.

8. Mouvement horloger selon les revendications 6 et
7, dans lequel le levier de transmission (25) est agen-
cé en appui contre un bras (230) de la bascule de
transmission (23) de sorte à s’opposer à l’effort exer-
cé par le ressort (24) tendant à entraîner ledit levier
stop (21) et ledit marteau (22) dans leur position ac-
tive.

9. Mouvement horloger selon l’une des revendications
3 à 8, dans lequel l’un des modules de transmission,
dit « second module de transmission », comporte
une bascule de liaison (260) destinée à être reliée à
l’un des organes de commande, dit « second organe
de commande », la bascule de liaison (260) et la
bascule satellite (261) étant reliées l’une à l’autre par
une bielle (262), de sorte que la sollicitation du se-
cond organe de commande provoque la rotation de
la bascule satellite (261).

10. Mouvement horloger selon les revendications 6 et
9, dans lequel la bielle (262) est fixée sur une pre-
mière aile (263) de la bascule satellite (261), ladite
première aile (263) étant opposée à une seconde
aile (264) comprenant l’élément de retenu contre le-
quel le marteau (22) et le levier stop (21) sont agen-
cés en appui.

11. Mouvement horloger selon la revendication 10, dans
lequel le levier stop (21) et le marteau (22) sont agen-
cés en appui contre un tenon (270) s’étendant depuis
une surface de la seconde aile (264) de la bascule
satellite (261), ledit tenon (270) étant agencé de sor-
te à constituer l’élément de retenu.

12. Mouvement horloger selon la revendication 11, dans
lequel le tenon (270) est engagé dans une cavité
(271) que comporte le levier stop (21), le ressort (24)
étant agencé en appui seulement contre le marteau
(22).

13. Montre (10) comprenant un mouvement horloger se-
lon l’une des revendications 1 à 12, caractérisée en
ce que les organes de commande sont constitués
par une couronne (15) et par un poussoir (14).

14. Montre (10) selon la revendication 13, dans laquelle
le poussoir (14) est adapté à coopérer avec un ac-
tionneur d’une pendule sympathique, de sorte à agir
sur le module de transmission avec lequel il est relié,
sur sollicitation dudit actionneur.
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