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Ridici zafizeni obsahuje vodici valec (13},

probihajici po celkové tkaci Sifce (C) tkal-
covského stroje, napinaci véal (14), probiha-

jici rovnéZ po celkové tkaci Sirce (C) a vy-
kyvny kolem nosného valce [32) a mezi ni-

mi zaFazeny a pod vlivem listové pruZiny P
(20} stojici snimaci vdlefek (16) pro cast (SR o
osnovnich niti (15) osnovy (8), popFipads o =l

(9) kaZdého dil¢iho osnovniho valu {3, 4].
Napinaci vdl (14) je pod plischenim pfed-
pjaté torzni pruZné tyCe (33). Timto zpi-
sohem vznikd na snimacim valefku {16) sni-
maci sila (G}, kterd miZe byt podle polohy
(14a) napinaciho véalu (14), zvétSena na
snimaci silu [(G‘). Tim lze dosdhnout vétsi
reakéni schopnosti Fidiciho zafizeni.
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Vyndlez se tyka Fidiciho, zafizeni pro po-
poust&ni osnovy pro tkalcovské stroje, ze-
jména se dvéma nebo vice dilé¢imi osnovni-

mi vély, s vodicim tyfovitym ¢lenem osno-# =

vy, ktery je ve sméru postupu osnovy zafa-
zen za osnovnim védlem a je nepohyblivy a
s napinacim valcem, ktery je za nim zaFazen
a je upraven pohyblivé plisobenim pruZiny,
piitemZ kaZdy dil¢i osnovni val je pohanén
oddé&lenym hnacim elektromotorem Fizenym
pfislusnym oddé&lenym dil¢im Fidicim dstro-
jim.

U dosavadniho Fidictho zafizeni tohoto
druhu, napfiklad podle Svycarského patent-
niho spisu ¢islo 629 549, se rychlost popous-
téni osnovy fidi tim, Ze napéti, popripadd
poloha osnovy je sniména samostatnym po-
hyblivym napinacim vdlem. Podle polohy na-
pinaciho vélu se pres pFislusné ¢idlo vysle
signdl k Fidicimu dstroji. Z tohoto tistroji
obdrZi pohon osnovniho vélu pfisluSny sig-
nédl, kterym se Fidi rychlost popousténi o-
snovy. Rychlost reakce tohoto zndmého ridi-
ciho zafizeni popoust&ni osnovy je omeze-
na tim, Ze cely napinaci{ v4l musi sledovat
zmény napét! osnovy a k tomu je zapotfebi
uréité doby; z toho diivodu miiZe byt rych-
lost popouSt&ni osnovy rovnéZ serizena aZ
po uplynuti této doby.

Vyndlez vychézi z dlohy vytvorit Fidici
zaFizeni zdokonalenéd zejména v tomto uve-
deném sméru.

Podle vyndlezu se tohoto cile u zalizeni
shora uvedeného druhu dosdhne tim, Ze kaz-
dému dilé¢imu osnovnimu vdlu je prifaze-
no oddélené snimaci Gstrojl napéti osnovy
a vodici €len, tvofeny napfiklad vodicim véal-
cem a napinaci vAl jsou jednodilné a pro-
bihaji pF¥es celkovou tkaci 5ifku tkalcovské-
ho stroje.

Tim se umoZni, aby se pracovni rozsah
napinacihio vdlu umistil pFisluSnym predpé-
tim jeho vratné pruZiny do takové pelohy,
Ze na snimacim ustroji vznikne pomérné
velky Ghel osnovy. Timto zplsobem lze ze
sloZek nap&ti osnovy obdrZet zvl4st velkou
vyslednou snimaci silu, kterd plisobi na sni-
maci ustroji a p¥i zm&ndch osnovniho napé-
ti mé v z4p#&ti zvlast rychlou reakci a tim
okamZité sefizeni rychlosti popousténi osno-
vy.
Déle se dosahne toho, Ze napfiiklad pfi
zvySeni napéti osnovy na jednom diléim o-
snovnim valu nastane na jiném diléim o-
snovnim vélu sniZeni nap#&ti osnovy, a to
proto, Ze zvySenim na jednom diléim osnov-
nim vélu se priibéZn& vytvofeny napinaci
vél vykyvne déle. Tim vznikne na druhém
dfléim osnovnim vAlu z geometrickych dd-
vodll sniZeni napéti osnovy. Tim se pies
pFisluSné snimaci dstroji na druhém osnov-
nim vélu ihned sniZi pfislu¥né rychlost po-
pousténi osnovy.

P¥itom m4 zvla$tni vyznam to, Ze toto pro-
tism&rné ménéni rychlosti popousté&ni osno-
vy u obou diléich osnovnich vA4lG nastdva
nezévisle na tom, maji-li oba dil¢i osnovni

Mo

vély stejnou nebo rfiznou $ifku. V disled-
ku rychlé reakéni schopnosti rfidicihc tstro-
ji podle vynalezu nastdva sefizeni oboustran-
myech rychlosti popousténi osnovy ve zvlast
kréatké dobd.

Daldi znaky vyndlezu vyplynou z popisit
piikladli provedeni za pomoci pFipojeného
vykresu, kde na obr. 1 je schematicky zné-
zornén tkalcovsky stroj vytvofeny podle vy-
ndlezu, pri pohledu ze strany osnovy, na
obr. 2 je zndzornén fez podle dary II—II v
obr. 1, a to ve vétSim méFitku.

Mezi ob&ma postranicemi 1, 2 jsou umisté-
ny dva diléi osnovni vély 3, 4, které maji
diléi tkaci $ifky A, B. Diléi osnovni vél 3
je pohdné&n elektromotorem 5, diléi osnov-
ni vdal 4 je pohédndn elektromotorem 8, a
to pfes ozubeny pfevod 7. Od diléiho osnov-
niho vdlu 3 probihd osnova 8, od dil¢iha
osnovniho vdlu 4 osnova 9 podle $ipek 11,
popfipad& 1la, pfitemZ 8a je poloha pii-
prdzdném osnovnim vélu. C je celkova tka-
ci Sifka tkalcovského stroje. Uvnit¥ jsou oba
diléi osnovni valy 3, 4 podepieny mezileh-
lou podpérou 12.

Osnovy 8, 9 jsou vedeny pres neotolny
vodici vélec 13, upraveny pevn& v ramu
stroje a zafazeny za diléimi osnovnimi valy
3, 4 ve sméru Sipky 11 postupu osnovy a
pfes napinaci vdl 14, zarazeny za vodicim
vdlcem 13, naceZ jsou vedeny dalSimi €dst-
mi tkalcovského stroje, jako jsou listy, pa-
prsek apod. Vodici vdlec 13 a napinaci vél
14 probihaji po celkové tkaci Sifce C tkal-
covského stroje. Z osnovy 8 je veden urfity
podet osnovnich niti 15, napfiklad sto, p¥es
snimaci véle€ek 16. Podobné je urcity pod&et
osnovnich niti 17 osnovy 9 veden pies sni-
maci védle€ek 18, KaZdy snimaci véletek 16,
18 je upevnén na listové pruZiné 20, ktera
je v misté 19 uloZena v botce 21. Botka 21
je na vodicim valci 13 upevnéna prostied-
nictvim Sroubového spoje 22. Botka 21 ne-
se krom8& toho &idlo 23, které je pres elek-
trické vedeni 24 spojeno s dilfim Fidicim
ustrojim 25 pFirazenym diléimu osnovnimu
vélu 3. Zcela podobnym zplisobem je upev-
nén -snimaci vélefek 18 uspoifddany na vo-
dicim vélci 13 a ¥idici elektrické vedeni 28
je vedeno k diléimu Fidicimu dstroji 27,
pFfifazenému k diléimu osnovanimu vilu 4.
Dilgimi Fidicimi Gstrojimi 25, 27 jsou Fize-
ny hnaci elektromotory 5, 6 obou dil&ich
osnovnich vAll 3, 4, prostfednictvim vede-
ni 28, popripadé 29.

Napinaci vdl 14 je uloZen na vykyvné pé-
ce 31, kterd je na obr. 2 jen naznadena, a
kterd je na jednom konci spojena s torzni
pruZnou ty€¢i 33, upravenou na pevném nos-
ném valu 32. Torzni pruZznd ty¢ 33 je na
svém jednom konci spojena se stojanem
stroje, sestdvajicim z postranic 1, 2, viz §vy-
carsky pat. spis & 631756. Torzni pruZné
ty& 33 pfi zkrucovéni na jednom konci sni-
mé napéti osnov 8, 9.

Funkce zafizeni podle vyndlezu je nésle-
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dujici: napinaci val 14 miZe byt napiiklad
prisludnym predpétim torzni pruzZné tyce
33 nastaven tak, Ze stoji v poloze znazor-
néné na obr. 2. Osnovni niti osnovy 8 diléi-
ho osnovniho védlu 3 postupuji p¥imou ces-
tou od vodiciho vdlce 13 k napinacimu va-
lu i4. Osnovni niti 1% vSak postupuji pod
uréitym thlem pFes snimaci véaletek 1§. Na
styCném bedé D osnovnich niti 15 a snimea-
ciho vale¢ku 28 je na obr. 2 zakreslen silo-
vy diagram. 7 obou stejng velkych napgto-
vych sil E, F osnovy vznikd vyslednd sni-
maci sila G, sm&Fujici proti didlu 23. Jej
velikost miZe nap¥iklad byt pFiblizng 20
procent velikosti napé&tovych sil E, ¥. Sni-
maci silou G se snimaci valedek 18 pohybu-
je proti pliscbeni listové pruZiny 2% na obr.
2 smérem do leva, ¢imZ se listova pruZina
20 blizi k ¢idlu 23. Tim se vy$le signal k
dil¢imu fidicimu C&stroji 25 a odtud se na-
stavi prisludnd rychlost popousténi csnovy
diléiho osnovniho valu 3.

JestliZe reak&nI schopnost Fidictho tsiro-
ji p¥i snimaci sile &, napf¥iklad 20 procent
napéti osnovy neni dostatend, mZe byt na-
pinaci val 14 napfiiklad pFisluSnym silngj-
8§im predpétim torzni pruZné tyfe 23 posu-
nui do pracovui oblasti, kiterd odpovida pon-
loze 14a naznacené cerchovand. Napé&ti os-
novy, vyskytujici se ve stytném bodé B a
sméfujici k napinacimu valu 14, nachézeii-
cimu se v peloze 14a, odpovidd nyni napé-
{ové sile E'. Z toho dfivodu vznik4 podstat-
né véts{ spimaci sila, odpovidajici snima-

=

PREDM

1. Ridici zaFizeni pro popousdtdni csnovy
pro tkalcovské siroie, zejména se dvéma
nebo vice diléimi csnovnimi vély, s tyfovi-
tym vodicim €lenem pro osnovy, kiery ie ve
sméru postupu osnovy zafazen za csnovaim
valcem a je nepohyblivy a s napinacim va-
lem, ktery je za nim zelazen a je uspeia-
dan pohyblivé plsobenim pruZiny, pFifemZ
kaZdy dil¢i osnovni val je pohdnén oddile-
nym hnacim elektromotorem ¥Fizenym pii-
sludnym oddélenym dilé¢im #idicim dstrojim,
vyznadujici se tim, Ze kaZdému diléimu os-
novnimu valu (3, 4) je pfifazeno cdd8lend
snimaci astroji napéti osnovy a vodici ¢len,
tvofeny napfiklad vodicim vélcem (13) a
napinaci val (14) jsou jednodilné a probi-
haji pF¥es celkovou tkaci §itku (C) tkalcov-
ského stroje.

D

&3

Foch

5§

ci sile G' a rovnajici se asi 60 procentiim
napétfové sily E' osnovy. Tim se zlep3i se-
rizeni okamZité rychlosti popousdténi osno-
vy.

Silové poméry na snimacim véaleCku 18
odpovidaji pomérim na snimacim véalecku
18, jak je zndzorné&€no na obr. 2.

JestliZe napriklad napéti v osnové 8, se
zZvySuje a napinaci vdl 14 na obr. 2 se z
polohy 14a, zakreslené Cerchované, pirechod-
7@ vykyvne do polohy %4b, zakreslené &ar-
kovang, zvysi se pfes piislu$né c¢idio 23 a
Gil¢1 Fidici tstroji 2% ihned rychlost popous-
igni osnevy na diléim valu 3. Tim, Ze napi-
naci vél 14 méa polochu 14k, sniZi se z geo-
metrickych divedd napéti v osnové 8. PFes
snimaci véletek 18 se nyni k dil¢imu Fidici-
mu ustroji 27 vySle pFisludny obrdceny sig-
nél, ¢imZ se ihned sniZi rychlost popoudts-
ni osnovy na dil¢im osnovnim véalu 4. V ohou
osnovach 8, 9 vznikne proto v nejkrat$i do-
b& opét Zddané stejn& velké napé&ti osnovy.

ZaFizeni pro Fizeni popousténi osnovy mii-
Ze byt také pouZito s prib&Znym jedinym
osnovanim véalem, cdpovidajicim celkové tka-
ci 8ifce €. Potom postadi jediny snimaci va-
leCek 18. V jiném pripadé miiZe byt zafize-
ni pouZito také napfiklad u tkalcovskych
streji se tfemi diléimi osnovnimi vély. Po-
tom je zapotfebi tfl snimacich valeckd, jed-
noho na kaZdém z diléich osnovnich valil.
Napinaci val 14 mtZe byt také pod vlivem
dvou po stran& upravenych spiralovych pru-
Zin, naptikiad podle DE-PS &. 11 38 715.

VYYNALEZU

2. Ridici zatizeni podle bodu 1, vyznaéu-
jici se tim, Ze napinaci val (14) je spojen
s torzni pruZnou ty€i (33) umisténou v ne-
pohyblivém nosném valu (32).

3. Ridici zaFizeni podle hodf 1 a 2, vy-
znaCujici se tim, Ze jako snimaci udstroji je
upraven snimaci vale€ek (16), ktery probi-
ha nejvySe po délce piisluiného dilétho o-
snovniho valu (3, 4) a je ped vlivem pru-
Zinv (20).

4. Ridici za¥izeni podle bodu 3, vyznadu-
jict se tim, Ze snimaci vdlefek (16) spolu-
pracuie s pevnym, proti nému stojicim &i-
dlem (23) pFisludného dil&iho ¥idicitho u-
stroji (25, 27].

1 list

vykresi
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