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IMPLANT INTERSOMATIQUE RACHIDIEN DISTRACTABLE IN
SITU COMPORTANT DES POINTS DE PASSAGE DUR

L'invention concerne les implants de type cage
intersomatique ou de remplacement de corps vertébraux

destinés a la colonne vertébrale.

Le document WO 99/56675 enseigne un implant destiné
au remplacement de corps vertébraux comportant un
premier élément central présentant deux filetages dont
les pas sont opposés l'un a 1l'autre. Il comporte en
outre deux éléments d'extrémité supérieure et inférieure
pouvant se visser sur ledit élément central. De ce fait,
1'implant est distractable 1in situ en mettant en
rotation 1'élément central. Ainsi, les deux éléments
d'extrémité supérieur et inférieur s'éloignent ou se
rapprochent 1'un de l'autre suivant le sens de rotation
de 1'élément central. Cependant, en cas de mancuvre, il
est difficile de savoir ou en est la distraction. Ceci
implique une difficulté de mise en cuvre lors
d'opérations chirurgicales, ce qui a pour conségquence

d'allonger le temps opératoire.

Un but de 1l'invention est de fournir un implant de
type cage intersomatique ou de remplacement de corps
vertébraux pouvant se régler in situ de maniére suffi-

samment rapide et précise.

Pour cela, on prévoit, selon 1l'invention, un
implant intersomatique rachidien comportant au moins un
élément supérieur, un élément inférieur, et un organe

intermédiaire apte a coopérer avec les éléments
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supérieur et inférieur par des moyens de liaison
hélicoidale qui comprennent des moyens formant des
points de passage dur lors de la mise en wuvre de la
liaison hélicoidale.

Ainsi, les moyens formant des points de passage dur
permettent une indexation du réglage de la distraction

in situ de maniére simple et précise pour le chirurgien.

Avantageusement, les moyens de vissage comprennent
au moins une came hélicoidale et un suiveur de came apte

a venir en contact avec une surface d'appui de la came.

Avantageusement, la surface d'appuil présente des

zones formant les points de passage dur.

Avantageusement, les zones formant les points de
passage dur comportent des points de passage s’étendant

en saillie de la surface d'appui.

Avantageusement, les points hauts de passage sont

des bosses.

Avantageusement, 1’organe intermédiaire comporte la

came.

Avantageusement, l’organe intermédiaire comporte le

suiveur de came.

Avantageusement, 1’organe intermédiaire est apte a

&tre recu dans 1’un des éléments supérieur et inférieur.
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Avantageusement, l’organe intermédiaire est apte a
&tre recu dans 1’autre des éléments supérieur et

inférieur.

Avantageusement, 1l’un des éléments supérieur et
inférieur est apte a étre recu dans 1’ organe

intermédiaire.

Avantageusement, l’autre des éléments supérieur et
inférieur est apte a étre recgu dans 1’ organe

intermédiaire.

Avantageusement, la liaison hélicoidale entre
1’ organe intermédiaire et 1’élément supérieur a un sens
de vissage contraire a celui de la liaison hélicoidale

entre 1’é&lément central et 1’élément inférieur.

Avantageusement, 1l'implant comporte en outre des
moyens de blocage en position d’au moins 1'un des
éléments supérieur et inférieur par rapport a 1’organe

intermédiaire.

Avantageusement, les moyens de blocage en position

comprennent au moins un plot.

Avantageusement, le plot comporte une partie
excentrée par rapport a l’axe principal de mise en cuvre

du plot.

Avantageusement, le plot comporte une partie apte a

étre vissée.
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Avantageusement, l'implant comporte des moyens

d'ancrage de 1l’implant dans des plateaux vertébraux.

Avantageusement, les éléments supérieur et
inférieur sont aptes a s’imbriquer 1’un dans 1l’autre par

complémentarité de forme.

Avantageusement, les éléments supérieur et

inférieur s’imbriquent & coulissement.

Avantageusement, chaque élément  supérieur et
inférieur a une forme générale en « U », les éléments
étant aptes a s’imbriquer 1’un dans 1"autre avec les

« U » en opposition.

Avantageusement, 1'un au moins des éléments
supérieur et inférieur comportant la came, ladite came

présente une ouverture en regard de sa surface d’appui.

On prévoit aussi selon 1'invention une méthode
chirurgicale présentant des étapes de mise en place de
1'implant sur le site d'implantation et de réglage in
situ dudit implant en mettant en cecuvre les moyens de
vissage entre 1'élément central et les éléments d'extré-
mité, les moyens de vissage présentant des moyens

formant des points durs de passage.

Avantageusement, la méthode chirurgicale présente
en outre une étape de remplissage de l'implant avec une

substance favorisant la repousse osseuse.
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la figure 1 est une vue en trois dimensions
d'un premier mode de réalisation de 1'inven-
tion en position de hauteur minimale ;

la figure 2 est une vue en trois dimensions du
premier mode de réalisation de 1l'invention en
position de hauteur maximale ;

la figure 3 est une vue en trois dimensions de
1'une des bases du premier mode de réalisation
de la figure 1 ;

la figure 4 est une vue en trois dimensions de
1'élément intermédiaire du premier mode de
réalisation de la figure 1 ;

la figure 5 est une vue en trois dimensions
d'un second mode de réalisation de 1l'invention
en position de hauteur minimale ;

la figure 6 est une vue en trois dimensions du
second mode de réalisation de l'invention en
position de hauteur maximale ;

la figure 7 est une vue en trois dimensions de
1'élément intermédiaire du second mode de
réalisation de la figure 5 ;

la figure 8 est une vue en trois dimensions de
l'une des bases du second mode de réalisation
de la figure 5 ; et

la figure 9 est une vue en trois dimensions

montrant 1'agencement des deux é&léments de
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base du second mode de réalisation de la

figure 5.

On va décrire un premier mode de réalisation de
1'invention en référence aux figures 1 a 4. L'implant
400 de type cage intersomatique de ce présent mode de
réalisation comporte des éléments principaux suivants
une base supérieure 403, une base inférieure 407 ainsi
gu'un élément intermédiaire 401 apte a étre recu a
coulissement et a rotation a l'intérieur des bases supé-
rieure et inférieure.

L'élément intermédiaire 401 est un tube présentant
un diamétre interne et un diamétre externe. La paroi du
tube comporte une pluralité d'ouvertures longitudinales
410 similaires a des lumiéres. Ces ouvertures 410 ont
leur grande dimension parallele a une génératrice du
tube formant 1'élément intermédiaire et sont paralléles
les unes par rapport aux autres. Les ouvertures 410
s'étendent radialement de la face externe 411 a la face
interne 412, faces délimitant 1'épaisseur du tube
formant 1'élément  intermédiaire  401. Cet élément
intermédiaire 401 présente donc un creux intérieur qui
s'étend d'une face supérieure 413 a une face inférieure
414 et qui est délimitée radialement par la face interne
412. Le creux intérieur est apte a recevoir toute
substance ostéoconductrice ou ostéoinductrice qui
favorise la fusion osseuse.

D'autre part, 1'élément intermédiaire 401 comporte
une pluralité de plots 407 s'étendant en saillie de 1la
face externe 411 de 1'élément intermédiaire 401 selon
une direction radiale, vers l'extérieur. Les plots 407

sont uniformément répartis sur la circonférence du tube
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en deux groupes situés respectivement prés des faces
d'extrémité supérieure 413 et inférieure 414. Chaque
groupe comporte, ici, trois plots 407. Chacun des plots
407 comprend une surface 474 dite de contact, une face
frontale plane 472 perpendiculaire a la surface 474,
ainsi que des moyens de mise en cuvre 470. La surface
474 est une surface de révolution, ici cylindrique,
alors que la face 472 est plane et circulaire. La
hauteur des plots 407 est telle que, une fois l'implant
400 monté, la face 472 affleure la face externe 473 des

bases 403 et 405, bases que 1l'on va décrire maintenant.

En référence a la figure 3, la base inférieure 405
est, ici, un tube présentant une face supérieure 427,
une face inférieure 426, une face externe 473 ainsi
gu'une face interne 471. Le diamétre interne du tube est
sensiblement équivalent au diamétre externe de celui
formant 1'élément intermédiaire 401. Ainsi, 1lors du
montage de 1'implant 400, la face 471 est en contact
avec la face 411 et 1'élément intermédiaire 401 est
monté mobile & coulissement et a rotation avec la base
405. La face supérieure 427 est perpendiculaire a 1l'axe
de révolution du tube formant la base 405. La face
inférieure 426, ici sensiblement paralléle a la face
427, comporte une pluralité de dents 422, ici profilées
avec une section triangulaire et paralléles les unes aux
autres. Les dents 422 forment dans le cas présent des
moyens d'ancrage dans les plateaux vertébraux avec
lesquels la face 426 est apte a venir en contact.

La face externe 473 comporte une pluralité d'ouver-
tures 450 de forme hélicoidale, traversant 1'épaisseur

de la paroi du tube formant la base 405 et uniformément
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répartie sur la circonférence de la base 405. Ici, elles
sont au nombre de trois. Chaque ouverture 450 comporte
une face lisse 452 située du cdté de la face plane 427
de la base 405 et formant une rampe unique. L'ouverture
450 comporte, en outre, une surface 454 opposée, en
regard et sensiblement paralléle a la face 452. Cette
surface 454 dite de contact comporte un groupe de
plusieurs rampes 416, ici au nombre de six, de forme
concave, dont le rayon de courbure est sensiblement égal
au rayon de la surface 474 des plots 407 avec laquelle
les rampes 416 sont aptes a venir en contact lors de la
mise en cuvre de 1'implant 400. Chaque rampe 416
comporte une extrémité basse 417 et une extrémité haute
419. L'agencement des rampes 416 au sein du groupe est
tel gqu'une extrémité haute d'une rampe forme 1’extrémité
basse de la rampe suivante, les rampes 41l6a et 41l6b
dites d'extrémité du groupe n'ont pas d'extrémité basse
et haute respectivement car leur surface se poursuit
avec le méme rayon de courbure de maniére a venir
rejoindre tangentiellement la face 452 et compléter
ainsi l'ouverture 450.

D'autre part, la face externe 473 de la base 405
comporte une pluralité d'orifices 430 de section circu-
laire, filetés (le filetage n'est pas représenté),
situés prés de la face 427, uniformément répartis sur la
circonférence de la base 405 et aptes a recevoir un

verrou 432 par vissage. Ce dernier est plus long que

1'épaisseur de la paroi de la base 405 de maniére a

pouvoir s'enfiler dans 1l'une des ouvertures 410 de
1'élément intermédiaire 401. Le verrou 432 a pour rble
de sécuriser le montage de 1l'implant 400, comme on le

verra plus loin dans la description.
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De méme, la face externe 473 de la base 405
comporte une pluralité‘d'orifices 434 de section circu-
laire, lisses, situés prés de la face 426 de la base 405
et uniformément répartis sur la circonférence de la base
405. Ces orifices permettent d'améliorer la commu-
nication entre 1l'extérieur et 1l'intérieur de 1'implant
400 lorsque ce dernier est en configuration haute, comme

cela est illustré a la figure 8.

La base supérieure 403 est la symétrique en miroir,
selon un plan transversal perpendiculaire a 1l'axe de
révolution de la base, de la base inférieure 405 que
1l'on vient de décrire en détail. La base 403 comporte
une pluralité d'ouvertures 435 symétriques des ouvertu-
res 450 : chaque ouverture 435 comporte une face 436
uniforme formant une rampe unique, une surface 438 dite
de contact opposé en regard de la face 436 et comprenant
un groupe d'une pluralité de rampes 408 similaires aux
rampes 416. Le groupe comprend des rampes 408a et 408b
dites d'extrémité dont la surface se prolonge selon le
méme rayon de courbure pour venir rejoindre tangentiel-
lement la face 436. La base 403 comporte, en outre, une
face 424 comportant des moyens d'ancrage 422, ici, des
dents similaires a celles de la face 426 précédemment

décrites.

Lors de l'intervention chirurgicale, le chirurgien
établit- la voie d'abord puis prépare le site
d'implantation. I1 monte alors 1'implant 400 en
choisissant 1'élément intermédiaire 401 ainsi qu'une
base 403 et une base 405. Il assemble les bases sur

1'élément intermédiaire. Il met en place les différents
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plots 407 sur 1'élément 401 a travers les ouvertures
hélicoidales 435 et 450. Il remplit 1'intérieur d'un
implant 400 ainsi constitué avec une substance
ostéoinductrice ou ostéoconductrice. Il met ensuite en
place 1'implant 400 dans le site d'implantation. Il
régle la hauteur de 1'implant 400 en faisant tourner
1'élément intermédiaire 401 alors que les bases 403 et
405 sont immobiles du fait des moyens d'ancrage impactés
dans les plateaux vertébraux délimitant le site
d'implantation. La mise en rotation de 1l'implant 401, du
fait de la 1liaison hélicoidale reliant 1’élément
intermédiaire 401 & chaque Dbase 403,405, fait se
déplacer les plots 407 dans leurs ouvertures respectives
435 et 450, leur surface 474 passant d'une rampe 416,
408 a l'autre, ce qui permet le réglage de la hauteur de
1'implant. Une foils la hauteur de distraction désirée
obtenue, le chirurgien sécurise 1’implant 400 en
position de distraction en mettant en cuvre les moyens
de blocage en position 432, puils referme ensuite sa voie
d'abord. Grace aux discontinuités entre les rampes 416,
le chirurgien sait que chaque passage de rampe
correspond & une augmentation ou une diminution de
hauteur donnée fixe. Cette indexation du réglage de la
hauteur permet au chirurgien de savoir ou en est la

distraction du site d’implantation.

En référence aux figures 5 a 9, on va décrire un
second mode de réalisation de l'invention. L'implant 200
de type cage intersomatique de ce présent mode de réali-
sation comporte trois éléments principaux : une base
supérieure 203, une base inférieure 205 ainsi qu'un

élément intermédiaire 201. Les bases supérieure 203 et
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inférieure 205 sont aptes a étre regues a coulissement
et & rotation & l'intérieur de 1'élément intermédiaire
201, pour former une liaison hélicoidale comme dans le
premier mode de réalisation précité.

IL'élément intermédiaire 201 est un tube présentant
un diamétre interne et un diamétre externe. La paroi du
tube comporte une premiére pluralité d'ouvertures 210,
de forme hélicoidale dont 1'hélice se visse dans le sens
de rotation des aiguilles d'une montre vers le bas
lorsque son axe est vertical. Ces ouvertures 210, ici au
nombre de deux, sont uniformément réparties sur 1la
circonférence du tube et situées pres de 1la face
d'extrémité inférieure 250. De méme, la paroi du tube
comporte une deuxieme série d'ouvertures hélicoidales
211 dont 1'hélice se visse dans le sens inverse des
aiguilles d'une montre vers le bas lorsque son axe est
vertical. Ces ouvertures 211, ici aussi au nombre de
deux, sont uniformément réparties le long de la
circonférence du tube et situées pres de la face
d'extrémité supérieure 251. Les ouvertures 210 et 211
présentent chacune une surface d'appui 217, 218
respectivement. Les surfaces d'appui sont aptes a venir
en contact avec des moyens de blocage en position (non
représentés sur les figures), comme on le verra plus
loin dans la description.

D'autre part, prés des faces d'extrémité supérieure
251 et inférieure 250, 1'élément intermédiaire 201
comporte une pluralité d'orifices circulaires 212
uniformément réparties sur la circonférence du tube, ici
au nombre de deux. Ces orifices 212 sont traversants de
la face externe 204 a la face interne 215. Chacun des

orifices 212 comporte une partie filetée 213 ainsi qu'un
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lamage 214 dont le diametre est supérieur a celui de la
partie filetée 213. Le filet 213 est apte a venir
coopérer avec celuil présent sur un plot 207 qui sera
décrit ultérieurement. De méme, le lamage 214 est apte a
recevoir la téte du plot 207.

Chacun des plots 207 comprend une face sensiblement
plane et circulaire 272 dans laquelle sont aménagés des
moyens de mise en ceuvre 270, ici sous la forme d'une
empreinte hexagonale. Une fois mis en place, le plot 207
affleure la face externe 204 de 1'élément intermédiaire
201. D'autre part, la longueur de ce plot 207 est trés
supérieure a 1'épaisseur du tube formant 1'élément
intermédiaire. Ceci pour pouvoir venir en contact avec
une partie 254 des bases supérieure 203 et inférieure

205, que l1l'on va décrire maintenant.

En référence a la figure 8, on ne décrira que la

base supérieure 203, la base inférieure 205 étant la

. symétrique en miroir selon un plan transversal

perpendiculaire a 1l'axe de révolution de la base, de la
base supérieure 203 que l'on va maintenant décrire en
détail. La base supérieure 203 est, dici, wun tube
présentant une face supérieure 224, une face inférieure
225, une face externe 231 ainsi qu'une face interne 234.
Le diamétre externe du tube est sensiblement équivalent
au diamétre interne de celui  formant 1'élément
intermédiaire 201. Ainsi, lors du montage de 1l'implant
200, la face 231 est en contact avec la face 215 et la
base supérieure 203 est ainsi montée mobile a
coulissement et a rotation avec 1'élément intermédiaire
201. La face inférieure 225 est perpendiculaire a 1l'axe

de révolution du tube formant la base 203. La face



WO 02/45625 PCT/FR01/03838

10

15

20

25

30

13

supérieure 224, ici sensiblement parallele a la face
225, comporte pluralité de dents 222, ici profilées avec
une section triangulaire présentant des cotés concaves
et uniformément réparties sur un cercle ayant pour
centre, l'axe de révolution du tube formant la base 203
et de diamétre correspondant a la moyenne des diametres
interne et externe dudit tube formant ladite base 203.
Les dents 222 forment dans le cas présent des moyens
d'ancrage dans les plateaux vertébraux avec lesquels la
face 224 est a venir en contact. D'autre part, la face
224 présente un orifice 234 circulaire de centre 1l'axe

de révolution du tube formant la base 223.

Le corps de la base comporte deux prolongements
formant des branches 273 et 274. Ces deux prolongements
sont symétriques 1'un de l'autre, suivant 1l'axe de révo-
lution du tube formant la base 203. Les deux prolonge-
ments 273 et 274 délimitent de part et d’autre de 1’axe
deux ouverture gqui sont chacune ouvertes vers la face
d'extrémité inférieure 225 de la base 203, ouvertures
comportant une premiére face latérale 233 sensiblement
verticale, une face supérieure 254, une face 235, ainsi
qu'une deuxiéme face latérale 232 sensiblement verticale
et sensiblement paralléle a la premiére face latérale
233. La face supérieure 254 dite surface de contact ou
surface d'appui comporte un groupe de plusieurs rampes
216, ici au nombre de sept, de forme concave dont le
rayon de courbure est sensiblement égal au rayon de la
partie des plots 207 avec laquelle la face 254 est apte
a venir en contact lors de la mise en cuvre de l'implant
200. Chaque rampe 216 comporte une extrémité basse 236

et une extrémité haute 237. L'agencement des rampes 216
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au sein du groupe est telle que l'extrémité haute d'une
rampe forme 1l'extrémité basse de la rampe suivante ; les
rampes 216a et 216b dites d'extrémité du groupe n'ont
pas d'extrémités haute et basse respectivement, car leur
surface se poursuit avec le méme rayon de courbure pour
rejoindre tangentiellement la face 233 et la face 235
respectivement. Les extrémités haute et basse 237, 236
forment une pluralité de bosses 219.

D'autre part, la branche 273, tout comme la branche
274, comporte un orifice traversant radialement 230 de
section circulaire. Cet orifice 230 est apte a recevoir
les moyens de blocage en position (non représentés sur
les figures) de 1l'implant 200.

Un tel agencement des branches 273 et 274 de la
base 203 ainsi que ses homologues de la base 205 qui est
symétrique en miroir de la base 203 comme indiqué précé-
demment, permet 1'imbrication des deux bases lors du
montage de 1'implant et de son utilisation, comme illus-
tré a la figure 9. Les deux bases 203 et 205 sont
montées a coulissement 1l'une par rapport a 1l'autre, les
différentes faces 232 d'une des bases étant aptes a
venir en contact avec les différentes faces 233 de
1'autre base respectivement. Au cours de cette
imbrication, chaque prolongement pénetre dans 1’une des

ouvertures.

Lors de l'intervention chirurgicale, le chirurgien
comme précédemment, établit la voie d'abord puis prépare
le site d'implantation. Il monte alors 1'implant 200 en
choisissant un élément intermédiaire 201 ainsi qu'une
base 203 et une base 205. Les différents plots 207 étant

déja placés sur 1'élément intermédiaire 201, au sein des
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orifices 212, il met en place les deux bases en les
insérant au sein de 1'élément intermédiaire 201, tel
qu'illustré a 1la figure 5, les plots 207 étant en
contact avec les rampes 216a de la base supérieure 203
et de son homologue symétrique de la base 205. L'implant
est en configuration basse alors. Il met ensuite en
place les moyens de blocage en position non représentés
a travers les lumieres 211 et 210 respectivement, dans
les orifices 230 des bases 203 et 205. Les moyens de
blocage en position peuvent étre des plots présentant un
filetage venant coopérer avec un filetage aménagé dans
l'orifice 230, ou bien des plots aptes a étre montés a
rotation dans l'orifice 230 dont la téte recue dans les
lumiéres 210, 211, est excentrée par rapport a l'axe de
l'orifice 230. Une fois 1l'implant 200 monté, le
chirurgien remplit 1'intérieur de 1l'implant avec une
substance ostéoinductrice ou ostéoconductrice. Il met
ensuite en place 1'implant 200 dans le site
d'implantation. Puis, il régle la hauteur de 1'implant
en faisant tourner 1'élément intermédiaire 201 alors que
les bases 203 et 205 sont immobiles par rapport aux
vertebres respectives, du fait des moyens d'ancrage
impactés dans les plateaux vertébraux délimitant le site
d'implantation. La mise en rotation de 1'élément inter-
médiaire 201 fait se déplacer les plots 207 le long des
rampes 216 de chacune des ouvertures des bases 203 et
205. Le chirurgien met en cuvre ensuite les moyens de
blocage en position recus a travers les lumiéres 210 et
211 pour bloquer 1l'implant en position. Le chirurgien

referme ensuite la voie d'abord.
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Bien entendu, on pourra apporter a la présente
invention de nombreuses modifications sans sortir du
cadre de celle-ci.

Les faces comportant les moyens d'ancrage pourront
étre inclinées par rapport a un plan perpendiculaire
principal de 1'implant.

On pourra imaginer tout systéme de came avec
sulveur de came autre que celuil décrit précédemment sans
sortir de la présente invention.

On pourra aussi prévoir de réaliser un implant
présentant des éléments supérieur et inférieur aptes a
s’imbriquer 1’un dans 1’ autre par complémentarité de
forme, comme par exemple illustré sur la figure 9, sans
avoir de liaisons hélicoidales entre 1’ organe
intermédiaire et les éléments supérieur et inférieur

présentant des moyens formant des points de passage dur.
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Revendications

. Implant intersomatique rachidien comportant au moins

un élément supérieur (203;403), un élément inférieur
(205;405), et un organe intermédiaire (201;401) apte
a coopérer avec les éléments supérieur et inférieur
par des moyens de liaison hélicoidale
(207,254;407,435,450), caractérisé en ce que les
moyens de liaison hélicoidale comprennent des moyens
(216;408,416) formant des points de passage dur lors

de la mise en cuvre de la liaison hélicoidale.

. Implant selon la revendication 1, caractérisé en ce

que les moyens de liaison hélicoidale comprennent au
moins une came (254;435,450) et un suiveur de came
(207;407) apte a venir en contact avec une surface

d'appui (254;438,454) de la came.

. Implant selon la revendication 2, caractérisé en ce

gue la surface d'appul présente des zones formant les

points de passage dur (236,237;417,419).

. Implant selon la revendication 2 ou 3, caractérisé en

ce que les zones formant les points de passage dur
comportent des points de passage (236,237;417,419)

s’ étendant en saillie de la surface d’appui.

. Implant selon la revendication 4, caractérisé en ce

gue les points hauts de passage sont des Dbosses

(219;417,419) .

. Implant selon l'une des revendications 2 a 5, carac-

térisé en ce que l'organe intermédiaire comporte la

came.
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7. Implant selon 1l'une des revendications 2 a 5, carac-
térisé en ce que l'organe intermédiaire comporte le
suiveur de came (207;407).

8. Implant selon 1’une des revendications précédentes,
caractérisé en ce que l'organe intermédiaire (401)
est apte a étre recu dans 1l’un des éléments supérieur
(403) et inférieur (405).

9. Implant selon la revendication 8, caractérisé en ce
que 1’élément central est apte a é&tre regu dans
17autre des éléments supérieur et inférieur.

10. Implant selon 1’une des revendications 1 a 7,
caractérisé en ce que l’un des éléments supérieur
(203) et dinférieur (205) est apte a étre recu dans
1’ organe intermédiaire (201).

11. Implant selon la revendication 10, caractérisé en
ce que l1l’autre des éléments supérieur et inférieur
est apte a étre recu dans 1l’organe intermédiaire.

12. Implant selon 1’une des revendications précédentes,
caractérisé en ce que la liaison hélicoidale entre
1l’organe intermédiaire et 1’élément supérieur a un
sens de vissage contraire a celui de la liaison
hélicoidale entre 1’élément central et 1’élément
inférieur.

13. Implant selon l'une des revendications précédentes,
caractérisé en ce qu'il comporte en outre des moyens
de blocage en position (432) d’au moins 1’un des
éléments supérieur et inférieur par —rapport a
1’ organe intermédiaire.

14. Implant selon la revendication 13, caractérisé en
ce que les moyens de blocage en position comprennent

un plot (432).
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15. Implant selon la revendication 14, caractérisé en
ce que le plot comporte une partie excentrée par
rapport a l’axe principal de mise en cuvre du plot.

16. Implant selon la revendication 14, caractérisé en
ce que le plot comporte une partie apte a é&tre
vissée.

17. Implant selon 1'une des revendications précédentes,
caractérisé en ce qu'il comporte des moyens d'ancrage
(222;422) de 1'implant dans des plateaux vertébraux.

18. Implant selon 1’une des revendications précédentes,
caractérisé en ce que les éléments supérieur (203) et
inférieur (205) sont aptes a s’imbriquer par
complémentarité de forme.

19. Implant selon la revendication 18 caractérisé en ce
que les éléments supérieur et inférieur s’imbriguent
a coulissement.

20. Implant selon la revendication 18 ou 19,
caractérisé en ce qgue chaque é&lément inférieur et
supérieur a une forme générale en « U », les éléments
étant aptes & s’imbriquer 1l’un dans 1l’autre avec les
« U » en opposition.

21. Implant selon la revendication 18, 19 ou 20 et
selon la revendication 7, caractérisé en ce que, 1’un
au moins des éléments supérieur et inférieur
comportant la came (254), ladite came présente une

ouverture en regard de sa surface d’appui (254).
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