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{57) Rezumat: Inventia se referd la un
hidrologistor proportional, cu 3 cédi si 4 poziti,
utilizat ca element de caomanda si distributie in
instalatiile hidraulice ale unor utilaje, masini-uneite
etc. Hidrologistorul proportional este alcatuit
dintrun pistonas (1), avand niste fante de
droselizare {f,) si care se deplaseaza, proportional
cu un semnal dat, la un electromagnet proportional
{6), care actioneazd un element de comanda Qa)
cu pistonas. Pozitia pistonasului (1) este
controlatd, permanent, de un traductor inductiv (8)
de deplasare, printr-o tijd (9) solidaré cu pistonasul
{1) care culiseaza in interiorul unui pistonas-bucsa
(2) avand niste fante de droselizare (f;).
Deplasarea pistonasului-bucsd (2) se face
proportional cu marimea semnalului aplicat unui al
doilea electromagnet propartional (7) ce actioneaza
un al doilea element de comanda (58), identic cu
primul element de comanda (4). Pistonasul-bucsa
(2) se deplaseaza ntr-o bucsa fixa (3), prevazuta
cu mai multe orificii de comanda ( a, b si c).
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Inventia se referd la un hidrologistor proportional, cu 3 cai si 4 pozitii, utilizat ca
element de comanda si distributie in instalatiile hidraulice ale unor utilaje, masini-unelte
etc, din industria constructoare de masini, minerit, industria metalurgica, industria
materialelor de constructii etc.

Este cunoscut un distribuitor hidraulic, alcatuit dintr-un corp solidar la unul din
capete cu o carcasd a unui electromagnet, care asigura actionarea electrica a
distribuitorului si care conlucreazd cu o tija de comanda, care strabate armatura
electromagnetului si cu capatul interior se cupleazi la un sertar introdus intr-un alezaj
central al corpului distribuitorului. Celalalt capét al sertarului se cupleaza cu 0 a doua tija
de comanda, capetele sertarului sprijinindu-se pe niste arcuri care servesc la readucerea
in pozitia initiald a sertarului, in timpul functionarii. Sertarul este prevazut cu un numar
prestabilit de paliere de comanda, prevazute cu niste canale radiale si distantate prin
niste degajari cilindrice, prin care se asigura distributia comandata a fluidului de lucru.

Hidrologistorul proportional, cu 3 cai si 4 poztii pentru instalatii hidraulice,
conform inventiei, este prevazut cu un pistonas avand niste fante de droselizare,
pistonasul deplasandu-se axial cu o mé&rime proportionald cu marimea semnalului dat
unui electromagnet proportional, pe exteriorul pistonasului fiind dispus, coaxial, un
pistonas-bucsa, prevazut cu niste fante de droselizare, care se deplaseaza proportional
cu marimea semnalului dat unui al doilea electromagnet proportional, semnalele la cei
doi electromagneti proportionali fiind date de un modul de comanda, deplasérile
pistonaselor asigurand comunicatia uleiului in cele trei cai, prin fantele de droselizare;
pistonasul este legat printr-o tija de un traductor inductiv de deplasare, care, in orice
moment, controleaza pozitia pistonasului.

Prin aplicarea inventiei, se obtine avantajul cresterii preciziei de lucru si a gradului
de automatizare a masinilor si instalatiilor in care este utilizat hidrologistorul proportional.

Se d&, in continuare, un exemplu de realizare a inventiei, in legaturd si cu
fig.1...4, care reprezinta: -

- fig.1, sectiune axiala, longitudinald, prin hidrologistorul proportional cu 3 cai si
4 pozitii pentru instalatii hidraulice;

- fig.2, schema circuitului hidraulic echivalent al hidrologistorului proportional din
fig.1;

- fig.3, schema legaturilor hidrologistorului proportional din fig.1;

- fig.4, schema bloc de comanda a electromagnetului proportional, folosit in
constructia hidrologistorului proportional, din fig. 1.

Hidrologistorul proportional, conform inventiei, este prevazut cu un pistonas 1
care culiseaza intr-un pistonas-bucsa 2 care, la randul sau, se deplaseaza intr-o bucsa
fixa 3. In bucsa fix 3, sunt practicate niste orificii de comanda a, b si . Tot in bucsa
fixa 3, este prevazut un alt orificiu d care comanda, prin presiunea de ulei pc,,
pistonasul-bucsa 2 si face posibilda comutatia de la orificiul de comanda b, la orificiul de

comanda ¢.

La partea superioara a hidrologistorului, se afla un orificiu de comanda e care
comanda pistonasul 1, prin intermediul presiunii de comanda pc,, facand posibila
comutatia de la orificiul a la b. Presiunea initiald de comanda pc poate ajunge la
presiunea de comanda pe, sau pe,, CU ajutorul unor elemente de comanda 4si 5, cu
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pistonas, identice, actionate de niste electromagneti proportionali 6 si 7. Surplusul de
ulei sau pierderile trec, prin niste canale f si g. la rezervor, prin calea T.

Pozitia pistonasului 1 este controlata, in orice moment, cu ajutorul unui traductor
inductiv 8, de deplasare, printr-o tijd 9 asamblata, prin filet, cu pistonasul 1 si fixata cu
o piulitd 10.

Schema bloc de comanda a electromagnetilor proportionali & si 7 contine un
modul 11 de interfatd, de comunicatie seriald, pentru programarea marimii de reglat,
un modul 12 de programare manuald, reglaj si afisare a marimilor programate si un
modul 13 de comanda in curent pentru baobina electromagnetilor proportionali 6 si 7.
Un modul 14 valideaza iesirea si supravegheaza intreruperea sau scurtcircuitarea
bobinei. Un alt modul 15 realizeaza adaptarea semnalului de reactie (deplasarea sau
presiunea), pentru prelucrarea intr-un modul procesor 16. Modulul procesor 16
realizeaza toate functille de comanda, reglare, afisare si comunicatie, pentru elementele
de comandd 4 si 5, proportionale. Alimentarea electricd se face de la o sursa
monitorizatd 17, izolatd galvanic de sursa de alimentare exterioara.

Realizand o combinatie intre forma fantelor de droselizare f, si f, ale pistonasului
1 si pistonasului-bucsa 2 si deplasérile proportionale ale acestora, se obtin viteze de
deplasare, variabile, ale elementelor de executie, dupd o anumitd lege de miscare
impusa.

Traductorul inductiv 8, de deplasare, lucreaza in bucla nchisa cu electromagnetul
proportional 6. Pistonasul-bucsa 2 nu are traductor inductiv de deplasare si, de aceea,
lucreaza proportional, in buclad deschisd, comandat de electromagnetul proportional 7
si elementul de comanda 5.

Cele trei cai de comunicatie ale hidrologistorului proportional sunt P, A si T, iar
cele patru pozitii de comutare “0”, “I”, “II" si “II” se obtin dupa cum urmeaza: pozitia “0”
este ilustrata in fig. 1, in care presiunea de comanda pe, preluata prin calea P, trece prin
elementul de comanda 4, ajunge la pec, si actioneaza pe o suprafatd $,, inelara, a
pistonasului 1 care este apasat, in pozitia inchis, pe un umar u, al bucsei fixe 3. De
asemenea, presiunea de comanda pec trece si prin elementul de comanda 5 si ajunge
la pc,, care actioneazi pe o surpafatd S, a pistonasului-bucsa 2, care este apasat, in
pozitia inchis, pe un umar u, practicat, de asemenea, n bucsa fixa 3.

in pozitia “0”, calea P nu comunica cu caile A si T, iar acestea nu comunica intre
ele.

A doua pozitie “I" asigurd comunicarea caii P cu calea A, prin faptul ca elementul
de comandd 4, actionat de electromagnetul proportional 6, face ca presiunea de
comanda pc, s& comunice prin Y, cu calea T, deci presiunea de comanda pec, este
practic nuld. Presiunea din calea P impinge pistonasul 1 care leaga calea A cu calea P,
pistonasul-bucsa 2 raméanand in pozitia inchisa.

In a treia pozitie “Il" a hidrologistorului proportional, calea A comunica cu calea
T. in aceastd pozitie, presiunea de comanda pc, creste la o anumita valoare, prin
comutarea elementului de comanda 4, care determind inchiderea pistonasului 1 pe
umarul u,. In acelasi moment, este comutatd presiunea de comanda pc,, prin
intermediul elementului de comanda 5, la Y, si calea T, astfel ca presiunea de comanda
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pc, este aproximativ nuld. Drept urmare, se deschide pistonasul-bucséd 2, datorita
presiunii din calea A, care va comunica cu calea T.

in sfarsit, a patra pozitie “IlI" a hidrologistorului proportional corespunde situatiei,
in care calea P comunica cu caile A si T, pozitie opusa pozitiei “0". in aceasta pozitie,
presiunile de comanda pc, si pc, sunt aproximativ nule, iar pistonasul 1 si pistonasul-
bucsa 2 se deschid, datoritd presiunii din caile PsiA

Revendicari

1. Hidrologistor proportional, cu 3 cai si 4 pozitii, pentru instalatii hidraulice,
caracterizat prin aceea ca este prevazut cu un pistonas (1), avand niste fante de
droselizare (f,), pistonasul (1) deplasandu-se axial, cu o marime proportionala cu
marimea semnalului dat unui electromagnet proportional (6], pe exteriorul pistonasului
(1). find dispus coaxial un pistonas-bucsa (2}, prevazut cu niste fante de droselizare (f5).
care se deplaseaza proportional cu marimea semnalului dat unui al doilea electromagnet
proportional (7), semnalele la cei doi electromagneti proportionali (6 si 7) fiind date de
un modul {11) de comandd, deplasarile pistonaselor (1 si 2) asigurand comunicatia
uleiului in cele trei cai (P, A si T) prin fantele de droselizare (f, si f,).

2. Hidrologistor proportional, conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea
ca pistonasul (1) este legat, printr-o tija (9], de un traductor inductiv (8) de deplasare,
care, in orice moment, controleaza pozitia pistonasului (1).

Presedintele comisiei de examinare: ing. Eane Adrian
Examinator: ing. Gurzéau loan
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