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PATENTE N¢

"Veiculo para movimentagdo de carga"

RESUMO

O presente invento refere-se a um veiculo para movimentagédo
de carga que tem um conjunto de movimentagdo de carga (7) que
compreende uma armag¢do (20) montada articuladamente em (22) num
prolongamento de langa (9). Um macaco (23) controla o movimento
de articulacdo da armacgdo (20). Os garfos de movimentagdo de
carga (30) estdo montados articuladamente em (33), numa barra
transversal (25) a armagdo (20). Através da extensdo do macaco
(23) para a armacgdo articulada (20), na direccdo da seta (42), e
do deslocamento para trds do prolongamento de langa (9), os
garfos (30), quando se encostam a superficie do chdo (24), podem
ser rodados de 180° em torno da eixo (33), de modo que OS
referidos garfos podem ser suportados na armacgédo (20) e
dirigidos para a parte traseira do veiculo, quando ndo estao em
utilizagdo. Pode ser proporcionado um trinco (44) na armagao

(20), para segurar os dgarfos na sua posicdo de armazenagem.

Preferivelmente os macacos (27) podem elevar ou baixar a
barra transversal (25) na armagdao (20) para variar a altura dos
garfos (30). Pode ser usada uma plataforma em vez dos garfos
(30).

O presente invento é aplicdvel, por exemplo, em veiculo de
movimentacdo de mercadorias. FiG.2
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MEMORIA DESCRITIVA

Campo técnico e antecedentes da arte

0 presente invento refere-se a um veiculo para movimentagé&o
de carga, que tem um conjunto para movimentacdo de carga que,
usualmente, compreenderda garfos ou uma plataforma.

Nos veiculos conhecidos do tipo mencionado, os garfos ou a
plataforma prolongam-se, em geral, horizontalmente e para diante
do veiculo para fins de suporte da carga. Usualmente, os garfos
ou a plataforma podem ser levantados ou baixados no veiculo,
para facilitar a movimentagdo da carga. A parte do veiculo que
suporta a carga e que se projecta para diante, tal como os
garfos ou a plataforma, pode aumentar consideravelmente o com-
primento total do veiculo e, quando ndo estéd a ser utilizada,
esta projeccao pode ser perigosa e inconveniente, durante a
movimentacdo ou arrumacdo do veiculo. Até agora, foi proposto
que a parte, que carrega a carga, seja montada articuladamente
no veiculo, de modo que, quando esta parte ndo é necessdria para
a operacdo, possa ser rodada manualmente para uma posigdo de
armazenagem, na qual é acomodada e retida adjacentemente ao
veiculo, de modo a reduzir o comprimento total do veiculo.
contudo, nos veiculos para a movimentagdo de carga muito pesada,
o peso da parte de suporte de carga, montada articuladamente,
pode ser muito grande para o ajustamento seguro ou aceitavel na
sua posicdo de armazenagem, por meio de esforgo manual, e é um
objectivo do presente invento proporcionar um veiculo para
movimentacdo de carga que supere esta dificuldade, no gqual pode
ser ajustada uma plataforma, garfos ou outra parte de suporte ou
movimentacdo de carga do veiculo numa posigdao de armazenagem
relativamente sem obstrucdo, de uma maneira conveniente e rela-

tivamente simples com um esforgco manual negligenciavel.

Descricio do invento e suas vantagens.

De acordo com o presente invento, é proporcionado um

veiculo, que tem um conjunto de movimentacdo de carga, gque
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compreende uma armag¢do montada articuladamente; meios de contro-
lo da armagdo para rodarem a armagdo entre uma primeira posigéo,
em que a armacdo se prolonga para cima e uma segunda posigdo em
gue a armagdo se prolonga para diante ou para trds do veiculo;
meios de suporte da carga montados articuladamente na armagédo,
para serem rodados entre uma posigdo operativa em gque, com a
armacido na sua primeira posigdo, os meios de suporte de carga se
prolongam para diante da armagdo, para o suporte da carga, e uma
posicdo de armazenagem, em que os meios de suporte sdo acomoda-
dos sen obstrucdo no veiculo, em que o conjunto é disposto, de
modo que o deslocamento em rotagdo dos meios de suporte de carga
desde a sua posicdo operativa até a sua posicldo de armazenagem
pode ser conseguido pelo encosto dos meios de suporte de carga
na superficie do chdo e pelo movimento de rotagdo controlado da
armacdo desde a sua primeira posicdo até a sua segunda posigdo,
de modo que os meios de suporte de carga séo obrigados a rodar
desde a sua posiclo operativa até a sua posigdo de armazenagenm,
na qual podem ser seguros relativamente & armagdo e apdés o que,
segurando a armagdo, esta pode ser rodada para a sua primeira
posigdo, suportando os meios de suporte de carga na sua posigdo

de armazenagem.

De acordo com o presente invento, os meios de suporte de
carga de um veiculo de servigo pesado, tais como os garfos de um
empilhador de garfos, a plataforma de um elevador de um veiculo,
ou uma parte de suporte de carga, projectando-se de modo seme-
lhante, quando ndo utilizados, podem ser rodados para uma
posicdo de armazenagem relativamente sem obstrugdo, usualmente
adjacente a armagdo, facilitando desse modo a movimentagdo do
veiculo, a arrumacdo do veiculo ou a eliminagcdo de um perigo que
poderia, de outro modo, representar a parte de suporte de carga
na sua posicdo operativa, através do deslocamento motorizado e
controlade da armacdo. Este deslocamento da armagdo pode conse-
guir o movimento de rotagdo requerido dos meios de suporte de
carga, desde a sua posigdo operativa até & sua posigdao de arma-
zenagem, durante o encosto dos meios de suporte de carga na
superficie do chdo, na qual o veiculo pode estar,ou em qualgquer

outra superficie adequada, contra a qual os meios de suporte de
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carga podem encostar-se durante o seu deslocamento rotativo
relativamente & armacdo. Este movimento rotativo dos meios de
suporte de carga, para a sua posigdo de armazenagem, pode ser
realizado apenas pela utilizagdo dos meios de controlo da
armagdo, que tém, convenientemente, na forma de um émbolo, O
qual é operado por fluido pressurizado. O movimento de rotagdo
atrids mencionado pode ser também facilitado pela movimentagao
apropriada do veiculo e/ou, quando o conjunto de movimentagdo de
carga é suportado na extremidade da frente de um langa

telescépica, pelo ajustamento apropriado do comprimento da
lancga.

Usualmente, a armagdo incluird meios de segurangca, que se
podem desengatar tal como um mecanismo de trinco pelo gual os
meios de suporte de carga, quando na sua posigdao de armazenagem,

podem ser temporariamente seguros, relativamente & armagdo.

De preferéncia, a montagem articulada dos melios de suporte
de carga é deslocdvel relativamente & armagdo e podem ser pro-
porcionados segundos meios de controlo pelo que, quando a
armagdo estd na sua primeira posigdo, os meios de suporte de
carga podem ser elevados ou baixados relativamente a armagao,
para facilitérem a movimentagdo da carga. Os segundos meios de
controlo compreendem, convenientemente, um macaco operadb por um
fluido pressurizado, que reage entre a armagdo e uma parte da
estrutura deslocavel, na qual estdo montados articuladamente na
armacdo os meios de suporte de carga. Apreciar-se-a que podem
ser utilizados segundos meios de controlo diferentes, tais como
uma corrente accionada por um motor, como é habitual, para
controlar a altura dos garfos, nos empilhadores de garfos. E
desejavel que com a armagdo nesta primeira posigdo e com os
meios de suporte de carga na sua posigdo operativa, os segundos
meios de controlo sejam ajustdveis, de modo a deslocarem oOs
meios de suporte de carga, de modo que uma parte de suporte de
carga dos mesmos (tal como as bases de um elevador de garfo ou a
superficie de suporte de carga de uma plataforma) possa ser
colocada numa posicdo mais baixa do que a da armagdo para faci-
litar a movimentagéo de carga.
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De preferéncia, os meios de suporte de carga tém uma forma
substancialmente em L, apresentando um dos seus membros uma
parte de suporte de carga e proporcionando o outro membro uma
parte de haste que é ligada articuladamente & armagdo. Com a
armagdo na sua primeira posigdo e com os meios de suporte na sua
posicdo operativa, a parte de suporte de carga pode prolongar-se
para diante do veiculo para suporte de carga e a parte de haste
pode prolongar-se para cima, adjacentemente a armagdo, e ser
montada articuladamente, através de uma sua extremidade superior
na armag¢do; quando os meios de suporte de carga estdo na sua
posicdo de armazenagem, com a armagdo na sua primeira posigédo, a
parte de haste pode prolongar-se de novo para cima, adjacente-
mente & armacdo, enquanto que a parte de suporte de carga pro-
longa-se para trds do veiculo, para obviar o perigo representado
pela sua projecg¢do para diante do veiculo. A forma em L dos
meios de suporte de carga, acima mencionada, é particularmente
itil, quando os referidos meios sdo deslocaveis relativamente a
armacdo, para permitir que a parte de suporte de carga seja
baixada para uma posicdo mais baixa do que a da armagédo, quando

esta dltima estd na sua primeira posigéo.
Desenhos

Serd agora descrita uma concretizagdo de um veiculo de
elevagdo de garfo, construido de acordo com o presente invento,
por meio de um unico exemplo, com referéncia aos desenhos repre-
sentativos anexos, em que:-

a fig. 1 é uma vista em perspectiva do veiculo;
a fig. 2 é um algado lateral do veiculo, e

as figs. 3 a 5 cada mostram um alcado lateral do conjunto
de movimentacdo de carga do veiculo e representam sequencialmen-
te o ajustamento dos seus garfos de suporte de carga de uma
posicdo operativa para uma posicdo de armazenagem em que OS

garfos sdo acomodados de forma sem obstrugio no veiculo.
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Descricdo detalhada dos desenhos

0 veiculo empilhador de garfos representado destina-se a
movimentagdo de cargas de pesadas e tem um corpo 1 com uma
cabina de conducdo 2 e é manobravel por meio das rodas acciona-
das 3. Nos suportes 4, que se prolongam para cima desde o cOrpo
1 e para trds da cabina 2, estd montado articuladamente em 5 uma
lanca telescépica 6. A langa 6 prolonga-se para a frente ou para
trds e centradamente, relativamente ao veiculo, de modo a sobre-
por-se a cabina 2 e suporta na sua extremidade frontal um con-
junto de movimentagdo de carga 7. A langa pode ser rodada em
torno da sua articulacdo 5, para se ajustar a elevagdo do
conjunto 7 pelos macacos hidraulicos 8. O prolongamento e a
contracgdo das seccgdes telescépicas da langa 6, de modo a variar
o posicionamento do conjunto 7 para dentro ou para fora relati-
vamente ao corpo 1 pode ser efectuado pelos macacos operados por

fluido pressurizado numa maneira bem conhecida na especialidade.

A extremidade frontal da langa 6, na qual estd montado o
conjunto de movimentacdo de carga 7, inclui um par de bragos 9,
que estédo espagados no sentido da largura do veiculo e estéo
usualmente soldados em 10 & seccdo telescédpica da extremidade
frontal 6a da lancga, para formar um prolongamento rigido da
seccdo, e de modo que os bragos 9 se projectam perpendicularmen-
te ao comprimento principal da langa 6, como mostrado generica-
mente na fig. 2. E de notar que a estrutura do veiculo, descri=-
ta até aqui, é apenas um exemplo e sdo possiveis muitas
variacdes na montagem do conjunto 7, na extremidade frontal de
um corpo de veiculo em suportes apropriados semelhantes aos

apresentados pelos bragos 9.

0 conjunto de movimentacdo de carga 7 inclui uma armagao
20, com a forma de uma estrutura rectangular geralmente em
posicdo vertical, que tem lados opostos 21 as extremidades
inferiores das quais sdo articuladas em 22, um para cada dos
bragos 9 para montar articuladamente a armagdo 20 na extremidade
frontal da lanca 6. O movimento de articulagdo da armagdo 20
relativamente aos bragos 9 é controlado por um par de macacos
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hidrdulicos 23 que se ligam um entre cada brago 9 e o lado
adjacente da estrutura da armagdo 21. Com o veiculo sobre uma
superficie de chdo horizontal 24, os macacos 23 reterédo normal-
mente a armacdo 20 numa posicdo articulada em que a estrutura da
armacdo é colocada num plano geralmente vertical como mostrado
na fig. 2.

Uma barra transversal 25 estd localizada dentro da estrutu-
ra da armacdo 20 e prolonga-se entre os seus lados 21. A barra
25 estd acomodada dentro de ranhuras prolongando-se longitudi-
nalmente 26 da armacdo, de modo que ela pode ser deslocada
verticalmente em relacdo a estrutura da armagdo, quando a estru-
tura é disposta verticalmente, como mostrado na fig. 2. A barra

transversal 25 é controlada pelos macacos hidrdulicos 27 que

reagem entre aguela barra 25 e uma base 28 da estrutura 20.

A barra transversal 25 suporta um par de garfos em forma de
1 30, proporcionando um membro da dita forma uma haste 31 e
proporcionando o outro membro um dente 32. A extremidade livre
da haste 31 é montada através de uma articulagdo 33 no suporte
34 que é suportado pela barra transversal 35 na armagdo 20 (ver
fig. 3). Em utilizagdo normal do conjunto de movimentagdo de
carga como mostrado na fig. 2, os garfos 30 ficam suspensos dos
seus suportes respectivos 34 com as suas hastes 31 verticais e
adjacentes a armagdo 20 enguanto os dentes 32 apresentam-se
prolongados para diante do veiculo para a movimentagado de carga
numa maneira habitual nos empilhadores de garfos. Os suportes 34
podem ser montados de modo a deslizarem na barra transversal 25,
de modo que o espago entre os garfos 30 pode ser ajustado,
quando apropriado, para a elevagdo da carga.

Pelo prolongamento e retracgdo dos macacos 27 sera notado
gue o deslocamento consequente da barra transversal 25 em
relacdo & estrutura da armagdo levantard ou baixara os dentes 32
(como indicado pela seta 40 na fig. 3) para facilitar a
movimentacdo de carga. De preferéncia quando os macacos 27 estéo
totalmente retraidos e com a armagdo 20 disposta verticalmente,

os dentes 32 ficam dispostos num nivel mais baixo do que a base
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28 da armacdo 20 como mostrado na fig. 3 - de novo para facili-
tar a movimentacdo de carga.

Durante a utilizac¢do normal do empilhador de garfos e
quando a langa 6 é elevada, os macacos 23 que controlam o movi-
mento de rotacdo da armacdo 20 serdo actuados para manter a

armagdo 20 vertical - isto pode, convenientemente, ser realizado
pelo deslocamento apropriado do fluido hidraulico entre os
cilindros 23 e os cilindros dependentes 41 (ver figs. 1 e 2) que
reagem entre a langa 6 e as vigas 4, para se prolongarem ou
retrairem como apropriado, em resposta as variagdes em elevagdo

da langa.

Os dentes 32, quando projectados para utilizag&o normal do
empilhador de garfos, aumentam consideravelmente o comprimento
total do veiculo, o que pode ser inconveniente para a arrumagéo
ou para a manobra e podem também constituir um perigo. Para
reduzir estas dificuldades o conjunto de movimentagdo de carga 7
é disposto de modo que os garfos 30 podem ser ajustados para uma
posicdo de armazenagem sem obstrucdo e numa maneira que sera
agora descrita com referéncia as figs. 3 a 5.

com os dentes 32 dispostos para a movimentagdo normal de
carga e a armacdo 20 disposta verticalmente, os garfos 30 sdo
baixados para se encostarem na superficie do chdo 24 (pela
actuacdo de um ou de ambos os macacos 27 ou pelo abaixamento da
lanca 6) como mostrado na fig. 3. Os macacos de controlo de
armagdo 23 s&o agora prolongados, guando o veiculo € movido para
tréds (na direccgdo da seta 50 - fig. 3) obrigando a armagdo 20 a
rodar em volta das suas articulacdes 22 nos bragos 9 e na
direccdo da seta 42 (fig. 3), enquanto os garfos 30 rodam simul-
taneamente na direccdo da seta 43 em volta das suas articulagdes
33. Estes movimentos de articulagdo no conjunto de movimentagdo
de carga continuam até a armagdo 20 ficar localizada numa
posicdo substancialmente horizontal de modo a prolongar-se para
diante ou para trés do veiculo e os garfos 30 terem rodado de,
aproximadamente, 180°, de modo que as suas hastes 31 fiquem de
novo dispostas de modo a permanecerem adjacentes a estrutura da
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armagdo 20 como mostrado na fig. 4. Com os garfos 30 posiciona-
dos na armacdo 20 como mostrado na fig. 4, aqueles garfos podem
ser seguros em relagdo a armagdo 20 por um mecanismo de trinco
ou fecho 44, o qual é convenientemente um acessério suportado
pela armacgdo. A seguir a ligagdo do trinco 44 aos garfos, os
macacos 23 sio retraidos para rodar a armagdo 20 em volta das
suas articulacdes 22 e na direcgdo da seta 45 na fig. 4, de modo
gue a armagdo é de novo levantado para a sua posigdo vertical e
carrega os garfos 30 como mostrado na fig. 5. Como serd observa-
do a partir da fig. 5, os dentes 32 ficam agora dirigidos para
trads do veiculo para ndo obstruirem e numa maneira que reduz o
comprimento total do veiculo, e diminui o perigo representado

pelos dentes dos garfos.

Como uma alternativa ou adicionalmente ao veiculo ser
conduzido para trds para efectuar o movimento de articulagdo dos
garfos da posigdo mostrada na fig. 3, para a mostrada na fig.
4, o referido movimento de articulagdo pode ser realizado
(possivelmente sem o movimento do veiculo) fazendo baixar os
garfos para a superficie de chdo 24 como mostrado na fig. 3 com
a lanca telescépica 6 numa posigdo prolongada e subsequentemente
retrair a lanca para proporcionar o mesmo efeito que o movimento

de traseiro do veiculo.

Do que foi dito anteriormente serd apreciado que os garfos
30 podem ser ajustados na sua posigdo operativa mostrada na fig.
3 para a sua posigdo de armazenagem mostrada na fig. 5 apenas
pela utilizagdo da poténcia que estd disponivel no veiculo,
obviando por isso que um operador tente mover manualmente os
garfos para a sua posiglo de armazenagem. Além disso, se os
trincos 44 estiverem comprimidos para engatarem automaticamente
com as hastes 31 dos garfos durante o movimento de rotagdo da
armacdo para a posigdo mostrada na fig. 4, serd apreciado que o
condutor do veiculo empilhador de garfos pode controlar o con-
junto de movimentagdo de carga para adoptar a posicdo de armaze-
nagem mostrada na fig. 5 sem deixar a cabina 2.
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RETVINDICACOES

1 - Veiculo, tendo um conjunto de movimentagdo de carga,
caracterizado por o dito conjunto compreender uma armagdo monta-
da articuladamente; meios de controlo da armagdo para rodarem a
armacdo entre uma primeira posigdo, na qual a armagdo se prolon-
ga para cima, e uma segunda posigdo, na qual a armagdo se pro-
longa para a frente ou para trds do veiculo; meios de suporte de
carga montados articuladamente na armagdo, de modo a serem
rodados entre uma posigdo operativa, em que, com a armagdo na
sua primeira posicdo, os meios de suporte de carga se prolongam
para diante da armagdo para suportarem a carga e uma posigdo de
armazenagem, na gual os meios de suporte de carga sdo acomodados
no veiculo sem provocarem obstrugdo, e por o conjunto ser dis-
posto de modo que o deslocamento articulado dos meios de suporte
de carga da sua posicdo operativa para a sua posicdo de armaze-
nagem, pode ser conseguida pelo encosto dos meios de suporte de
carga numa superficie de chdo e pelo movimento de articulacgao
controlado da armacgdo desde a sua primeira posicdo até a sua
segunda posigdo, de modo que os meios de suporte de carga sao
obrigados a rodarem desde a sua posigdo operativa até a sua
posicdo de armazenagem, posigdo na qual os mesmos podem ser
seguros relativamente & armagdo e a seguir ao que a armagdo pode
ser rodada para a sua primeira posigdo, suportando os meios de
suporte de carga na sua posicdo de armazenagem.

2 - Veiculo de acordo com a reivindicagdo 1, caracterizado
por compreender meios de fixacdo desengataveis, pelos quais os
meios de suporte de carga podem ser temporariamente seguros
relativamente a4 armacdo na sua posicdo de armazenagem.

3 - Veiculo de acordo com a reivindicagdo 2, caracterizado
por os meios de fixacdo desengatdveis estarem localizados na
armacao.

4 - Veiculo de acordo com qualquer das reivindicagdes 2 ou

3, caracterizado por os meios de fixagdo desengatdveis engatarem
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automaticamente entre os meios de suporte de carga e a armagao,
guando os meios de suporte de carga sao deslocados para a sua

dita posicéo de armazenagenm.

5 - Veiculo de acordo com qualquer uma das reivindicacbes 2
a 4, caracterizado por os meios de fixagdo desengatdveis compre-

enderem um mecanismo de trinco.

6 - Veiculo de acordo com gualquer uma das reivindicagdes
anteriores, caracterizado por a montagem articulada dos meios de
suporte de carga ser deslocdvel relativamente a armagdo e serem
proporcionados segundos meios de controlo através dos guais,
quando a armagdo estd na sua primeira posigdo, os meios de
suporte de carga podem ser levantados e baixados relativamente a

armacao.

7 - Veiculo de acordo com a reivindicagdo 6, caracterizado
por os segundos meios de controlo, com a armagdo na sua primeira
posicdo, serem ajustédveis para deslocarem os meios de suporte de
carga, de modo que uma parte de suporte de carga dos mesmos

possa ser localizada num nivel mais baixo do que o da armagéo.

8 - Veiculo de acordo com qualquer das reivindicagdes 6 ou
7, caracterizado por os segundos meios de controlo compreenderem
um macaco actuado por um fluido pressurizado que reage entre a
armagdo e uma parte da estrutura relativamente deslocédvel, na

qual sdo articulados os meios de suporte de carga.

9 - Veiculo de acordo com qualquer uma das reivindicagdes
anteriores, caracterizado por a armagdo ser montada articulada-
mente numa langa montada articuladamente, que € ajustavel en
elevacdo para levantar e baixar o conjunto de movimentacdo de
carga; e por os meios de controlo da armagado reagirem entre a

lanca e a armacgéo.

10 - Veiculo de acordo com a reivindicagdo 9, caracterizado

por a lanca ser telescdépica e o conjunto de movimentagdo de



73 411 .
FJW/GDG/P12487 ﬁt@dﬁgzﬂgn

-12- A R R

carga estar localizado na extremidade frontal da dita langa.

11 - Veiculo de acordo com qualquer uma das reivindicacgodes
anteriores, caracterizado por os meios de controlo da armagdo

compreenderem um macaco actuado por um fluido pressurizado.

12 - Veiculo de acordo com qualquer uma das reivindicagdes
anteriores, caracterizado por a montagem articulada para a

armagdo, com a armagdo na sua primeira posigdo, estar colocada
numa parte de fundo da mesma.

13 - Veiculo de acordo com qualquer uma das reivindicaqées
anteriores, caracterizado por os meios de suporte de carga terem
uma forma substancialmente em L, que compreende uma parte de
haste e a ou uma parte de suporte de carga, e com a armagao ha
sua primeira posigdo e por a dita parte de suporte de carga, com
os meios de suporte de carga na sua posigdo operativa, prolon-
gar-se para diante do veiculo para o suporte da carga e a dita
parte de haste prolongar-se para cima e estar montada articula-
damente, numa sua extremidade superior, na armagdo, e quando os
meios de suporte de carga estdo na sua posigdo de armazenagem,
com a armacdo na sua primeira posigdo, a dita parte de haste
prolongar-se para cima e a dita parte de suporte de carga pro-

longar-se para trds do veiculo.

14 - Veiculo de acordo com qualquer uma das reivindicagbes
anteriores, caracterizado por os meios de suporte de carga
compreenderem garfos os guais, na sua posigdo operativa e com a
arma¢do na sua primeira posiglo, apresentarem dentes para a
movimentacdo da carga.

15 - Veiculo de acordo com qualquer uma das reivindicacgobes
1 a 13, caracterizado por os meios de suporte de carga compreen-
derem uma plataforma, que na sua posigdo operativa, e com a
armacdo na sua primeira posigdo, apresenta uma superficie para
suporte de carga.
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