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(57) Die Erfindung betrifft eine Wellenkupplung mit einer ersten

und zweiten Kupplungshdlfte und dazwischen angeordneter :
drehmonentilbertragende Kinematik, welche einen Achsversatz der Wellen
ermdglicht, einem Zwischenglied, dessen Achse bei fluchtenden Wellen
mit den Wellenachsen fluchtet, und Koppelgliedern, zur Antriebs-
verbindung der ersten Kupplungshidlfte und dem Zwischenglied sowie
dem Zwischenglied und der zweiten Kupplungsh#lfte. Ziel und Aufgabe
ist ein einfacher Aufbau, wobei insbesondere nur Schwenklager mit
relativ geringem Durchmesser erforderlich sind und auch bei
fluchtenden Wellen eine einwandfreie Drehbewegungsiibertragung
gewdhrleisten., ErfindungsgemiB sind wenigstens zwei Koppelglieder in
bezug auf die Achse des Zwischengliedes diametral einander
gegeniiberliegend und um tangential verlaufende Schwenkachsen
verschwenkbar an dem Zwischenglied gelagert. Die Koppelglieder 51nd
an den Kupplungsh3lften allseitig bengllvh angelenkt und
Ausgleichsmittel zum Ausgleich der mit einer Verschwenkung der
Koppelglieder verbundenen Verkiirzung des axialen Abstandes der
Koppelgliederenden vorgesehen. Die Koppelglieder kdénnen gerade
Verbindungsbolzen sein, mit kugeligen Verdickungen an ihren Enden,
die in dazu komplementdren Aufnahmegliedern aufgenommen sind.
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Wellenkupplung i

Anwendungsgebiet der Erfindung

Die Erfindung betrifft eine Wellenkupplung enthaltend:
eine erste und eine zweite Kupplungshdlfte und eine dreh-
momentiibertragende Kinematik zwischen den Kupplungshil&
ten, welche einen Achsversatz zwischen den Wellen zuléBt,
mit einem Zwischenglied, dessen Achse bei fluchtenden
Wellen mit den Wellenachsen fluchtet, und Koppelgliedern,‘
welche eine Antriebsverbindung zwischen der ersten
Kupplungsh&lfte und dem Zwischenglied und zwischen dem
Zwischenglied und der zweiten Kupplungshélfte herstellen.

Charakteristik der bekannten technischen Ldsunagen

Bei einer bekannten Kupplung dieser Art (US=-PS 4 040 270)
sind Zwischenglieder in Form von Ringen vorgesehen,

die konzentrisch aufeinander gelagert sind. Jeder Ring
ist Uber einen ersten Lenker mit einer antriebsseitigen
Kupplungshé&lfte und Uber einen zweiten Lenker mit einer
abfriebsseitigen Kupplungsh&lfte verbunden. Die Kupp=
lung gestattet eine winkeltreue Ubertragung einer Dreh-
bewegung zwischen umlaufenden Teilen, wobei bei einem
Achsversatz die Lenker und die Ringe Ausgleichsbewegungen
ausfihren. Die Lenker flhren dabei hin- und hergehende
Schwenkbewegungen aus, wdhrend die Ringe gleichzeitig
eine hin- und hergehende Drehbewegung relativ zuein-
ander ausfihren, Eine solche Kupplung gestattet eine kine-
matisch einwahdffeie winkeltreue Kupplung von Drehbewe-
gungen auch bei relativ groBem Achsversatz,
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Bei dieser bekannten Kupplung sind relativ grofle Lagef
erforderlich, da die Ringe aufeinander gelagert sind.

Es sind weiterhin Kupplungen bekannt, bei denen ein schei-
benférmiges Zwischenglied iUber ein Parallellenkergetriebe
besteht aus drei gegeneinander um 120° versetzten Lenkern
mit einer antfiebsseitigen Kupplungshédlfte und Uber ein
zweites Parallellenkergetriebe mit ebenfalls drei um

120° gegeneinander versetzten Lenkern mit einer abtriebs-
seitigen Kupplungshdlfte verbunden ist (DE-PS 1 233 667).
Solche Kupplungen gestatten ebenfalls eine kinematisch
einwandfreie Ubertragung von Drehmomenten, allerdings

nur dann, wenn ein Achsversatz zwischen den miteinander

zu kuppelnden Wellen besteht.

Ziel der Erfindung

bas Ziel der Erfindung besteht darin, sowohl den Aufbau
der Kupplung zu vereinfachen als auch die Fliehkraft zu
reduzieren und somit hdéhere Drehzahlen zu ermdglichen,

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine mdglichst
einfach aufgebaute Kupplung der eingangs definierten Art
zu schaffen, bei welcher insbesondere nur Schwenk;ager
mit relativ geringem Durchmesser erforderlich sind

‘und welche auch bei fluchtenden Wellen eine einwandfreie
Obertragung der Drehbewegung gewdhrleistet,

Erfindungsgem&B wird diese Aufgabe dadurch geldst, daB

-(a) wenigstens zwei Koppelglieder in bezug auf die Aghse
des Zwischengliedes diametral einander gegeniber=
liegend und um tangential verlaufende Schwenkachsen
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verschwenkbar an dem Zwischenglied gelagert sind,

(b) die Koppelglieder an den Kupplungsh&dlften allseitig
beweglich angelenkt sind und '

(c) ‘Ausgleichsmittel zum Ausgleich der mit einer Ver-
" ‘schwenkung der Koppelglieder verbundenen Verkiirzung
des axiélen Abstandes der Koppelgliederenden vor-
gesehen sind,

ZweckméBigerweise werden die Koppelglieder von geraden
Verbindungsbolzen gebildet, die an ihren Enden kugelige
Verdickungen aufweisen, wobei die kugeligen Verdickungen
in dazu komplementéren Aufnahmegliederh aufgenommen
sind, In weiterer Ausbildung der Erfindung sind an den
Kupplungshélf;en’diametral einander gegeniiberliegende
radiale Augen vorgesehen, wobei die Aufnahmeglieder

als Gummikorper ausgebildet sind, die inden radialen
Augen sitzen. Diese Gummikérper sind in axialer Richtung
elastisch deformierbar und dienen als Ausgleichs-mittel
fur die Verkiirzung des gxialen Abstandes der Koppelglie-
der.

Nach einem weiteren Merkmal der Erfindung sind die Aus-~
gleichsmittel fir die Verkilirzung des axialen Abstandes
der Koppelgliederenden als Lenker ausgebildet, die
jeweils an einem Ende Uber Kugelgelenke an den Kupplongs=~
hilften angelenkt sind, sich im wesentlichen tangential
zu den Kupplungsh&dlften erstrecken und an dem anderen
Ende jeweils lber ein die kugelige Verdickung enthaltendes
Kugelgelenk an dem Verbindungsbolzern angelenkt sind.

Die Lenker weisen ferner zn den Enden ein Paar von Augen
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auf, die je einen Gummikdrper mit konkav-sphérischen
Innenfléchen aufnehmen. Dabei werden in dem einen Gummi-
kérper die kugelige Verdickung des Verbindungsbolzens und
in den anderen Gummik&rper ein kugeliges Ende eines an der
Kupplungshdlfte sitzenden axialen Bolzen aufgenommen.,

Vorteilhaft ist es, wenn zwischen den Gummikérpern und
der kugeligen Verdickung bzw. dem kugeligen Ende jeweils
eine Gleitschicht vorgesehen ist,

Die Erfindung zeichnet sich weiterhin dadurch aus, daR® auf
gegenliberliegenden Seiten des Zyischengliedes zwei Paare
von nebeneinander angsordneten Koppelgliedernfum je eins
gemeinsame tangential zu der dem Zyischenglied verlau-
fende Schwenkachse verschwenkbar gelagert sind sowie

ein Ende jedes Koppelgliedes Uber ein Kugelgelenk mit
einem Lenker verbunden ist, der seinerseits iber ein
weiteres Kugelgelenk an der jeweils benachbarten Kupplungs-
h&lfte angelenkt ist, Die Lenker kdnnen im wesentlichen
tangential angeordnet sein, wobei sich die mit den Kop-
pelgliedérn eines Paares verbundenen Lenker jeweils

nach entgegengesetzten Richtungen erstrecken,

Als vorteilhaft hat sich gezeigt, daB die beiden Koppel-
glieder jedes Paares starr miteinander verbunden sind.

GemdB einer weiteren Ausgestaltung der Erfindung ist das
Zwischenglied ein Rahmen von rechteckiger Grundform,
wobei sich Koppelglied=Grundkérper mit im wesentlichen
doppelkeilférmiger Gestalt langs eines Paares von
gegenliberliegenden Seitenteilen des Rahmens erstrecken
und auf je einer Wélle sitzen, welche mit ihren vorste-
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“henden Enden in den anderen Seitenteilen des Rahmens ge-
lagert sind. Ferner sind an den Koppelglied-Grundkﬁrpgrn
auf gegeniiberliegenden Seiten Paare von fluchtenden Zapfen
mit kugeligen Verdickungen vorgesehen, welche letzteren
Gelenkkugeln der Kugelgelenke bilden. Die Wellenkupplung
zeichnet sich weiterhin dadurch aus, daB zwischen den bei-
‘den Kupplungsh&lften ein erstes und ein zweites Zwischen-
glied vorgesehen ist, ein erstes Paar von Koppelglie-

dern in bezug auf die Achse des ersten Zwischengliedes
diametral einander gegentiberliegend und um tangential

. verlaufende Schwenkachsen an dem ersten Zwischenglied ge-
lagert ist sowie ein zweites Paar von Koppelgliedern in
bezug auf die Achse des zweiten Zwischengliedes diametral
einander gegeniberliegend und gegeniber dem ersten Paar

um im wesentlichen 90° Winkelversetzt um tangential ver=
laufende Schwenkachsen an dem zweiten Zwischenglied
gelagert ist. ‘

Hierbei kann das zweite Zwischenglied ein Ring sdn, der
das erste Zwischenglied umschlieBt und radial einw-drts
ragende Lggerungen aufweist, in denen die Koppelglieder
des zweiten Paares mit Lagérzapfen schwenkbar gelagert
sind, Es ist auch mdglich, daB die beiden Zwischenglieder
eine doppel-T-formige Grundform besitzen und einander
kreuzehd'angeordnet sind, ‘wobei an den Enden jedes Quer=
balkens der Doppel-T's Lageraugen zur Lagerung der Koppel-
glieder vorgesehen sind.

Bei einer solchen Kupplung gestatten die Koppelglieder
"Achsversatz, Das’Zwischenglied stellt sicher, daB die
Koppelglieder bei der Ubertragung von Drehmomenten nicht
im verwindenden Sinne ausweichen kénnen, sondern im we=
sentlichen axial ausgerichtet gehalten werden. Ein Achs-
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versatz in den einen Richtung wird durch dié Schwenkbewe
gung der Koppelglieder relativ zu dem Zwischenglied ermd
licht. Ein Achsversatz in der dazu senkrechten Ebene wir
durch eine Verkantung des Zwischengliedes méglich gemach
Die Ausgleichsmittel gleichen die durch Neigung der Kop~
pelglieder zur Unlaufachse bedingten Anderungen des
axialen Abstandes der Koppelgliederenden aus. Diese Aus=
gleichsmittel kdnnen verschiedener Natur sein,

Im Betrieb liegt ein Achsversatz in einer bestimmten
Ebene vor. Die Kopplung rotiert relativ zu dieser Ebene,
wobei die Zustdnde "verschwenkte Koppelglieder” und
"verkantetes Zwischenglied" einander abwechseln.

Ausfiihrungsbeispiel

_Die Erfindung ist nachstehend an einigen Ausfithrungsbei-

gu
d
te

spielen unter Bezugnahme auf die zugeh&rigen Zeichnungen

nzher erléutert:

3

Fig. 1: =zeigt einen Lé&ngsschnitt durch eine erfindungs-

gemdfe Kupplung;

Fig. 2: zeigt einen Schnitt lédngs der Linie A-B von
Fig. 1;

Fig. 3: =zeigt einen Schnitt ldngs der Linie C=D von
' Fig. 2;

Fig. 4: =zeigt einen L&ngsschnitt durch eine andere
Ausfihrungsform der Erfindﬁng, wobei der Zapfen
nach Art von Fig. 1 an einem Zwischenring gela-
gert zu denken istg

=

7 =
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zeigt einen Schnitt langs der Linie E-F von
Fig. 4;

zeigt einen Schnitt langs der Linie G-H von
Fig. 7;

zeigt einen Liangsschnitt durch die abgewandel-

te Ausfihrungsform, wobei die Zapfen an einem
Zwischenring &hnlich Fig. 1 schwenkbar gelagert
ist; '

zeigt einen Langsschnitt &hnlich Fig. 4
durch eine weitere Ausfihrungsform der Erfin=

dung;

zeigt einen Schnitt léngs der Linie J~K von
Fig. 8; ’

zeigt eine weitere Ausfihrungsform der Erfin-

dung in einer Darstellung &hnlich Fig. 9;

zeigt einen Querschnitt durch eine weitere
Ausfihrungsform &hnlich der nach Fig. 10;

: zeigt einen zugehdrigen L&ngsschnitt;

zeigt einen Lé&ngsschnitt durch eine weitere
Ausfihrungsform;

: zéigt‘einen Schnitt léngs der Linie L-M von

Fig. 13;

zeigt eine weitere Abwandlung einer erfindungs-
" - 8 =
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gemében Kupplung:

Fig. 16: zeigt eine noch andere Abwandlung der erfindungs-
gendBen Kupplung.

In Fige 1 ist mit 10 eine erste Kupplungsh&lfte bezeichnet,
die mittels einer Keilflhrung 12 auf eine Welle aufsetzbar
ist, Mit 14 ist eine zweite Kupplungshé&lfte bezeichnet,
die mittels ediner KeilfUhrung 16 auf eine zweite Welle
aufsetzbar ist. Die erste Kupplungshdlfte 10 weist dia-
metral einander gegenlberliegende radiale Augen 18

bzw. 20 auf. Entsprechende radiale Augen 22 bzw. 24
besitzt die zweite KupplungshZlfte i4. Mit 26 ist ein
Verbindungsbolzen bezeichnet, der an seinen beiden Enden
kugelige Verdickungen 28 bzw. 30 aufweist. Die kugeligen
Verdickungen 28; 30 sind iber dazu komplementédre Gummi-
kbrper 32 bzw. 34 in den Augen 18bzw. 22 gelagert. Damit
ist eine Schwenkbarkeit gegeniber den Kupplungsh&lften

10 bzw. 14 gegeben, wobei sich die Gummikdrper 32 und

34 entsprechend ihrer Beschaffenheit deformieren kdnnen.
Ein entsprechender Bolzen 36 mit balligen Enden 38

und 40 ist Uber Gummikdrper 42 bzwi. 44 in den Augen 20
bzw. 24 gelagert. Die beiden Bolzen 26 und 36 sind, wie
aus Fige. 2 am besten ersichtlich ist, mit quer dazu ver-
laufenden Zapfen 46 und 48 bzw. 50 und 52 in Wilzlagern
54, 56 bzw. 58, B0 in einem Zwischenring 62 gelagert.
Dieser Zwischenring kann auch als Stange ausgefihrt
werden. Die Bolzen 26 und 36sind somit gegeniiber dem
Zyischenring verschwenkbar und zwar um Achsen 64 bzw, 66,
-die tangential zur Umfangsrichtung des Zwischenrings ver-
“laufen, .

Wenn beispielsweise die Kupplungshilfte 410 angetrigben

‘das Auge 18 nach

wird, so wirde sich beispielsweise e
vorn und das Auge 20 nach hinten bewsegen. Chne den Zwie-
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schenring 62 wirde sich daher, von oben in Fig. 1 gesehen,
der Lenker 26 entgegen dem Uhrzeigersinn und der Lenker 36
im Uhrzeigersinn verkanten. Das wird dadurch verhindert,
daB beide Lenker um die Achsen 64 und 66 verschwenkbar

in dem Zwischenring 62 gehaltert sind. Uber die Bolzen

26 und 36 wird somit die zweite Kupplungshilfte 14 unmit-
telbaa winkeltreu auch bei einem gewissen Radialversatz
mitgenommen., Das ist kinematisch einwandfrei, solange

der Radialversatz im Rahmen der Verschwenkung der Bolzen
liegt, die die Gummikérper zulassen. Die Kupplung gestattet
jedoch, je nach Ausfihrungsart, auch einen entsprechenden
Achsversatz., In der Papierebene von Fig. 1 kann ein sol-
cher Achsversatz dadurch erfolgen, daB sich die Lenker 26
und 36 parallel zueinander verschwenken. In der dazu senk-
rechten Ebene erfolgt ebenfalls eine Verschwenkung der
Bolzen 26 und 36, allerdings unter Verkantung des Zwi-
schenringes. Die mit dieser Verkantung verbundene Axial-
bewegung der kugeligen Enden 28; 30 bzw. 38; 40 relativ

zu den Kupplungsgliederh 10 und 14 kann bei der Aus=-
fihrungsform nach Fig. 1 durch elastische Deformation

der Gummikdrper 32; 34 bzw. 42; 44 ausgeglichen werden.

Bei der Ausfihrungsform nach den Figuren 4 bis 7 ist
nicht ein einziger durchgehender Bolzen vorgesehen, der
- unmittelbar an den Kupplungsh&lften 10 bzw. 14 angelenkt
ist wie bei der Ausfiihrungsform nach Fig, 1. Vielmehr
“ist ein Bolzen 68, der in &hnlicher Weise wie der Bolzen
26 an einem Zwischenring gelagert ist, in einem 'sich
senkrecht zur Papierebehe von Fig. 4 erstreckenden
Lenker 70 gelagert. Diese Lagerung erfolgt ebenfalls
mittels eines kugeligen Endes 72 des Bolzens 68, welches
in einem Gummikérper 74 gehalten ist, der seinerseits

in einem Auge 76 des Lenkers 70 sitzt. Der Lenker 70

- 10 -
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ist seinerseits an seinem anderen .Ende an einem Zapfen 78
angelenkt. Der Zapfen 78 weist ein kugeliges Ende 80

in der gleichen Radialebene wie das Ende 72 des Bolzens
68 auf. Dieses kugelige Ende 80 ist in einem Gummie
kérper 82 gehalten,der in einem Auge 84 des Lenkers 70
sitzt. Der Lenker 70 ist somit gegeniiber dem Zapfen 78
allseitig schwenkbar gelagert. Er ist weiterhin allsei-
tig schwenkbar gegeniber dem Bolzen 68, Wie aus Fig. 5
am besten ersichtlich ist, erstreckt sich dér Lenker 70
im wesentlichen tangential in bezug auf den Umlauf um
die Achse 86. Der Zapfen 78 sitzt an einem radialen
Ansatz 88 einer hilsenfdrmigen Kupplungsh&lfte 90, die
Uber eine Keilverbindung 92 mit einer \elle kuppelbar
iste

In entsprechender Weise ist ein Bolzen 94, welcher

dem Bolzen 36 von Fig. 1 entspricht, mit einem kugeligen
Ende ©6 in einem Lenker 98 (Fig., 5) gelagert. Das ver=-
dickte Ende 96 des Bolzens 94 sitzt in einem dazu kom-
plementér ausgebildeten Gummikdrper 100, der seinerseits
in einem Auge 102 des Lenkers 98 gehalten ist. Zwischen
dem Gummikdrper 100 und dem verdickten Ende 96 ist in
unteren Teil der Figuren 4 und 5 eine Gleitschicht 104
dargestellt. Diese Gleitschicht 104 erleichtert die Rela-
tivverdrehung von Bolzen 94 und Lenker 98,

Der Lenker 98 ist, wie aus Fig. 5 ersichtlich ist, in
dhnlicher Weise wie der Lenker 70 an einem Zapfen 106
angelenkt, welcher an einem radialen Ansatz 108 der Kupp=
lungshélfte 90 sitzt. Dieser Zapfen 106 weist ein kuge=
ligbverdicktes Ende 110 auf, welches lber eine Gleit-
schicht 112 in einem Cunmikdrper 114 gehaltert ist, der
seinerseits in einem Auge 116 des Lenkers 98 gehalten

= 11 -
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wird, Die Lenker 70 und 98 erstrecken sich antiparallel

zueinander, wie aus Fig. 5 erkennbar ist.

-

Fig. 6 und 7 zeigt die andere Seite der Kupplung.

Der Aufbau ist im wesentlichen der gleiche wie bei Fig. 4
und 5 und daher nicht mehr im einzelnen beschrieben,

Die Kupplungsh&dlfte 118 trégt an radialen Ansétzen 120;
122 Zapfen 124 bzw, 126, die lber Kugelgelenke, &hnlich
Fig. 4 und 5, mit Lenker 128 bzw. 130 verbunden sind.
Die Lenker 128 und 130 sind wiederum Uber Kugelgelenke
mit den kugeligen Enden 132 bzw, 134 der Bolzen 94 bzw,
68 verbunden,

Auch hier sind die Lenker 128 und 130 antiparallel zu-
einander und im wesentlichen in Tangentialrichtung ange-
ordnst. |

Die Lenker 70 und 98 bzw. 128 und 130 gestatten einen
Ausgleich der "Verklrzung" der Bolzen 26 und 36 bei

einer Schwenkbewegung, die sich aus einem Achsversatz der
Kupplungsh&lften 10 und 14 ergibt. In diesem Falle erfolgt
eine Schwenkbewegung der Lenker, z. B. des Lenkers 70

in Fig. 4 sowohl in der Ebene von Fig. 5 als auch

in der Papierebene von Fig. 4., Dieser Ausgleich braucht daher
nicht durch die Gummikdrper allein iuserfolgen. Es kann
daher ein groBerer Achsversatz zugelassen werden als bei
der Ausfiihrung nach Fig. 1. Auch ist ein Winkelversatz
der beiden zu kuppelnden ‘Wellen gegeneinander mdglich.

Bei der Ausfihrungsform nach Fig. 8 und 9 sind die

- 12 -
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Lenkerhebel 135, 138 V.fdrmige Teile, die an den beiden
Enden und in der Mitte jeweils ein Auge 140, 142 bzw.
144, 146 und 148 bzw. 150 aufweisen. Die Augen 140 und
142 bzw. 144, 146 nehmen je ein Kugelgelenk der beschrie-
benen Art auf, mit welchem die Lenkerhebel 136 bzw. 138
an Zapfeh der einen Kupplungsh&lfte 152 angelenkt sind,
von denen in Fig. 8 die Zapfen 154 und 156 gestrichelt
dargestellt sind, Die Augen 148 und 150 in der Mitte der
V-férmigen Lenkerhebel 136 und 138 nehmen je ein Kugelgelenk
auf, dessen Gelenkkugel von dem kugeligen Ende 158 bzw. 160
Je eines Bolzens 162 bzw. 164 gebildet ist, der nach Art
von Fig. 1 an einem (nicht dargestellten) Zwischenring
gelagert ist. Die (nicht dargestellte) andere Kupplungs=-
Vndlfte ist in entsprecherder Weise aufgebaut und Uber
V-formlge Lenker an den anderen Enden der Bolzen 162, 164,
angelenkt.

Bei der Ausfihrungsform nach Fig. 10, die einen Schnitt
&hnlich Fig. 2 zeigt, sind an den Zwischenring 166 zwei
Paare von Bolzen 168, 170 und 172, 174 gelagert, Jeder
dieser Bolzen ist Uber einen Lenker 176, 178 bzw. 180,

182 'mit der einen Kupplungsh&lfte 184 in der beschriebenen
fleise verbunden,

Eine &hnliche Ausfihrung zeigen die Figuren 11 und 12,

‘Bei dieser Ausfilihrung sind auf gegenlberli-egenden Seciten
des Zwischengliedes 252 zwei Paare. 254, 255 und 258, 260
von nebeneinander angeordneten Koppelgliedern und je

eine gemeinsame, tangential zu dem Zuischenglied 252 ver-
laufende Schwenkachse 262 bzw. 264 verschwenkbar gelagert,
Ein Ende jedes Koppelgliedes 254, 256, 258, 260 ist

- 13 =
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jeweils Gber ein Kugelgelenk mit einem Lenker 266, 268,
270 bzw. 272 verbunden, der seinerseits iUber ein weiteres
Kugelgelenk an der jeweils benachbarten (nicht dargestell-
ten) Kupplungshalfte angelenkt ist. Die Lenker 266, 268,
270 und 272 sind im wesentlichen tangential angeordnet,
wobei sich die mit den Koppelgliedern z.B. 254, 256 eines
Paares verbundenen Lenker 266, 268 jeweils nach entgegen-
gesetzten Richtungen erstrecken. Die Anlenkpunkte der
Lenker 265, 268, 270, 272an den Koppelgliedern 254,

256, 258, 260 und an den Kupplungshilften liegen bei fluch-
tenden Achsen in regelméBiger Anordnung auf einem gemein-
samen Zylinder 274 um diese Achsen.

Die beiden Koppelglieder 254, 256 bzw. 258, 260 jedes
Paares sind starr miteinander verbunden. Bei der Aus-
flihrung nach Fig. 11 und 12 ist das Zwischenglied 252

ein Rahmen von rechteckiger Grundform. Koppelglied-Grund=
kbrper 275, 278 mit im wesentlichen doppelkeilférmiger
Gestalt erstrecken sich léngs eines Paares von gegentber=-
liegenden Seitenteilen des Rahmens und sitzen auf je
einer Welle 284 bzw,. 286, welche mit ihren vorstehenden
Enden in den anderen Seitenteilen 288, 290 des Rahmens
gelagert sind. An den Koppelglied-Grundkérpern sind auf
gegenlberliegenden Seiten Paare von fluchtenden Zapfen,
z, B, 292, 294 vorgesehen, die zusammen jeweils ein
Koppelglied 254 bilden. An den Zapfen 292, 294 sind
kugelige Verdickungen vorgesehen, welche die Gelenkkugeln
der Kugelgelenke bilden,

Fig. 13 und 14 zeigen eine Anordnung, die &hnlich Fig. 1
und 2 aufgebaut sind. Jedoch sind dort die Kugelgelenke
vollsténdig durch Gummiverbindungen ersetzt. In den oberen
Hélften der Figuren 11 und 12 ist eine Ausflihrung gezeigt,

- 14 -
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bei welcher Gummiformkérper 186; 188 zwischen die Kupplungs-
halften 190 und einen Bolzen 192 auf Blechwinkel einvul-
kanisiert sind. Die Kupplungsh&lfte 190 weist zu diesen
Zweck eine Scheibe 194 senkrecht zur Umlaufachse auf, die
eine Ausnehmung 196 aufweist., Mit der Scheibe sind Blech-
winkel 198, 200 verschraubt., £in Blechwinkel 202 von
U-férmigem Querschnitt ist vor die Stirnfléche des Lenkers
192 geschraubt, wobei die seitlichen Schenkel des Blech-
winkels 202 zwischen den in axialer Richtung sich erstrek-
- kenden Schenkeln der Blechwinkel 198 und 200 angeordnet sinds

Zwischen diesen Schenkeln 198 und 200 sind die Gummikdrper
186 und 188 einvulkanisisrt.

In der unteren H&lfte der Fig. 13 und 14 ist eine Aus=-
fUhrungsform gezeigt, bel welher auf ein Einvulkanisieren
der Gummikdrper 204, 206 verzichtet werden kann. Bei

dieser Ausfithrungsform ist die Scheibe 194 mit einer
hinterschnittenen Ausnehmung 208 versehen und der Bolzen
193 trégt ein T=férmiges Ansatzstilck 210 vor seiner
Stirnfléche, so daB die Gummikdrper 204 und 206 form-.
echlissig zwischen diesen Teilen gehalten werden und somit
der Kupplungs-Zwischenring Uber die T-fdrmigen Ansatzstlcke
210 zentrisch gehalten wird. |

Fige. 15 zeigt eine Ausfihrungsform, bei welcher statt

eines Zwischenringes ein doppel-T=fdrmiges Zwischenstick
212 und ein gekfeuzt‘dazu angeordnetes, ebenfalls doppel-
T-formiges Zwischenstlick 204  vorgesehen sind. Jedes der
Zwischenstiicke 212 und 214 trégt ein Paar von daran
schwenkbar gelagerten Koppelgliedern 216, 218 bzw. 220,
222, die nach Art von Fig. 1 ausgebildet sind undwirken,

. Bei dieser Aﬁsfﬂhrungeform sind die beiden wellen Uber
zwei para11el geschaltete Kuppluhgen miteinander verhunden,

- 15 -
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wobei die beiden Kupplungen einander nicht stdren und eben-
falls jede einen Achsversatz gestattet.,

Eine &hnliche Ausfihrung ist in Fig. 16 dargestellt. Hier
ist das eing;Zwischenglied ein &duBerer Ring 224, an wel-
chem ein Paar von Bolzen 226 und 228 zwischen nach innen
ragenden Lageraugen 230, 232 bzw,. 234, 236 schwenkbar
gelagert ist. Das andere Zwischenglied ist - wie in Fig. 2 =
ein innerer Ring 238, an welchem ein Paar von Bolzen 240,
242 zwischen nach auBen ragenden Lageraugen 244, 246

bzw. 248, 250 schwenkbar gelagert ist. Die Bolzen 226, 228
und 240, 242 sind in der Ruhelage 90° gegeneinander winkel-
versetzt, ' |

Auch bei den Ausfihrungsformen nach Fig. 15 und Fig. 16
kénnen statt jeweils eines Koppelgliedes 216, 218, 220,
222 bzw. 226, 228, 240, 242 deren zwei vorgésehen werden,
und zwar in einer Anordnung &hnlich Fig. 11,

- 16 =
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Erfindungsanspruch

1.

Wellenkupplung enthaltend:
eine erste und eine zweite Kupplunhgsh&lfte und

eine drehmomentlbertragende Kinematik zwischen den
Kupplungshélften, welche einen Achsversatz zwischen
den Wellen zuldBt,

mit einem Zwischenglied, dessen Achse bei fluchten-
den Wellen mit den Wellenachsen fluchtet, und

Koppelgliedern, welche eine Antriebsh&lfte und den
Zwischenglied und zwischen dem Zwischenglied und der
zweiten Kupplungsh&lite herstelle,

gekennzeichnet dadurch, daB

(a) wenigstens zwei Koppelglieder (26: 36) in bezug
auf die Achse des Zwischengliedes (62) diametral
“einander gegeniberliegend und um tangential
verlaufende Schwenkachsen (64; 66) verschwenkbar
an dem Zwishenglied (62) gelagert sind,

(b) die Koppelglieder (26; 36) an den Kupplungs~
hélften (10; 14) allseiiig beweglich angelenkt
sind und
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" (c¢) Ausgleichsmittel (32; 34; 42; 44) zum Ausgleich
' der mit einer Verschwenkung der Koppelglieder
(26; 36) verbundenen Verkirzung des axialen
Abstandes der Koppelgliederendeh vorgesehen sind,

2. Wellenkupplung nach Punkt 1, gekennzeichnet dadurch,

daB die Koppelglieder (26; 36) von geraden Ver=-
bindungsbolzen gebildet sind, die an ihren Enden
kugelige Verdickungen (28; 30; 38; 40) aufweisen und

daB die kugeligen Verdickungen (28; 30; 38; 40) in
dazu komplementéren Aufnahmegliedern (32; 34; 42; 44)
aufgenommen sind., :

3. Wellenkupplung nach Punkt 2, gekennzeichnet dadurch,
daB '

an den Kupplungsh&lften (10; 14) diametral ein-
ander gegeniiberliegende radiale Augen (18; 20; 22; 24)
vorgesehen sind und

daB die Aufnahmeglieder (32; 34; 42; 44) von Gummi=-
kérpern gebildet sind, welche in den radialen
Augen (18; 20; 22;24) sitzen,

wobei diese Gummikdrper in axialer Richtung elastisch
deformierbar sind und alsAusgleichsmittel fir die

Verkirzung des axialen Abstandes der Koppelglieder-
enden dienen (Fig. 1).

4. Vlellenkupplung nach Punkt 2, gekennzeichnet dadurch,

- 18 -~
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daB die Ausgleichsmittel fér die Vegrklrzung des
axialen Abstandes der Koppelgliederenden von Lenkern
(70; 98) gebildet sind, die jeweils an einem Ende
Uber Kugelgelenke an den Kupplungsh&lften angelenkt
sind,sich im wesentlichen tangential zu den
Kupplungshélften erstrecken und an dem anderen Ende

jeweils Uber ein die kugelige Verdickung (72; 95)

~enthaltendes Kugelgelenk an dem Verbindungsbolzen

(68; 94) angelenkt sind (Fig. 4 und 5).

Wellenkupplung nach Anspruch 4, gekennzeichnet da-
durch, daf die Lenker (70) an den Enden ein Paar
von Augen (76; 84) aufweisen, die je einen Gummi-
kérper (74; 82) mit konkav-sphirischen Innen-

- flachen aufnehmen, und daB in dem einen Gummi-

kbrper (74) die kugelige Verdickung (72) des
Verbindungsbolzens (68) und in dem anderen Gummi=-
kdrper (82) ein kugeliges Ende (80) eines an der
Kupplungsh&lfte sitzenden axialen Bolzen (78) aufge=
nommen ist (Fig. 4).

Wellenkupplung nach Punkt 5, gekennzeichnet dadurch,
dal zwischen den Gummikérpern (100) und der kuge-
ligen Verdickung (96) bzw. dem kugeligen Ende je=
wells eine Gleitschicht (104) vorgesehen ist

(Fig. 4).

Wellenkupplung nach Punkt 1, gekennzeichnet da-
durch, daB '

(d) auf gegeniberliegenden Seiten des Zwischengliedes

zwel Paare (254; 256; 258; 260) von nebeneinander
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angeordneten Koppelgliedern um je eine gemeinsa-
me tangential zu der dem Zwischenglied (252)
verlaufende Schwenkachse (262) verschwenkbar
“gelagert sind,

(e) ein Ende jedes Koppelgliedes (254; 256; 258; 260)
tiber ein Kugelgelenk mit einem Lenker (266; 268;
270; 272) verbunden ist, der seinerseits Uber
ein weiteres Kugelgelenk an der jeweils benachbarten
Kupplungshdlfte angelenkt ist, -

(7) die Lenker (266; 268; 270; 272) im wesentlichen
tengential angeordnet sind, wobei sich die mit
den Koppelgliedérn (254; 256) eines Paares
verbundenen Lenker (266; 268) jeweils nach
entgegengesetzten Richtungen erstrecken
(Fig. 11).

Wellenkupplung nach Punkt 7, gekennzeichnet fadurch,
daB die beiden Koppelglieder (254; 256) jedes Paar
starr miteinander verbunden sind.

Wellenkupplung nach Punkt 8, gekennzeichnet dadurch, -
daB : _ _ | ~

(g) das Zwischenglied (252) ein Rahmen von rechtecki=-
ger Grundform ist,

(h) Koppelglieder-Grundkdrper (276; 278) mit im we-
sentlichen doppelkeilfdrhiger Gestalt sich léngs
eines Paares von gegeniiberliegenden Seitenteilen
(280; 282) des Rahmens erstrecken und auf je
einer Welle (284; 286) sitzen, welche mit

- 20 -
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ihren vorstehenden Enden in den anderen Seiten-~
teilen (288; 290) des Rahmens gelagert sind,
und

(1) an den Koppelglied-Grundkdrpern (276; 278) auf
gegeniiberliegenden Seiten Paare von fluchtenden
Zapten (292; 294) mit kugeligen Verdickungen vor-
gesehen sind, welche letzteren Gelenkkugeln der
Kugelgelenke bilden.

10. Wellenkupplung nach Punkt 1, gekennzeichnet dadurch,
dab

(j) =zwischen den.beiden Kupplungshilften ein erstes
‘und ein zweites Zwischenglied (242; 214; 224; 2328)
. vorgesehen ist,

(k) ein erstes Paar von Koppelgliedern (216; 218;

’ 226; 228) in bezug auf die Achse des ersten
Zgyischengliedes (212; 224) diametral einander
gegenlberliegend und um tangential verlaufende
Schwenkachsen an dem ersten Zwishenglied (212; 224)
gelagert ist,

{1) ein zweites Paar von Koppelgliedern (220; 222;
240; 242) in bezug auf die Achse des zweiten
Zwischengliedes (214; 238) diametral einander
gegenlberliegend und gegenliber dem ersten Paar
(216;218{ 226; 228) um im wesentlichen 90° winkel-
versetzt um tangential verlaufende Schwenkachsen
an dem zweiten Zwischenglied (214; 238) gelagert
ist (Fig. 15 und 18).

= 21 =
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i1. Wellehkupplung nach Punkt 10, gekennzeichnet dadurch,
daB das zweite Zwischenglied (224) ein Ring ist, wel-
cher das erste zZwischenglied (238) umschlieBt und ra-
dial einwadrts ragende Lageraugen (230; 232; 234; 236)
aufweist, in denen die Koppelglieder (226; 228)'
des zweiten Paares mit Lagerzapfen schwenkbar gela-

gert sind (Fig. 16).

12, Wellenkupplung nach Punkt 10, gekennzeichnet dadurch,
.daB die beiden Zwischenglieder (212; 216) doppel-T-
fﬁfmige Grundform besitzen und einander kreuzend an-

~geordnet sind, wobei an den Enden jedes Querbalkens
der Doppel-T's Lageraugen zur -Lagerung der Koppel-
glieder (216; 218; 220; 222) vorgesehen sind (Fig. 15).
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