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(54)发明名称

动作锁闭分离式电液转辙机

(57)摘要

本发明涉及转辙机技术领域，尤其涉及一种

动作锁闭分离式电液转辙机，包括主油缸和闭锁

油缸，所述主油缸和闭锁油缸并联，所述主油缸

用于控制动作杆动作，所述闭锁油缸用于控制机

械锁动作。本发明结构简单，油泵给主油缸与锁

闭油缸同时供油，主油缸运动，锁闭油缸由于其

上设置的机械锁无法动作。只有主油缸动作到位

后，锁闭油缸才能继续运动，实现锁闭。在整个锁

闭与解锁的过程中,相较于机械式传动方式机械

锁上所受侧向力小,大大提高了整机的传动效

率,且分别控制的主油缸和锁闭油缸占整机的体

积减小，提高了整机内置的空间利用率，使转辙

机的工作更加安全可靠。
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1.一种动作锁闭分离式电液转辙机，其特征在于：包括主油缸和闭锁油缸，所述主油缸

和闭锁油缸并联，所述主油缸用于控制动作杆动作，所述闭锁油缸用于控制机械锁动作；

所述主油缸和闭锁油缸的两端分别与A油孔和B油孔连接，所述A油孔和B油孔分别与组

合泵连接，所述组合泵包括双向泵、溢流阀、单向阀、滤油器以及油箱，所述A油孔和B油孔分

别通过油管连接所述溢流阀的一端，所述溢流阀的另一端与所述油箱连接，所述双向泵的

两端分别与所述油管以及所述单向阀的一端连接，所述单向阀的另一端与所述滤油器的一

端连接，所述滤油器的另一端与所述油箱连接；

主油缸与锁闭油缸并联连接，油泵通过A、B油孔给两油缸供油，当A油孔进油时，主油缸

由于锁闭油缸上的机械锁无法运动，当锁闭油缸向右运动实现解锁后，该油缸停止运动，主

油缸带动动作杆向左运动，实现转换。

权　利　要　求　书 1/1 页

2

CN 107792119 B

2



动作锁闭分离式电液转辙机

技术领域

[0001] 本发明涉及转辙机技术领域，尤其涉及一种动作锁闭分离式电液转辙机。

背景技术

[0002] 依据《铁路道岔转辙机通用技术条件》，转辙机在接通电源后应该准确实现5个动

作即:断开原表示、解锁、转换、锁闭、接通新表示。目前现在有的转辙机其动作与锁闭设置

在一套机构上，直接由传动机构控制，在机壳内占用较大空间，且转换时锁闭机构内一直存

在较大侧向力,降低了传动效率。

发明内容

[0003] 本发明的目的在于克服上述技术的不足，而提供一种动作锁闭分离式电液转辙

机，安全可靠，动作与锁闭分离。

[0004] 本发明为实现上述目的，采用以下技术方案：

[0005] 一种动作锁闭分离式电液转辙机，其特征在于：包括主油缸和闭锁油缸，所述主油

缸和闭锁油缸并联，所述主油缸用于控制动作杆动作，所述闭锁油缸用于控制机械锁动作。

[0006] 优选地，所述主油缸和闭锁油缸的两端分别与A油孔和B油孔连接，所述A油孔和B

油孔分别与组合泵连接，所述组合泵包括双向泵、溢流阀、单向阀、滤油器以及油箱，所述A

油孔和B油孔分别通过油管连接所述溢流阀的一端，所述溢流阀的另一端与所述油箱连接，

所述双向泵的两端分别与所述油管以及所述单向阀的一端连接，所述单向阀的另一端与所

述滤油器的一端连接，所述滤油器的另一端与所述油箱连接。

[0007] 本发明的有益效果是:  本发明结构简单，油泵给主油缸与锁闭油缸同时供油，主

油缸运动，锁闭油缸由于其上设置的机械锁无法动作。只有主油缸动作到位后，锁闭油缸才

能继续运动，实现锁闭。在整个锁闭与解锁的过程中,  相较于机械式传动方式机械锁上所

受侧向力小,大大提高了整机的传动效率,且分别控制的主油缸和锁闭油缸占整机的体积

减小，提高了整机内置的空间利用率，使转辙机的工作更加安全可靠。

附图说明

[0008] 图1是本发明的结构示意图；

[0009] 图2电液转辙机动作原理图转换状态；

[0010] 图3电液转辙机动作原理图锁闭状态。

具体实施方式

[0011] 下面结合附图及较佳实施例详细说明本发明的具体实施方式。如图1‑3所示，一种

动作锁闭分离式电液转辙机，包括主油缸1和闭锁油缸2，所述主油缸和闭锁油缸并联，所述

主油缸用于控制动作杆3动作，所述闭锁油缸用于控制机械锁4动作。所述主油缸和闭锁油

缸的两端分别与A油孔5和B油孔6连接，所述A油孔和B油孔分别与组合泵连接，所述组合泵
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包括双向泵7、溢流阀8、单向阀9、滤油器10以及油箱11，所述A油孔和B油孔分别通过油管连

接所述溢流阀的一端，所述溢流阀的另一端与所述油箱连接，所述双向泵的两端分别与所

述油管以及所述单向阀的一端连接，所述单向阀的另一端与所述滤油器的一端连接，所述

滤油器的另一端与所述油箱连接。主油缸与锁闭油缸并联连接，油泵通过A、B油孔给两油缸

供油，当A油孔进油时，主油缸由于锁闭油缸上的机械锁无法运动，当锁闭油缸向右运动实

现解锁后，该油缸停止运动，主油缸带动动作杆向左运动，实现转换。当主油缸运动到位后，

锁闭油缸继续运动，其上的机械锁形成新的锁闭。反之，当B油孔进油时，锁闭油缸向左运动

实现解锁动作后，主油缸才能向右运动。

[0012] 油泵给主油缸与锁闭油缸同时供油，主油缸运动，锁闭油缸由于其上设置的机械

锁无法动作。只有主油缸动作到位后，锁闭油缸才能继续运动，实现锁闭。在整个锁闭与解

锁的过程中,  相较于机械式传动方式机械锁上所受侧向力小,大大提高了整机的传动效

率,且分别控制的主油缸和锁闭油缸占整机的体积减小，提高了整机内置的空间利用率，使

转辙机的工作更加安全可靠。

[0013] 以上所述仅是本发明的优选实施方式，应当指出，对于本技术领域的普通技术人

员来说，在不脱离本发明原理的前提下，还可以做出若干改进和润饰，这些改进和润饰也应

视为本发明的保护范围。
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图1

图2
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图3
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