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Prezenta inventie se referé la o valva dintr-un aliaj cu memorare a formei si la o in-
stalatie antiblocanta, de franare, care contine aceasta valva, in special, la o valva dintr-un
aliaj cu memorare a formei, controlata electric, i la o instalatie de franare, antiblocants,
continnd aceasta valva.

Un aliaj cu memorare a formei este un aliaj care isi mentine starea deformata sub
actiunea unei forte exterioare, la o temperatura critica, in timp ce efectul de memorare a
formei aliajului este activat pentru refacerea formei originale, memorate printr-o forta de
recuperare a formei, dupa ce a fost incalzit pana la temperatura critica. Aliajele cu memorare
a formei, cum ar fi aliajul titan-nichel si aliajul de aluminiu, sunt fabricate pentru a avea o
forma predeterminatd, la o temperatura inaltd. Un astfel de aliaj cu memorie superficiala
(memorare a formei) este folosit pentru diferite tipuri de valve si impreund cu valva coope-
reaza, din punct de vedere mecanic si electric, la deplasarea unor elemente ale valvei,
pentru a predetermina directia de deschidere/inchidere a orificiului valvei.

Se cunosc metode de incélzire a aliajelor cu memorare a formei; una dintre ele
permite fluidului s& curgé de-a lungul aliajului cu memorare a formei, cu varierea tempe-
raturit fluidului, iar alta permite curentului s3 treaca prin aliajul cu memorare a formei, pentru
a genera caldura printr-o rezistenta electrica a aliajului.

Fig.1 ilustreaza un exemplu in care, valva 10 constituita dintr-un aliaj cu memorare
a formei, este supusa incélzirii prin varierea temperaturii fluidului care curge de-a lungul
aliajului.

in fig.1, resortul 12 este sub forma unei spirale, care este fabricata dintr-un aliaj cu
memorare a formei. Fluidul curge de-a lungul resortului 12. indati ce temperatura fluidului
a urcat pentru a atinge temperatura critica, pentru aliajul cu memorare a formei care initiaza
efectul de memorare a formei, resortul 12 este comprimat de forta de recuperare a formei,
pentru a deschide valva 10. Intre timp, cand temperatura fluidului scade, resortul 12 se rela-
xeaza printr-un resort de polarizare 14 pentru a inchide valva 10.

Oricum, valva conventionald 10 contine resortul 12 din aliajul cu memorare a formei,
mentionat anterior, care este retras cu dificultate, controleaza cu precizie gradul de deschi-
dere a valvei 10 ca si viteza mica de réspuns a resortului 12 functie de temperatura fluidului.
in plus, are loc un proces rapid de obtinere, daca aliajul cu memorare a formei se prezinta
sub forma unei spirale.

in brevetul US 5211371, este prezentata o valva care inlatura dezavantajele mentio-
nate anterior. Aliajele cu memorare a formei, utilizate la fabricarea valvei mentionate ante-
rior, au forma unui fir, care este controlat electric de un circuit electric. Circuitul electric este
un circuit inchis, contindnd mai multi tranzistori i condensatori, astfel incat aliajul cu memo-
rare a formei este stimulat conform unui ciclu, folosind operatii de incarcare/descércare a
condensatorilor gi comutatia tranzistorilor.

in valva prezentats in brevetul US 5211371, ea trebuie si fie permanent in stare
deschisa, pentru intretinerea presiunii prescrise. in plus, aliajul cu memorare a formei trebuie
sa fie alimentat continuu cu curent, pentru intretinerea starii deschise a valvei. In acest caz,
nu numai ca energia este disipata in mod semnificativ, datorita alimentarii continue cu cu-
rent, dar, de asemenea, controlul operatiei de deschidere/inchidere a valei, prin folosirea ali-
mentarii cu curent, este dificild, in timp ce caracteristica de memorare a formei poate fi
pierduta.

Brevetul US 5092901 descrie fibre din aliaj cu memorare a formei, cu contractie
totala foate mica si timp de relaxare corespunzitor, pentru a fi folosite ca un acumulator
electro-magnetic. Totusi, nu este prezentatd in mod special o valva din fibre din aliaj cu
memorare a formei.
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Pe de alta parte, asa cum este in general cunoscut, un sistem antiblocare de franare
(ABS) este un sistem pentru prevenirea blocairii rotilor de-a lungul suprafetei drumului, roti
care sunt blocate prin actionarea franelor si pentru imbunétitirea directiei. In special, siste-
mul antiblocare de franare permite o forti efectiv de franare si mentinerea directiei, in cazul
unei opriri brugte, a unei franari in curba, a unui drum umed in conditii de ploaie sau gheata
sau in alte cazuri de acest gen.

intr-un sistem conventional antiblocant, ca cel descris mai sus, valvele regulatoare
de presiune ale rotilor corespunzatoare sunt formate din dou# valve, adici o valvi de menti-
nere a presiunii i o valva de iesire. Valva de mentinere a presiunii si vaiva de iesire sunt
controlate de doua valve solenoidale. intr-o operatie normala de frénare, fluidul operational
curge spre un cilindru de franare prin intermediul valvelor regulatoare de presiune, pentru
a realiza operatia de franare. in acelasi timp, dac4 una din roti este blocata prea brusc, un
dispozitiv de control electronic (ECU) a sistemului antiblocant de franare actioneaza doua
valve sinusoidale, pentru a controla presiunea dintre cilindrul de frana, si repeta blocarea si
deblocarea rotii, intr-o viteza foarte mare, astfel incat este preveniti glisarea rotilor gi imbu-
natateste mentinerea directiei.

Totusi, valvele sinusoidale utilizate in sistemul antiblocant de franare au o structuri
complicata si necesitd munca in plus in procesul de fabricatie si proiectare, cu consecinte
asupra cresterii pretului. in legatura cu valva mentionata, care utilizeaza forta de recuperare
aformei aliajului cu memorare a formei la o variatie a temperaturii fluidului, aliajul cu memo-
rare a formei avénd o viteza mica de raspuns in legitura cu temperatura fluidului, nu poate
fi folosita pentru un sistem antiblocant de franare care necesiti o functionare de mare viteza.
Mai mult decéat atat, valva mentionata anterior intampina dificultati in controlul operatiei de
deschidere/inchidere a valvei, ceea ce nu este recomandat pentru sistemul antiblocant de
franare. Ulterior, chiar daca aliajul cu memorare a formei din brevetul US 5092801, cu timpi
de contractie si relaxare mici, sunt folositi in sisteme antiblocare de franare, alimentarea
continud cu curent, aga cum a fost descris anterior, prezinta riscul unei disipari de energie
mari si a posibilitatii pierderii caracteristicii de memorare a formei.

in conformitate cu cele prezentate, un prim obiect al acestei inventii este acela de
a oferi o valva ce utilizeaza un aliaj cu memorare a formei, care functioneazi prompt, liber
si precis, in operatii de deschidere/inchidere, si care are o structura simpla, pentru a usura
proiectarea si fabricarea acesteia.

Un al doilea obiectiv al acestei inventii il reprezinta instalatia antiblocanta de franare,
care contine o valva constituita dintr-un aliaj cu memorare a formei, ‘capabil s fie actionat
prompt si precis, care are o structura simpla.

Pentru a se realiza primul obiectiv al prezentei inventii, o valva dintr-un aliaj cu
memorare a formei, conform unuia dintre exemplele acestei inventii, este descris un dispo-
zitiv de control electronic pentru generarea primului curent de control. Un locas al valvei are
0 prima gaura, care include un prim dispozitiv de intrare, pentru introducerea fluidului de la
o sursa de alimentare cu fluid si un prim dispozitiv de iesire pentru eliminarea fluidului citre
un obiect operational intr-o zona superioar, a acesteia, i mai este prevazuta cu un com-
partiment in zona inferioarad. O valva tip bobina inchide primul dispozitiv de intrare, intr-o
prima pozitie, deschide primul dispozitiv de intrare, intr-o a doua pozitie si, reciproca, intre
prima pozitie si a doua pozitie. Un dispozitiv de polarizare aplici o forta de polarizare pe
prima valva tip bobina si un dispozitiv de pornire utilizeaza fire dintr-un aliaj cu memorare a
formei, pentru migcarea primei valve tip bobina din prima pozitie a primei valve tip bobina
in a doua pozitie a primei valve tip bobini sau din a doua pozitie a primei valve tip bobina
in prima pozitie a primei valve tip bobina, prin intermediul primului curent de control, furnizat
de dispozitivul de control electronic, pentru a inchide sau deschide prima gaura.
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Aici, un dispozitiv de polarizare este un resort plat, care este instalat pe un perete
interior al compartimentului care exercita o forta de polarizare indreptata in sus, printr-o
deformare cu ajutorul contactului pentru mentinerea primei valve tip bobina in prima pozitie
a primei valve tip bobina cand valva tip bobina este plasata in prima pozitie a primei valve
tip bobina si aplicand o deflexie indreptata in jos, printr-o deformare cu ajutorul contactului,
pentru a mentine prima vaiva tip bobina in a doua pozitie a primei valve tip bobind cand
valva tip bobina este plasata in a doua pozitie a primei valve tip bobina.

De asemenea, dispozitivul de pornire include un prim fir dintr-un aliaj cu memorare
a formei, un brat, un al doilea fir din aliaj cu memorare a formei si un resort de revenire.
Primul fir din aliaj cu memorare a formei este conectat electric la dispozitivul de control elec-
tronic, care are un capat fixat pe suprafata inferioara a resortului plat si celdlalt capat fixat
pe suprafata de jos a compartimentului si deplaseaza prima valva tip bobina in cea de-a
doua pozitie a primei valve tip bobina, pentru a deschide primul dispozitiv de intrare care
invinge forta de polarizare indreptata in sus, a resortului plat, cand dispozitivul de control
electronic furnizeaza primul curent de control.

Al doilea fir din aliaj cu memorare a formei este, de asemenea, conectat electric la
dispozitivul de control electronic care are un capat fixat pe un capat al bratului si cellalt ca-
pat fixat pe suprafata de jos a compartimentului si pivoteaza bratul, atunci cand dispozitivul
de control electronic furnizeaza un al doilea curent de control.

Bratul este instalat pe suprafata de jos a compartimentului, pentru a fi capabil sa
pivoteze in jurul unui ax, zona superioara a acestuia atinge resortul plat, atunci cand valva
tip bobina este pusa in pozitia a doua a primei valve tip bobina. O a doua valva goleste de
ulei sistemul de franare a rofii, in acumulator, cand al treilea curent de control este furnizat
de sistemul de control electronic astfel incat presiunea din sistemul de franare a rotii scade
si blocheaza intre sistemul de franare a rotii si acumulator cand un al patrulea curent de con-
trol este furnizat astfel incat sa obstructioneze curgerea uleiului de frana din sistemul de
franare a rofii.

in acest timp, prima valva prezintd un prim locas, care are o prima gaura cu un prim
dispozitiv de intrare, intre cilindrul principal si pompa hidraulica, i un prim dispozitiv de iesire
intre sistemul de franare a rotii din partea superioara a acesteia si un prim compartiment in
partea inferioara a acesteia. O prima valva sub forma de bobina inchide primul dispozitiv de
intrare, in prima pozitie, si deschide primul dispozitiv de intrare, in a doua pozitie. Un prim
sistem aplica o deformare a buterolei indreptata in sus, pentru a mentine prima valva tip
bobin in prima pozitie a primei valve tip bobina cand prima valva tip bobina este plasata in
prima pozitie a primei valve tip bobina si exercita o fortd de polarizare indreptata in jos, prin
intermediul deformarii buterolei, pentru a mentine prima valva tip bobina in a doua pozitie
a primei valve tip bobind. Primul component din aliaj cu memorare a formei deplaseaza
prima valva tip bobina in a doua pozitie, timp in care actioneaza forta de polarizare indrep-
tata in sus, asupra primului sistem cand primul curent de control este furnizat de sistemul
de control electronic. in afari de aceasta, un al doilea sistem deplaseazi prima valva tip
bobina in prima pozitie a primei valve tip bobina, timp in care actioneaza forta de polarizare
indreptata in jos, a primului sistem, cand al doilea curent de control este furnizat de sistemul
de control electronic.

A doua valva contine un al doilea locas, care are o a doua gaura cu un al doilea dis-
pozitiv de intrare, intre prima valva si sistemul de franare a rotii, i un al doilea dispozitiv de
iesire, intre pompa hidraulica si acumulator, in partea superioara, a acesteia, si un al doilea
compartiment, in partea de jos, a acesteia. O a doua valva tip bobina, a celei de a doua
valve, inchide al doilea dispozitiv de iesire, in prima pozitie, $i deschide al doilea dispozitiv
de iesire, in a doua pozitie. Un al treilea sistem aplica o forta de polarizare indreptata in sus,
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de catre deformarea buterolei, pentru a mentine a doua valvi tip bobin, in a doua pozitie
a celei de-a doua valve tip bobina, cand a doua valv tip bobina este plasat3 in a doua
pozitie a celei de-a doua valve tip bobina si aplic3 o forta de polarizare indreptata in jos, de
cétre deformarea buterolei, pentru a mentine a doua valvi tip bobin in a doua pozitie a celei
de-a doua valve tip bobina, cand a doua valv tip bobina este plasat3 in a doua pozitie a
celei de-a doua valve tip bobina. Un al treilea component din aliaj cu memorare a formei
deplaseaza a doua valva tip bobina in a doua pozitie a celei de-a doua valve tip bobin3, timp
in care invinge forta de polarizare indreptata in sus, a celui de-al treilea sistem, cand al
treilea curent de control este furnizat de sistemul de control electronic. Pe langa aceasta,
un al patrulea sistem deplaseaza a doua valva tip bobin in prima pozitie a celei de-a doua
valve tip bobina, timp in care actioneaza forta de polarizare indreptata in jos, catre al treilea
sistem, cand al patrulea curent de control este furnizat de sistemul de control electronic.

Cand primul si al patrulea curent de control sunt furnizate de sistemul de control
electronic, prima valva tip bobina deschide primul dispozitiv de intrare si a doua valva tip
bobina inchide cel de-al doilea dispozitiv de iesire, presand frana rotii. in acelasi timp, cand
primul si al treilea curent de control sunt furnizati de sistemul electronic de control, prima
valva tip bobina inchide primul dispozitiv de intrare, iar a doua valv3 tip bobina deschide al
doilea dispozitiv de iesire, scézand apasarea pe frana rotii. Pe de alt3 parte, dacs primul si
al patrulea curent de control sunt furnizati de sistemul de control electronic, prima si a doua
valva tip bobina inchid primul dispozitiv de intrare si al doilea dispozitiv de iegire, mentinand
constanta presiunea de frana a rotii.

Instalatia antiblocantd de franare impreund cu valva constituitd din aliajul cu
memorare a formei, conform inventiei, au o structura simpla, usor de fabricat si au un pret
de cost scazut.

Obiectele mentionate anterior, precum si alte avantaje ale prezentei inventii vor
deveni mai clare prin descrierea, in detaliu, a unui exemplu cu referire la fig.1+ 9, care
reprezinta:

- fig.1, o vedere schematics, in sectiune, a valvei conventionale cu resort, constituit3
din aliaj cu memorare a forme;;

- fig.2, o vedere in sectiune a valvei din aliaj cu memorare a formei, conform unui
exemplu al prezentei inventii, in care dispozitivul de intrare al valvei este deschis;

- fig.3, o vedere in sectiune pentru observarea starii in care dispozitivul de intrare a
valvei, aratate in fig.2, este inchis;

- fig.4, o vedere schematica pentru observarea constructiei unei instalatii antiblocante
de franare, care utilizeaza valva din fig.1 si 3;

- fig.5, o vedere in sectiune pentru observarea valvei conform unei variante a prezen-
tei inventii;

- fig.6, 0 vedere in sectiune pentru observarea valvei conform celei de-a doua vari-
ante de realizare a prezentei inventii;

-fig.7, o vedere in sectiune pentru observarea valvei conform celei de-a treia variante
de realizare a prezentei inventii;

- fig.8, o diagrama bloc pentru observarea constructiei sistemului electronic de con-
trol utilizat in prezenta inventie:

- fig.9, o diagrama bloc pentru observarea constructiei driverului din aliaj cu memo-
rare a formei din fig.8.

in fig.2 si 3, este ilustrata o valva 100 din aliaj cu memorare a formei, conform exem-
plului de realizare a prezentei inventii. in fig.2, este prezentat starea de deschidere a valvei
100, iar in fig.3, starea de inchidere a valvei 100.
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in zona superioara a locasului 20, se afld o gaura 22, avand un dispozitiv de intrare
26 pentru introducerea fluidului de la o sursa de alimentare cu fluid (nereprezentata in figura)
si un dispozitiv de iesire 28 pentru descarcarea fluidului. .

O valva tip bobina 40 este montata pentru a se putea deplasa in sus si in jos in gaura
22. Capatul de sus al valvei tip bobina 40 inchide dispozitivul de intrare 26 in pozitie ridicata,
adica in prima pozitie, asa cum este aratat in fig.3, cand dispozitivul de intrare 26 este des-
chis in pozitia cea mai de jos a acesteia, adica in a doua pozitie, aga cum este aratat in fig.2.
O tija 42 este cuplata la capatul cel mai de jos al valvei tip bobina 40. Un resort plat 62 pen-
tru mentinerea valvei tip bobin& 40, in prima pozitie sau in a doua pozitie, este instalat in
compartimentul 24, al locasului 20, in directie transversald. Ambele capete ale resortului plat
62 sunt fixate pe peretele interior al compartimentului 24, deplasandu-se in sus si in jos ceea
ce conduce la o deformatie a butorolei pe directie verticald, iar bratul 42 al valvei tip bobina
40 este fixat in zona centrala a suprafetei superioare a resortului plat 62. Cand resortul plat
62 este deformat, pentru a se deplasa n sus prin deformarea buterolei, valva tip bobina 40
este agezata in prima pozitie, pentru a inchide dispozitivul de intrare 26, iar resortul plat 62
exercita o forta de polarizare indreptata in sus, pe valva tip bobin 40, permitand acesteia
sa fie agezata in prima pozitie. in acest timp, cand resortul plat 62 este deformat pentru a
se deplasa in jos, valva tip bobina 40 este asezatd in a doua pozitie, deschizand dispozitivul
de intrare 26, iar resortul plat 62 exercitd o fortd de polarizare, orientata in jos, pe valva tip
bobina 40, permitdnd acesteia sa fie agezata in a doua pozitie.

Un prim component al aliajului cu memorare a formei S1 pentru deformarea in jos
a resortului plat 62, care este deja deformat in sus, pentru a deplasa valva tip bobina 40 in
a doua pozitie, este amplasat intre resortul plat 62 si suprafata de jos a compartimentului
24. Un capat al primului component S1 din aliaj cu memorare a formei este fixat in centrul
suprafetei de jos a resortului plat 62, iar celalalt capat, al acestuia, este fixat pe suprafata
de jos a compartimentului 24 si apoi este legat electric de un sistem electronic de control 90.
Indata ce curentul de la sistemul de control electronic 90 este furnizat, acesta parcurge pri-
mul component S1 din aliaj cu memorare a formei, este generata energie in acest prim com-
ponent $1 din aliajul cu memorare a formei si acesta se contracta. in acest timp, prin con-
tractia primului component S$1 din aliajul cu memorare a formei, resortul plat 62 este defor-
mat, pentru a fi impins in jos, valva tip bobina 40 este deplasata in a doua pozitie, iar dispo-
zitivul de intrare 26 este mentinut deschis.

Apare 0 zona 60 intre resortul plat 62 si fundul compartimentului 24. Aceasta zona
aparuta 60 deplaseaza valva tip bobina 40 in prima pozitie a valvei tip bobina 40, in starea
in care resortul plat 62 se deformeaza in jos, adica valva este agezata in a doua pozitie a
valvei tip bobina 40. Zona aparuta 60 cuprinde un brat in forma de V, 64, care exercita o
forta care deformeaza resortul plat 62, pentru a fi impins in sus, al doilea component S2 din
aliaj cu memorare a formei, care face ca bratul 64 sa revina in pozitia initiald, si un prim
resort 66 care roteste bratul 64 in jurul celui de-al doilea component S2 din aliaj cu
memorare a formei, pana ajunge in pozitia initiala.

Asa cum este ilustrat in fig.2 si 3, bratul 64 are forma literei V si este agezat in centrul
partii de jos a compartimentului 24, pentru a fi capabil sa pivoteze in jurul primului ax al barei
68. Ambele capete ale bratului 64 sunt pe suprafata de jos a resortului plat 62 cand resortul
plat 62 se deformeaza in jos, adica cand valva tip bobina 40 este in pozitia a doua.

Al doilea component S2 din aliajul cu memorare a formei este agezat intre un capat
al bratului 64 si suprafata de jos a compartimentului 24. indata ce curentul din sistemul elec-
tronic de control 90 trece prin al doilea component S2 din aliajul cu memorare a formei, al
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doilea component S2 din aliajul cu memorare a formei se incélzeste si apoi se contracta prin
generare de energie. De aceea, resortul plat 62 este deformat in sus cu ajutorul bratului 64
care pivoteaza in sens invers acelor de ceasornic, prin contractia celui de-al doilea compo-
nent S2 din aliajul cu memorare a formei.

Primul resort 66 este asezat intre celilalt capat al bratului 64 si suprafata de jos a
compartimentului 24. Bratul 64, care pivoteaza prin al doilea component S2 din aliajul cu
memorare a formei, se invarteste in sens orar cu ajutorul primului resort 66, pentru a se in-
toarce in pozitia initiala.

Modul in care opereaza valva 100 din aliajul cu memorare a formei va fi descris in
continuare.

Asa cum este ardtat in fig.3, cand valva tip bobina 40 se afl3 in prima pozitie, adica
in situatia in care valva tip bobina 40 inchide dispozitivul de intrare 26 al valvei 100, sistemul
electronic de control 90 genereaza un prim curent de control, care trece prin primul compo-
nent $1 din aliajul cu memorare a formei si il incélzeste. Prin incélzire, primul component
$1 din aliajul cu memorare a formei se contracts. Datorit3 contractiei primului component
din aliajul cu memorare a formei S1, resortul plat 62 este deformat in jos. In consecinta, asa
cum este prezentat in fig.2, valva tip bobina 40 trece in pozitia a doua si dispozitivul de
intrare 26 este deschis.

in acest timp, fluidul intra prin gaura 22 spre dispozitivul de intrare 26 si este eliminat
prin dispozitivul de iesire 28. De aceea, presiunea din dispozitivul de iesire a valvei 100
creste.

Apoi, cand valva tip bobina 40 este in a doua pozitie, aga cum se arati in fig.2, siste-
mul electronic de control 90 genereaza un al doilea curent de control. Prin trecerea celui de-
al doilea curent de control prin al doilea component S2 din aliajul cu memorare a formei, in
partea superioara 60, al doilea component din aliajul cu memorare a formei S2 se contracta,
permitand bratului 64 sa pivoteze in sens antiorar. Prin pivotare in sens antiorar, braul 64
atinge suprafata de jos a resortului plat 62 si determina deplasarea in sus a resortului plat
62. Prin aceasta operatie, resortul plat 62 este deformat din nou si impins in sus. in confor-
mitate cu cele mentionate anterior, valva tip bobina 40 este din nou deplasata in prima
pozitie si, aga cum se arata in fig.3, dispozitivul de intrare 26 al vaivei 100 este inchis,
blocénd curgerea fluidului.

in fig.4, este aratats constructia unui sistem antiblocant de franare 200, care
utilizeaza o prima valva 100 si o a doua valva 110 conform exemplului prezentei inventii. Asa
cum s-a aratat in fig.2 si 3, structurile si modul de actionare sunt aceleasi atat pentru prima
valva 100, cat si pentru cea de-a doua valvi 110. Astfel, fiecare element al primei vaive 100
este adnotat cu “prim” cu exceptia componentului al doilea din aliajul cu memorare a formei
$2. De exemplu, locasul primei valve 100 este denumit primul locas 20. Totodata, fiecare
element al celei de-a doua valve 110 este astfel denumit, incat locasul este cel de-a doilea
locag 120, compartimentul este cel de-al doilea compartiment 124, gaura este cea de-a doua
gaura 122, dispozitivul de intrare este cel de-al doilea dispozitiv de intrare 126, dispozitivul
de iesire este cel de-al doilea dispozitiv de iesire 128, valva tip bobina este cea de-a doua
valva tip bobina 140, tija este cea de-a doua tija 142, resortul plat este cel de-al doilea resort
plat 162, bratul este cel de-al doilea brat 164, primul resort este cel de-al doilea resort 166,
componentul din aliajul cu memorare a formei, fixat pe cel de-al doilea resort plat 162, este
cel de-al treilea component S3 din aliajul cu memorare a formei, componentul din aliajul cu
memorare a formei, fixat pe bratul 164, este cel de-al patrulea component din aliajul cu
memorare a formei S4, iar resortul pentru deplasare elastica a bratului 164, este cel de-al
doilea resort 166.

245

250

255

260

265

270

275

280

285



290

295

300

305

310

315

320

325

330

335

RO 118327 B1

Pentru a introduce valva din aliajul cu memorare a formei, intr-un sistem antiblocant
de franare, toti timpii de relaxare si contractie ai componentelor din aliajul cu memorare a
formei trebuie sa fie de 100 ms sau mai mici, preferabil de la cateva zecimi la cateva sutimi
de ms. Totodata, trebuie sa se aplice o forta de tensiune de maximum 5 kgf. De exemplu,
aliajele cu memorare a formei, prezentate in brevetul US 5092901 mentionat anterior, se pot
utiliza pentru a satisface proprietatile componentelor din aliajul cu memorare a formei, adica
pentru a fi indeplinite valorile de 100 ms si 5 kgf, componentele din aliajul cu memorare a
formei se pot forma din fibre individuale din aliaj cu memorare a formei sau dintr-un
manunchi de astfel de fibre, care sunt disponibile comercial.

O parte a cilindrului principal 220 este legata de pedala de franare 210. Prin apa-
sarea pedalei de frana 210 de catre sofer, cilindrul principal 220 determina o presiune hidra-
ulica in frana rotii 254 care este atagata de roata 250 a autovehiculului.

Un regulator al presiunii hidraulice 240 are o pompa hidraulica 242 pentru reglarea
presiunii hidraulice din cilindrul principal 220 si un motor hidraulic 244 pentru pompa hidrau-
licd 242. Pompa hidraulica 242, a regulatorului de presiune hidraulica 240, este conectata
la cilindrul principal 220 printr-o prima valva de siguranta 230. Motorul hidraulic 244 face ca
presiunea hidraulica sa fie mentinuta constanta si se opreste automat cand presiunea depa-
seste o valoare predeterminata.

Un acumulator 246 pentru depozitarea uleiului de frAna este conectat la pompa
hidraulica 242, a regulatorului de presiune hidraulica 240, printr-o a doua valva de siguranta
232.

Prima si a doua valva 100 si 110, conform exemplului de realizare a prezentei inven-
tii, se folosesc ca un acumulator. in mod special, prima valva 100 se foloseste ca valva pre-
soare, iar a doua vaiva 110 ca valva depresoare. Primul dispozitiv de intrare 25 al primei
valve 100 este amplasat intre cilindrul principal 220 si prima valva de siguranta 230. Primul
dispozitiv de iesire 28 este legat la frana rotii 254. Cel de-al doilea dispozitiv de intrare 126,
al celei de-a doua valve 110, este amplasat intre frana rotii 254 si primul dispozitiv de iegire
28, al primei valve 100. Cel de-al doilea dispozitiv de iesire 128 este legat intre a doua valva
de siguranta 232 si un acumulator 246.

Un senzor pentru viteza rotii 252 este atagat la roata 250 pentru a sesiza viteza rofii
250, apoi genereaza un semnal. Un senzor pentru viteza autovehiculului 280 detecteaza
viteza autovehiculului si genereaza un semnal.

Sistemul electronic de control 90 pentru controlul primei valve si al celei de-a doua
valve 100, respectiv 110, precum si al regulatorului de presiune hidraulica 240, aga cum este
aratat in fig.3, mai contine un filtru 92, un microcomputer 94, un driver din aliaj cu memorare
a formei 96 pentru punerea in migcare a primului si celui de-al doilea component S1 si S2
din aliajul cu memorare a formei al primei valve 100 si al componentului al treilea i al patru-
lea S3 si S4 din aliajul cu memorare a formei al celei de-a doua valve 110, si un driver pen-
tru motor 98 pentru motorul hidraulic 244. Sistemul electronic de control 90 este conectat
electric la senzorul pentru viteza rotii 252, la senzorul pentru viteza autovehiculului 280, la
prima si cea de-a doua valva 100 si 110 si la motorul hidraulic 244.

Filtrul 92 filtreazd semnalul datorat vitezei rotii de senzorul pentru viteza rotii 252, iar
semnalul filtrat este apoi transmis la microcomputerul 94. Microcomputerul 94 calculeaza
diferenta (%) din semnalul datorat vitezei autovehiculului si semnalul datorat vitezei roti.
Cand diferenta dintre vitezele mentionate mai sus este zero, inseamna ca roata 250 este
blocata. Starea de blocare a rotii afecteaza in mod nefavorabil distanta de franare si directia
autovehiculului. De aceea este necesar ca presiunea din frana rotii sa fie mai mica, pentru
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a se preveni blocarea rotii 250. In acest caz, presiunea hidraulica din frana rotii 254 trebuie
s fie micgoratd, pentru a elibera roata blocats 250. Dac3 diferenta dintre viteza este de 100,
aceasta inseamna ca frana rotii 254 nu opereaza. in acest caz, presiunea hidraulica din
frana rotii 254 trebuie s3 creasca pentru a reduce viteza rotii 250.

Pe de alta parte, daci diferenta dintre viteza este mai mare decét zero, dar mai mici
decét 100, aceasta inseamn o stare de neblocare, chiar daci frana de roats 254 opereaza.
in acest caz, diferenta dintre viteze este comparati cu o valoare predeterminata, preferabil

10%. Apoi, daca diferenta dintre viteze este mai mare decat valoarea predeterminati, frana
rolii 254 este presata, pentru a reduce viteza rotii 250; daca diferenta dintre viteze este mai
mica decat valoarea predeterminata, presiunea hidraulica din frana rotii 254 este scazuta,
pentru a marii viteza rofii 250. Dacé diferenta dintre viteza este egala cu valoarea predeter-
minatd, presiunea hidraulica din frana roftji 254 este mentinuti constanti.

Daca diferenta dintre viteze este mai mare decéat valoarea predeterminata, micro-
computerul 94 genereaza un semnal, pentru a presa frana rotii 254. Acest semnal de pre-
sare genereaza primul semnal de control de curent pentru controlul intensitatii curentului fur-
nizat catre primul component din aliajul cu memorare a formei S1, al primei valve 100, si
catre al patrulea component $4 din aliajul cu memorare a formei al celei de-a doua valve
110 si un prim semnal de sincronizare pentru controlul timpilor folositi pentru alimentarea cu
curent a primului component S1 din aliajul cu memorare a formei, al primei valve 100, si a
celui de-al patrulea component $4 din aliajul cu memorare a formei, al celei de-a doua valve
110.

Cand diferenta dintre viteze este mai mic4 decat valoarea predeterminats, microcom-
puterul 94 genereaza un semnal pentru eliberarea franei rotii 254. Acest semnal genereaza
un al doilea semnal de curent de control pentru controlul intensitétii curentului furnizat celui
de-al doilea component S$2 din aliajul cu memorare a formei, al primei valve 100 si celui de-al
treilea component S3 din aliajul cu memorare a formei, al celei de-a doua valve 110, siun
al doilea semnal de sincronizare pentru controlul timpilor folositi pentru alimentarea cu curent
a celui de-al doilea component S2 din aliajul cu memorare a formei, al primei valve 100, si
a celui de-al treilea component S3 din aliajul cu memorare a formei, al celei de-a doua valve
110.

Cand diferenta dintre viteze este egala cu valoarea predeterminata, microcomputerul
94 genereaza un semnal pentru mentinerea constanta a presiunii uleiului in frina rotii 254.
Acest semnal contine un al treilea semnal de curent de control pentru controlul intensitatii
curentului furnizat celui de-al doilea component $2 din aliajul cu memorare a formei, al pri-
mei valve 100, si celui de-al patrulea component S4 din aliajul cu memorare a formei, al celei
de-a doua valve 110, si un al treilea semnal de sincronizare pentru controlul timpilor necesari
pentru alimentarea cu curent a celui de-al doilea component S2 din aliajul cu memorare a
formei, al primei valve 100, si a celui de-al patrulea component S4 din aliajul cu memorare
a formei, al celei de-a doua valve 110.

in plus, microcomputerul 94 genereaza un semnal pentru controlul presiunii uleiului
care controleaza motorul hidraulic 244 care actioneaza pompa hidraulica 242. Primul, al
doilea si al treilea semnal de curent de control ca si primul, al doilea si al treilea semnal din
sincronizare, mentionate anterior, sunt transmise catre driverul din aliaj cu memorare a
formei 96.

Asa cum este prezentat in fig.9, driverul din aliaj cu memorare a formei 96 are un
convertor digital/analog (aici denumit convertor D/A) 96A si un controlor de curent 96B.

Convertorul D/A 96A primeste primul, la doilea si al treilea semnal de curent de
control de la microcomputerul 94, pentru a transforma semnalele primite in semnale
analoage.
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Controlerul de curent 96B, alimentat cu energie de la un aparat ce furnizeaza putere
(neprezentat in figura), primeste primul semnal de curent de control si primul semnal de sin-
cronizare, mentionate anterior, pentru a genera un prim curent de control furnizat primului
component din aliajul cu memorare a formei S1 si un al patrulea curent de control cétre al
patrulea component S4 din aliajul cu memorare a formei. Pe 1anga aceasta, controlerul de
curent 96B primeste al doilea semnal de curent de control si al doilea semnal de sincroni-
zare, mentionati anterior, pentru a genera un al doilea curent de control furnizat celui de-al
doilea component S2 din aliajul cu memorare a formei si un al treilea curent de control furni-
zat celui de-al treilea component S3 din aliajul cu memorare a formei si primeste al treilea
semnal de curent de control si al treilea semnal de sincronizare pentru a genera al doilea
curent de control furnizat catre al doilea component S2 din aliajul cu memorare a formei si
al patrulea curent de control furnizat celui de-al patrulea component S4 din aliajul cu memo-
rare a formei.

Driverul motorului 98 actioneaza motorul hidraulic 244 in concordanta cu semnalul
pentru controlul presiunii uleiului din microcomputerul 94. Cand presiunea din sistemul anti-
blocant de franare scade pana la valoarea presiunii predeterminatd, sau mai jos, motorul
hidraulic 244 este condus din nou de driverul motorului 98.

Modul in care opereaza instalatia antiblocanta de franare, mentionata anterior, care
foloseste prima i a doua valva 100, respectiv 110, din aliajul cu memorare a formei, din pre-
zenta inventie, va fi descris in continuare.

Céand goferul apasa brusc pedala de frana 210, pentru a incetini gi/sau opri imediat
autovehiculul, se genereazi o presiune a uleiului in cilindrul principal 220. in acest timp,
frana rotii 254 este biocata pentru a opri brusc roata 254, astfel operand instalatia antiblo-
canta de franare 200, care apoi repeta presarea, eliberarea §i presarea, operatii care se
repeta neregulat, functie de circumstante.

Cénd diferenta dintre viteza autovehiculului si viteza rotii este mai mare decéat
valoarea predeterminata, microcomputerul 94 al sistemului electronic de control 90 produce
un semnal pentru a fi presata frana rotii 254. Primul semnal de curent de control si primul
semnal de sincronizare sunt transmise la controlerul de curent 96B prin intermediul
semnaluiui de presare. Controlerul de curent 96B furnizeaza primul curent de control cétre
primul component S1 din aliajul cu memorare a formei, al primei valve 100, si al patrulea
curent de control cétre al patrulea component din aliajul cu memorare a formei S4, al celei
de-a doua valve 110, in concordanta cu primul semnal de curent de control §i primul semnal
de sincronizare primit.

In timp ce are loc alimentarea cu primul curent de control al primului component S1,
din aliajul cu memorare a formei, al primei valve 100, prima valva tip bobina 40 este depla-
sata in a doua pozitie a primei valve tip bobinad 40, pentru a deschide primul dispozitiv de
intrare 26. intre timp, odata ce al patrulea curent de control este furnizat celui de-al patrulea
component S4 din aliajul cu memorare a formei, al celei de-a doua valve 110, a doua valva
tip bobind 140 este mutata in prima pozitie a celei de-a doua valve tip bobina 140, pentru
a inchide al doilea dispozitiv de iesire 128. In consecinta, uleiul din frana curge spre primul
dispozitiv de iegire 28 prin primul dispozitiv de intrare 26 si prima gaura 22 a primei valve
100, pentru a cregte presiunea din frana rotii 254. in conformitate cu acestea, frana rotii 254
este astfel actionata, incat reduce viteza relativa a rotii 250 fata de viteza autovehiculului.

Cénd diferenta dintre viteza autovehiculului si viteza rotii este mai mica decat valoa-
rea predeterminata, microcomputerul 94 al sistemului de control electronic 90 produce un
semnal pentru eliberarea franei rotii 254. Al doilea semnal de curent de control si al doilea
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semnal de sincronizare sunt transmise la controlerul de curent 96B prin intermediul acestui
semnal de eliberare. Controlerul de curent 96B furnizeazi al doilea curent de control citre
al doilea membru S2 din aliajul cu memorare a formei al primei valve si al treilea curent de
control cétre al treilea component S3 din aliajul cu memorare a formei, al celei de-a doua
valve 110, in concordanta cu semnalul al doilea de curent de control si cu al doilea semnal
de sincronizare primite.

in timp ce are loc alimentarea cu cel de-al doilea curent de control al celui de-al doi-
lea component $2 din aliajul cu memorare a formei, al primei valve 100, prima valva tip
bobina 40 este asezata in prima pozitie a primei valve tip bobin 40, pentru a inchide primul
dispozitiv de intrare 26. intre timp, odata ce al treilea curent de control este furnizat celui de-
al treilea component S3 din aliajul cu memorare a formei, al celei de-a doua valve 110, a
doua valva tip bobina 40 este deplasata in a doua pozitie a celei de-a doua valve tip bobina
140, pentru a deschide al doilea dispozitiv de iesire 128. in consecinta, uleiul din frana curge
in acumulatorul 246 prin intermediul dispozitivului de intrare 126, a celei de-a doua gauri 122
$i a celui de-al doilea dispozitiv de iesire 128, a celei de-a doua valve 110, pentru a des-
cregte presiunea din frana rofii 254. in conformitate cu acestea, viteza rotii 250 devine mai
mare fata de viteza autovehiculului.

Cand diferenta dintre viteza autovehiculului si viteza rofji este egala cu valoarea pre-
determinata, microcomputerul 94, al sistemului electronic de control 90, genereazi un sem-
nal pentru mentinerea presiunii hidraulice din frana rotii 254. Al treilea semnal de curent de
control si al treilea semnal de sincronizare sunt transmise cétre controlerul de curent 968
prin intermediul semnalului de mentinere. Controlerul de curent 96B furnizeazi al doilea
curent de control cétre al doilea component S2 din aliajul cu memorare a formei al primei
valve 100 si al patrulea curent de control cétre al patrulea component 84 din aliajul cu me-
morare a formei, al celei de-a doua valve 110, in conformitate cu semnalul al treilea de
curent de control si cu al treilea semnal de sincronizare primite.

In timp ce are loc alimentarea cu cel de-al doilea curent de control al celui de-al doi-
lea component S2 din aliajul cu memorare a formei, al primei valve 100, prima valva tip
bobina 40 se deplaseaza in prima pozitie a primei valve tip bobina 40 astfel incat inchide pri-
mul dispozitiv de intrare 26. intre timp, odat ce al patrulea curent de control este furnizat
celui de-al patrulea component S4 din aliajul cu memorare a formei, al celei de-a doua valve
110, a doua valva tip bobina 140 se deplaseaza in prima pozitie a celei de-a doua valve tip
bobind 140 astfel incat sa se inchid4 al doilea dispozitiv de iegire 128. in consecinta, pasajul
prin care curge uleiul de frana spre acumulatorul 246 este blocat pentru a mentine constants
presiunea din frana rotii 254.

In etapele mentionate anterior, operatiile de presare, eliberare si mentinere a presiu-
nii in frana rotii 254 se repeta astfel incat sa reduca viteza autovehiculului.

Fig. 5 prezinta o valva 300 din aliajul cu memorare a formei, in conformitate cu o
prima varianta de realizare a inventiei.

In fig. 5, in partea superioara a locasului 310, se afld o gaura de presare 312, avand
un dispozitiv de intrare de presare 316 pentru introducerea fluidului de la o sursa de aprovi-
zionare cu fluid, nereprezentata in figura, si un dispozitiv de iesire de presare 318 pentru eli-
minarea fluidului catre un alt dispozitiv, nereprezentat in figura, si o gaura de eliminare 314
cu un dispozitiv de introducere/eliminare 320 pentru introducera fluidului din dispozitiv si un
alt dispozitiv de iesire/eliminare 322 pentru descarcarea fluidului. In partea inferioara a
locasului 310, se afla un compartiment 324. Dispozitivul de intrare/eliminare 320 permite
gaurii de presare 312 sa comunice cu gaura de eliminare 314.
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O valva tip bobina de presare 330 este montata in gaura de presare 312 pentru a se
putea deplasa in sus i in jos. Partea superioara a valvei tip bobina de presare 330 inchide
dispozitivul de intrare de presare 316 in pozitia ridicata, adica, intr-o prima pozitie, timp in
care dispozitivul de intrare de presare 318 este deschis in pozitia cea mai de jos, adica, intr-
0 a doua pozitie. O bara de presiune este cuplata la capatul de jos al valvei tip bobina de
presare 312. O valva tip bobina de eliminare 334 este montata in gaura de eliminare 314
pentru a se putea deplasa in sus sau in jos. Capatul superior al valvei tip bobina de elimi-
nare 334 inchide dispozitivul de iegire de eliminare 322 in pozitie ascendent3, adicé intr-o
prima pozitie, timp in care dispozitivul de iesire de eliminare 322 este deschis in pozitia cea
mai de jos, adica intr-o a doua pozitie. O bara de presiune 336 este cuplata la capatul de
jos al valvei tip bobina de eliminare 334.

Un prim element de actionare 380, pus in migcare de aliajul cu memorare a formei,
care este controlat prin curentul de presare i curentul de evacuare, generati din sistemul
electronic de control 90, este instalat in compartimentul 324 al locasului 310 pentru a putea
fi operate in mod alternativ valva tip bobina de presare 330 si valva tip bobina de eliminare
334. Primul element de actionare 380 permite valvei tip bobina de eliminare 334 s se depla-
seze in prima pozitie a valvei tip bobina de eliminare 334 cand valva tip bobina de presare
330 se afla in a doua pozitie a valvei tip bobina de presare, adica, cand dispozitivul de in-
trare presare 316 este deschis; astfel ii permite valvei tip bobina de presare 334 s se depla-
seze in a doua pozitie a valvei tip bobina de eliminare 334 cand valva tip bobina de presare
330 se afla in prima pozitie, adica cand dispozitivul de intrare de presare 316 este inchis.

Primul sistem de actionare 330 cuprinde un brat 350, avand ambele capete legate
de bara de protectie 332 si bara de evacuare 336, pentru a se putea deplasa alternativ
valvele tip bobin& 330 si 334, in prima si, respectiv, a doud pozitie. in plus, la bara 350, un
prim resort de schimbare a directiei 342 se foloseste pentru aplicarea unei forte de polari-
zare indreptata in sus, pentru a presa valva tip bobina de presare 330, si un al doilea resort
de schimbare a directiei 346, cu ajutorul caruia se aplicd o forta de polarizare indreptata in
sus cdtre valva tip bobina de eliminare 334. De asemenea, acest prim element de actionare
380 are un prim fir din aliajul cu memorare a formei de presare 340, pentru a deplasa valva
tip bobina de presare 330 in a doua pozitie a sa, timp in care invinge forta de polarizare
indreptata in sus, a primului resort de schimbare a directiei 342, si un al doilea fir din aliajul
cu memorare a formei de eliminare 344, pentru a deplasa valva tip bobina de eliminare 334
in cea de-a doua pozitie a sa, timp in care invinge forta de polarizare indreptata in sus a
celui de-al doilea resort de schimbare a directiei 346.

Bratul 350 este asezat astfel incat sa pivoteze in jurul axului 352 aflat in peretele
lateral, interior, al compartimentului 324, si ambele capete ale bratului sunt legate de bara
de protectie 324 si bara de eliminare 336 prin intermediul cuielor 356 si 354, care fac ca val-
vele tip bobind 330 si 334 sa poata fi migcate in sus si in jos, in mod alternativ.

Un capét al primului resort de schimbare a directiei 342 este fixat la capatul barei de
presare 332, iar celalalt capat, al acestuia, este fixat pe suprafata de jos a compartimentului
324 pentru a se putea aplica o forta de polarizare indreptata in sus catre bara de presare
332 astfel incat primul resort de schimbare a directiei 342 sa mentina valva tip bobina de
presare 330 in prima pozitie a valvei de presare 330. Un capat al celui de-al doilea resort de
schimbare a directiei 344 este fixat la capatul barei de eliminare 336, iar celilalt capat, al
acestuia, este fixat pe suprafata de jos a compartimentului 324, pentru a putea aplica o forta
de polarizare indreptata in sus pe bara de eliminare 336 astfel incat valva tip bobina de
eliminare sa fie mentinuta in prima pozitie a valvei tip bobina de eliminare 334.
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Pe de alta parte, firele din aliajul cu memorare a formei de presare si de eliminare
340 si 344 au preferabil, o forma liniara. Un capat al acestora este conectat la capatul barei
de presiune si de eliminare 332, respectiv 336, iar celalalt capat este fixat pe suprafata de
jos a compartimentului 324. Firul de presare, din aliajul cu memorare a formei 340, se con-
tracta prin receptionarea unui curent de presare care provine de la sistemul electronic de
control 90 astfel incat valva tip bobina de presare 330 se poate migca din prima pozitie in
a doua pozitie a sa. Firul de eliminare, din aliajul cu memorare a formei 344, se contracts
daca primeste curent de eliminare de la sistemul electronic de control 90 astfel incat valva
tip bobina de eliminare 334 se poate migca din prima pozitie in a doua pozitie a sa.

In continuare, vor fi descrise operatiile de deschidere/inchidere ale valvei 300, con-
form celei de-a doua variante de realizare a inventiei.

in realizarea operatiei de presare, cand curentul de presare este furnizat de sistemul
electronic de control 80 cétre firul de presare din aliajul cu memorare a formei 340, energia
este generata de firul de presare din aliajul cu memorare a formei 340, care se contracta.
Cand firul de presare din aliajul cu memorare a formei 340 se contracta datoritd fortei de
polarizare indreptata in sus a primului resort de schimbare a directiei 343, bara de presiune
332, legata de unul din capetele acestuia, coboara. in acest timp, valva tip bobina de pre-
sare 330 este coboréta in a doua pozitie, a acesteia, pentru a deschide dispozitivul de pre-
sare 316. Simultan, bratul 350 pivoteaza in sens anterior, iar valva tip bobina de eliminare
334 se deplaseaza in prima pozitie, a acesteia, datorita fortei de polarizare a celui de-al
doilea resort pentru schimbarea directiei 346, fixat la un capat al barei de eliminare 336,
astfel fiind inchis dispozitivul de iesire de eliminare 322. Dupa cum reiese din cele descrise
anterior, fluidul curge printr-un pasaj constand din dispozitivul de intrare de presare 316,
gaura de presare 312 si dispozitivul de iegire de presare 318, pentru a determina cresterea
presiunii din partea dispozitivului de iegire de presare.

De asemenea, pentru realizarea operatiei de eliminare, curentul de presare, furnizat
catre firul de presare din aliajul cu memorare a formei 340, este blocat, iar curentul de elimi-
nare este furnizat de catre sistemul electronic de control 90 citre firul de eliminare din aliajul
cu memorare a formei 344. Lucrand in aceste conditii, firul de eliminare din aliajul cu memo-
rare a formei 344 este incalzit pAna se contracta cand firul de presare din aliajul cu memo-
rare a formei 340 se relaxeazi. Astfel, firul de eliminare din aliajul cu memorare a formei 344
se contracta cand invinge forta de polarizare indreptata in sus a celui de-al doilea resort
pentru schimbarea directiei 346 pentru a cobori valva tip bobina de eliminare 334, in a doua
pozitie a sa. in acelagi timp, bratul 350 pivoteaza in sens orar, valva tip bobina de presare
330 se deplaseaza in prima pozitie a valvei tip bobina de presare 330 prin intermediul primu-
lui resort de schimbare a directiei 342, dispozitivul de iegire de evacuare 322 este deschis,
iar dispozitivul de intrare de eliminare 316 este inchis. Drept rezultat, fluidul curge printr-un
pasaj constand din dispozitivul de iesire de presare 318, gaura de presare 312, dispozitivul
de intrare de eliminare 320, gaura de eliminare 314 si dispozitivul de iegire de eliminare 322,
astfel scazand presiunea in dispozitivul de iesire de presare.

Fig.6 reprezinta o valva 400 dintr-un aliaj cu memorare a formei, conform celei de-a
doua variante de realizare a inventiei.

in fig.6, locasul 310 este acelasi cu cel al valvei 300, conform celei de-a doua vari-
ante de realizare a prezentei inventii, cu exceptia faptului ¢ nutul de ghidare 424 este for-
mat in peretele lateral, interior, al compartimentului 324.

in plus, valva tip bobina de presare 330, bara de presiune 332, valva tip bobina de
eliminare 334 si bara de evacuare 336 sunt aceleasi cu valva de presare tip bobini 330,
bara de presiune 332, valva tip bobina de eliminare 334 si bara de eliminare 336 a valvei
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300, din cea de-a doua varianta de realizare a prezentei inventii. Bilele 410 si 412, care au
o migcare de alunecare, sunt fixate la capetele de jos ale barei de presiune 332, legata de
valva tip bobina de presare 330 si ale barei de eliminare 336, legata la valva tip bobina de
eliminare 334.

Un resort de schimbare a directiei de presare 442, pentru aplicarea unei forte de
polarizare indreptata in jos, care determina valva tip bobinad de presare 330 s fie in pozitia
a doua a valvei tip bobina de presare 330, este agezat intre bara de presiune 332 si tavanul
compartimentului 324. Un resort de schimbare a directiei de eliminare 444, care exercita o
forta de polarizare indreptata in jos, care face ca valva tip bobina 334 de eliminare sa fie
agezata in a doua pozitie a valvei tip bobina de eliminare 334, se afl3 instalat intre bara de
eliminare 336 si tavanul compartimentului 324.

Un al doilea element de actionare 440, pus in migcare de aliajul cu memorare a
formei, se afla instalat in compartimentul 324 al locasului 310, pentru a putea deplasa in
mod alternativ valva tip bobina de presare 330 si valva tip bobina de eliminare 334 in prima
pozitie, respectiv, a doua pozitie.

O placa 420 a celui de-al doilea element de schimbare a directiei 440 deplaseaza in
mod alternativ valva tip bobina de presare 330 si valva tip bobina de eliminare 334 in pozitia
prima cand suprafata superioara a placii 420 este in contact cu bilele 410 si 412. Patru axe
de ghidare 422 alezate pe ambele fete ale placii 420 sunt inserate in nutul de ghidare 424
pe ambele pérti ale peretelui interior al compartimentului 324 al locasului 310, iar suprafata
inferioara a placii 420 este in contact cu rola 430 care permite o migcare de alunecare. Axele
de ghidare 422 sunt deplasate de-a lungul nutului de ghidare 424 prin rostogolirea rolei 430
astfel incat placa 420 executd o migcare in sus si in jos.

Rola 430 a celui de-al doilea element de actionare 440, instalat sub placa 420,
lucreaza impreuna cu placa 420, in prima pozitie, pentru a deplasa valva tip bobina de elimi-
nare 334 in prima pozitie a valvei tip bobina de eliminare 334 cand actioneaza forta de pola-
rizare indreptata in jos a resortului de schimbare a directiei de eliminare 444, si coopereaza
cu placa 420 in a doua pozitie, pentru a deplasa valva tip bobina de presare 330 in prima
pozitie a valvei tip bobina de presare 330 cand actioneaza forta de polarizare indreptata in
jos a primului resort de schimbare a directiei 442.

Rola 430 se roteste in jurul unui trunchi 432. Un fir 434 din aliajul cu memorare a
formei care actioneaza, se contracta datoritd curentului de la sistemul electronic de control
90, iar un resort antagonist 436, pentru aplicarea fortei de polarizare pe rola 430, pentru ca
rola 430 sa fie mentinuta in prima pozitie a acesteia, este legat de trunchiul 432. Un capat
al firului 434 din aliajul cu memorare a formei care actioneaza, este fixat la peretele lateral,
interior, al compartimentului 324, iar apoi este conectat electric la sistemul electronic de con-
trol 90.

Pe de alta parte, indata ce curentul este furnizat de sistemul electronic de control 90
catre firul 434 din aliajul cu memorare a formei care actioneaza, rola 430 se rostogoleste
pentru a ajunge in pozitia a doua a rolei 430 cand invinge forta de polarizare a resortului
antagonist 436 prin contractia firului 434 din aliajul cu memorare a formei care actioneaza.
Astfel, rola 430 conlucreaza cu placa 420 din a doua pozitie a rolei 430 pentru a deplasa
valva tip bobina de eliminare 334 in a doua pozitie a valvei tip bobina de eliminare 334 si
deplaseaza valva tip bobina de presare 330, in prima pozitie a valvei tip bobina de presare
330. Astfel, dispozitivul de iesire/eliminare 322 este deschis si dispozitivul de intrare de pre-
sare este inchis.
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Totusi, daca alimentarea cu curent de la sistemul electronic de control 90 citre firul
434 din aliajul cu memorare a formei care actioneaza, inceteazi, firul 434 din aliajul cu me-
morare a formei care actioneazi, se relaxeaza, si rola 430 se rostogoleste, pentru a se de-
plasa in prima pozitie a rolei 430, prin forta de restabilire a resortului antagonist 436. in acest
timp, rola 430 conlucreaza cu placa 420 in prima pozitie a rolei 430 pentru a deplasa valva
tip bobina de eliminare 334 in prima pozitie a valvei tip bobina de eliminare 334, si pentru
a deplasa valva tip bobina de presare 330 in a doua pozitie a valvei tip bobina de presare
330. Astfel, dispozitivul de iesire de eliminare 322 este inchis, iar dispozitivul de intrare de
presare 316 este deschis.

Fig.6 descrie starea de presare a valvei 400 din aliajul cu memorare a formei, con-
form celei de-a treia variante de realizare a prezentei inventii.

in fig.6, valva 400 este in starea in care curentul nu este furnizat de catre sistemul
electronic de control 90 spre firul 434 din aliajul cu memorare a formei care actioneaza,
adica, in starea de evacuare.

Cand curentul este fumizat spre firul 434 din aliajul cu memorare a formei, care actio-
neaza de la sistemul electronic de control 90 in starea care este prezentata si in fig.6, firul
434 din aliajul cu memorare a formei care actioneaza, se contracts, in timp ce invinge forta
de restabilire a resortului antagonist 436 si se rostogoleste cétre a doua pozitie a rolei 430.
Asttel, prin migcarea in sus si in jos a plécii 420, valva tip bobina de presare 330 este depla-
sata in prima pozitie a valvei tip bobina de presare 330, in timp ce forta de polarizare indrep-
tata in jos invinge forta resortului de schimbare a directiei de presare 442 a barei de presare
332. Totodats, valva tip bobina de eliminare 334 este deplasata in a doua pozitie a valvei
tip bobina de eliminare 334 prin forta de polarizare indreptata in jos a resortului de schim-
bare a directiei de eliminare 444. Drept rezultat, dispozitivul de intrare de presare 316 este
deschis, iar dispozitivul de iesire de eliminare 322 este inchis pentru curgerea fluidului printr-
un pasaj constéand din dispozitivul de intrare de presare 316, gaura de presare 312 si dispo-
zitivul de iesire de presare 318, astfel crescand presiunea din dispozitivul de iesire de
presare.

Pentru scaderea presiunii din dispozitivul de iesire de presare, sistemul electronic de
control intrerupe alimentarea cu curent citre firul 434 din aliajul cu memorare a formei care
actioneaza. in acest timp, firul 434 din aliajul cu memorare a forme:i care actioneaza, se rela-
xeaza, iar rola 430 se intoarce in prima pozitie a rolei 430 datorit3 fortei restabilite a resor-
tului antagonist 436. in consecinta, aga cum se araté in fig. 6, dispozitivul de intrare de pre-
sare 316 este inchis, iar dispozitivul de iesire/eliminare 322 este deschis, permitand cur-
gerea fluidului printr-un pasaj constand din dispozitivul de iesire de presare 318, gaura de
presare 312, dispozitivul de intrare 320, de eliminare, gaura de eliminare 314 si dispoazitivul
de iesire de eliminare 322, astfel scazand presiunea in dispozitivul de iesire de presare.

Fig. 7 este o vedere in sectiune, in care este aritata valva 500 din aliajul cu memo-
rare a formei in conformitate cu alt varianta de realizare a inventiei.

Asa cum este prezentat in fig. 7, o gaura de presiune 312 avand un dispozitiv de in-
trare de presare 316 pentru introducerea fluidului dintr-o sursa de alimentare cu fiuid (nepre-
zentata in figurd) si un dispozitiv de iesire de presare 318 pentru descarcarea fluidului catre
un obiect de operare (neprezentat in figura), si o gaura de eliminare 314 avand un dispozitiv
de intrare de eliminare 320 pentru introducerea fluidului in obiectul de operare si un dispo-
zitiv de iegire/eliminare 322 pentru descércarea fluidului, se afla in partea superioara a loca-
sului 310. in partea inferioara a locagului 310, se afla compartimentul 324. Un drum 510
legat de compartimentul 324 se formeaza intre gaura de presare 312 si gaura de
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eliminare 314. O valva tip bobina, formata integral 520, este instalat pentru a se deplasa
la dreapta si la stdnga in gaura de presare 312 si in gaura de eliminare 314. Valva tip bobina
520 contine o prima parte sfericd 522 pentru deschiderea dispozitivului de intrare de presare
316 in prima pozitie, 0 a doua parte sfericd 524 pentru inchiderea dispozitivului de iesire de
eliminare 322 in prima pozitie, o bara de contact 526 pentru conectarea primei parti sferice
522 |a a doua parte sferica 524 si un corp de actionare 528 pentru separarea gaurii de pre-
sare 312 de gaura de eliminare 314. '

Un al treilea resort de schimbare a directiei 530 este agezat intre gaura de presare
312 si corpul de actionare 528 pentru mentinerea valvei tip bobina 520 in a doua pozitie a
valvei tip bobina 520 prin aplicarea unei forte de polarizare spre directia pozitiei a doua pe
valva tip bobina 520.

Un corp de legatura 540 este agezat in compartimentul 324 pentru deplasarea valvei
tip bobina 520, din a doua pozitie, in prima pozitie.

Corpul de legatura 540 contine o primé articulatie 542 pentru a lega bara de legatura
526 a valvei tip bobina 520, care pivoteaza cu ajutorul unui prim cui de legatura 543 si pivo-
teaza in jurul unui prim ax al barei 563, care penetreaza drumul 520, o a doua articulatie 544
legata la un capat al primei articulatii 542 pentru a pivota printr-un al doilea cui de legatura
545, o a treia articulatie 546 in opozitie cu a doua articulatie 544 legata la cel3lalt capit al
primei articulatii 542 printr-un al treilea cui de legatura 549 si a patra articulatie 548, al carei
capat este legat la a doua articulatie 544 pentru a pivota printr-un al patrulea cui de legatura
549, iar celdlalt capat este legat la a treia articulatie 546 printr-un al cincilea cui de legatura
551 pentru a pivota in jurul celui de-al doilea cui al barei 555. Asa cum este aratat in fig. 7,
a doua si a treia articulatie 544, respectiv 546, au forma literei L.

in plus, elementul de actionare 560, pentru partea de legatura care actioneaza 540,
se afld instalat cu ajutorul aliajului cu memorare a formei pentru receptionarea curentului fur-
nizat de cétre sistemul electronic de control 90. Partea care actioneazi 560, contine un bloc
care actioneaza 564, instalat in partea de jos a celei de-a treia articulatii 546 a parii de lega-
tura 540, pentru aplicarea unei forte capabile sa invinga forta de polarizare a celui de-al
treilea resort de schimbare a directiei 530 citre partea de legatura 540. in plus fata de aces-
tea, un fir 562 de actionare din aliajul cu memorare a formei are un capat fixat in centrul pri-
mei articulatii 542, iar celalalt capat conectat la blocul de actionare 563 i se contracta atunci
cand curentul este furnizat de sistemul electronic de control 90 si un resort 566 care actio-
neaza si care are un capat fixat pe blocul de actiune 564, pentru aplicarea unei forte de pola-
rizare indreptata in jos. '

Blocul de actionare 564 este suspendat de suprafata de jos a celei de-a treia articu-
latii 546, a partii de legatura 540, cu ajutorul resortului de actionare 566 si al firului de actio-
nare 562 din aliajul cu memorare a formei. Cand curentul este furnizat de cétre sistemul
electronic de control 90 spre firul de actionare 562 din aliajul cu memorare a formei, firul de
actionare 562 din aliajul cu memorare a formei se contracta si ridica blocul de actionare 564,
in timp ce actioneaza forta de polarizare a resortului de actionare 566. Pe de alta parte, cand
curentul furnizat de sistemul electronic de control 90 catre firul de actionare 562 din aliajul
cu memorare a formei inceteaza, firul ce actioneaza 562 din aliajul cu memorare a formei,
se relaxeaza, iar blocul care actioneaza 564, este jos, cu ajutorul resortului care actioneaza
566.

in continuare, vor fi descrise modurile in care au loc operatiile de presare si eliminare
ale valvei 500 din aliajul cu memorare a formei, in conformitate cu aceasta ultima varianta
de realizare a inventiei.
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Fig.7 prezinta valva 500, din aliajul cu memorare a formei, conforma cu aceasta
ultima varianta de realizare a inventiei, in stare de presiune.

Asa cum se poate vedea si in fig.7, la realizarea operatiei de presare, curentul fur-
nizat catre firul ce actioneazi 562 din aliajul cu memorare a formei, inceteaza, iar valva tip
bobina 520 este agezata in prima pozitie a valvei tip bobind 520 de citre forta de polarizare
a celui de-al treilea resort de schimbare a directiei 530. Prima parte sfericd 522 deschide
dispozitivul de intrare de presare 316, iar a doua parte sferica 524 inchide dispozitivul de
iegire/eliminare 322. Drept rezultat, fluidul curge, de la sursa de alimentare cu fluid, printr-un
pasaj constand din dispozitivul de intrare de presare 316, gaura de presare 312 si dispozi-
tivul de iegire de presare, pentru cresterea presiunii pe corpul de operare conectat la dispozi-
tivul de iesire de presare 318.

Pentru eliminare, sistemul electronic de control 90 furnizeazi curent catre firul care
actioneaza 562 din aliajul cu memorare a formei care, in schimb, se contracti datorits cil-
durii. Contractia firului care actioneaza 562 din aliajul cu memorare a formei, ridica blocul
care actioneaza 564, in timp ce actioneaza forta de polarizare a resortului ce actioneaza

566. A treia articulatie 548, in contact cu blocul care actioneaza 564, este ridicata de citre

blocul 564 care a fost ridicat.

In acest timp, partea stanga a celei de-a patra articulatii 566 pivoteaza in sens ante-
rior, iar partea dreaptd, a acesteia, pivoteazi in sens orar, in jurul cuiului barei 555, pentru
a mari intervalul dintre a doua articulatie 544 si a treia articulatie 546. Prin ridicarea blocului
care actioneaza 564, un capit al primei articulatii 542, legat de a treia articulatie 546 cu aju-
torul celui de-al doilea cui de legatura 547, se ridica. Odat3 ce al doilea cui de legatura 547
al primei articulatii 542 se ridica, prima articulatie 542 pivoteazi in sens antiorar in jurul pri-
mului cui al barei §53. in consecinta, valva tip bobina 520, legat3 de prima articulatie 542,
se deplaseaza in a doua pozitie a vaivei tip bobina 520, in timp ce forta de polarizare actio-
neaza asupra celui de-al treilea resort de schimbare a directiei 530. in conformitate cu aces-
tea, dispozitivul de iesire de eliminare 322 este deschis, iar dispozitivul de intrare de presare
316 este inchis, astfel incat fluidul curge printr-un pasaj constand din obiectul de operare,
dispozitivul de intrare de eliminare 320, gaura de eliminare 314 si dispozitivul de iesire de
eliminare 322 pentru a scadea presiunea din obiectul de operare.

Pentru realizarea din nou a operatiei de eliminare, curentul furnizat catre firul de
actionare 562 din aliajul cu memorare a formei inceteaza. in acest timp, firul de actionare
562 din aliajul cu memorare a formei se relaxeaza prin greutatea blocului de actionare 564
si a resortului de actionare 566, iar blocul de actionare 564 se afl3 in pozitia de jos. De ase-
menea, al treilea resort de schimbare a directiei 530 aplici o forta de polarizare pe obiectul
de operare 528 a valvei tip bobina 520, pentru a deplasa valva tip bobina 520 in prima pozi-
tie a valvei tip bobina 520. Apoi, valva 500 este dispusa, asa cum ce arata in fig.7.

intr-o valva din aliajul cu memorare a formei, conform cu prezenta inventie, asa cum
a fost descrisa anterior, se produce efectul Joule prin trecerea curentului prin aliajul cu
memorare a formei, acest efect fiind folosit pentru controlul operatiilor de inchi-
dere/deschidere a valvei, pentru a se efectua un control prompt si atent al operatiilor de in-
chiere/deschidere ale valvei.

Totodatd, starea de deschidere poate fi mentinuta continuu printr-un dispozitiv de
prindere, fara a fi furnizat, in mod continuu, curent citre aliajul cu memorare a formei, care
nu numai ca previne pierderea caracteristicilor de memorare a formei aliajului, dar totodata,
economiseste consumul de curent electric, in timp ce au loc operatii de inchidere/deschidere
precise ale valvei.
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in plus fata de acestea, valva continand fire din aliajul cu memorare a formei, con-
form cu prezenta inventie, are o structura simpla care ugureaza proiectarea si fabricarea sa
si reduce pretul de cost al acesteia.

in plus, prin folosirea aliajului cu memorare a formei, controlat electric, se obtine o
instalatie de franare antiblocanta, cu o structura simpla, usor de fabricat si cu pret de cost
mic. In instalatia antiblocanti de franare, conform prezentei inventii, operatiile de inchi-
dere/deschidere ale valvei pot avea loc cu precizie, chiar fara alimentare in mod continuu
cu curent a aliajului cu memorare a formei, pentru a reduce consumul de curent electric si
a mari siguranta in timpul acestor operatii.

in timp ce prezenta inventie a fost aratata si descrisa cu referire la cazuri particulare
ale acesteia, se intelege ca specialigtii in domeniu pot efectua diferite schimbari ale formei
si detaliilor, fara a se departa de la spiritul i scopul inventiei, agsa cum este definitd de
revendicari.

Revendicari

1. Valva caracterizata prin aceea ca ea cuprinde:

- un sistem electronic de control (90) pentru generarea unui prim curent de control;

- un locag (20) avand o prima gaura (22) cu un prim dispozitiv de intrare (26) pentru
introducerea fluidului de la o sursa de alimentare cu fluid si un prim dispozitiv de iesire (28)
pentru descércarea fluidului intr-un obiect operational, in partea superioara a acestuia, i un
compartiment, in partea inferioara, a acestuia;

- 0 prima valva tip bobina (40), pentru inchiderea primului dispozitiv de intrare (26)
intr-o prima pozitie a acesteia, pentru deschiderea primului dispozitiv de intrare (26), intr-o
a doua pozitie a acesteia, si reciproca, intre prima pozitie i a doua pozitie a respectivei
prime valve tip bobina;

- elemente de polarizare, pentru aplicarea unei forte de polarizare pe prima valva tip
bobina (40); si

- elemente de actionare, constituite din fire din aliajul cu memorare a formei, pentru
deplasarea primei valve tip bobina (40), din prima pozitie a respectivei prime valve tip bobina
(40), in a doua pozitie a valvei tip bobina, sau din a doua pozitie a respectivei prime valve
tip bobina, in prima pozitie a respectivei valve tip bobina (40), cu ajutorul primului curent de
control, furnizat de respectivul sistem electronic de control (90), si deschiderea si inchiderea
primei gauri.

2. Valva conform revendicdrii 1, caracterizata prin aceea ca elementele de polari-
zare-sunt reprezentate de un resort plat (62), instalat pe partea interioara a peretelui lateral
al compartimentului (24), pentru aplicarea unei forte de polarizare indreptata in sus, prin
deformarea buterolei, pentru a mentine prima valva tip bobina (40) in prima pozitie a primei
valve tip bobina, cand respectiva valva tip bobina se afla in prima pozitie a primei valve tip
bobina, si aplicarea unei forte de polarizare indreptata in jos, prin deformarea buterolei, pen-
tru a mentine prima valva tip bobina (40) in a doua pozitie a primei valve tip bobina, cand
respectiva valva tip bobina se afla in a doua pozitie a primei valve tip bobina.

3. Valva conform revendicarii 2, caracterizata prin aceea ca elementele de actio-
nare cuprind:

- un prim fir (1) din aliajul cu memorare a formei, conectat electric la sistemul de
control electronic, avand un capat fixat pe suprafata de jos a resortului plat (62) si celalalt
capat fixat pe suprafata de jos a compartimentului (24) pentru deplasarea primei valve tip
bobina (40) in a doua pozitie a primei valve tip bobina, in timp ce actioneaza forta de
polarizare indreptata in sus, a resortului plat, cand sistemul electronic de control (90)
furnizeaza primul curent de control;
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- - un brat (64) instalat pe suprafata de jos a compartimentului (60), care poate sa
pivoteze in jurul unui trunchi, si avand o portiune superioara in contact cu resortul elastic
(62) cand valva tip bobin (40) se afla in pozitia a doua a primei valve tip bobina, pentru apli-
carea unei forte care s& deformeze resortul elastic, plat (62), pentru a fi deformat in sus, in
timpul pivotarii;

- un al doilea fir (S2) din aliajul cu memorare a formei, conectat electric la sistemul
electronic de control (90), avand un capat fixat de brat si celalalt capat fixat de suprafata
inferioara a compartimentului (60), pentru a se contracta, si bratul (42) s pivoteze cand un
al doilea curent de control este furnizat de sistemul de control electronic (90); si

- un resort antagonist (66), instalat intre brat si suprafata de jos a compartimentului
(60), pentru aplicarea unei forte de restabilire, pentru a pivota bratul (64) care pivoteaz3
printr-un al doilea fir din aliajul cu memorare a formei si a se intoarce in pozitia originala,
cénd alimentarea cu al doilea curent de control, de la sistemul electronic de control (90),
este blocata.

4. Valva conform revendicarii 1, caracterizati prin aceea ci ea mai contine:

- 0 a doua gaura (122) avand un al doilea dispozitiv de intrare (1 26), pentru introdu-
cerea fluidului din obiectul de operare, si un al doilea dispozitiv de iegire (128) pentru descar-
carea fluidului, in partea superioara a respectivului locas;

- 0 a doua valva tip bobina (110) pentru inchiderea celui de-al doilea dispozitiv de
iegire (128), intr-o prima pozitie, pentru deschiderea celui de-al doilea dispozitiv de iesire
intr-0 a doua pozitie si reciproca, intre prima pozitie si a doua pozitie a celei de-a doua valve
tip bobina (110); .

- 0 prima tija (42) conectata la partea de jos a primei valve tip bobina (40); si

- 0 a doua tij& (142) conectata la suprafata de jos a celei de-a doua valve tip bobina
(110).

5. Valva conform revendicarii 4, caracterizati prin aceea ci elementele de pola-
rizare contin:

- un prim resort (62) de schimbare a directiei, agezat intre prima tija (42) si suprafata
de jos a compartimentului, pentru aplicarea unei forte de polarizare indreptata in sus, pe
prima valva tip bobina (100);

- un al doilea resort (162) de schimbare a directiei, instalat intre a doua tija (142) si
suprafata de jos a compartimentului, pentru aplicarea fortei de polarizare indreptata in sus,
pe a doua valva tip bobina (110); si

- un brat (64) astfel agezat, incat s3 poat pivota in jurul unui trunchi fixat pe partea
interioara a peretelui lateral al compartimentului si avand un capat conectat de prima tija
(42), pentru a pivota cu ajutorul unui prim cui (68), iar celalalt capat legat de a doua tija, pen-
tru a pivota cu ajutorul unui al doilea cui (168).

6. Valva conform revendicarii 5 caracterizata prin aceea ci elementele de actionare
cuprind:

- un prim fir ($1) din aliajul de memorare a formei, conectat electric la sistemul elec-
tronic de control (90) si avand un capat fixat la prima tij (42) si celalalt capat fixat pe supra-
fata de jos a compartimentului, pentru deplasarea primei valve tip bobina (40) in pozitia a
doua a primei valve tip bobin3, cand sistemul electronic de control (90) furnizeaza primul
curent de controf; si

- un al doilea fir (S2) din aliajul cu memorare a formei, conectat electric la sistemul
electronic de control (90) si avand un capit fixat la a doua tija (142), iar cellalt capat fixat
pe suprafata de jos a compartimentului, pentru deplasarea celei de-a doua valve tip bobina
(140) in a doua pozitie a celei de-a doua valve tip bobina (140), cand este furnizat al doilea
curent de control de catre sistemul electronic de control (90).
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7. Valva conform revendicarii 4, caracterizati prin aceea ca elementele de pola-
rizare cuprind:

- un prim resort (62) de schimbare a'directiei, instalat intre prima tija (42) si tavanul
compartimentului pentru aplicarea fortei de polarizare indreptata in jos, care mentine prima
valva tip bobina in a doua pozitie a primei valve tip bobina (100); si

- un al doilea resort (162) de schimbare a direcliei, instalat intre a doua tija (142) si
tavanul compartimentului, pentru aplicarea fortei de polarizare indreptat in jos, care men-
tine a doua valva tip bobina (110) in a doua pozitie a celei de-a doua valve tip bobina.

8. Valva conform revendicarii 7, caracterizata prin aceea céd elementele de con-
ducere contin:

- 0 prima bila (410) agezata pe suprafata de jos a primei tije si 0 a doua bil3 (412)
agezata pe suprafata de jos a celei de-a doua tije (142);

- 0 placé (420) avand in portiunea superioara o legatura cu prima (410) si a doua bil
(412) si cuie de ghidare pe ambele parti din fata si ambele parti din spate, pentru a fi inse-
rate in nutul de ghidare format in partea interioara a peretilor laterali ai compartimentului;

- o rola (430) aflata in contact cu suprafata de jos a placii si astfel instalata, pentru
a se putea rostogoli pe suprafata de jos a compartimentului cu ajutorul unui trunchi pentru
cooperare cu placa (420), intr-o prima pozitie a rolei, putand astfel deplasa a doua valvi tip
bobina in prima pozitie a celei de-a doua valve tip bobind, in timp ce actioneaza forta de
polarizare indreptata in jos, pe al doilea resort de schimbare a directiei, si conlucrand cu
placa in a doua pozitie a rolei, pentru a deplasa prima valva tip bobina in prima pozitie a
primei valve tip bobina, in timp ce actioneaza forte de polarizare indreptati in jos, a primului
resort de schimbare a directiei;

- un prim fir (S4) din aliajul cu memorare a formei avand un capit legat la trunchi si
celalalt capat conectat la partea interioara a celuilalt perete lateral al compartimentului si,
in plus, conectat electric la sistemul electronic de control (90) pentru deplasarea rolei in a
doua pozitie a respectivei role, cand primul curent de control este furnizat de la sistemul
electronic de control (90) si

- un resort antagonist (436) avand un capat fixat pe trunchi si celalalt capat fixat pe
partea interioara a peretelui lateral al compartimentului in opozitie cu primul fir din aliajul cu
memorare a formei, pentru aplicarea fortei de restabilire care deplaseazi rola (430) in prima
pozitie a rolei, cand inceteaza alimentarea cu primul curent de control.

9. Valva conform revendicarii 4, caracterizata prin aceea ca prima (100) si a doua
valva (110) tip bobina si prima si a doua tija formeaza in totalitate o tija de legatura.

10. Valva conform revendicarii 9, caracterizata prin aceea ci tija de legatura (324)
este dispusa intre prima si a doua gaura, pentru a separa prima gaura de cea de-a doua
gaura, si contine suplimentar un corp de activare, format integral cu respectiva tija de lega-
tura (324). .

11. Valva conform revendicarii 10, caracterizata prin aceea ca elementele de pola-
rizare constau dintr-un resort (342) asezat intre primul dispozitiv de iegire al primei gauri gi
corpul de activare, pentru aplicarea unei forte de polarizare care plaseaza prima (100) si a
doua valva (110) tip bobina in a doua pozitie.

12. Valva conform revendicarii 9, caracterizata prin aceea ca elementele de actio-
nare cuprind:

- 0 prima articulatie conectata la tija de legatura printr-un prim cui de legatura (354),
pentru a comunica partea superioara a locagului cu compartimentu! si astfel pivoteaza
printr-un prim cui de trunchi fixat pe traiectorie pentru a pivota in jurul primului cui de trunchi,
pentru deplasarea tijei de legatura;
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- 0 adoua articulatie legata, pentru a pivota la un capét al primei articulatii pentru a
pivota n jurul celui de-al doilea cui de legatur (356);

- 0 a treia articulatie legata, pentru a pivota la celilalt capit al primei articulatii in
opozitie cu a doua articulatie, pentru a pivota in jurul celui de-al treilea cui de legatura;

- 0 a patra articulatie legata de centrul celei de-a doua articulatii printr-un al patrulea
cui de legatura si conectat in centrul celei de-a treia articulatii printr-un al cincilea cui de
legatura si avand un centru capabil s& pivoteze in jurul celui de-al doilea cui al trunchiului;

- un bloc de actionare plasat la capatul de jos al celei de-a treia articulatii si care
aplica o fora indreptata in sus, pe cea de-a treia articulatie;

- un resort de actionare avand un capit fixat in centrul primei articulatii, iar celalalt
capat legat la blocul de actionare, pentru a aplica o forté de polarizare pe blocul de actio-
nare; i

- un prim fir din aliajul cu memorare a formei avand un capit fixat in centrul primei
articulatii, iar celalalt capat la blocul de actionare, care se contracts, prin incélzire, cand pri-
mul curent de control este furnizat pentru a deplasa in sus blocul de actionare.

13. Instalatie antiblocanta de franare caracterizata prin aceea ci ea contine:

- un cilindru principal (220) pentru generarea presiunii hidraulice citre frana rotii etan-
sata la roata unui vehicul;

- un regulator de presiune hidraulics (240) avand o pompa hidraulica (242) pentru
reglarea presiunii hidraulice din cilindrul principal, si un motor hidraulic (244) pentru condu-
cerea pompei hidraulice (242);

- un acumulator (246) legat la pompa hidraulica pentru depozitarea uleiului de frana;

- Un senzor (252) pentru viteza rofii (250), atasat la roata respectiva, pentru obser-
varea vitezei rotii $i generarea unui semnal pentru viteza roti;

- un senzor (280) pentru viteza autovehiculului, pentru observarea vitezei autovehi-
culului si generarea unui semnal pentru viteza autovehiculului;

- un sistem electronic de control (90) pentru receptionarea semnalului referitor la
viteza autovehiculului si a semnalului referitor la viteza rotii si calcularea diferentei dintre
semnalul referitor la viteza autovehiculului si semnalul referitor la viteza rotii, pentru a genera
un prim curent de control, un al doilea curent de control, un al treilea curent de control siun
al patrulea curent de control;

- 0 prima valva (100) din mai multe aliaje cu memorare a formei, pentru introducerea
§i descarcarea lichidului de frana cétre frana rotii astfel incat s creasca presiunea in frana
rotii, cand este furnizat un prim curent de control, si pentru blocarea lichidului de frana, fur-
nizat franei rotii;

- 0 a doua valva (110) din mai multe aliaje cu memorare a formei, pentru introdu-
cerea si descarcarea lichidului de frana din frana rofii catre acumulator astfel incat sa scads
presiunea din frana rotii cand este furnizat al treilea curent de control si pentru blocarea
lichidului de frana ce este furnizat franei rofii.

14. Instalatie conform revendicarii 13, caracterizati prin aceea ca prima valva
cuprinde:

- un prim locas (20) care contine o prima gaura (22) in portiunea superioara, a aces-
tuia, cu un prim dispozitiv de intrare (26), conectat intre cilindrul principal si pompa hidrau-
lica, pentru a introduce lichidul de frana din cilindrul principal, $i un prim dispozitiv de iesire
(28), legat la frana rotii, pentru a descéarca lichidul de frana in frana rotii, $i un prim comparti-
ment in partea de jos a acestuia;

- 0 prima valvé tip bobina (40), astfel instalata, pentru a putea fi deplasata in interiorul
primei gauri, i conectata la prima tija, in partea inferioara a acesteia, pentru inchiderea
primului dispozitiv de intrare (26) intr-o prim3 pozitie a primei valve tip bobina (40), pentru
deschiderea primului dispozitiv de intrare intr-o a doua pozitie a primei valve tip bobina;
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- un prim element pentru aplicarea unei forte de polarizare indreptata in sus, pentru
a mentine prima valva tip bobina (40) in prima pozitie a primei valve tip bobina, cu ajutorul
deformarii buterolei, cand prima valva tip bobina (40) este in prima pozitie a primei valve tip
bobina si pentru aplicarea unei forte de polarizare indreptata in jos, pentru mentinerea in
pozitia a doua a primei valve tip bobina (40), cu ajutorul deformarii buterolei, cand valva tip
bobina este in pozitia a doua a primei valve tip bobin3;

- un prim element (S1) din aliajul cu memorare a formei pentru deplasarea primei
valve tip bobina (40) in pozitia a doua a primei valve tip bobin (40) in pozitia a doua a primei
valve tip bobina, in timp ce actioneaza forta de polarizare indreptata in sus, a primului ele-
ment, cand primul curent de control este furnizat de sistemul electronic de control; si

- un al doilea element (S2) pentru deplasarea primei valve tip bobina (40) in prima
pozitie a primei valve tip bobind, in timp ce actioneaza forta de polarizare indreptata in jos,
a primului element, cand este furnizat al doilea curent de control de la sistemul electronic
de control.

15. Instalatie conform revendicérii 14, caracterizata prin aceea ca primul element
(S1) include un prim resort (62) plat, care are partile laterale fixate pe peretele interior al pri-
mului compartiment, partea superioara este legaté de portiunea inferioara a primei tije.

16. Instalatie conform revendicarii 15, caracterizaté prin aceea ci al doilea element
contine:

- un prim brat (64) instalat ca sa pivoteze pe suprafata de jos a primului compar-
timent, cu ajutorul unui prim trunchi, pentru aplicarea unei forte pe primul resort plat, pentru
a deforma primul resort plat si a fi impins in sus, in timp ce actioneaza forta de polarizare,
orientata in jos, a primului resort plat, cand prima valva tip bobina este in pozitia a doua a
primei valve tip bobina; ‘

- un al doilea element (S2) din aliajul cu memorare a formei, pentru pivotarea primului
resort plat, cand este furnizat al doilea curent de control; si

- un prim resort (62) instalat intre primul brat si suprafata de jos a primului compar-
timent, pentru aplicarea unei forte de restabilire pe primul brat care pivoteazé prin al doilea
element din aliajul cu memorare a formei, pentru ca primul brat, in pozitia originald, cand al
doilea curent de control este interceptat de la sistemul electronic de control.

17. Instalatie conform revendicéarii 16, caracterizata prin aceea ca primul element
(S1) din aliajul cu memorare a formei este un fir din aliajul cu memorare a formei, al carui
prim capat este fixat pe suprafata inferioara a primului resort plat, iar celalalt capat este fixat
pe suprafata de jos a primului compartiment, care are un timp total de contractie si relaxare
mai mic de 100 ms $i genereaza o tensiune de maximum 5 kgf, in care al doilea (S2) ele-
ment din aliajul cu memorare a formei este un fir din aliajul cu memorare a formei, al cérui
prim capat este fixat de primul brat, iar cel de-al doilea capat este fixat pe suprafata de jos
a primului compartiment, si care are un timp total de contractie si relaxare mai mic de
100 ms gi genereaza o tensiune maxima de 5 kgf.

18. Instalatie conform revendicarii 13, caracterizata prin aceea ca a doua valva
contine:

- un al doilea locas (26) cuprinzand o a doua gaura formata in partea superioara, a
acestuia, cu un al doilea dispozitiv de intrare legat intre frana de roata si prima valva (100),
pentru introducerea lichidului de frénd, din frana rotii, si un al doilea dispozitiv de iesire (28)
legat intre pompa hidraulica $i acumulator, pentru descarcarea lichidului de frana, si un al
doilea compartiment in portiunea inferioard, a acestuia;

- 0 prima valva tip bobina (100), astfel instalata, pentru a se putea deplasa in a doua
gaura, si conectata cu a doua tija, in partea inferioara, a acesteia, pentru inchiderea celui
de-al doilea dispozitiv de iesire (28) in prima pozitie a celei de-a doua valve tip bobina (110)
pentru deschiderea celui de-al doilea dispozitiv de iesire in a doua pozitie a celei de-a doua
valve tip bobina;
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- un al treilea element pentru aplicarea unei forte de polarizare indreptat in sus, care
mentine a doua valva tip bobina (110) in prima pozitie a celei de-a doua valve tip bobin, cu
ajutorul deformarii buterolei, cand a doua valvé tip bobina (110) se affd in prima pozitie a
celei de-a doua valve tip bobina si pentru aplicarea unei forte de polarizare indreptati in jos,
pentru mentinerea celei de-a doua valve tip bobina (110) in pozitia a doua a celei de-a doua
valve tip bobing, cu ajutorul deformarii buterolei, cand a doua valva tip bobin se afld in a
doua pozitie a celei de-a doua valve tip bobina;

- un al treilea element din aliajul cu memorare a formei pentru deplasarea celei de-a
doua valve tip bobin& (110) in a doua pozitie a celei de-a doua valve tip bobina, in timp ce
actioneaza forta de polarizare indreptat3 in sus, a celui de-al treilea element, cand este
furnizat al treilea curent de control de la sistemul electronic de control; si

- un al patrulea element pentru deplasarea celei de-a doua valve tip bobina (110) in

prima pozitie a celei de-a doua valve tip bobina (110), in timp ce actioneaza forta de polari- .

zare indreptata in jos, a celui de-al treilea element, cand este furnizat al patrulea curent de
control de la sistemul electronic de control.

19. Instalatie conform revendicarii 18, caracterizata prin aceea c, al treilea element
include un al doilea resort plat, care are partile laterale fixate pe partea interioara a peretelui
celui de-al doilea compartiment, iar suprafata superioara este fixati in partea inferioara a
celei de-a doua tije.

20. Instalatie conform revendicarii 19, caracterizati prin aceea ci al patrulea ele-
ment contine:

- un al doilea brat, astfel instalat, incat sé pivoteze pe suprafata de jos a celui de-al
doilea compartiment, cu ajutorul celui de-al doilea trunchi, pentru aplicarea unei forte pe al
doilea resort plat, ca s& deformeze respectivul resort plat si a-l impinge in sus, in timp ce
actioneaza forta de polarizare indreptati in jos, a celui de-al doilea resort plat, cand a doua
valva tip bobina se afla in pozitia a doua a celei de-a doua valve tip bobini;

- un al patrulea element din aliajul cu memorare a formei, care pivoteazi al doilea
resort plat cand este furnizat al patrulea curent de control; si

- un al doilea resort, care este instalat intre al doilea brat si suprafata de jos a celui
de-al doilea compartiment, pentru aplicarea unei forte de restaurare pe al doilea brat care
pivoteaza prin al patrulea element din aliajul cu memorare a formei pentru ca al doilea brat
sa revina in pozitia initiald cand al patrulea curent de control este blocat de la sistemul elec-
tronic de control.

21. Instalatie conform revendicarii 20, caracterizati prin aceea c al treilea element
din aliajul cu memorare a formei este un fir din aliajul cu memorare a formei, al carui prim
capat este fixat pe suprafata inferioara a celui de-al doilea resort plat, iar celdlalt capit este
fixat pe suprafata de jos a celui de-al doilea compartiment, care are un timp total de con-
tractie si relaxare mai mic de 100 ms si genereaza o tensiune de maximum 5 kgf, al doilea
element din aliajul cu memorare a formei fiind un fir din aliajul cu memorare a formei, al carui
prim capat este fixat de al doilea brat, iar celalalt capat este fixat pe suprafata de jos a celui
de-al doilea compartiment, care are un timp total de contractie si de relaxare mai mic de
100 ms si genereaza o tensiune de maximum 5 kgf.

Presedintele comisiei de examinare: ing. Gurziu loan
Examinator: ing. Gruia Dan
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