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Przyrzad do posuwu roboczego ptyty narzgdziowej
z kompensacjg ruchomych mas

Przedmiotem wynalazku jest przyrzad do posuwu roboczego ptyty narzedziowej z kompensacja rucho-
mych mas stosowanego w obrabiarkach erozyjnych w procesie obrobki.

Znany jest przyrzad do posuwu ptyty narzedziowej zaopatrzony w uktad napgdowy sterowany sitowni-
kiem hydraulicznym liniowym. Sitownik hydrauliczny wymagat wysokiej sprawnosci uszczelnienia uktadu
i ciagtego dostrajania regulatora napedu dla zakresu eksploatacji obrabiarki. Znany jest réwniez przyrzad do
posuwu ptyty narzedziowej napedzany silnikiem elektrycznym rewersyjnym. Przyrzad byt zaopatrzony w uktad
przeniesienia ruchu ztozony z przektadni zebatej oraz sruby i nakretki slizgowej. Z uwagi na charakterystyke
dynamiczna silnikow i znaczne luzy w przektadni zebatej rozwigzanie odznaczato sie dtugim czasem reakgji.

W rozwigzaniu wedfug wynalazku przyrzad ma jedna drazong kolumne prowadzgcq osadzong w bezluzo-
wych blokach liniowych tozysk tocznych przytwierdzong do piyty narzedziowej, ma elektromagnes, ktérego
uzwojenie obejmuje drazong kolumne prowadzaca.

Zastosowanie rozwigzania wedtug wynalazku zwieksza dok tadno$é posuwu roboczej ptyty narzedziowej
wptywajac na podwyzszenie dok tadnosci geometrycznej obrabianych elementéw, Poprawa stabilnosci sterowania
ptyta narzedziowq przy odcigzeniu ruchornych mas zwieksza wydajno$é obrabiania iskraca czas zwtoki
przesuwu ptyty.

Rozwiagzanie wedtug wynalazku jest przedstawione w przyktadzie wykonania na zatgczonym rysunku
obrazujacym budowe przyrzadu w przekroju.

Ptyta narzedziowa 1 przytwierdzona do drgZzonej kolumny prowadzacej 2 ma elektrode robocza 3.
Drazona kolumna prowadzaca 2 jest osadzona przesuwnie w bezluzowych blokach liniowych tozysk tocznych 4
ustalonych obudowag 5 i ma elektromagnes 6, ktorego uzwojenie obejmuje drazong kolumne prowadzaca 2.
Napedowy elektryczny np. skokowy silnik 7 potaczony z obudowa 5 ma bezluzowa przektadni¢ zebata 8
potaczong ze $ruba toczng 9 poprzez sprzegto 10. Sruba toczna 9 ma bezluzowq nakretke 11 sztywno potaczong
z drazong kolumng prowadzgca 2.
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Urzadzenie wedtug wynalazku dziata nastepujaco: ruch obrotowy skokowego silnika 7 jest przenoszony na
$rube toczng 9 poprzez bezluzowa przektadnie zebata 8 i sprzegto 10. Obracajaca sie sruba toczna 9 wymusza
ruch liniowy drazonej kolumny prowadzacej 2 poprzez bezluzowq nakretke 11. Sita ciezkosci P2 ztozona
z przesuwajacych sie elementéw takich jak drazona kolumna 2 ptyta narzedziowa 1 ielektroda robocza 3 s3
réwnowaione przeciwnie skierowang sitq P1 przechodzacq od zasilanych uzwojeri elektromagnesu 6 dla ktérego

" rdzeniem jest dragzona przesuwna kolumna 2. Skokowy silnik 7 jest sterowany znanym uktadem elektrycznym.

Rozwigzanie wedtug wynalazku moze by¢ stosowane w dowolnego typu obrabiarkach w ktérych wystepu-

ja przesuwajace sig gtowice narzedziowe lub stoty z uchwyconym elementem obrabianym.

Zastrzeienia patentowe

Przyrzad do posuwu roboczego ptyty narzedziowej z kompensacjq ruchoraych mas zaopatrzony w napedo-
wy silnik elektryczny np. skokowy, przektadnie zebatg izespot ztoiony ze sruby tocznej inakretki,
znamienny tym, ze drazona kolumna prowadzaca (2) osadzona w bezluzowych blokach liniowych tozysk
tocznych (4) przytwierdzona do ptyty narzedziowej (1) ma elektromagnes (6), ktérego uzwojenie obejmuije
drazong kolumne prowadzgca (2).
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