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Zafizeni pro podavani elastickych niti (8, 18) na okrouhlém
pletacim stroji pro vyrobu ponoZkového zboZi obsahuje
podavaci kotou¢ (2) pohanény krokovym motorem (K).

K podavacimu kotoudi (2) je trvale pfitlatena jedna podavaci
kladka (4). Dalsi podavaci kladka (14) je ovladana silovym
pFevodnikem pro jeji pfitlatovani a uvolfiovani podie
programu fidiciho systému stroje.
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Zatizeni pro podavani elastickych niti
Oblast techniky

Vynalez se tyka zafizeni pro pozitivni podavani elastickych niti do vice pletacich systémii na
okrouhlém pletacim stroji pro vyrobu ponozkového zboZi, které obsahuje krokovym motorem
podle programu fidiciho systému stroje pohanény podavaci kotoug, k némuZ jsou pfifazeny
podévaci kladky, mezi nimiz a podavacim kotouéem jsou vedeny nit&.

Dosavadni stav techniky

Jsou zndmy malopriimérové pletaci stroje pro vyrobu ponozkového apod. zboZzi, kde kazdy
pletaci systém, ve kterém se zapléta elastick4 nit), je opatfen samostatnym podavacim zafizenim.

Je znamo zafizeni, kde hlavni podavaci kotou¢ nebo talif je trvale pohanén mechanickym
pfevodem odvozenym od jehelniho vélce stroje a zpravidla dvé podavaci kladky jsou k nému
pfitlatovany samostatnymi silovymi pfevodniky oviadanymi podle programu stroje.

Dile je znamo zafizeni, kde podavaci kotou¢ je pohanén samostatné napf. krokovym motorem
ovliddanym od programovaciho zafizeni stroje, kde rovnéz dvé podavaci kladky jsou ovladany
elektropneumatickymi pfevodniky stejné jako v pfedchozim piipadé.

Nevyhodou téchto zafizeni je ta skute¢nost, Ze je tieba dvou vystupi z Fidiciho systému stroje pro
ovladéani dvou podavacich kladek v kombinaci se sefizenim otatek podavaciho kotoude, aby do

obou pletacich systémi bylo podavano stejné mnoZstvi elastomeru, coZ je nezbytné pro dobry
vzhled vyrobku.

Ukolem vynalezu je odstranit uvedené nevyhody.

Podstata vynalezu

Zatizeni podle vynélezu se vyznaluje tim, Zze k podavacimu kotouéi je trvale pfitlatena jedna
podéavaci kladka a alespoii jedna dalsi pfitlatnd podavaci kladka, k niZ je pfifazen silovy
prevodnik ovladany od fidiciho systému stroje pro pfitlatovéni a uvolfiovani podavaci kladky.

Piehled obrazkl na vykresech

Zatizeni podle vynalezu je zndzornéno na vykrese, na némz znaci obr. 1 podavaci zafizeni, kde
vykyvna podavaci kladka je pfitladena, obr. 2 totéZ co obr. 1 jenze podavaci kladka je oddélena,
obr. 3 uspofadani pneumatického ovladaciho ventilu k vykyvné podavaci kladce.

Priklad provedeni vynalezu

Znamy jednovalcovy okrouhly pletaci stroj pro vyrobu ponozkového zboZi je opatfen dvéma
pletacimi systémy, v nichZz se klade elastomer. K tomuto G&elu je vybaven zafizenim pro jejich
pozitivni podévani, jez sestava z nasledujicich dilu.

Na télese 1 (obr. 2) zafizeni je ze zadni strany pfipevnén od Fidiciho systému stroje ovladany
krokovy motor K, na jehoZ htideli prochézejici télesem 1 je z pfedni strany pevné& uchycen
podavaci kotou¢ 2. Nad podavacim kotouem 2 je na télese 1 uloZené jednozvratné pace 3
uspofadéana podavaci kladka 4 trvale pfitlatovana k podévacimu kotougi 2 pruzinou 5 uchycenou
k pace 3. Na drzdku 6 pfipevnéném k télesu 1 jsou z obou stran podéavaciho kotoude 2 a podavaci
kladky 4 uspofaddna navadéci otka 7, 7' pro elastickou nit 8 tak, Ze ji udrzuji ve stfedu jejich
sty¢nych ploch. Déle je mezi prvnim navadécim otkem 7 a feCenymi styénymi plochami
uspofadana talifova brzditka 9, kterou prochazi elasticka nit 8. Na opa&né strané podavaciho
kotoute 2 a podavaci kladky 4 je pfed druhym navadécim otkem 7' uspofiddané &idlo 10
znamého neznazornéného hlidade elastické nité 8 tak, aby leZelo na napnuté elastické niti 8 a
signalizovalo tak jeho stav.
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Pod podéavacim kotoutem 2 je opét na télese 1 upevnéné dvojzvratné pace 13 uspofddana na
jednom rameni podavaci kladka 14, ktera je od podavaciho kotoude 2 oddalovana pruzinou 15
uchycenou na druhém rameni. PruZzina 15 je druhym koncem uchycena k télesu 1. Na drzaku 16
upevnéném na t&lese 1 jsou po obou stranach podavaciho kotouce 2 a podévaci kladky 14 uspora-
déna navadéci otka 17, 17’ pro elastickou nit 18 se stejnou funkci, jak popséno nahofe. Dale je tu
uspofadana talifova brzditka 19, a to mezi prvnim navadécim otkem 17 a podavacim kotou¢em
2. Na opalné strané podavaciho kotouge 2 je pfed druhym navadécim oCkem 17’ uspofddano
¢idlo 20 zndmého neznazornéného hlidade elastické nit& 18 se stejnou funkei jako ¢idlo 10.

Rameno 21 paky 13 zasahuje pod pist pneumatického valce 22 (obr. 3), ktery je pevn& uspofadan
na télese 1 pomoci neznazornéného drzaku. Pneumaticky valec 22 je napojen na fidici systém
stroje.

Funkce vy$e popsaného zafizeni je nasledujici. Elasticka nit 8 je podavana do pletaciho systému,
ktery se na zatétku pleteni lemu kazdého upletu zapina dfive a konéi pozdé&ji nez pletaci systém,
do kterého je podavana elastické nit 18. Tedy povel pro podavani do prvné zminéného pletaciho
systému je dan povelem pro otadeni krokového motoru K, resp. podavaciho kotouce 2. Podavaci
kladka 14 je ale oddalena, tedy elasticka nit 18 neni podavana do druhého pletaciho systému.

Elasticka nit 8 je tedy pfivadéna z civkového stojanu prvnim navadécim okem 7, pak prochazi
brzdi¢kou 9, pak je podavana podavaci kladkou 4 a podivacim kotou¢em 2, dale je vedena
druhym navadécim okem 7’ smérem k jehlam pletaciho systému ve funkci. Predpéti elastické
nité § je nastaveno brzditkou 9 a ota¢kami krokového motoru K, resp. podavaciho kotoude 2, coz
je nutné pro vytvofeni poZadované pruZnosti lemu vyrobku. Zagatek a konec podavani elastické
nit¢ 8 je pak dan vypinanim a zapinanim krokového motoru K.

Elasticka nit 18 je do druhého pletaciho systému podavana az od okamziku, kdy pneumaticky
vélec 22 povelem od fidiciho systému stroje vykyvne ramenem 21 paky 13 a pfitlaci tak podavaci
kladku 14 na podévaci kotoug 2, jak je vidét na obr. 2. Elasticka nit 18 je tedy poddvana do jehel
druhého systému, pfi¢emZ prochazi prvnim navadécim otkem 17, mezi podévaci kladkou 14 a
kotou¢em 2, brzdi¢kou 19 a druhym navadécim ockem 17'.

Pii podavani lezi ¢idla 10 a 20 na napnutych elastickych nitich 8 a 18, jejichz smér pohybu je
vii¢i sobé opaény. Podle programu ¢&idla hlasi, zda jsou elastické nit€¢ 8 a 18 podavany ¢i nikoliv
v dobé&, kdy maji byt podavany.

Pii dokonleni lemu je nejprve dezaktivovan pneumaticky valec 22, nafeZ pruzina 15 vréti
podavaci kladku 14 zpét a pferusi se tak podavani elastické nit€ 18. Vypnutim krokového motoru
K se pak prerusi ota¢eni podéavaciho kotouce 2 a tedy podavani elastické nité 8.

Uvedené zafizeni mé tu vyhodu, Ze vlastné Setfi jedno pneumatické ovladani podavaci kladky a
tim i jeden vystup zfidiciho systému stroje. V ramci vynalezu je mozné pfifadit jest¢ dalsi
ovladané podavaci kladky tak, Ze je mozné, aby pletaci stroj zpracoval jeden aZ tfi a vice
elastomerti béhem pleteni jednoho Gpletu, coZ je v piipadé€ tii vhodné zejména pro Sestisystémové
stroje. RovnéZ misto pneumatického pistu mize byt pouzit jiny silovy pfevodnik.

PATENTOVE NAROKY

1. Zafizeni pro podavani elastickych niti do vice pletacich systémt na okrouhlém pletacim
stroji pro vyrobu ponozkového zboZi, které obsahuje krokovym motorem, podle programu
fidiciho systému stroje, pohanény podavaci kotoug (2), k némuZ jsou pfifazeny podavaci kladky,
mezi nimiZ a podavacim kotou¢em (2) jsou vedeny elastické nité, vyznacujici se tim,
7e k podavacimu kotou¢i (2) je trvale pfitladena jedna podéavaci kladka (4) a alespoti jedna dalsi
podévaci kladka (14), k niZ je ptifazen silovy pfevodnik, ovladany od fidiciho systému stroje, pro
pfitlatovani a uvoliiovani této podavaci kladky (14).
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