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Keksinndn nimitys - Uppfinningens bendmning

Liikkeen arviointitekniikat
Tekniker fér rérelseuppskattning

Tiivistelméa - Sammandrag

Keksinndn kohteena ovat tekniikat liikkeen arviointiin. Sovellukset voivat esimerkiksi méaritelld virhemittojen alarajaarvot nykyisen kuvan
lohkolle, missa kukin virhemitan alaraja- arvo vastaa etsintapaikoista ldhdekuvassa. Erottelukynnyksen perusteella etsintépaikoista
voidaan yksildida lukuisia paikkaehdokkaita. Tdsmaéava paikka yksilidéan sitten aikkaehdokkaista. Tdsmaavan paikan perusteella
madritellaan likkevektori.

Uppfinningen avser tekniker for rorelseestimering. Anpassningarna kan exempelvis bestdmma vérden for felmatts nedre grins for ett
block i en aktuell bild, vari vart och ett av vardena for felmattens nedre gréins motsvarar en sékningsposition i en referensbild. P4 basis
av en separationstroskel kan ett flertal kandidatpositioner identifieras bland sékningspositionerna. En matchande position identifieras
sedan bland kandidatpositionerna. En roreisevektor bestams pa basis av den matchande positionen.
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