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【年通号数】公開・登録公報2015-069
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【国際特許分類】
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【ＦＩ】
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【手続補正書】
【提出日】平成29年2月3日(2017.2.3)
【手続補正１】
【補正対象書類名】特許請求の範囲
【補正対象項目名】全文
【補正方法】変更
【補正の内容】
【特許請求の範囲】
【請求項１】
　医療または外科手術手順中に用いられる器具アセンブリであって、
　可動シャーシ（１００，２１００，３１００）であって、前記シャーシには、空洞（１
２４，３１２４）が形成されており、前記空洞は、患者から引き込まれた廃棄物を貯蔵す
るための少なくとも１つの容器（１２００，１２０２，４２００，４２０２）を有する可
動廃棄物収集カート（１０００，２５００，４０００）を離脱可能に受け入れるように寸
法決めされている、可動シャーシ（１００，２１００，３１００）と、
　カート保持特徴部（３００，３３００）であって、前記カート保持特徴部（３００，３
３００）は、前記シャーシおよび前記廃棄物収集カートが単一ユニットとして移動するこ
とができ、かつ切り離されて互いに独立して移動することができるように、前記廃棄物収
集カートを前記空洞内に離脱可能に保持するように前記シャーシに取り付けられている、
カート保持特徴部（３００，３３００）と、
　前記シャーシに取り付けられている真空ポンプ（２１０，３２１０）と、
　前記シャーシに取り付けられ、かつ前記真空ポンプに接続されているシャーシ真空カッ
プリング（４００，３４００）であって、前記真空カップリングは、前記廃棄物収集カー
トが前記シャーシの前記空洞内に着座したとき、前記シャーシ真空カップリングと相補的
カート真空カップリング（１６００，４６００）との間に接続がもたらされ、真空を前記
真空ポンプによって前記廃棄物収集カートの前記少なくとも１つの容器に印加することが
できる経路（７０，７２，３０７０，３０７２）をもたらすように位置決めされている、
シャーシ真空カップリング（４００，３４００）と、
を備えている器具アセンブリ。
【請求項２】
　前記保持特徴部は、前記シャーシに取り付けられた磁石（４２０，３１６０）を備えて
いる、請求項１に記載の器具アセンブリ。
【請求項３】
　前記磁石は、電磁石（４２０，３１６０）である、請求項２に記載の器具アセンブリ。
【請求項４】
　前記保持特徴部は、前記可動カートに機械的に係合する構成要素（３４０２，５６０１
）を備えている、請求項１に記載の器具アセンブリ。



(2) JP 2015-532194 A5 2017.3.9

【請求項５】
　少なくとも１つの受器（５１００）が、前記シャーシに取り付けられており、前記受器
は、外科部位に向かって導かれる吸引ライン（６０，６４）を受け入れるように構成され
ており、
  第１の廃棄物カプラー（５６００）が前記シャーシに取り付けられており、前記第１の
廃棄物カプラーは、第１の端（５６０６）において、前記可動カートの前記容器（４２０
０，４２０２）に接続された相補的な第２の廃棄物カプラー（４７００）に連結され、第
２の端（５５００）において、前記第１及び第２の廃棄物カプラーが協働して、前記受器
に取り付けられた前記吸引ラインから前記可動カートの前記容器に至る吸引経路（３０７
０，３０７２）をもたらすように、前記少なくとも１つの受器（５１００）に連結される
ように構成されている、請求項１～４のいずれか１つに記載の器具アセンブリ。
【請求項６】
　前記可動カートの前記容器（４２００，４２０２）に印加される吸引のレベルを調節す
るための真空レギュレータ（３２２２，３２２４）が、前記シャーシに取り付けられてい
る、請求項１～５のいずれか１つに記載の器具アセンブリ。
【請求項７】
　制御装置（８０２，３８０２）が前記シャーシに取り付けられており、前記制御装置は
、前記シャーシに取り付けられた前記少なくとも１つの器具（１４０，３１４０）と一体
のメモリ（３１４３）からのデータを受信し、前記可動カートの前記少なくとも１つの容
器に印加される吸引のレベルを定めるように前記真空レギュレータを制御することができ
、前記制御装置は、
  前記シャーシに取り付けられた前記少なくとも１つの器具と一体の前記メモリからデー
タを受信し、
  前記シャーシに取り付けられた前記少なくとも１つの器具の前記メモリから読み込まれ
たデータに基づき、前記真空レギュレータを前記容器に印加される吸引のレベルを設定す
べく制御するようにさらに構成されている、請求項６に記載の器具アセンブリ。
【請求項８】
　前記少なくとも１つの容器内の圧力を表す信号を前記可動カートから受信するための通
信回路（６２０，３５１０）が、前記シャーシに取り付けられており、
  制御装置が、前記シャーシに取り付けられており、前記制御装置は、前記通信回路から
カート容器圧力を表す前記信号を受信し、前記カート容器圧力を表す前記信号に基づき、
前記シャーシが前記可動カートの前記容器（１０２０，１０２２，４２００，４２０２）
に印加する吸引のレベルを設定すべく、前記真空レギュレータを制御するようになってい
る、請求項６または７に記載の器具アセンブリ。
【請求項９】
　圧力センサ（１６９８，１６９９）が、前記可動カートに取り付けられて前記容器に印
加される前記真空を表す圧力信号を生成し、
　前記可動カートに取り付けられている制御装置（３８０２）が、前記圧力センサから前
記圧力信号を受信し、前記圧力信号の受信に応じて、前記少なくとも１つの容器に印加さ
れる前記真空を調節するために、前記真空レギュレータを起動させるようになっている、
請求項６、７または８に記載の器具アセンブリ。
【請求項１０】
　前記可動シャーシは、前記廃棄物収集カートへの電力の供給または前記廃棄物収集カー
トからの前記データ信号の受信の少なくとも一方を行なうことができる構成要素（８０２
，３８０２）をさらに備えており、
　信号カップリング（６２０，５００，３５００）が、前記可動シャーシに取り付けられ
ており、前記信号カップリングは、前記廃棄物収集カートが前記可動シャーシの前記空洞
内に着座したとき、前記信号カップリングと前記廃棄物収集カートに取り付けられた相補
的信号カップリング（１８５６，１８００，４８００）との間に接続がもたらされるよう
に位置決めされている、請求項１～９のいずれか１つに記載の器具アセンブリ。
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【請求項１１】
　前記可動シャーシの前記信号カップリング（３５００）は、前記廃棄物収集カートに取
り付けられたコイルと信号の誘導交換を可能にするように配置されたコイルである、請求
項１０に記載の器具アセンブリ。
【請求項１２】
　前記可動シャーシの前記信号カップリング（３５００）は、前記廃棄物収集カートから
の光信号の受信または前記廃棄物収集カートへの光信号の送信の少なくとも１つを行なう
ように構成されている、請求項１０に記載の器具アセンブリ。
【請求項１３】
　請求項１～１２のいずれか１つに記載の器具アセンブリと共に用いられる可動廃棄物収
集カート（１０００，２５００，４０００）であって、前記カートは、
　可動ベース（１２０６，４２０６）と、
　医療／外科廃棄物を保持する少なくとも１つの容器（１２００，１２０２，４２００）
であって、前記ベースおよび前記カートは、前記シャーシに形成された前記空洞（１２４
，３１２４）内に着座するように連携して形成されている、少なくとも１つの容器（１２
００，１２０２，４２００）と、
　前記カート保持特徴部に係合するように前記可動ベースに取り付けられている部材（１
６４０，４８７０）と、
　前記可動ベースに取り付けられているカップリング（１６００，４６００）であって、
前記少なくとも１つの容器に接続されており且つ前記シャーシ真空カップリングに係合す
るように構成されているカップリング（１６００，４６００）と、
を備えている可動廃棄物収集カート。
【請求項１４】
　前記カート保持特徴部に係合するように前記可動ベースに取り付けられている前記部材
は、磁場に吸引される材料から形成されている構造部材（１６４０，４３１０）である、
請求項１３に記載の可動廃棄物収集カート。
【請求項１５】
　前記ベースに取り付けられている構成要素（１２６０）であって、廃棄物を吸い込んで
前記少なくとも１つの容器に入れるための吸引ライン（６４）が取り付けられている取付
具（１２６１）を備えている構成要素（１２６０）をさらに備えている、請求項１３また
は１４に記載の可動廃棄物収集カート。
【請求項１６】
　取付具（１２６１）を備えた前記構成要素（１２６０）は、前記ベースに離脱可能に取
り付けられているマニホールドである、請求項１５に記載の可動廃棄物収集カート。
【請求項１７】
　請求項１～１２のいずれか１つに記載の器具アセンブリと、
　請求項１３～１６のいずれか１つに記載の可動廃棄物収集カートと、
を備えている、医療／外科廃棄物収集システム。
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