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Pevngé umisténd povelovd jednotka (7)
tidiciho systému pro fizeni pohyblivych
elektrohydraulickych zafizeni, prlanena
ke zdroji (8) stejnosmérného proudu, Je
opatfena kodéry (6, 6 ) stejnosmérného
proudu. Tyto kodery (6, 6) Jsou propo-
jeny dvojzilovym vedenlm (4, 47) s pitis-
lusnymi dekodéry (3, 3°) spojenymi s ,elek-
tromagnetickymi ventlly pohona (2, 2°)
pohybllvych elektrohydraulickych zafize-
ni (1, 1°). Trojfédzové hnaci motory hy-
draullckych agregatu pohybllvych elektro-

Ridici systém pro #izeni pohyblivych elektrohydraulickych
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hydraulickych zarizeni (1, 17) jsou pfi-

pojeny na spole¢ném trogfazovem vedeni (5).
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Vyndlez se tykd fidiciho systému pro fizeni pohyblivych elektrohydraulickych zafizeni
pomoci stejnosmérnych elektrickych signéla. )

Dosud znamé Fidici systémy pro fizeni pohyblivych elektrohydraulickych zafizeni jsou
zaloZeny na rGznych principech v zdvislosti na zplisobu jejich nasazeni v konkrétnich pod-
minkdch provozu. Systémy s pojizdnymi manipula&nimi za¥izenimi vyuZivajici zdroje akumulo-
vané energie vyzaduji dals{i pomocnd zafizeni nutnd k provozu a ddribd zdrojd a v zdvislos-
ti na Grovni Fizeni bud stdlou pritomnost obsluhujiciho pracovnika na zafizeni, sloZité
sekventni automatiky na pohybujicim se zafizenf, anebo potfebu raddiového spojeni ridiciho
centra se zafizenim. To vyvoldvéd potfebu transformace rfidicich signdlé na vykonové, coz
komplikuje elektrické obvody a je nevyhodné zejména na pohybujicim se zafizeni. Systémy
vyuZivajici pro napdjeni a fizeni pohybujicich se zatizeni vnéjsi zdroje energie a vndjsi
tizeni musi mit budto znaény poget vodi&d v pfivodnim vedeni nebo slofité sekvensni auto-
matiky a pfevodniky nap&¥ovych signdlt na pohybujicich se zafizenfch. NEkteré systémy po-
uzivaji pro ovléddni sekven&nich automatik na pohybujicich se zafizenich vnéjsi akéni &leny,
coZ ¢ini cely systém sloZitym a sni’uje jeho spolehlivost.

Cilem tohoto vyndlezu je co nejvice zjednodudit elektrickou &ast pohyblivého elektro-
hydraulického zafizeni a tim soufasng zvy%it jeho celkovou spolehlivost. Vyndlez fes$i nové
uspordddni ridiciho systému pohyblivych elektrohydraulickych zatizeni a jeho podstata spo-
givd v tom, Ze pevn& umisténd povelovd jednotka, pfipojend ke zdroji stejnosmérného prou-
du, je opatfena kodéry stejnosmgrného proudu, které jsou propojeny dvojZilovym vedenim
s piislusnymi dekodéry spojenymi s elektromagnetickymi ventily pohond pohyblivych elektro-
hydraulickych zatizeni. Trojfdzové hnaci motory hydraulickych agregétt pohyblivych elek-
trohydraulickych zafizeni jsou pFitom p¥ipojeny na spole&ném trojfdzovém vedeni. Pfi ma-
lém poftu voditt ve spojovacim vedeni mezi vnéj¥im napdjenim a ¥izenim na strand Jedné
a pohyblivymi elektrohydraulickymi zafizenimi na strané druhé je elektricks &dst pohyb-
livého elekirohydraulického zaffzeni podstatnd zjednodudena. Nemusi toti? obsahovat 24d-
né sekvengni obvody a nemd vn&j3i vazby na mechanické akéni tleny, protoZe vyhodnocuje
pouze vykonové signdly. Je tak umoZné&no i fizeni dil&ich funkeci pohyblivych elektrohyd-
raulickych zatfizeni z vn&jsiho Fidiciho systému.

Vynélez'bude lépe objasnén v podrobném popisu pi¥ikladu provedeni s odkazem na pfipo-
jeny vykres schematického vycbrazeni.

Ptiklad provedeni vynédlezu

Pfiklad provedeni fidiciho systému pro fizeni pohyblivych elektrohydraulickyeh zafi-
zeni podle tohoto vyndlezu je schematicky vyobrazen na pfipojeném vykresu. Pevnd umists-
nd povelovd jednotka 7, kterd je pripojena ke zdroji 8 stejnosmé&rného proudu, je opatfena
kodéry 6, 6  stejnosmérného proudu. Tyto kodéry 6, 6~ jsou dvojzilovym vedenim 4, 4° pro-
pojeny s pfislusnymi dekodéry 3, 2;, spojenymi s elektromagnetickymi ventily pohond 2, g;
pohyblivych elektrohydraulickych zafizeni 1, l;. Trojfdzové hnaci motory hydraulickych
agregdtd pohyblivych elektrohydraulickych zafizeni 1, l; Jsou ptipojeny na spoletném troj-
fdzovém vedeni 5.

Funkce pohyblivych elektrohydraulickych zatizeni 1, l; jsou fizeny pevné umistdnou
povelovou jednotkou 7. Ridici povely, které vychdzeji z povelové jednotky 1, Jsou v kaz-
dém z blokt kodért 6, 6° vykonovych elektrickych signdlt zesfleny a zakodovény do podoby
stejnosmérnych vykonovych signdld. Odpovidajici blok dekodéru 3, 2; na pohyblivém elek-
trohydraulickém zafizeni 1, l; tyto stejnosmé&rné vykonové signdly prevddi do takové polo-
hy, kterou maZe pfimo vyuzivat blok elektromagnetickych ventild pohonid 2, g;. Tento blok
2, 2 potrebuje ke své funkci i stiidavé napdjeci napdti, které je privédéno ze spoledné-
ho trojfdzového vedeni 5.

Vyndlez je vyuzitelny zejména pfi manipulaci s raznymi dilci, ndstroji a materidlem
v rlznych oborech lidské &innosti, zejména ve stavebnictvi, strojirenstvi, hornictvi,
hutnictvi, zemédélstvi a spotfebnim pramyslu. '
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Ridici systém pro fizeni pohyblivych elektrohydraulickych zafizeni pomoci stejnosmér-
nych elektrickych signdlt, tvofeny povelovou a vyhodnocovaci jednotkou, vyznagujici se tim,
Ze pevng umisténd povelovéd jednotka (7), pfipojend ke zdroji (8) stejnosm&rného proudu, je
opatfena kodéry (6, 6 ) stejnosmérného proudu, které jsou propojeny dvojzilovym vedenim
(4, 4°) s ptisluinymi dekodéry (3, 3°) spojenymi s elektromagnetickymi ventily pohond (2,
27) pohyblivych elektrohydraulickych zaiizeni'(l, 17), ptigemz trojfdzové hnaci motory
hydraulickych agregétﬁ pohyblivych elektrohydraulickych zafizeni (1, 1°) jsou pFipojeny
na spoleéném trojfdzovém vedeni (5).
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