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Przedmiotem wynalazku jest sprzeglo wielo-
piytkowe hydrauliczne, zaopatrzone w dwu-
komorowy, przesuwny cylinder hydrauliczny
oraz 'w nferuchomy tlok polaczony z kadlubem
sprzegla oraz sposéb jego sterowania.

Znane dotychczas sprzegla ‘wieloplytkowe,
sterowane hydraulicznie, zaopatrmone 'w nie-
muchomy cylinder oraz osadzony w nim prze-
suwnie nurnik, dociskajacy plytki sprzegla
posiadaja te zasadnicza wade, ze sila parcia
czyrmika hydraulicznego, dzialajacego tylko na
jedng strone nurmika jest zalezma od szybkos-
ci obrotowej sprzegla. Wskutek tego réwniez
sila potrzebna do wylgczenia sprzegla zalezy od
jego szybkoSci obrotowej, a czas wlgczania
i wylaczania jest stosunkowo znaczmy. W celu
usuniecia tej wady zastosowano sprzegila z tlo-
kiem zaopatrzonym w popychacz, powodujacy
dociskanie plytek sprzegla i osadzonym prze-
suwnie w nieruchomym cylindrze, .do ktérego
czynnik hydrauliczny doprowadzany jest z o-

*) Wiasciciel patentu ofwiadezyl, ‘ze twdmea
wynalazku jest inz Mikolaj Filipowicz.

bydwu stron tloka, dzieki czemu parcia spowo-
dowane dziataniem si! od§rodkowych czynnika
hydraulicznego s3 czeSciowo z16wnowazone.
Dziatanie popychaczy powoduje jednak miej-
scowe grzanie sie ptytek i nieréwnomierny do-
cisk, wskutek czego sprzegla tego iypu posia-
dajg stosunkowo niewielka zZywotno$é, a réz-
nica powierzchni, na ktérg dziala czynnik hy-
drauliczny po obydwu stronach tlcka powodu-
je, ze sila niezbedna do wylaczenia sprzegla
jest réwniez cho¢ w mniejszym stopniu zalez-
na od jego szybkoéci obnotowej. ’

Powyzsze wady i niedogodnoéci usuwa sprze-
glo  wieloplytkowe wedlug wynalazka, zaopa-
trzone w nieruchomy tlok, potgczony z kadlu-
bem sprzegla oraz w osadzony na nim prze-
suwnie cylinder, zaopatrzony w dwie kcomory
po ovbydwu stronach tloka, do kidrych.czynnik
hydrauliczny deprowadzony jest tak, ze paccia
wywierane na tlok - wskutek dzialania sit od-
srodkowych catkowidie si¢ Townowazy, dmigki
czemu sila niezbedna do wlaczania i wylacza-
nia sprzegla jest miewaleina od jege szybloécl



obrotowej- Ponadto uzyskuje sie réwnomierny
docisk plytek, wskutek tego, ze element doci-
skajacy stanowi cala wewnetrzna powierzchnia
czolowa cylindra.

Sposéb sterowania sprzegla wedlug wyna-
lazku tym rézni sie od stosowanych dotych-
czas sposobéw, ze stosuje sie dwa impulsy ste-
rujace: impuls wstepny, powodujacy dosunie-
cie cylindra do zestawu plytek i ich zwarcie,
a nastepnie wlasciwy impulswlgczajacy sprzeg-
lo, dzieki czemu zostaje znacznie skrécony czas
" wlaczania. .

Wynalazek jest wyjaniony na rysunku
przedstawiajacym przykladowe rozwigzahnie
konstrukcyjre sprzegla w przekroju podtuznym.

Sprzeglo wediug wynalazku, sluzace do lgcze-
-nia dwéch obracajacych sie czeéei, sklada sie
z kadluba 3 zwigzanego z jedng z tych czesci,
z obudowy 6 zwigzanej z drugg z nich, z ukla-
dem plytek wewnetrznych 8 przesuwnie po-
laczonych z kadiubem 3 oraz plytek zewmetrz-

nych 7, polaczonych przesuwnie z obudows: '~ -~
Laczenie kadluba 3 z obudowa 6 odbywa sie .
przez dociskanie plytek 7 i 8 za posredmictwem!

ukladu hydraulicznego, zlozonego z tlcka 1, po-

laczonego nieruchomo z kadtubem 3 sprzegla:

oraz z osadzonego ma nim przesuwnie cylindra
2. Cylinder 2 posiada dwie komory robocze 4
i 5§ po obydwu stronach ' ttoka 1, do ktérych
przez przewody 9 i 10 doprowadzany jest czyn-
nik hydrauliczny. Role elementu dociskajacego
piytki spelnia wewnetrzna czolowa Scianka 11
cylindra. Wylgczanie sprzegla moze byé do-
konywane hydraulicznie, albo tez za ‘pomocs
sprezyny powrotnej 12, opierajacej si¢ o oibrze—
ze cylindra. .

Dzialanie i sposéb sterowania sprzegla ‘we-
dlug wynalazku opisano ponizej. Obydwie ko-
mory 4 1 5 c¢ylindra sa stale napelnione czyn-
nikiem hydraulicznym: W celu wigczenia sprze-
gla uklad sterowniczy zwieksza cisnienie czyn-
nika hydraulicznego doprowadzanego przewo-
- dem 9 do komory 4 cylindra 2, wskutek czego
wzrasta parcie na lewg Scianke cylindra powo-
dujgc jego przesuniecie w lewo i doci$niecie
powierzchni czotowej 11 do plytek 7 i 8. Wsku-
tek tego nastepuje zwarcie plytek 1 powstaje
moment tarcia powodujgcy zabieranie obydwu
ukladéw. W celu zmniejszenia czasu, miezbed-
nego dla wigczenia sprzegla stosuje sie¢ dwa
impulsy sterujgce: impuls wstepny powoduja-
cy mieznaczny wzrost ciSnienia czynnika hy-
draulicznego w komorze 4 i dosuniecie wstep-

ne cylindra 2 do plytek oraz wlasciwy impuls
wlgczajacy, powodujacy warost cisnienia do
wartoéci poirzebnej dla uzyskania nacisku nie-
dbednego do wytworzenia odpowiedniego mo-
mentu tarcia. Wylaczanie sprzegla mnastegpuje
wskutek impulsu sterujgcego, zmniejszajacego
ciSnienie 'w komorze 4, a réwnoczesnie zwiek-
szajacego ciSnienie czynnika hydraulicznego

doprowadzanego przewodem 10 do komory 5,

albo tez wskutek dzialania sprezyny powrotnej

12. W obydwu przypadkach sila dzialajgca na

cylinder 2 powoduje jego przesuniecia na pra-

wo i zwolnienie plytek. Parcia spowodowane
dzialaniem sil odSrodkowych ma czynnik hy-
drauliczny sg przy tym jednakowe w obydwu
komorach 4 i 5 cylindra i wzajemnie sie réw-
nowazg, tak, Ze sila miezbedna dla wylgczenia

sprzegla jest niezalezna od jego szybkosci o-

brotowej. ‘

Zastrzezenia patentowe

1. Sprzeglo wieloplytkowe ze sterowaniem hy-

draulicznym, zdozone z kadluba i obudowy

." polgczonych ze sobg rozlgcznie za pomocy
dwéch uktadéw plytek, oraz z ukladu hy-

" draulicznego, powodujgcego dociskanie tych

. -plytek przez zmiame ciénienia .czynnika hy-
draulicznego w ukladzie, znamienne tym, ze
jego uklad hydrauliczny stanowi nierucho-
my tlok (1), polaczony z kadlubem (3) sprze-
gla oraz osadzony na nim przesuwnie cylin-
der (2), zacpatrzony w dwie komory robo-
cze (4 1i95) '.po obydwu stronach tloka (1),
napelnione . stale czynnikiem hydraulicznym
w celu zréwnowazenia paré pochodzacych

- od sil odérodkowych dzalajacych na ten
czynnik, przy czym element dociskajacy
uklady plytek (7 i 8) stanowi wewnetrzna
powierzchuiia czolowa (11) cylindra.

2. Sposéb sterowania sprzegla wedlug =zastrz.
1, znamiemny tym, Ze stosuje sie¢ dwa im-
pulsy sterujgce: impuls wstepny powodujg-
cy mnieznaczny wzrost cisnienia w komorze
(4) cylindra (2) oraz dosunigcie powierzchni
czolowej (11) tego cylindra do zestawu piy-
tek (7 i 8) i ich zwarncie, a nastepnie wlas-
ciwy impuls wilgczajgey, powodujacy znacz-
ny wzrost ci$nienia w komorze (4), niezbed-
ny dla uzyskania namsku wlgczajgcego
sprzeglo.

Centralme Fiuro Konstrukeiji
Obrabiarek

Zastépca: inz. Zbigniew Kaminski
rzecznik patentowy
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