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(54) Za¥izeni pro osové prestavovini dolnfho pracovniho vdlce automatiku

Vyndlez se tykd zabizeni, kterym se piestavuje axidlng dolni pracovni vdlec automati-

Automatik na vilcovaci trati pro vyrobu bezedvfch trub je nevratné vdlcovaeci dno, u
ndho% se vraceni provalku pred stolici provddi pdrem vratmjch kotoudd. Vdlcovaci stolice
antomatiku, pokud neni Yedena jako bezstojanovd, sestdvd ze stojanu, ve kterém jsou usaze-
na lo¥iskovd télesa, v nichZ jsou uloZeny pracovni vilce automatiku, Qpatfené jednim nebo
vice kalibry. LoZiskové t8leso dolnfho pracovniho vdlce je usazeno ve stojanm stolice pev-
né, zatimcovhorni pracovni vdlec je vertikd1lng prestavitelny pomoci klinové tyde. PFi se-
stavovdni a montdZi vdlcl je nutné krom& p¥esného nastaveni pracovni mezery mezi obdma
vdleci seP{dit 1 osové postaveni obou pilkalibrd tak,'aby pFi vélcovéni nedochédzelo k ne¥d-
doucimu bodnimu pfesazeni. Tento maly, ale velmi dile¥ity stranovy posuv se provddi pre-
stavovdnim dolnfho pracovnfho vdlce v lofiskovém t&lese, Radidlni soudedkovd loZiska u va- -
livého ulofeni Sepl vdlce jsou ulofena v lo¥iskovych pouzdrech, kterid jsou zasunuta do
GloZnych d8r v loZiskovych t&lesech. Konstrukdn& je uloZeni t&chto pouzder v lofiskovfch
télesech Fedeno s urcitou radidlni vil{, kterd dovoluje axidlni posuvy t&chto pouzder v
uloZeni lo¥iskovych téles a tim celkovy osovy pohyb dolnfho pracovniho vélce, Symetrické
nastaveni kalibrd obou pracovnich viled vzhledem k vilcovaci ose se provddi p¥idavnym pre-

stavnym dstrojim dolnfho pracovniho vdlce. Stojan stolice automatiku je opat¥en konzolami,
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v nich% jsou na depech viklopnd uloZeny dvojramenné pdky, je% se jednim ramenem opiraji o
bok loZiskového t&lesa a v druhém rameni je v zdvitovém ndlitku uloZen stavdci Sroub, kte-
ry se svym opirnym Selem dotykd stdny stojani etdiic;. Tyto stavdc{ dvojramenné pdky jsou
uloZeny po dvojici na ka%dé strand stojanu., Je-1li zapot¥ebi pracovni vdlec osové pFesta-
vét, pritdhnou se na té strand stolice, kam seaxidlni posuv provdd{f, dvojice stavicich
Sroubd a jejich ramena se odklopilod stény stojanu, 3fm vznikne potiebnd montdini vile;
ne druhé stran¥ stolice se staviei drouby v zdvitovych ndlitcich oddroubovdvajf, pridem%
dosedaci ramena pdk t188{ na boky loZiskového tZlesa a‘pfesouvaji ho v uloZeni stojanu
stolice. V osovém postaveni kalibrd obou pracovnich véled se montdinf vile vySroubovénim
stavicich Sroubd vymezi a postaveni dolniho pracovnfho vdlce je tak zajiftdno v pracovni
poloze. Tento zpisob stavéni pomoei Ztverice #Hroubl je viak zdlouhavy a nédrodny na pozor-
nost a koordinaci dkond na obou strandch stolice a nezaruluje dostatednou axidlni tuhost
mechanismu stavdni, .

VySe uvedené nedostatky odstranuje zabizeni pro osové prestavovdni dolnfho pracovniho

védlce automatiku podle.vynélezu, jehoZ podstata spoéivé v tom, Ze k jedné strand loZisko-
“vého t&lesa dolniho pracovniho vilce automatiku je pFipevndn t¥men, opat¥eny otvorem, v
ndmZ je suvnd ulo¥en stavici #roudb, jehof vybdh je pevnd spojen s loZiskovym vikem Zepu
‘dolnfho pracovniho vdlce automatiku.

Stavéci zafizeni podle vyndlezu md kromd vyhody konsﬁrukéni a vyrobni jednoduchosti
pYednost proti d#{v&j3im stavcim dstrojim zejména v operativnim zplisobu stavini, ktery se
provddi jen z jedné strany stolice a prestavovdni se provddi Jediﬁim stavicim 3roubem,
Da1¥{ vyhodou je vysokd axidlni tuhost mechanismu stav&ni a mo¥nost odstranéni axidlnfho
posuvu vilce piedepnutim axidlnich loZisek.

Za¥izeni podle vyndlezu je zndzorndno v pFikladu provedeni na vykresech, kde znad{
obr., 1 Fez stavdcim ustrojim dolniho pracovniho vdlce a obr. 2 pohled na stavdeci zabizeni
vé sméru P z obr, 1, '

Na Fezu z obr. 1 je patrné uloZeni axidlniho lo¥iska ] Sepu 2 pracovniho vdlce 3 v
loZiskovém pouzdru 4 s moZnosti jeho axidlniho posuvu v dloZné di¥e 5 loiiskového»télesa
6. Identicky je provedeno ulo¥eni druhdho Sepu pracovniho vilce 2‘v_protilehlém loZiskovém
télesu, které neni ve vyobrazeni znizornéno. K loZiskovému t3lesu 6 na jedné strand ‘stoli-
ce automatiku je pripevn&n t¥men 7, ktery je s loZfiskovym t3lesem & pevnd spojen nap¥iklad
Sroubovym spojenim, svdrem, klinovinim nebo miZe bjt vytvoren jako nedflnd Idst loZiskové-
ho t¥lesa 6 slévdrenskou technologii, Ve t¥menu I je vytvo¥en otvor 8, jim¥ voln¥ prochdzi
stavdci Sroub 9, jehoZ vybsh 10 je zadroubovdn do zdvitového otvoru Ll v loZf¥skovém viku |

12 a pojidt&n proti pootoleni. Prestavovdni stavéciho ¥roubu 2 v otvoru 8 t¥menu I pomoci -
matic 13 plsobi tahem nebo tlakem pohyb lo%iskového pouzdra 4 v Glo¥né df¥e 5 loZiskového
télesa & a tim i %ddany axidlni obousmirny posuv dolniho pracovniho vdlce 3 v lo%iskovém

t&lesu 6, Vyhledanou polohu vilce 6

lze v loliiskovém t¥lesu zajistit pojistnymi maticemi

13 na stavdcim Sroubu 3.
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PEEDMET VYNKLEGZU

Z2a¥izeni pro osové prestavovdni dolniho praéovniho védlce automatiku v loZiskovém tg-
lesu, vyznadujici se tim, Ze k jedné strand loZiskového t&lesa (6) dolnfho pracovafho
vélce (3) automatiku je pPipevnin t¥men (7) opat¥eny otvorem (8), v ndmZ je suvnd uloZen
staviei Sroub (9), jeho# vybsh (10) je pevnd spojen s loZiskovym vikem (12) Zepu (2) dol-

niho pracovniho vélce (3) automatiku.
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