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(54) Ovladaci za¥izeni osové posuvné volici Zablony

1 2
Regeni se tyka ovlddacihc zafizeni volici ’
Sablony vafek vodidl a nlZek prouZkova-
ctho za¥izeni dvouvdlcového okrouhlého
pletaciho stroje pro vyrobu punéochového
a podobného zboZi. Ovladédni je Irizeno Fidi-
c¢im mikropocitatem stroje, a to prostied-
nictvim krokového motoru. Krokovy motor
je kinematicky spojen se zmin&ncu wvolici
Sablonou. Kinematicka vazba spogiva v tom,
Ze na hfideli elektromotoru je upevnéna
vatka, ktera je prifazena ke spodnimu koneci
zmin&né volic{ Sablony.
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Vynédlez se tykd ovladaciho zafizeni oso-
vé posuvné volici §ablony vatek pro ovldda-
ni voditf a nlZek prouZkovaciho zaFizeni
okrouhlého pletaciho stroje pro vyrobu pun-
¢ochového zboZi, pFitemZ stroj je vybaven
Fidicim poé&itatem.

Je znamo prouZkovaci zaFizeni dvouvél-
cového okrouhlého pletaciho stroje pro vy-
robu ponoZkového zboZi, jehoZ volici zafi-
zeni vafek pro ovlddani vodi€h niti a st¥i-
hacich nliZek, podle €s. pat. spisu & 108 286,
obsahuje svisle posuvnou volici 3ablonu.
Tato volici Sablona je p¥ifazena k postrko-
vym zapadkdm vafek pro ovlddani voditd
niti a ntZek. Na volici Sablon& jsou podle
programu vys$kové uspofddany krouZky. Vo-
lici Sablona je pak vy3kov& posouvana na
zdkladé poveld mechanickym prevodem od
rozkazovactho bubnu. KrouZky volici $ab-
lony pak blokuji postrkové zdpadky téch
vatek, jejichZ vodite nemaji byt vystfidany,
resp. uvoliiuji ty postrkové zdpadky, jejichZ
funkce je nutné pro funkci, resp. vystrfida-
ni vodiéa. )

Toto uspoFddani ma tu nevyhodu, Ze mnoz-
stvi variant vy§kového postaveni volici Sab-
lony je limitovédno s ohledem na z&mé&ny
velikosti rozkazovaciho bubnu.

Ukolem vynédlezu je odstranit vySe uvede-
nou nevyhodu a dile zdroven vyfeSit toto
v souvislosti s ovldddnim pomoci Fidiciho
potitace stroje.

Toto je v podstatd splnéno tim, Ze volici
Sablona je kinematicky spojend s elektro-
motorem, ktery je napojen na Fidici mikro-
poditac.

Vyhoda vyndlezu spocivd v tom, Ze jsou
zvySeny mozZnosti volby a déle v tom, Ze od-
pad4 kinematickd vazba na rozkazovaci bu-
hen a tim se uvoliiuje misto na rozkazova-
cim bubnu, a mé to rovnéZ vliv na jeho ve-
likost a rozméry.

Zakizeni podle vyndlezu je v prikladném
provedeni zndzorn&no na vykresech, na
nich¥ znadi obr. 1 &astetny svisly fez prouz-
kovacim zafizenim se zndzornénim volici
$ablony a ovlddacich vadek, se zndzornénim
krokového motoru, obr. 2 Fez A—A podle
obr. 1.

zZnamy dvouvéalcovy okrouhly pletaci stroj
pro vyrobu ponoZkového zboZi je v kaZdém
pletacim systému opatien prouZkovacim za-
fizenim. ProuZkovaci za¥izeni obsahuje o-
vlddaci vatky 1 vodidd niti a niZek uloZe-
nych otodn® na svislé hrideli 2. Svisld hii-
del 2 je uloZena pevné v horni a spodni des-
ce 3, 4 krytu prouZkovaciho zafizeni. Na
hiideli 2 je nad a pod zminénymi ovlddaci-
mi vatkami 1 vykyvng uloZen drZék 5. Na
drzaku 5 jsou ma ty&i 6 (obr. 2) vykyvné
uloZeny jednotlivé zapadky 7 pfifazené k
jednotlivym ovlddacim vackam 1.

K zépadkam 7 je prifazena volici Sablona
8 s programovymi krouzky 81, uloZend svis-
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le posuvné rovné&Z v horni a spodni desce
3, 4 krytu prouZkovaciho zafizeni. Progra-
mové krouzky 81 jsou vySkové upevnény
tak, Ze p¥i urc€itych vySkovych polohdch vo-
lici Sablony 8, podle programu stroje, ne-
plisobi, resp. mestoji v cesté vZdy dvéma zé-
padkam 7 z celkového poétu, a to t&m z4&-
padkdm 7, jenZ nédleZi vodidtim niti, které
pFijdou pii zameéné stroje vystridat.

Spodni konec wolici Sablony 8 prochédzi
spodni deskou 4 i pFirubou 9 stroje aZ pod
ni a dosedd na vatku 10. Vatka 10 je pevn&
uloZena na hi¥ideli 11 krokového motoru 12.
Krokovy motor 12 je ze spodu pevn& uchy-
cen na pFirubé 9. Krokovy motor 12 je déle
nezndzornénym vedenim napojen na Fidict
mikropoditac stroje.

Déle na hornim konci volici Sablony 8 je
uloZena tlatnd pruZina 13, kterd se jednim
koncem opird ¢ horni programovy krouZek
81 a druhym koncem o horni desku 3. K dr-
Zaku b5 zdpadek 7 je uchycen jeden konec
tahla 14, ovlddaného od zndmého neznézor-
néného kola.

Funkce vy$e popsaného zafizeni je nésle-
dujici. BEhem provozu stroje je prostfednic-
tvim tdhla 14 meustdle vykyvovdn drZak 5
se zdpadkami 7. Volici Sablona 8 je vlivem
natoteni krokového motoru 12, podle pro-
gramu ¥idiciho mikropod&itate, prostfednic-
tvim vaCky 18 zvednutd v takové poloze, Ze
vdechny programové krouZky 81 stoji v ces-
t& zadnim konclm jednotlivich zapadek 7.
P¥i kaZdém dopFedném pohybu zéapadek 7
najedou jejich zadni konce na programové
krouzky 81, které  zpfisobi odklopeni pra-
covnich konc@t zdpadek 7 z dosahlt rohatek
ovlddacich vafek 1, takZe nedojde k jejich
pFetodeni.

PFi zd&méné stroje je povelem od Fidiciho
mikropocitade zapnut Kkrokovy motor 12,
ktery otodi podle délky povell vafkou 10.
Vatka 10, nap¥. zvysi volici Sablonu 8 tak,
Ze programové krouZky 81, napf. naproti
dvéma hornim zdpadkam 7, se pfesunou na-
horu. Tim padem p¥i dopFfedném vykyvu
drZédku 8 zistdvaji patfitné zdpadky 7 svy-
mi pracovnimi konci v z4b&ru s rohatkami
ovladacich vacek 1 a pretofi je. V diisledku
pretofeni vafek 1 dojde k zdmé&né& vodith
niti a k ust¥iZeni a zavedeni niti. P?#i zp#t-
ném pohybu drZdku 3 je pak povelem od
Fidiciho mikropotitae pretofen krokovy
motor 12 a tedy vatka 10 zp#ét do plivodni
polohy. Stejnym zplhsobem, ov§em posuno-
vanim volici Sablony 8 do jinych vySek jsou
ovlddény dalsi vodie niti.

V rdmci vynédlezu je moZné misto kroko-
vého motoru pouZit i servomotoru, aniz se
zméni podstata Fe3eni. RovnéZ tak vacka
nemusi byt obvodovd, nybrz miZe byt felni,
pridemZ elektromotor neni uloZen svou hii-
deli vodorovng, nybrZ svisle.
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PREDMET VYNALEZU

- 1. Ovladaci zatizeni osové posuvné volici
Zablony vatek pro ovlddani vodifi -a niiZek
prouzkovaciho zarizeni okrouhlého pletaci-
ho stroje pro vyrobu punfochového zboZi,
piiemZ stroj je vybaven fidicim mikropo-
¢itatem, vyznadujici se tim, Ze volici Sablo-
na (8) je kinematicky spojend s elektromo-

torem (12), ktery je napojen na Fidici mik-
ropogitac.

2. Ovladaci zafizeni podle bodu 1, vyzna-
Cujici se tim, Ze ke spodnimu konci volici
Sablony (8) je pfifazena vatka (10) upev-
nénd na hiideli (11) elektromotoru (12).
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