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(54) 2Zpisob kompenzace napétif dtku u tkactho stroje s posippujicimi prodlupy a geffzent
k provédéni tohoto‘zpﬁsobu;

Predmétem vyndlezu je zpisodb komﬁenzace nap¥t{ Utku u tkectho stroje s postupuji~-
efmi pro¥lupy, v Gseku mezi tkaninou & soukecimi jednotkami pohybujicimi se po uzaviené
dréze, jeji} &dst je.spoleéné 8 uzavienou dréhou utkovych zanéSedl, po rozchodu soukaci
jednotky a \tkového zandSede do prodlupu a zavdzéni Gtku krajem tkeniny a% do prestii¥e-
n{ dtku u kraje tkeniny p¥ifem? pied rozchodem drah soukaci Jjednotky a dtkového zandZede
se blokuje odvijenf Utku ze soukaci Jjednotky, jakoZ i'zafizeni k provédéni zplisobu podle
vynélezu, u tkaciho stroje s postupujfcimi pro3lupy, se soukacimi jednotkemi obihajicf{~
mi po uzav¥ené drdze, jeji¥ ¥4st je spolednd s uzavienou drahou utkovych zanddedl, ppi-
dem¥ soukac{ jednotky jsou opat¥eny blokovacim zef{zenim odvijeni utku ze soukeci Jed-
notky pred rozchodem drah utkového zanéSede a soukaci jednotky.

Tkec{ stroj s postupujfefmi pro3lupy pracuje s vEt3f{m podtem ﬁtkdvych zanédedy
kteréd se pohybuji po uzaviené drédze prochézejfci tkacim usekem, ve kterém uklddajl do
postupné vytvoPenych proflupd odméfené utkové nit¥, Utkové zandSele se po opultdni tka-
¢tho vseku vraceji na vychoz{ stranu tkaniny, kde jsou v soukacim zafizeni plndny dtkem
pro dal3f tkeci eyklus.

Soukaci za¥fzeni je opat¥eno soukacimi Jednotkaml obfhajicfmi po uzavfené dréze,
jeji% &ést je spolednd s dsekem uzaviend dréhy utkovych zanéd¥edl, Ka%dd soukecd Jednotka '
Jje opatfena nosidem pi#edlohové civky,

KaZd4 soukac{ jednotka je opatiena blokovacim za¥izenim, které biokuje odvi jent
dtku pred rozchodem soukaci Jjednotky a dtkového zanéele, tak¥e po rozchodu téchto dvou
&lend je utek odvijen pouze ze zdsoby navinuté na civece utkového zandSele. Toto provede~
nf je nutné z Advodu zeji¥tdn{ presnd délky dtku navijeného na civku Utkového zandSede.

Blokovaci za¥fzeni je v aktivnt ginnasti, tj. blokuje odvijenf piize z predlohové
civky Utkového zansSede pred rozchodem obou ¥lend a je vypnuto z &innosti p¥ed op&tnym
navijenim p¥ize na civku prézdného tkového zandSele, ktery spoledn¥ se soukaci jednot-
kou prochézf navijecim Gsekem. ]

Utkovy zang¥ed vstupuje po rozchodu se soukac{ jednotkou do otevieného pro¥lupu
v kraji tkaniny, kde je dtek zajiétén zavdzénim perlinkovym okrajem tkaniny. .

P¥i vstupu dGtkového zenéSeZe do pro¥lupu je Gtek uemdrfiovacim kolfkem zavédén do
niZek, ev&rného ustroji & dré¥ky rotujfctho paprsku. Svirné Ustroji sevienim dtku za-
jistuje poﬁedované napét{ dtku v kraji tkaniny. Sevren{ dtku nmstévd soufasnd s ustf128-
nim Gtku niZkemi umfst¥nymi t¥snd u kraje tkaniny.

Sevreni,utku a jeho odst¥ih jsou operace velmi néro¥né na p¥esnou synchronizaci

a seffzeni., P¥i pred&esném prest¥iZenf se dtek vysune ze svdrného Ustrojf a je vtaZen
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ddle do proélupu nebo pii opoZdéném st¥ihu je utek mezi kragem tkaniny & soukaci jednot-
kou napinén né neunosnou miru, &im¥ dochézi kx dastym pPetrhim, zejména u utkd s ni¥s{
pevnosti. Néro&nost sepizeni Qkam21ku st¥ihu Je ze jména velksd p¥i vétdich rychlostech
béh& utkovych zandSeld.

U&elem vyndlezu Je vyfeélt zplsob kompenzace po¥adoveného napéti Utku mezi tkani-.
nou & souke! jednotkou, ktery by zajistoval bezporuchové tkani bez podstatné nérodnosti
na serizeni okemZiku st¥ihu a synchronizaci s ptedchdze jicim '8 nédslednym ukonem, jako¥
i navrhnout jednoduché, provoéné spolehlivé a prostorové nenéroné zatizeni k provéadéni
zplisobu podie vynélezu.

Uvedenou podminku v podstatd splnuje zpisob kompenzace napdti Gtku u tkaciho stro-
je s poétupujicimi proSlupy v Geeku mezi tkeninou & soukacimi jednotkemi pohybujicimi se
po uzaviené dréze, jeji% &dst je spole&nd s ugzavienou drahou utkovych zandledd, po roz-
chodu soukaci jednotky a Gtkového zand¥ede a vstupu utkového gzand¥ee do pro¥lupu & z2a -
vézéni Utku krajem tkaniny aZ po pfestfiéeni dtku u kraje tkeniny, pi#ilem% p¥ed rozcho-
dem drah soukaci jednotky & utkového zenddele se bloku.jé odv{jen{ Utku ze soukac{ jed -
notky, ktery spolivd v tom, Ze se po’ zablokovéni odvijeni itku ze soukaci jednotky pro-
dlou¥{ drédha dtku mgzi soukac{ jednotkou & zandSedem Utku do smydkové zésoby, vytvédend
2z névinu dtkového zandlele, kterd se po vstupu utkového zanéSede do prodlupu & zavézdni
utku krajem tkeniny op&tn¥& uvolni, &imZ se kohpenzuje nep&t{i Gtku vyrovnénim délkovéhe
pF{rdstku vzddlenosti v Pedeném Useku a¥ do prest¥iZeni dtku.

K provéd&ni zpisobu podle vynélezu_bylo vyreseno za¥izeni u {iaciho stroje § postuy-
pujfcimi proélgpy,’se soukacimi jednotkemi, obthajfcimi po uzav¥ené dréze, jejiZ Cdst
je spolend s yzavienou drahou utkovych zanéSedd, prifem? soukaci jednotky jsou opatie-
ny blokovacim ze¥fzenim edvijeni Utku ze soukeci jednotky pred rozchodem drah Gtkového
zanéBede a soukaci jednotky, jeho¥ podstata podle jedné alternativy spodivé v tom, Ze
na ka¥dé soukaci jednotce je vykyvnd ulo¥ena kompenza&ni péka opatiend vodicim ramenem
s vodicim ofkem pro utek & ovlddacim ramenem, v jeho dréze je umist¥na vodici lista,
uppavené na rému soukacich jednotek, kterd vykazuje jednak klinovy nébdh pro natoleni
vodiciho ramena z vychoziipolohy, ve které je nejmen3i vzddlenost mezi nifovym vodiZem
upravenym na soukaci jednotce a vodicim o&kem, do krajni polohy s ne jvdt31 vzddlenosti
mezi nifovym vodifem a vodicim ofkem, pfi kterém se vytvéri utkovd zdsoba tvaru smydky,
odvijend z névinu Utkového zandSe¥e, jednak obloukovou &4st pro zajiéténi.vodiciho reme«~
ne v krajnf poloze & konein& klinovy} vybdh pro zp&tny pohyb vodicfho ramena do vychozi
polohy, pfi kterém se uvolnuje utkové zésoba pro vyrovnéni délkového piirdstku mezi
soukaci jednptkou a tkaninou pro vstup utkového zenadede do proflupu & zavdzéni utku
krajem tkaniny. .

Dfuhé al;ernativa gat{zen{ k provddéni zplsobu podle vyndlezu spolivd v tom, Ze
mezi uzavienou drahou soukacfch jednotek & vytvéFenym okrajem tkaniny je umist&n vychy-
lovaci palec usporddany pro st¥idavy pohyb mezi pracovni polohou, ve které je unistén v
dréze dtku po rozchodu Utkového zanédele se soukaci jednotkou, ¥im¥ se vytvéri prodlou-

fenim dréhy dtku dtkovd zdséba odtahované z névinu dtkového zanéSede, a nepracovni polo-
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hou, ve které vychylovaci palec dtkovou zdsobu uvoliuje, pridem# zmSna polohy vychylova=
c¢fho palce z pracovni do nepracévni polohy, pFi které se uvolnuje dtkovd zésoba pro vy-
rovnéni délkového prirdstku mezi soukaci jednotkou & tkaninou po vstupu ﬁtkovéhp zandse~
ge do proslupu @ zavézéni dtku krajem tkaniny, je ndslednd vstﬁpu Utkového zanadele do -
proéluﬁu a zavézéni utku krajem tkaniny., Dréha vychylovacfho palce je v podstatd hbrizon-
téln{, nebo vertikdlni.

Vychylovaci palec je nap¥fklad upraven na suvné ulofeném tshlu, spoaeném pfevodem
tep - kulisa s vykyvn& ulo¥enym ramenem, jeho# v¥kyv je odvozen od va¥ky.,

Odat¥ih Gtku od soukacy Jjednotky .je prov4dén za poZadovaného nap&tl, ¢imZ se zbraﬁu-
Je vzniku vldkenného prachu v oblasti Zelist{ niZekK a st¥ih Jje rovny bez ot¥epi,

Vlastnf za¥izeni k prové&i&ni zplsobu podle vynélezu, kterd se vyznaduje Jednoduchou
konstrukc{ s ninimdlnim podtem spolupracujicich dfletd, zajisfuje funkéni spolehlivost a
splnu je technologické poZadavky z hlediska bezporuchového tkenf. _ »

P¥ikladné provedeni za¥izeni k provddéni zpisobu podle vynédlezu je schematicky zné-
zorn&no na pfilbﬁenych vykresech, kde znadi obr, 1 soukaci zabizent ve ‘stévajfcim pro-
vedent s &4sti tkecfho Useku v Eéstedném pohiedu shora, obr. 2 soukaci za¥fgzeni s kom -
penzaénim za¥izenim nap&ti utku v pohledu shora, obr, 3 soukacit zafizeni 8 alternativnim
provedenim zat{zeni pro kompenzaci nap&t{ utku v pohledu shora, obr., 4 pohonné uUstroji
za¥{zen{ pro kompenzaci nap&t{ utku s horizontdlni drahou vychylovaciho palce podle
obr. 3 v pohledu zepfédu a obr, 5 pohonné yStroji alternativnfho za¥fzent pro kompenza-
ei napéii dtku 8 vertikdlni drahéu vychylovaciho palce v pohledu ze p¥edu.

Ng obr. 1 je schemeticky zndzornZno stsvajfct pro@edeni soukacihg zafizen{ tkacinho
stroje s éésteéné znézornénym tkacim Usekem, v pohledu .shora,

Tkaci stroj pracuje s v&t3f{m podtem utkovych zanéddeXd 1, které se pohybuji po &ds-
te&n& zndzorn&né uzaviend drdze 2 prochézejic{ tkacim usekem 2» znézornénym rotujicim’
pﬁprskem 4 a vytvé¥enou tkaninou 5 ve kterém uklsdaji do postupné vytvéiénych ﬁroélupﬂ
odmE¥eny utek 6. Utkové zand¥ede 1 se po prichodu tkecim Gsekem 3 opdt vraceji na vycho-
z{ stranu tkeniny 3, kde jsou v soukacim zarfzeni 7 plndny dtkem pro dall{ tkec{ cyklus,

Soukac{ za¥fzeni 7, umistdné p¥ikladnd na pravé strand tkaniny 5, je vytvoreno ds-
;eéné znézorndnymi soukecimi jednotkami 8 obihajicimi po &4ste¥n& zndzorn¥né drdze 9.
Soukec{ jednotke 8 Jje opatdena neznéiornéﬂym nosifem pr¥edlohové Gtkové efvky a neznézor-
n&nym vlestnim navijecim Gstrojim,

Naﬁijeni dtku na civky utkovych zangded 1 probihd na &dsti uzav¥ené dréhy 9 sou=-
kac{ch jednotek 8, kterd je spolednd s tisekem uzaviend dréhy 2 ﬁtkov#ch zand¥edy 1.,

Rychlost utkovych zandde&d 1 a soukacich jednotek 8 na soukacim ﬁsekﬁ je shodné.

Po rozchodu drah dtkového zandSede 1 a pFislu3né soukact jéﬁnotky 8 se pohybuje utkovy
zand%ed )1 v pFimodarém pohybu do tkacfho useku 3+ Smdr pohybu dtkovfch zandSe¥y 1 je
zndzornén Sipkou lQ a ‘'soukacich jednotek ¥ipkou 1]. _

Mezi soukacim za¥izenim 1 @ rotujicim paprskem 4 jsouAuﬁistény usmérﬁovaci kolik
12, ndZky 13 & svdrné dstroji 14. -

Utelem usm¥rniovactho kolfku 12 je zavedeni Gtku § do niek 13, svirného Gstrojf 14
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a dréfky 15 rotujicfho paprsku 4. Svérné gstroji 14 zajisfuje po¥adované napiti zatkdva-

ného Utku v kraji tkeniny. ProstPedky, vyvozujiici &innost t&chto elementd, soukacich jed-
notek, rotujiciho paprsku a utkovych zanaéeéﬁ, nejsou bli%e popisovény ani zndzorndny ,
proto¥e sé jedné o znémé mechanismy, kterdé jsou nep¥iklad popsdny a zndzornény v A 0
159 469, 160 327, 160 834, 159 471, OSSR patent &. 149 999 a &, 148 507 apod.

Ke2dé ze soukacich jednotek 8 je opattene za¥izenim pro blokovéni odvijeni utku ze
soukaci jednotky po jejih rozchodu s utkovym zand3edem ). Toto zafizeni je vytvoreno
blokovac{ pédkou 16 vykyvn¥ ulofenou na Zepu 17 upraveném na desce 18 soukaci jednotky 8.
Krat3{ remeno 19 blokovaci pséky 16 je opat¥eno Zelist{f 20, kterd je silou pruZiny 22 ,
opirajici se o krat3f remeno 19 pFitladované k nehybné Eelisti 23 upravené na desce 18,
Dréha Utku § mezi soukaci jednotkou 8 & utkovym zand3elem ) prochdzi mezi delistmi 20,
23. Blokovéni odvijeni utku § ze soukaci jednotky 8 nastdvé pred rozchodem drah Gtkové=
ho zanégéée 1l a soukacIi jednotky 8 & kon&i po op&tném setkéni obou drah, ne¥ dojde k na-
v{jent dtku ze soukaci jednotky na civku Utkového zanddele 1.

K tomuto uelu je na desce 18 soukaci jednotky 8 oto¥n& ulo¥ena dvojitd valka 24,
jeji% jedna vaéka 25 ov14dd pohyb deldfho ramena 26 blokovact péky 16 a druhd valka 27
je umisténa v dréze nard¥ek 28, 29 upravenych na neznézorn&ném rému soukaciho zafizend
8, prifem? nardika 28 urfuje poldtek 8 nardika 29 konec blokovéni odvijeni Utku ze sou-
kac{ jednotky 8. Jednotlivé polohy soukecich jednotek na znézornéném dseku jejich uzav-
tené drshy 9 jsou oznadeny A - H . ‘

PFi tkani na tkacim stroji s postupujfcimi prodlupy se dtkové zend3ede 1 pohybuji
po uzaviené dréze 2 a ve tkacim deku 3 uklédaji do postupn& vytvérenych prodlupd odmE-
Fené délky dtku 6., Utkové zanéede ) se po opudtdni tkaciho useku 3 vraceji na opadnou
stranu tkeniny 5, kde jsou v soukacim ze¥izen{ 7 plnéry utkem 6 pro dal3{ tkeci cyklus.
Pred rozchodem drah g, 9 jsou ji% Gtkové zand¥ele 1 opatieny pfisludnou délkou utku,
pridem¥ Zelisti gg; 23 Jjsou rézevreny. V polohéch 4, B, C jsou soukac{ jednotky 8 s na-
plnénymi utkovymi zanaBe¥i 1.

Je8t& pred rozchodem drah 2,9 nerezi valka 27 soukaci jednotky 8 na nardiku 28, &im¥
vadka 25 uvolni del3{ rameno 26 blokovaci pdky 16, tak¥fe Utek 6 je sevien mezi ¥elistmi

P¥i dal¥im pohybu utkového zandSeSe 1 je Utek 6 odvijen z Gtkového zandSele, pFidem?
nap&t{ prize je déno brzddnim, neznézornéhé brzdidky upravené v Utkovém zandedi 1.

Soukaci jednotky 8 s odblokovacim utkem jsou v polohdch A, B 2 se zablokovanym Utkem
v polohdch C, D, E, F a opétn¥ s odblokovanym odvijenim utku v polohéch G, H.

V okam¥iku vstupu utkového zanéSefe ) do pro¥lupu navede usmirnovaci kolik 12 dtek
do niZek 13, svérného Gstrojf 14 & dréiky 15 rotujictho paprsku 4. Mezitim se soukaci
Jednotke 8 pohybuje déle pFi soudasném napinéni Utku 6 mezi dtkovym zandSedem ) a sou -
kac{ jednotkou 8. Sou¥asn® se sevienim utku 6§ svirnym Ustrojim )4 odst¥ihnou niZky 13
dtek 6 t&snd u tkeniny 5.

Soukaeci jednotka 8 pfi zablokovéni odtahu utku 6 a po odsthiZen{i Gtku je v poloze
F. V této poloze se soukeci jednotke opdt schézi s prézdnym Utkovym zensdedem 1.



Pri daldim pohybu soukaci Jjednotky narazif vadks 27 na narsiku 29, im¥ se opét blow
kovaci pdke 16 vraci do vychozi{ polohy & jeji Selist 20 uvolnf dtek 8 na navijecim dseku
uzaviené drghy 2 se op&t znémym, blie nepopisovanym zpisobem naviji ne civku dtkového
zendlele ] utkové zésoba pro daldf tkeci cyklus.

U znémého za¥izeni je poloha utkového zand¥ede 1 pfi zablokovént odvijent dtku [
ze soukaci jednotky 8 znézornéna vztahovym &islem I, vstup utkevého zand¥ede 1 do pro -
8lupu a prekFi¥eni odvijeného Gtku & osnovnimi nitd¥mi, kdy dochdz{ ke zvySovéni napdtf
odvijeného utku 8, je zndzornéna vztahovym &islem II a poloha dtkového zandSede 1 v
okamZiku st¥ihu vztahovym &{slem III.

Po vysvétleni stévajictho provedenl soukacfho za¥izen{ a jeho funkce nédsleduje popis za-
Fizeni podle vynslezu.

N& obr, 2, ktery v podstats odpovidd obr. 1 jsou pro lep81{ p¥ehlednost vynechédna
za¥izeni pro blokovéni dtku na soukacich Jednotkéeh’ 8.

Na ka¥dé soukactf jednotce je vykyvné ha Cepu 30, upraveném na desce 18, ulo¥ena kome
penzadni péka 31, ktersd vykazuje del¥f rameno 32, zakondené vodicim o¥kem 33 a kratéi,
obloukovité& zahnuté ovlddaci rameno 34, v jeho¥ drdze je umfstdne vodici 1li%ta 35 ,. upev~
néné nap¥. pri¥roubovénim neznézorhénymi Srpuby na rému 36 soukactho zarizeni 1. -Na za-
gdtku vodicf 1isty 42 ve smyslu pohybu soukaéich jednétek 8 Jje upraven klinovy nébsh 31
2 na jejim konei klinovy vybéh 28+ Mezi klinovym né&b&hem 31 & klinovym vyb&hem 38 Jje
opravena obloukovd &dst ;2, jejié st¥ed kiivosti je shodny se st¥edem k¥ivosti vratného
oﬁlouku uzaviené dréhy 9. ,

Celkovd délka vodici 1i¥ty 32 Je volena tak, %e zading Je8t& pred rozchodem soukacy
Jednotky 8 a Gtkového zand¥ede 1

» 8v3ak za nard¥kou 28 v .poloze € & kon¥f v poloze E sou-
kac{ jednotky 8 . |
PFi pracovnim spojent Gtkového zanse&e 1 & soukac! jednotky 8 prochdzf dtek 6 ni-
;{ovym vodiéem‘ig, vytvorenym otvorem upravenym‘v desce 18, vodicim odkem 233 voaiciho ré-
mena 32 a op¥t vystupuje nifovym vodidem 40.
| Nenf-1i vodic? rameno 32 v dotyku s vodict 1iZtou 33, Jje kompenzadni pédka 31 ve
‘vychozi poloze zndzorndné v poloze A, B, C. V této vychozi poloze kompenzadn{ péky 31
;je ne jmen¥{ vzddlenost mezi.vodicim ofkem 33 a nitovym vodidem 40, pFi které dtek 8 vy~
gtvéfi krdtkou smy&ku, nebo Jinymi slovy se vodicf o&ke 33 v pohledu shora kryje 8 nifom
vym vodiem 40, pridem# tato vyehozi poloha kompenzadni péky J1 je zajisfovéna napdtim
‘pfize. ’

Zarizeni podle vynélezu zndzorndné na obr. 2 pracuje takto: Jedts pPed rozchodem
Utkového zanédede Ll se soukac! jednotkou 8 najede ovlsdaci rameno 34 na klinovy ndbéh
3L, %im¥ se vychylf ve sméru 8ipky 41 z vychozi polohy do krajni polohy, p¥i nejvétéi
vzdélenosti'megi vodicim o&kem 33 a nitovym vodidem 40, &im% se vytvoid{ Gtkovs zésoba
42 tvaru smyfky. Po rpzchodu Gtkového zendiede 1 a soukacy jédnotky 8 je tdtek § odtaho-
vén ze zésoby z atkového zanddele ],

Po vstupu {(tkového zandede 1 do pro¥lupu a zatkdnt Gtku 6 krajem tkaniny, dochdzi

ke zvy3enému nayéii Otku 6 mezi tkaninou 2 & pohybujicim se dtkovym zandSedem 1, které
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se kompenzuje uvolnénim utkové zésoby.ig, ${m% "se vyrovnédvd délkovy pPirdstek mezi sou-
kac{ jednotkou 8 & tkaninou 2 a% do prestPihu utku § ndfkami 13. K uvolnéni Utkové zé-
soby 42 dochézi najetim ovlédactho reamena 34 na klinovy vybéh 38, prilemi toto uvolnové-
ni trvé po dobu pohybu ovlddactho ramena 34 po dréze klinového vyb&hu 38. K piestiihu
utku 6 u tkeniny 3 ndzkami 13 dochdzi je3t& v dobé, ne? ovlddaci rameno 34 apusti dréhu
x1{nového vyb&hu 38, coZ umo¥nuje, ¥e lze okemfik st¥ihu volit v urditém Zasovém rogmezi,

Nap¥t{ dtku 6 pri likvideci 4tkové zésoby 42 dosahuje pribli¥n¥ hodnoty nepdti
pfize pFi soukéni ne Gtkovy zenédsel 1.

Alternativni provedent zavrizeni podle vyndlezu k provédéni zplisobu podle vynélezu
Je schematiéky znézorn&no na obr. 3, 4 a 5, Na rozd{l od zaiizeni podle obr. 2, pracu-
je soukaci ga¥izeni ] pouze 8 jednim zatizenim pro kxompenzaci nap¥ti Qtkue

Mezi soukacim zerizenim J & vytvérenym krejem tkeniny 3 je umistén vychylovaci pa-
lec 43 wupraveny na xonci v podstatd vodorovnd uspoédaného téhla 44, vedeného v lo¥is-
kdch 45 upravenych Vv neznézorndném rému. Vychylovaci palec 43 Je vytvofen hélkem 3}'.

Na konci téhla 44 je upravena hlava 46, v jeji% kulise 41 je ulo¥en Zep 48 ramena 49
vykyvného kolem nehybné osy 50 . Kyvavy pohyb ramena 49 je odvozen od vadky 51, kterd

je ve styku s kladidkou 52 oto¥n¥ uloZenou na vystupku 53 ramena 43. Kontakt mezi vadkou
51 & kladiZkou 52 zajigtuje pruZina 34, jednim koncem uchycené ne ramenu 49 & druhym ne
rému 59%.

Valke 51 je pohén&na prevodem Fetdzu 36 & ozubenych kol 57, 38 od rotujiciho pa -
praku 4. P¥i chodu stavu se tyhlo 44 pohybuje vratn® ve sméru dvojité Zipky 59 z pragov-
ni polohy A do nepracovni polohy B a zpét.

V pracovni poloze A se nachézi hélek 43°v dréze Utku 6 mezi Utkovym zandSelem 1
a soukaci jednotkou 8, tekZe se atek 6 lomi pies hgtek 51: obr. 3, &im% se vytvéri pro-
dlouenim dréhy Gtku 6 Gtkové zésoba 60. V nepracovni poloze B je hétek 43 umist®n bli-
%e ke tkanin& 5, takZe utkovéd gédsoba 60 se uvolnuje. Zarizeni podle obr. 3 pracuje takto:

Po nesoukédn{ Utku vieteno utkového zand3ele ) opousti tento utkovy zandde& 1 sou-
xaci jednotku 8 pFi soulasném zablokovéni odvijeni dtku 6 z této soukaci jednotky 8 «
P#i pohybu utkového zand¥ele ] a soukaci jednotky B se utek 6, nepnuty mezi témito &le-
ny @ odvijeny z utkového zanddefe 1 lomi pres halek 43 vychylovaciho palce 43 umistény
v pracovni poloze A, &¢imZ se pri dal3im pohybu obou glend vytvorf utkové zésoba 60.

Pri vstupu utkového zandBele 1 do pro¥lupu & zavézéni dtku 6§ krajem tkeniny 3 se vychy-
lovaci &len 13 posune do nepracovni polohy B, pFitemZ uvolnuje utkovou zésobu, kterd
'kompenzuje nepst{ dtku 6 vyrovnénim délkového prirdstku vzdélenosti mezi krajem tkaniny
5 a soukaci jednotkou 8. V dob® uvolndni Gtkové zdsoby 60 dochdzi k pFestPihu atku 6
nizkemi 13

U zarizeni podle vynélezu podle .obr, 2 & 3 vznikd oproti obr. 1 po vstupu zanbde~
ge 1 do pro3lupu poddtek likvidace utkové zésoby 42, 60 odvinuté z utkového zandBele 1,
co¥ nahrazuje dal3{ odvijeni pfimo ze zanddele )1 a¥ do doby st¥inhu.

Po vysvétlen{ dasovd postupnjch poloh zanddedd 1, znézornénfch na obr. 2 & 3 znali:
poloha I - zablokovént odvijeni Gtku 6 ze soukaci jednotky 8,
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polpha II/- vstup utkového zanddede 1 do pro3lupu & prekiri¥eni.odvijeného utku 6 osnov-
nimi nit¥mi, kdy dochézi ke zvySovdni nap&ti odvijeného utku §,
poloha III- po¥dtek likvidace vytvoreni Gtkové zdsoby 42 a 60 utku 6, a
poloha IV - okam¥ik st¥ihu tku § nd%kemi 13
Dréha vychylovaciho palce 43 podle obr. 4 je horizontdlnf{. Obr. 5 znézornuje zarizeni
prd-pohyb vychyloVac!ho palce 43 ve sméru vertikdélnim, Vychylovaci palec 43 je piiklad-
‘né_vytvofen kolikem 5;" upravenym ne konci remena 61 dvouramenné pdky 62 oto¥né kolem
gepu 63 upreveného na rému stroje. -Druhé remeno 63 péky 62 je pritladovéno pru¥inou &5
na vadku 66 se stavitelnym nosem £7, otddejici se ve smdru 8ipky 68, pridem¥ jeji pohon
Jje odvozen od nezndzorn&ného hnaciho 6stroji.
P¥i otéfeni valky 66 se kolfk i;" periodicky pohybuje vratn® mezi pracovni polohou
A a nepracovni polohou B, obr. 3 a 5. '
Podle drséhy koliku 43°° je upravena nehybné podpdra 69 pro tek 6, kterd zabranuje sta-
hovéni dtku 6 kolikem 43°° pri jeho pohybu z pracovni polohy A do nepracovni polohy B.
Ze¥{zeni podle obr. 5 pracuje tekto: Utkovd zésoba 60 se vytvari stejnym zpﬁsobe;
jako u zafiieni podle obr. 4, lomenim utku 6 pres kolik 43°° . Vytvorend dtkové zésoba
60 se uvolnif p¥i pohybu kolfku 43°° z pracovni polohy A do nepracovni polohy B'.
Frekvence zdvihu vychylovaciho palce 43 je shodnd s frekvenci vstupu utkoviych zand-
8e¢d 1 do proSlupu. Zdvih valek 51 a 66 je volen tak, %e vychylovaci palec i}'je v pra-
covni poloze 4 pfibliZn& v dob& rozchodu titkového zans3ede 1 se soukaci jednotkou 8 a
prechdzi do nepracovni polohy B, resp. g'po vstupu dtkového zansdiede 1 do pro3lupu a za-
vézéni Utku 6 krajem tkaniny 5 . )
‘K vratnému pohybu vychyloveciho palce 43 mezi pracovni.polohu & nepracovni polohu
lze pouZit i jinych vhodnych mechanismt. Vratnd dréha vychylovaciho palce miZe byt pii-
padné 3ikmé, nebo obloukové. '

Predmé&t vyndle zlu

1. Zpisob kompenzace nepétf Gtku u tkactho stroje s postupujfcimi proZlupy v Gseku
mezi tkaninou & soukacimi jednotkemi pohybujicimi se po uzavdené drdze, Jjeji% &dst
Jje spole&né s uzavienou drahou utkovych zand8edd, po rozchodu soukaci jednotky a
Utkového zandSele & vstupu Utkového zensdSede do pro¥lupu & zavézéni Gtku krajem tka-
niny a¥ do prest¥iZent dtku u kgaje tkeniny, pridem? pFed rozchodem dreh soukaci
jednotky & utkového zanéSede se blokuje ocdvijeni dUtku ze soukact Jednotky, vyznadu-
Jjici se tim, %e se po zablokovéni odvijeni Gtku ze soukaci Jjednotky prodlou%{ dréha
dtku mezi soukac! jednotkou a zendSedem Gtku do smydkové zdsoby, vytvérené z névi-
nu dtkového zandsede, kterd se po vstupu utkového zandSede do pro$lupu & zavdzdni
utku krajem tkeniny op&tné uvolni, &im? se kompenzuje napdti dtku v&rovnénim délko~
vého prirdstku vzddlenosti v Fedeném tseku a¥ do prest®ifen{ Gtku.
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2.

3.

4.

Za¥izen{ k provéd&ni zpisobu podle bodu 1, u tkaciho stroje s postupujlicimi pro-
8lupy, se soukecimi jednotkemi, obfhajicimi po uzaviené dréze, jeji% éést Jje spo=-
1ledné s uzavienou drahou utkovych zandSedt, pri¥em? soykeci jednotky jsou opatie-
ny blokovacim zerizenim odvijeni Utku ze soukaci jednotky pred rozchodem drah Ut-
kového zand3ede a soukaci jednotky, vyznalujici se tim, Ze na ka¥dé soukeci jed =
notce /8/ je vykyvn& uloZena koqpenzaéni péka (31) opatiend vodicim ramenem (32)
a vodicim ofkem (33) pro utek (6) s ovlddacim ramenem (34), v jehoZ drdze je u -
mfst&na vodic{ lista (35), upravend na rdmu (36) soukecich jednotek (8), kters
vykazuje jednak klinovy néb&h (37) pro natodeni vodiciho ramene (32) 2 vjchoéi
polohy, ve které je nejmendi vzdélenost mezi nifovym vodi¥em (40) upravenym na
soukaci jednotce (8) & vodicim okem (33), do krajnf polohy 8 nejv&t¥f vzddlenos=
ti mezi'hiiovym vodidem (40) a vodicim o¥kem (33), pFfi kterém se vytvad{ dtkové
zésoba (42) tvaru smydky, odvijend z névinu.ﬁtko§ého zandSede (1), jednsk oblou-
kovou &4st (39) pro zajilténi vodiciho ramene (32) v krajni poloze & kone¥n¥ kl{-
novy vyb&h (38) pro zp¥tny pohyb vodicfho ramena (32) do vychozi polohy, p¥i kte-
rém se uvolnuje Utkovd zdsoba (42)bpro vyrovnén{ délkového piirdstku mezi soukeé=-
ci jédnotkou (8) a tkaninou (5) pro vstup ﬁtkového zandfele (1) do pro¥lupu a za=-
vézéni Otku (6) krajem tkaniny (5).

Zarizen{ k provéd&ni zpisobu podle bodu 1, u tkaciho stroje s postupujicimi pro=-
3lupy, se soukacimi jednotkami obfhajicimi po uzaviené dréze, jeji% 848t je spo=-
le&nd s uzavienou drahou Utkovych zanddedld, prildem¥ soukacf jednotky jsou opatde-
ny blokovacim za¥izenim odvijeni Utku ze soukaci jednotky po rozchodu drah Gtko-
vého zandBele a soukaci jednotky, vyznadujicf{ se tim, Ze mezi uzavienou drahou '
(9) soukecich jednotek (8) a vytvdfenym okrajem zkaniny (5) je umistén vychylo -
vaci palec (43) usporddany pro st¥idavy pohydb mezi pracovni polohou (A), ve kte=-
ré je umfstdn v dréze dtku (6) po rozchodu dtkového zandSe¥e (1) se soukaci jed=
notkou (8), &im% ée vytvé¥! prodlouZenim dréhy utku (6) dtkovd zdsoba {60) odta-
hovend z névinu G;kového zanddede (1) a nepracovni polohou (B; Bf, ve které vy-
chylovaci palec (43) utkovou zésobu (60) uvolnuje, prilem? zména polohy vychylo=-
vaciho palce (43) z pracovni do nepracovni polohy, pfi které se uvolnuje utkovéd

zédsoba (60) pro vyrovnéni dé1kového pf{rdstku mezi soukaci jednotkou (8) a tka-

‘ninou (5) po vstupu dtkového z@nddeZe (1) do prodlupu & zavdzéni utku (6) krajem

tkaniny (5), je nésledns vstupu dtkového zané¥ede (1) do pro$lupu & zavézéni Gtku
krajem tkeniny (5).

Za¥izeni podle bbkdu 3, vyznsdujfel se tim, ¥e dréha vychylovacfiho palce (43) je
horizontdlni, nebv vertikdlni.

5 vikrest
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