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Gryzy ziemne s3 mnapedzane zwykle
zapomoca, silnika, ktéry uruchomia jed-
noczesnie wal gryzu wlasciwego oraz kola
biegowe. Ruch gryzu wymaga zazwyczaj
zastosowania kilku stopni szybkosci, celem
przystosowywania gryzu do wlasciwosci
gleby lub umozliwienia szybkiej jazdy po
drogach, Celem osiggniecia réznych szyb-
kosci ruchu zname dotychczas gryzy ziemne
posiadajg skomplikowane stosunkowo ped-
nie, co znacznie podnosi koszt nabycia i u-
trzymywania narzedzia.

W przeciwiedistwie do tego wynalazek
niniejszy znacznie upraszcza i czyni tain-

szg pednie do gryzéow ziemnych. Cel po-
wyzszy osiaga si¢ w ten sposéb, ze naped
kot biegowych uskutecznia sie zapomoca
kotka zebatego o o0si osadzonej ruchomo,
co umozliwia zamiane osadzonego na niej
kétka napedzajacego koltkami o inmych
wymiarach. W ten sposéb szybkosé ruchu
postepowego maszyny mozna zmieniaé bez
potrzeby stosowania skrzynki biegowych
znaczniejszych rozmiaréw.

Na rysunku uwidoczniono tytulem
przykladu dwa male gryzy ziemne, kiero-
wane przez idacego ztylu robotnika zapo-
moca czepigi p. Fig. 1 przedstawia gryz w



widoku bocznym, fig. 2 — widok tegoz
zgory, czgsciowo w przekroju, fig. 314 —
szezegoly: pedni.” . - o3

Na figurach tych litera a oznacza osa-
dzony nieruchomo w ostoi b gryzu silnik
do napedu két biegowych ¢ oraz walu gry-

zu d. Naped przenosi laricuch e, obejmu- -

jacy kotko napedzajace f oraz koélko g, u-
mocowane na wale gryzu d, i opasujacy z
jednej strony kolo posrednie h, z ktérem
potaczone jest kotko zebate i, zazgbiajace
sie z zebatym wiericem wewnetrznym £k
kota biegowego; zazebienie to mozna wy-
taczaé zapomoca przesuwania koétka .
Koto h jest osadzone na dZwigni m, ktéra
obraca sie na osi j kota & i stuzy jedno-
cze$nie do naprezania tadicucha napedowe-
go e zapomoca kola h. Ramie m jest wy-
posazone w $rube o, wstawiona w wykréj
szczelinowy n ostoi b gryzu. Zapomoca
§ruby tej ramie m mozna zamocowywaé w
kazdem odpowiedniem polozeniu, Wykréj
szczelinowy moze byé wykonany w dzwi-
gni, a wowczas $ruba zostaje osadzona w
ostol. S ‘

Wedlug fig. 3 mozna dzwignie m za-
opatrzyé w sprezyne g, przyciskajaca kolo
h do taficucha e i zabezpieczajaca w ten
sposob nalezyte naprezenie laricucha.

Kolo posrednie A jest wymienne, mozna
wiec je zastapié¢ innemi kotami posrednie-
mi o rozmaitej $rednicy. Umozliwia to w
spos6b prosty nadawanie maszynie réz-
nych szybkosci w zaleznosci od rodzaju
gleby. Kola A mozna umiesci¢ przesuwnie
obok siebie na wspélnym walku (fig. 4),
umozliwiajac w ten sposéb kazdorazowe
sprzezenie z laricuchem odpowiedniego
kota tego zespotu.

Zastosowanie w mys$l wynalazku uze-
bienia wewnetrznego na kole biegowem ¢
(zamiast uzebienia zewnetrznego) posiada
te zalete, ze usuwa potrzebe postugiwania
si¢ osobnem kolem posredniem do zmiany
kierunku. W gryzach ziemnych jest poza-
dane, aby wyposazony w narzady robocze

wal posiadat ten sam kierunek obrotu, co
i kota biegowe, a opér gruntu dzialal w
kierunku ruchu maszyny.

Fig. 5 przedstawia podobny gryz o na-
pedzie elektrycznym, w ktérym silnik mie-
$ci sie pomiedzy kotami biegowemi, wspol-
osiowo z niemi.

Wynalazek mozna zastosowaé do
wszelkich maszyn rolniczych, w ktérych
silnik napedowy, oprécz marzadu robocze-
go, wprawia jednoczesnie w ruch maszyne
jako catosé.

Zastrzezenia patentowe.

1. Mechanizm napedowy do silniko-
wych maszyn rolniczych z narzedziem ro-
boczem, napedzanem ruchem maszyny,
zwlaszcza do gryzéw ziemnych, w ktérych
jedno lub kilka ké! biegowych jest nape-
dzane przez kélko zebate, zazebiajace sie
z wieficem zebatym, zespolonym z kotem
biegowem, znamienny tem, ze o$ kéltka ze-
batego (i) ktére stuzy do mapedu kola bie-
gowego, osadzona jest przesuwnie, co u-
mozliwia zamiane osadzonego na osi kotka
(i) kota napedzajacego (h) kotami innych
wymiaréw,

2. Mechanizm wedlug zastrz. 1, zna-
mienny tem, ze przesuwne kétko zebate
(i) jest sprzezome z silnikiem (a) maszyny
zapomoca ciegna (e), ktére sluzy jedno-
czesnie do napedu narzedzia roboczego
(d), przyczem pomiedzy kotem napedza-
jacem () silnika (a) a sprzezonem z na-
rzedziem roboczem kolem napedzanem
(g) jest umieszczone przesuwne kétko ze-
bate (h). '

3. Mechanizm wedlug zastrz. 1 lub 2,
znamienny tem, ze kotko zebate (i) jest
osadzone w ramieniu (m), wahliwem w
plaszczyznie uzebienia kota biegowego.

4. Mechanizm wedlug zastrz. 3, zna-
mienny tem, ze wahliwe ramie (m) obra-
ca sie wokolo osi (j) kola biegowego (c).

5. Mechanizm wedlug zastrz. 3, zna-



mienny tem, zZe ramig wahliwe (m) jest
zaopatrzone w sprezyne (q), przyciskajaca
sprzezone z koétkiem zebatem (i) kolo (h)
do ciegna.

6. Mechanizm wedlug zastrz. 3, zna-
mienny tem, ze jest wyposazony w kilka
kotek zebatych o réznej srednicy, osadzo-

nych przesuwnie na wspélnym walku, u-
mocowanym w ramieniu wahliwem (m).
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