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트워크 리 능 가상  료 도  트워크 리 가상  리 에게 지시 는 단계  포 고, 상  

 보는 다   보: 트워크 리 능   보, 트워크 리 능과 다  가상 트워크 개체

간  폴 지 계(topology relationship)   보, 트워크 리  스   보, 라

사 클(life cycle)   보, 트워크 리 능  사   보, 또는 치(deployment) 책  

 보  어도 나 또는 그  포 다.  술  루 에 , 비  신  트워크 리

치가  수 다. 

(52) CPC특허

     H04L 41/12 (2013.01)
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청

청  1 

가상  트워크 리    , 

트워크 능 가상  스트 (orchestrator) 또는 운  지원 시스 , 가상  트워크 리  

보  는 단계, 그리고 

상  트워크 능 가상  스트  또는 상  운  지원 시스 , 상   보에 라, 트워크

리 능 가상  료 도  트워크 리 가상  리 에게 지시 는 단계 

 포 고, 

상   보는 다   보: 

트워크 리 능   보, 트워크 리 능과 다  가상 트워크 개체 간  폴 지 계(topology

relationship)   보, 트워크 리  스   보, 라  사 클(life cycle)  

보, 트워크 리 능  사   보, 또는 치(deployment) 책   보

 어도 나 또는 그  포 고,

상  트워크 리  스   상  가상  트워크 리  상  가상  트워크 개체

간  스  포 고, 상  가상  트워크 개체는 다 : 

상  가상  트워크 리에  리 는 가상  능 트워크 , 트워크 능 가상  스트

, 트워크 능 가상  리 , 가상  라스트럭처 리 , 또는 트워크 능  가상 원 또는

가상 신 

 어도 나 또는 그  포 , 

상  스  다   보: 

스 칭, 스 치, 스 내  , 스   컨 츠 식 또는  순

, 스에  사 는   칭 또는   또는 는   , 

스  역폭  사 , 스  지연  사 , 스에 는 어드 스  

사 (address binding requirement), 어드 스 수량  사 (address quantity requirement), 또는 

스 보안 책 (interface security policy setting)

 어도 나 또는 그  포 는, 

.

청  2 

1 에 어 , 

상  트워크 리 능   보는 다  능: 

 리(fault  management)  능,   리(configuration  management)  능,  계  리(accounting

management) 능, 능 리 능, 보안 리 능, 상  가상  리 능, 가상  원  비스 연  

능,  또는  가상  트워크  리에   리 는  트워크   가상  원  간  매  계(mapping

relationship)  가상  트워크 리에  는 능

 나 또는 그  는  사 는, 

.

청  3 
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1 에 어 , 

상  트워크 리 능과 상  다  가상 트워크 개체 간  폴 지 계   보는 다  : 

상  가상  트워크 리  가상  트워크 개체 간  상 연결 계, 치 시  치 계 , 또는

상  가상  트워크 리  가상  트워크 개체 간  수량 비  계  어도 나 또는  포

고, 

상  가상  트워크 개체는 다 : 

상  가상  트워크 리에  리 는 트워크 , 트워크 능 가상  스트 , 트워크

능 가상  리 , 가상  라스트럭처(infrastructure) 리 , 또는 트워크 능  가상 원 또는

가상 신 

 어도 나 또는  포 는, 

.

청  4 

1 에 어 , 

상  라  사 클   보는 다   보: 

상  가상  트워크 리  라  사 클 지 시간, 트워크 리  시 , 트워크 리가 

(hibernated) /또는 (hibernation) 상태가  수 지 여 , 또는 트워크 리 가상

 료   는 시간 (time limitation) 또는 시  (time point limitation)

 나 또는 그  포 는, 

.

청  5 

1 에 어 , 

상  트워크 리 능 사   다   보: 

트에  상  가상  트워크 리  단 답 지  시간(shortest response duration), 상  가상

 트워크 리  주  측    /또는  간격, 또는 트워크 트 또는 트워크 리 

업  처리   상  가상  트워크 리  수량 상 (quantity upper limit) 또는  사  수량

상 (related user quantity upper limit)

 나 또는 그  포 는, 

.

청  6 

1 에 어 , 

상  치 책   보는 다  책: 

상  가상  트워크 리에  리 는 트워크   치(universal device) 상에 가상  

트워크 리  치 는 것, 상  가상  트워크 리에  리 는 상  트워크   치에

  치 상에 가상  트워크 리  치 는 것, 가상 원  도가 상   치 상

에 가상  트워크 리  치 는 것, 또는 미리  지리  치에 는 치 상에 가상  트워크

리  치 는 것

 나 또는 그  포 는, 

.

청  7 
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가상  트워크 리    , 

트워크 리 가상  리 가, 트워크 능 가상  스트 (orchestrator) 또는 운  지원 시스 에

  지시  수신 는 단계, 그리고 

상  트워크 리 가상  리 가, 상  수신  지시에 라  보  독 고, 상   보에 라

트워크 리 능 가상  료 는 단계 

 포 고, 

상   보는 가상  료   상  트워크 리 능 가상  스트  또는 상  운  지

원 시스 에  미리  보 , 

상   보는 다   보: 

트워크 리  능  ,  트워크 리 능과 다  가상 트워크 개체 간  폴 지 계(topology

relationship)  , 트워크 리  스  , 라  사 클(life cycle)  , 트워크

리 능  사  , 또는 치(deployment) 책  

 어도 나 또는 그  포 고,

상  트워크 리  스   상  가상  트워크 리  상  가상  트워크 개체

간  스  포 고, 상  가상  트워크 개체는 다 : 

상  가상  트워크 리에  리 는 가상  능 트워크 , 트워크 능 가상  스트

, 트워크 능 가상  리 , 가상  라스트럭처 리 , 또는 트워크 능  가상 원 또는

가상 신 

 어도 나 또는 그  포 , 

상  스  다   보: 

스 칭, 스 치, 스 내  , 스   컨 츠 식 또는  순

, 스에  사 는   칭 또는   또는 는   , 

스  역폭  사 , 스  지연  사 , 스에 는 어드 스  

사 (address binding requirement), 어드 스 수량  사 (address quantity requirement), 또는 

스 보안 책 (interface security policy setting)

 어도 나 또는 그  포 는, 

.

청  8 

7 에 어 , 

상  트워크 리 가상  리 가, 상  수신  지시에 라  보  독 고, 상   보에 라

트워크 리 능 가상  료 는 단계는, 

상  트워크 리 가상  리 가, 상  수신  지시에 라 상  트워크 리 능 가상  스트

 또는 상  운  지원 시스  상   보  득 는 단계, 그리고 

상  트워크 리 가상  리 가, 상   보에 라  치(universal device)  택 고, 상

택   치  트워크 리  가상 는 단계  포 는, 

.

청  9 

가상  트워크 리    치 , 

가상  트워크 리   보  도    닛, 그리고 

상   보에 라, 트워크 리 능 가상  료 도  트워크 리 가상  리 에게 지시 도
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 가상  지시 닛 

 포 고, 

상   보는 다   보: 

트워크 리  능  ,  트워크 리 능과 다  가상 트워크 개체 간  폴 지 계(topology

relationship)  , 트워크 리  스  , 라  사 클(life cycle)  , 트워크

리 능  사  , 또는 치(deployment) 책  

 어도 나 또는 그  포 고,

상  트워크 리  스   상  가상  트워크 리  상  가상  트워크 개체

간  스  포 고, 상  가상  트워크 개체는 다 : 

상  가상  트워크 리에  리 는 가상  능 트워크 , 트워크 능 가상  스트

, 트워크 능 가상  리 , 가상  라스트럭처 리 , 또는 트워크 능  가상 원 또는

가상 신 

 어도 나 또는 그  포 , 

상  스  다   보: 

스 칭, 스 치, 스 내  , 스   컨 츠 식 또는  순

, 스에  사 는   칭 또는   또는 는   , 

스  역폭  사 , 스  지연  사 , 스에 는 어드 스  

사 (address binding requirement), 어드 스 수량  사 (address quantity requirement), 또는 

스 보안 책 (interface security policy setting)

 어도 나 또는 그  포 는, 

치.

청  10 

9 에 어 , 

상   보가 상  트워크 리 능   보 , 상   닛  체  가상  트워크

리  다  능: 

 리(fault  management)  능,   리(configuration  management)  능,  계  리(accounting

management) 능, 능 리 능, 보안 리 능, 상  가상  리 능, 가상  원  비스 연  

능,  또는  가상  트워크  리에   리 는  트워크   가상  원  간  매  계(mapping

relationship)  가상  트워크 리에  는 능

 나 또는 그  도  , 

치.

청  11 

9 에 어 , 

상   보가 상  트워크 리 능과 상  다  가상 트워크 개체 간  폴 지 계   보

, 

상   닛  체  상  트워크 리 능과 상  다  가상 트워크 개체 간  폴 지 계

도  고, 상  폴 지 계는 다  : 

상  가상  트워크 리  가상  트워크 개체 간  상 연결 계, 치 시  치 계 , 또는

상  가상  트워크 리  가상  트워크 개체 간  수량 비  계

 나 또는 그  포 , 
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상  가상  트워크 개체는 다 : 

상  가상  트워크 리에  리 는 트워크 , 트워크 능 가상  스트 , 트워크

능 가상  리 , 가상  라스트럭처(infrastructure) 리 , 또는 트워크 능  가상 원 또는

가상 신

 어도 나 또는 그  포 는, 

치.

청  12 

9 에 어 , 

상   보가 상  라  사 클   보 , 상   닛  체  상  가상  트워크

리  다   보: 

상  가상  트워크 리  라  사 클 지 시간, 트워크 리  시 , 트워크 리가 

(hibernated) /또는 (hibernation) 상태가  수 지 여 , 또는 트워크 리 가상

 료   는 시간 (time limitation) 또는 시  (time point limitation)

 나 또는 그  도  , 

치.

청  13 

9 에 어 , 

상   보가 상  트워크 리 능 사  , 상   닛  체  상  가상

트워크 리  다   보: 

트에  상  가상  트워크 리  단 답 지  시간(shortest response duration), 상  가상

 트워크 리  주  측    /또는  간격, 또는 트워크 트 또는 트워크 리 

업  처리   상  가상  트워크 리  수량 상 (quantity upper limit) 또는  사  수량

상 (related user quantity upper limit)

 나 또는 그  도  , 

치.

청  14 

9 에 어 , 

상   보가 상  치 책   보 , 상   닛  체  다  책: 

상  가상  트워크 리에  리 는 트워크   치(universal device) 상에 가상  

트워크 리  치 는 것, 상  가상  트워크 리에  리 는 상  트워크   치에

  치 상에 가상  트워크 리  치 는 것, 가상 원  도가 상   치 상

에 가상  트워크 리  치 는 것, 또는 미리  지리  치에 는 치 상에 가상  트워크

리  치 는 것

 나 또는 그  도  , 

치.

청  15 

가상  트워크 리    치 , 

트워크 능 가상  스트 (orchestrator) 또는 운  지원 시스 에   지시  수신 도

 수신 닛, 그리고 
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상  수신  지시에 라  보  독 고, 상   보에 라 트워크 리 능 가상  료 도

  가상  어 닛 

 포 고, 상   보는 가상  료   상  트워크 리 능 가상  스트  또는

상  운  지원 시스 에  미리  보 , 상   보는 다   보: 

트워크 리 능   보, 트워크 리 능과 다  가상 트워크 개체 간  폴 지 계(topology

relationship)   보, 트워크 리  스   보, 라  사 클(life cycle)  

보, 트워크 리 능  사   보, 또는 치(deployment) 책   보

 어도 나 또는 그  포 고,

상  트워크 리  스   상  가상  트워크 리  상  가상  트워크 개체

간  스  포 고, 상  가상  트워크 개체는 다 : 

상  가상  트워크 리에  리 는 가상  능 트워크 , 트워크 능 가상  스트

, 트워크 능 가상  리 , 가상  라스트럭처 리 , 또는 트워크 능  가상 원 또는

가상 신 

 어도 나 또는 그  포 , 

상  스  다   보: 

스 칭, 스 치, 스 내  , 스   컨 츠 식 또는  순

, 스에  사 는   칭 또는   또는 는   , 

스  역폭  사 , 스  지연  사 , 스에 는 어드 스  

사 (address binding requirement), 어드 스 수량  사 (address quantity requirement), 또는 

스 보안 책 (interface security policy setting)

 어도 나 또는 그  포 는, 

치.

청  16 

15 에 어 , 

상  가상  어 닛 , 

상  수신  지시에 라 상  트워크 리 능 가상  스트  또는 상  운  지원 시스

상   보  득 도   독 브 닛, 그리고 

상   보에 라  치(universal device)  택 고, 상  택   치  트워크 리  가

상 도   가상  브 닛  포 는, 

치.

청  17 

가상  트워크 리    시스 , 

9 에  치  15 에  치  포 고, 상   치는  통신 는, 

시스 .

청  18 

그램   컴퓨  독 가능   매체 ,

상  그램  1   실   지시들  포 는 컴퓨  독 가능   매체.

청  19 

그램   컴퓨  독 가능   매체 ,
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상  그램  7   실   지시들  포 는 컴퓨  독 가능   매체.

청  20 

삭

청  21 

삭

 

 술  야

본  통신 술 야에  것 , 특  가상  트워크 리    , 치,  시스[0001]

에  것 다. 

 경  술

 통신 트워크에 , 트워크  변경  가 거나 트워크 능  상  가 는 경우, [0002]

 들어,  트워크  /또는  EMS 가 는 것   트워크  /또는  EMS  업

트 는 것과 같 , 트워크    리 시스 (EMS: Element Management System)  재 치 어야 다.

상   통신 트워크는 상  트워크    고, 상   트워크 는 상

 트워크  스  사 , 트워크  리   트워크  스  

 가능  EMS가 다. 

, 통신 비 업체는 통신 비 업체에  생산  트워크  치  지   EMS[0003]

 다. 라 , 통신 트워크  치 는 , 통신 사업 는 동  통신 비 업체에  

매칭(matching)( , 스 ) 트워크  치  매칭 EMS 치  매 야 므 , 상

연  어지고 상   트워크 치 비  생 다. 비  트워크 치   ,

사람들  비  신  트워크 치  도 , 통신 트워크 가상  술  연  시 다. 

 내

본  비  신  트워크 치  사  만 시키  ,  치가 가상  트워크 리[0004]

 는   사  수  도 ,  가상  트워크  리    ,  치,   시스

공 다. 

술  술   결  , 본 에  사  술  루  다 과 같다. [0005]

1 측 에 , 본  가상  트워크 리     공 고, 여   트[0006]

워크 능 가상  스트 (orchestrator) 또는 운  지원 시스 , 가상  트워크 리   

보  는  단계,  그리고 트워크 능  가상  스트  또는 운  지원  시스 ,   보에

라, 트워크 리 능 가상  료 도  트워크 리 가상  리 에게 지시 는 단계  포 고,

 보는 다   보: 트워크 리 능   보, 트워크 리 능과 다  가상 트워크 개

체 간  폴 지 계(topology relationship)   보, 트워크 리  스   보, 라

 사 클(life cycle)   보, 트워크 리 능  사   보, 또는 치(deployment) 

책   보  어도 나 또는 그  포 다. 

1  측  1  가능   식 ,  트워크  리  능   보는  다  능:   리(fault[0007]

management) 능,  리(configuration management) 능, 계 리(accounting management) 능, 능

리 능, 보안 리 능, 상  가상  리 능, 가상  원  비스 연  능, 또는 가상  트

워크 리에  리 는 트워크  가상 원 간  매  계(mapping relationship)  가상  트

워크 리에  는 능  나 또는 그  는  사 다. 

1 측  2 가능   식 , 트워크 리 능과 다  가상 트워크 개체 간  폴 지 계[0008]

 보는 다  : 가상  트워크 리  가상  트워크 개체 간  상 연결 계, 치 시

치 계 , 또는 가상  트워크 리  가상  트워크 개체 간  수량 비  계  어도 나
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또는  포 고, 가상  트워크 개체는 다 : 가상  트워크 리에  리 는 트워크

,  트워크  능  가상  스트 ,  트워크  능  가상  리 ,  가상  라스트럭처

(infrastructure) 리 , 또는 트워크 능  가상 원 또는 가상 신  어도 나 또는  포

다. 

1 측  3 가능   식 , 트워크 리  스   가상  트워크 리  가[0009]

상  트워크 개체 간  스  포 고, 가상  트워크 개체는 다 : 가상  트워크

리에  리 는 가상  능 트워크 , 트워크 능 가상  스트 , 트워크 능 가

상  리 , 가상  라스트럭처 리 , 또는 트워크 능  가상 원 또는 가상 신  어도 

나 또는 그  포 , 스  다   보: 스 칭, 스 치, 

스 내  , 스   컨 츠 식 또는  순 , 스에  사 는  

 칭 또는   또는 는   , 스  역폭  사 , 스

 지연  사 , 스에 는 어드 스   사 (address binding requirement), 어드

스 수량  사 (address  quantity  requirement),  또는 스 보안 책 (interface  security

policy setting)  어도 나 또는 그  포 다. 

1 측  4 가능   식 , 라  사 클   보는 다   보: 가상  트워크 [0010]

리  라  사 클 지 시간, 트워크 리  시 , 트워크 리가 (hibernated) /또는

(hibernation) 상태가  수 지 여 , 또는 트워크 리 가상  료   는

시간 (time limitation) 또는 시  (time point limitation)  나 또는 그  포 다. 

1 측  5 가능   식 , 트워크 리 능 사   다   보: 트에 [0011]

 가상  트워크 리  단 답 지  시간(shortest response duration), 가상  트워크 리  주

 측    /또는  간격, 또는 트워크 트 또는 트워크 리 업  처리   가

상  트워크 리  수량 상 (quantity upper limit) 또는  사  수량 상 (related user quantity

upper limit)  나 또는 그  포 다. 

1 측  6 가능   식 , 치 책   보는 다  책: 가상  트워크 리에 [0012]

리 는 트워크   치(universal device) 상에 가상  트워크 리  치 는 것, 가상

트워크 리에  리 는 트워크   치에   치 상에 가상  트워크 리

치 는 것, 가상 원  도가 상   치 상에 가상  트워크 리  치 는 것, 또는

미리  지리  치에 는 치 상에 가상  트워크 리  치 는 것  나 또는 그  포

다. 

2 측 에 , 본  가상  트워크 리     공 고, 여   트[0013]

워크 리 가상  리 가, 트워크 능 가상  스트 (orchestrator) 또는 운  지원 시스 에 

  지시  수신 는 단계, 그리고 트워크 리 가상  리 가, 수신  지시에 라  보  

독 고,  보에 라 트워크 리 능 가상  료 는 단계  포 고,  보는 가상  료

  트워크 리 능 가상  스트  또는 운  지원 시스 에  미리  보 , 

 보는 다   보: 트워크 리 능  , 트워크 리 능과 다  가상 트워크 개체 간

폴 지 계(topology  relationship)  ,  트워크 리  스  ,  라  사 클(life

cycle)  , 트워크 리 능  사  , 또는 치(deployment) 책    어도 나 또

는 그  포 다. 

2 측  1 가능   식 , 트워크 리 가상  리 가, 수신  지시에 라  보  독[0014]

고,  보에 라 트워크 리 능 가상  료 는 단계는, 트워크 리 가상  리 가, 수신

 지시에 라 트워크 리 능 가상  스트  또는 운  지원 시스   보  득

는 단계, 그리고 트워크 리 가상  리 가,  보에 라  치(universal device)  택 고,

택   치  트워크 리  가상 는 단계  포 다. 

3 측 에 , 본  가상  트워크 리    치  공 고, 여  치는 가상[0015]

 트워크 리   보  도    닛, 그리고  보에 라, 트워크 리 

능 가상  료 도  트워크 리 가상  리 에게 지시 도   가상  지시 닛  포 고, 

 보는 다   보: 트워크 리 능  , 트워크 리 능과 다  가상 트워크 개체 간

폴 지 계(topology  relationship)  ,  트워크 리  스  ,  라  사 클(life
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cycle)  , 트워크 리 능  사  , 또는 치(deployment) 책    어도 나 또

는 그  포 다. 

3 측  1 가능   식 ,  보가 트워크 리 능   보 ,  닛  체[0016]

 가상  트워크 리  다  능:   리(fault  management)  능,   리(configuration

management) 능, 계 리(accounting management) 능, 능 리 능, 보안 리 능, 상  가상

리 능, 가상  원  비스 연  능, 또는 가상  트워크 리에  리 는 트워크 

가상 원 간  매  계(mapping relationship)  가상  트워크 리에  는 능  나 또

는 그  도  다. 

3 측  2 가능   식 ,  보가 트워크 리 능과 다  가상 트워크 개체 간  폴[0017]

지 계   보 ,  닛  체  트워크 리 능과 다  가상 트워크 개체 간  폴

지 계  도  고, 폴 지 계는 다  : 가상  트워크 리  가상  트워

크 개체 간  상 연결 계, 치 시  치 계 , 또는 가상  트워크 리  가상  트워크 개

체 간  수량 비  계  나 또는 그  포 , 가상  트워크 개체는 다 : 가상  트워

크 리에  리 는 트워크 , 트워크 능 가상  스트 , 트워크 능 가상  리 ,

가상  라스트럭처(infrastructure) 리 , 또는 트워크 능  가상 원 또는 가상 신  어도

나 또는 그  포 다. 

3 측  3 가능   식 ,  보가 트워크 리  스   보 ,  [0018]

닛  체  가상  트워크 리  가상  트워크 개체 간  스  도  

고, 가상  트워크 개체는 다 : 가상  트워크 리에  리 는 가상  능 트워크 

, 트워크 능 가상  스트 , 트워크 능 가상  리 , 가상  라스트럭처 리 , 또

는 가상 원 또는 트워크 능  가상 신  어도 나 또는 그  포 고, 스  다

  보: 스 칭, 스 치, 스 내  , 스   컨 츠 

식 또는  순 , 스에  사 는   칭 또는   또는 는 

 , 스  역폭  사 , 스  지연  사 , 스에 는 어드

스    사 (address  binding  requirement),  어드 스  수량   사 (address  quantity

requirement), 또는 스 보안 책 (interface security policy setting)  어도 나 또는 그

 포 다. 

3 측  4 가능   식 ,  보가 라  사 클   보 ,  닛  체[0019]

가상  트워크 리  다   보: 가상  트워크 리  라  사 클 지 시간, 트워크 

리  시 , 트워크 리가 (hibernated) /또는 (hibernation) 상태가  수

지 여 , 또는 트워크 리 가상  료   는 시간 (time limitation) 또는 시  

(time point limitation)  나 또는 그  도  다. 

3 측  5 가능   식 ,  보가 트워크 리 능 사  ,  닛  [0020]

체  가상  트워크 리  다   보: 트에  가상  트워크 리  단 답 지

 시간(shortest response duration), 가상  트워크 리  주  측    /또는  간격,

또는 트워크 트 또는 트워크 리 업  처리   가상  트워크 리  수량 상 (quantity

upper limit) 또는  사  수량 상 (related user quantity upper limit)  나 또는 그  

도  다. 

3 측  6 가능   식 ,  보가 치 책   보 ,  닛  체  다[0021]

 책: 가상  트워크 리에  리 는 트워크   치(universal device) 상에 가상

 트워크 리  치 는 것, 가상  트워크 리에  리 는 트워크   치에 

  치 상에 가상  트워크 리  치 는 것, 가상 원  도가 상   치 상에

가상  트워크 리  치 는 것, 또는 미리  지리  치에 는 치 상에 가상  트워크 

리  치 는 것  나 또는 그  도  다. 

4 측 에 , 본  가상  트워크 리    치  공 고, 여  치는 트[0022]

워크 능 가상  스트 (orchestrator) 또는 운  지원 시스 에   지시  수신 도  

 수신 닛, 그리고 수신  지시에 라  보  독 고,  보에 라 트워크 리 능 가상

 료 도   가상  어 닛  포 고,  보는 가상  료   트워크 리 능

등록특허 10-2005996

- 11 -



가상  스트  또는 운  지원 시스 에  미리  보 ,  보는 다   보:

트워크 리 능   보, 트워크 리 능과 다  가상 트워크 개체 간  폴 지 계(topology

relationship)   보, 트워크 리  스   보, 라  사 클(life cycle)  

보, 트워크 리 능  사   보, 또는 치(deployment) 책   보  어도 나 또

는 그  포 다. 

4 측  1 가능   식 , 가상  어 닛 , 수신  지시에 라 트워크 리 능 가상  [0023]

스트  또는 운  지원 시스   보  득 도   독 브 닛, 그리고  보

에 라  치(universal device)  택 고, 택   치  트워크 리  가상 도  

가상  브 닛  포 다. 

5 측 에 , 본  가상  트워크 리    시스   공 고, 시스  3[0024]

측  또는 3 측  1 내지 6 가능   식  어느 나에  치, 그리고 3 측  또는 3 측

 1 가능   식에  치  포 고, 여   치는  통신 다. 

본  실시 에  공 는 가상  트워크 리    , 치,  시스 에 , [0025]

트워크 리 시스  통신 트워크 내에  치 어야 는 , 트워크 리 능 가상  스트

또는 운  지원 시스   가상  트워크 리   보  고, 여   보는 다  

 보: 트워크 리 능   보, 트워크 리 능과 다  가상 트워크 개체 간  폴 지 계

  보, 트워크 리  스   보, 라  사 클   보, 트워크 리 능

 사   보, 또는 치 책   보  어도 나 또는 그  포 고, 트워크 리

능 가상  스트  또는 운  지원 시스  그러   보에 라 트워크 리 능 가상

료 도  트워크 리 가상  리 에게 지시 다. 본  루 에 , 가상  술   치

상에 트워크 리  치 는  사 고, 라   비  감  , 트워크   가능

트워크 리 치는 매  가 없다는 것  알 수 다. 가상  트워크 리가 통신 트워크  

치 상에 치  에, 운   치 업   상 지 않 므 , 치 시간  단 고 

 비  신  통신망  트워크 치  사  만 시킬 수 다. 

도  간단  

본  실시  또는 래 술  술  루  보다 게  , 실시  또는 래 술[0026]

  는 첨  도  간략 게 다. 게, 다  에  첨  도  단지 본 

  실시  나타내고, 당업 는 창   없 도 들 도  다  도  도  수 다. 

도 1  본  실시 에  가상  트워크 리     1 실시  순 도 다. 

도 2는 본  실시 에  가상  트워크 리     2 실시 에  순 도

다. 

도 3  본  실시 에  가상  트워크 리     3 실시  순 도 다. 

도 4는 본  실시 에  가상  트워크 리    치  1 실시  도 다. 

도 5는 본  실시 에  가상  트워크 리    치  2 실시  도 다. 

도 6  본  실시 에   지능  단말  드웨어  개략도 다. 

도 7  본  실시 에  다  지능  단말  드웨어  개략도 다. 

도 8  본  실시 에  가상  트워크 리    시스   개략도 다. 

 실시   체  내

당업 가 본  실시 에  루     수 게  , 첨  도     참 여[0027]

본  실시  보다 상 게 다. 

도 1  본   실시 에  가상  트워크 리     나타낸다.   다[0028]

단계들  포 다. 

단계(101). 트워크 능 가상  스트  또는 운  지원 시스  가상  트워크 리   [0029]
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보  고, 여   보는 다   보: 트워크 리 능   보, 트워크 리 능과

다  가상 트워크 개체 간  폴 지 계(topology relationship)   보, 트워크 리  

스   보, 라  사 클(life cycle)   보, 트워크 리 능  사   보, 또는

치(deployment) 책   보  어도 나 또는 그  포 다. 

통신 시스 에 , 트워크 리는  리 시스 (EMS: Element Management System) 거나, 또는 트워크[0030]

리 시스 (NMS: Network Management System)  수 다. 재, 공통 통신 시스   트워크 , 

 리 시스 ,  트워크 리 시스  포 다. 본  트워크 리는 들 시스 에   

리 시스  수 다.  통신 시스  트워크   트워크 리 시스 만  포  수 고, 러

통신 시스  트워크 리 시스    리 시스  능과  가능 다. 본 에

트워크 리는 들 시스 에  트워크 리 시스  수 다. 

트워크 (Network Element)는 통신 시스  내  다양  치   어 다.  들어,  트[0031]

워크 컨트 러(RNC: Radio Network Controller), 빙 GPRS 지원 드(SGSN: Serving GPRS Supporting Node),

 스 칭  (MSC:  Mobile  Switching  Center), 스 치,  3G 역 드  다  액 스(WCDMA:

Wideband  Code  Division  Multiple  Acces)  트워크에  티 ,     에볼루 (Long  Term

Evolution) 시스 에  지 (evolved NodeB)과 같  치는  트워크  지칭  수 다. 

EMS는 특   나 상  트워크  리 는 시스  말 , EMS는 트워크 에  운 ,[0032]

어,  지  수  수 다. EMS는 트워크   지  수 고,  들어, EMS는 트워

크 에 직  연결 고, EMS  트워크 는 LAN(Local Area Network) 내 에 치 다. EMS는 원격 지

보수 경에도  수 고,  들어, EMS는 WAN(Wide Area Network)  사 여 트워크 에 연결

다. 통신 비  지 보수  EMS  사 여 간- 계 언어(MNL과 같 ) 지시  트워크 에 

다. 지시  수신  후, 트워크 는 지시   사 에 라 동 고 동  결과  EMS  사 여 운

에게 드 다. 

EMS  트워크  사  계는 매우 가 고, 많  내  스가 어 다. 라 , 각 통신 [0033]

비 업체는 통신 비 업체에  생  트워크  치  지 리   EMS  공 다.

트워크  는 , 통신 비 업체는 는 EMS  동시에 시 다. 상  , 상  

,  상  언어  트워크 에 , 트워크 에 는 상  EMS가 각각 공 다. 라 ,

시스  트워크  업그 드  가 는 , 트워크 에 는 EMS  매칭 업그 드가

 수  가 다. 그 지 않 , 지 보수 업  료  수 없다. 체 트워크  치가 업그 드

는 , 다  트워크 , 다  ,  다  언어  같  많  들  수 므 , 러  트워크 

 EMS 간  엄격   계에  치에  래 는 편   드러진다. 

통신 시스   트워크  업 트 거나  트워크  가 야 는 경우, 트워크 [0034]

에 는 EMS도 업 트 어야 거나 새 게 가  트워크   가능  EMS가 치 어야 다.

 경우, 운 는 트워크   가능   EMS 치  고  치에 EMS 치  치 야

다. EMS 치  비  상  고 EMS 치가  술 에  치 어야 므 ,  치 식

비  상    치 식  비  상  낮다. 

라 , 본  실시 에  가상  트워크 리  는 에 , 트워크 리가 가상  [0035]

식  어 운   치 업   수 고, 비   고비  트워크 치   통신 시스

  사  만 시킬 수 다. 

통신 시스  트워크 리  가상  가 는 , 가상  트워크 리가  야 는 능,[0036]

 트워크 리 능   가 다. 가상  트워크 리  가상  트워크 리에  리

는 트워크  간  스가  가능 도 , 가상  트워크 리  가상  트워크 리에

 리 는 트워크  사  통신    가 다. 통신 시스  트워크 가

다양  에, 가상  트워크 리에  리 는 트워크  다   트워크 (

들어, 가상  라스트럭처 리 (VIM: Virtualized Infrastructure Manager))  포 다. 체 통신 시

스 에  가상  트워크 리  상  동  보 , 가상  트워크 리  다  트워크 

( 트워크 리에  리 는 트워크   트워크 ) 간  폴 지 계도 어야

다. 가상  트워크 리  시스  내  각 트워크 간에 보   에, 트워크 리

들 트워크  간  상  통신  보   트워크 리  들 트워크  사  
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스 식   야 다. 술  보는 가상  트워크 리   보 , 가상  트워크 리

가 립     가 다. 실  에 ,  동  운  지원 시스 에  수  수 거

나, 트워크 능 가상  스트 (network function virtualization orchestrator)에  수  수

다. 

단계(102). 트워크 능 가상  스트  또는 운  지원 시스   보에 라, 트워크 리[0037]

능 가상  료 도  트워크 리 가상  리 에게 지시 다. 

통신 시스  가상  트워크 리  립  가 는 , 트워크 능 가상  스트  또는[0038]

운  지원 시스  트워크 리 가상  리 에게  보  독 도  지시 는  사 는 지시  

트워크 리 가상  리 에게 달 다.  들어,  보   어드 스  운 는 지시는 트워크

리 가상  리 에  수 고, 지시  수신  후, 트워크 리 가상  리 는  보   어

드 스  는 보  독 다. 안 ,  보  운 는 지시가 트워크 리 가상  리

에  수 고, 지시  수신  후, 트워크 리 가상  리 는 지시   보  직  독

다. 

택  트워크 능 가상  스트 는   보  카탈 그 (  들어, Catalog  [0039]

)   다 , 트워크 리 가상  리 가 카탈 그 에 라  치  트워크 리  가상

 수 도 , 트워크 리 가상  리 에게 카탈 그  독 도  지시 다. 안 , 운  지원

시스    보  카탈 그   다 , 트워크 리 가상  리 가 카탈 그 에

라  치  트워크 리  가상  수 도 , 트워크 리 가상  리 에게 카탈 그  

독 도  지시 다. 

카탈 그  독  후, 트워크 리 가상  리 는 카탈 그   보에 라  치  [0040]

트워크 리  가상  수 다. 

택 , 트워크 리 능   보는 다  능:  리(fault management) 능,  리[0041]

(configuration management) 능, 계 리(accounting management) 능, 능 리 능, 보안 리 능,

상  가상  리 능, 가상  원  비스 연  능, 또는 가상  트워크 리에  리 는 

트워크  가상 원 간  매  계(mapping relationship)  가상  트워크 리에  는 

능  나 또는 그  는  사 다. 

 리는  리  가  본  능  나 다. 트워크  특  트워크 에 결  어 [0042]

게 비스  공  수 없는 경우,  리 시스   찾아  시간에  수 다. ,

 리는  검 , 리,    가지 측  포 므 ,  리 능  다  능: 에러 그

 지 고 는 것, 에러 검  리포트  수신 고 답 는 것,  고 식별 는 것, 진단 스

트 수 고  수 는 것  포  수 다. 

 리 능  트워크 가 통신 트워크 비스  공 도 , 트워크  고 트워크[0043]

 는 것  지칭 다.  리   특  능  거나 트워크 능  는 것

다. 라 ,  리 능  다  능: 리 는 트워크   리 는 트워크  그룹  칭

리 는 것, 리 는 트워크  거나 블 는 것, 사 에 라 트워크 에 

보  수집 는 것, 트워크   라미  변경 보  니 링 는 것,  트워크  

 변경 는 것  포   수 다. 

계 리 능  트워크 운    비  통 고 감시  , 트워크 원 사 에  계[0044]

통계  수집 는  사 다. 

능 리 능  시스  원  사  리 는  사 , 능  리 는 트워크   리 는 [0045]

트워크 가 비스  공 는 능 커니  니 링 고 는 것  포  수 다. 능 리 

능  통계 보  수집 는 것과 시스  상태 그  지 고 는 것  포 다. 

통신 트워크는 통신 보안에  가 상   에, 주  통신 트워크에 다 과 같  보안 [0046]

: 트워크  라 시(침 에  트워크 가  득 는 것  지 는 것),

 여( 트워크 상에  침 가 못  보  는 것  지 는 것),  액 스 어( 트워크 

원에  액 스  어 는 것)가 다. 라 , 트워크 보안 리는  커니 , 액 스 어, 암 ,

 암  키워드  리 는 것, 보안 그  지 고 는 것  포  수 다. ,  보가 
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트워크 리 능  경우, 가상  트워크 리   트워크 계 , 트워크 운  리 등   

 수 다. 

택 , 트워크 리 능과 다  가상  트워크 개체 간  폴 지 계   보는 다  [0047]

: 가상  트워크 리  가상  트워크 개체 간  상 연결 계, 치 시  치 계 , 또는

가상  트워크 리  가상  트워크 개체 간  수량 비  계  나 또는 그  포 다. 

가상  트워크 개체는 다 : 가상  트워크 리에  리 는 트워크 , 트워크 능 가[0048]

상  스트 , 트워크 능 가상  리 , 가상  라스트럭처(infrastructure) 리 , 또는

가상 원 또는 트워크 능  가상 신  나 또는 그  포 다. 

택 , 트워크 리  스   가상  트워크 리  가상  트워크 개체 사[0049]

 스  포 다. 

가상  트워크 개체는 다 : 가상  트워크 리에  리 는 가상  능 트워크 , [0050]

트워크 능 가상  스트 , 트워크 능 가상  리 , 가상  라스트럭처 리 , 또는 가

상 원 또는 트워크 능  가상 신  나 또는 그  포 다. 

스  다   보: 스 칭, 스 치, 스 내  , 스[0051]

  컨 츠 식 또는  순 , 스에  사 는   칭 또는  

또는 는   , 스  역폭  사 , 스  지연  사 , 

스에 는 어드 스   사 (address binding requirement), 어드 스 수량  사 (address

quantity requirement), 또는 스 보안 책 (interface security policy setting)  나 또는

그  포 다. 

스 컨 츠 술 :  스에 는   사 여 술  수도 는 보 또는 시[0052]

그 링  스 내에  달 어야 는 보 또는 시그 링  수 다. 스 식  스

가 XML 또는 CORBA  같  특  식  지  수 는 식  스 컨 츠  는 것,

 스가 어  식  처   컨 츠  지  다  어  식  나 에  컨 츠  지

 수 는 것  미 다. 

트워크 리 시스  통신 트워크에 실  치  후, 트워크 리 시스  통신 트워크에  [0053]

상 지 않거나 재 치 어야 는 , 원본 치가 거 어야 다. 통신 시스 에  연 고 어

가능  가상  트워크 리  공  , 가상  트워크 리  라  사 클   본 에

  고 다. 

택 , 라  사 클   보는 다   보: 가상  트워크 리  라  사 클 지 시[0054]

간,  트워크  리   시 ,  트워크  리가  (hibernated)  /또는  

(hibernation)  상태가  수 지 여 , 또는 트워크 리 가상  료   는 시간 

(time limitation) 또는 시  (time point limitation)  나 또는 그  포 다. 

라  사 클  가상  트워크 리  업 주 (work cycle)  나타낸다. 가상  트워크 리  라[0055]

 사 클  만료 는 경우, 가상  트워크 리   치는 가상  트워크 리가 동 지 않게

고 가상  트워크 리에 당  원  다. 라  사 클  특  순간  수 고,  들어, 가

상  트워크 리  라  사 클  시간  지  연도  지  달  지  날짜에 지  시간  

 수 , 시간  도달 는 , 가상  트워크 리는 업 주  료 고  상 재 지 않는

다.  라  사 클  가상  트워크  리가  스 스 는  순간  시 는  지  시간   수

고,  들어, 가상  트워크 리  라  사 클  3개월  지  시간   수 ,

가상  트워크 리가 스 스  후 3 개월 동 는 , 가상  트워크 리가 동  다. 라

 사 클  료 건  수 고, 가상  트워크 리가 료 건(termination condition)  는

, 업 주 는 료 고 가상  트워크 리는  상 재 지 않는다.  들어, 료 건  다 과

같   수 다. 가상  트워크 리에  리 는 트워크  수량  미리  계치(

 들어, 1)보다  경우, 가상  트워크 리는 동  다. 

  간(existence duration)과 라  사 클 간  차  가상  트워크 리  업 시간  [0056]

 간에 도달 는 , 가상  트워크 리는 라  사 클  료 지만, 가상  트워크 리  

 치는 가상  트워크 리에 당  원  지 않는다.  간  는  통신 시스
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 가상  트워크 리  다시 가능 게 야 는 , 가상  트워크 리가 재 치  지 않고

신 게 시  수 다는 것 다.  간  에 , 술  라  사 클   참 고 

사  여 에  지 않는다. 

, 통신 시스   비스  공   가상  트워크 리  , 가상  트워크[0057]

리  라  사 클 또는  간    수 다. 

가상   트워크 리  라  사 클 또는  간  는 식  가상  트워크 리 시스[0058]

통신 트워크 리  실   사  시킬 수 게 여, 가상  트워크 리  재 상태가 운

  운  지 않고 동  어  수 다. 

통신 질에  사람들  가 는   사  만 시키  , 통신 트워크  치 는  각 단계[0059]

 통신 질  고 어야 다.  , 가상  트워크 리  통신 질  체 통신 트워크

 사  시키는 것  보 도 , 가상  트워크 리 능  사   본 에   

 수 다. 

택 , 트워크 리 능  사   다   보: 트에  가상  트워크 리[0060]

 단 답 지  시간(shortest response duration), 가상  트워크 리  주  측    /

또는  간격, 또는 트워크 트 또는 트워크 리 업  처리   가상  트워크 리  수

량 상 (quantity upper limit) 또는  사  수량 상 (related user quantity upper limit)  나 또

는 그  포 다. 

통신  시스 에  가상  수  는   치가  나뿐  ,  트워크  리  가상  리 는   치[0061]

(universal device)에  가상  트워크 리  치 다. 통신 시스 에  가상  수 는 다수  

치가 는 , 치 책   본 에  통신 트워크 원       고 다. 

택 , 치 책  에는 다  책: 가상  트워크 리에  리 는 트워크  [0062]

 치 상에 가상  트워크 리  치 는 것, 가상  트워크 리에  리 는 트워크 

  치에   치 상에 가상  트워크 리  치 는 것, 가상 원  도가 상

  치 상에 가상  트워크 리  치 는 것, 또는 미리  지리  치에 는 치 상에 가

상  트워크 리  치 는 것  나 또는 그  포 다. 

가상  트워크 리가 는 , 술   보  나 상   특  시나리   사 에[0063]

라  수 에 야 다. 

 들 , 트워크 리가 시스  내에 치  가 는 , 어야   보는 어도 트워크[0064]

리 능   보  트워크 리 능과 다  가상 트워크 개체 간  폴 지 계   보

포 다. 

가상  트워크 리  업 주 가 어 어야 , 라  사 클   보가  어야 다. [0065]

트워크 리  스   보가 재 어야 , 트워크 리  스   보가

 어야 다. 실  어 리 에 , 트워크 리 능에  특   사  재 ,  들

어, 트워크 리   처리 도  경우, 트워크 리  처리 도가 개 어야 , 트워크 리 

능  사   보가  어야 다. 트워크 리  치  어 운 실  시나리 에 , 치

가 고 어야 ,  경우, 실  치  사  시키도 , 치 책   보가  어

야 다. 술  상   보는 가상  트워크 리가 상  실   사  만  수 게 다.

라 , 실  에 , 나 상    보가 특  트워크  사 에 라  수 다. 

술  실시 들 , 본 에 공  가상  트워크 리  는 에 , 트워크 능[0066]

가상  스트  또는 운  지원 시스   가상  트워크 리   보   다 , 

 보에 라, 트워크 리 능 가상  료 도  트워크 리 능 가상  리 에게 지시 여, 결

에 가상  트워크 리  다. 가상  트워크 리  는 다양   치 고 가상  

트워크 리  치는 동  어 스 므 , 술 가 에  는 치  치  가 없고,

가상  트워크 리는  통신 트워크 내   치에 만 어야 다. 라 , 가상  

트워크 리 에 라, 비  신  트워크 리 치가  수 고, 통신 트워크  치 

사   수 다. 
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실  에 , 가상  트워크 리   나  어 가능     연  보  , 본 [0067]

람직  루   공 다. 

도 2는 본  실시 에  가상  트워크 리     2 실시  순 도  도시[0068]

,  다  포  수 다. 

단계(201). 트워크 능 가상  스트  또는 운  지원 시스  가상  트워크 리   [0069]

보  고, 여   보는 어도: 트워크 리 능   보, 트워크 리 능과 다  가상

트워크 개체 간  폴 지 계   보, 트워크 리  스   보, 라  사 클

 보, 트워크 리 능  사   보, 또는 치 책   보  포 다. 

 단계에  각   보는  1 실시 에   보  동 므  상   생략 다. [0070]

단계(202). 트워크 능 가상  스트  또는 운  지원 시스   보에 라, 트워크 리[0071]

능 가상  료 도  트워크 리 가상  리 에게 지시 다. 

다    술   만 치 책   보  사 다. [0072]

 실시 에 , 치 책   보  는  트워크 리 가상  리 에게   치[0073]

가 택  다  가상  트워크 리가 택   치 상에 치 는 것에 라 특  책  알리는 것

다. 

통신 시스  내에 가상  트워크 리  치 는 것  시스 에  나 상  트워크  리[0074]

 것 다. 라 , 보다 편리 게 트워크  리  , 가상  트워크 리는 가상  트

워크 리에  리 는 트워크   치 상에 치  수 거나, 또는 가상  트워크 리는

가상  트워크 리에  리 는 트워크   치에   치 상에 치 다. 

들어, 가상  트워크 리가 단 나  트워크  리 고, 트워크 가  (1)에 치

, 가상  트워크 리는  (1)에 치 거나, 또는 가상  트워크 리는  (1)에 

  (2)에 치  수 다. 가상  트워크 리가 여러 트워크  리 는 경우 가상

트워크 리는 든 트워크   에 치 다. 

통신 트워크 원   당  사  보  , 가상  트워크 리가 치   가상 원[0075]

사  고  수 다. 체 , 통신 트워크에  가상  수 는 치  가상 원   

다 , 가상  트워크 리가 가   원 도 또는  째   원 도  갖는  치 상

에 치 어, 가상  원  사 지 않는  치에 가능   가상  트워크 리  치 는 것  

지 여,  생 가능  고 리 비  감  수 다. 

, 가상  트워크 리   지리  치는 미리  수도 , , 가상  트워크 리[0076]

가  지리  치에 는  치에 치 다. 안 , 가상  트워크 리에   가상

원 그룹   미리 어, 가상  트워크 리가 들 가상 원 그룹  갖는 특  치에 라 

치 상에 치  수 다. 안 , 가상  트워크 리   치( 리  )  트워크 어드 스

가  미리  수 고, 는  치가 트워크 어드 스에 라 가상  트워크 리  치

다. 

실  에 , 트워크 능 가상  스트 는   보  카탈 그   다 ,[0077]

트워크 리 가상  리 에게 카탈 그  독 도  지시 여, 트워크 리 가상  리 가 카탈

그 에 라  치  트워크 리  가상 다. 지시  수신  후에, 트워크 리 가상  리

는  카탈 그   독 고,  카탈 그   내  치  책   보에  라    치

택 , 택   치  카탈 그  내  다   보에 라 트워크 리  가상 다. 

 람직  루 에 , 가상  트워크 리가  에,   보가 고, 트워크 [0078]

리 능   보, 트워크 리 능과 다  가상 트워크 개체 간  폴 지 계   보, 트워

크 리  스   보,  라  사 클   보,  트워크 리 능  사  

보, 또는 치 책   보가 고 다. 보  는 것  가상  트워크 리 스가 상

 우수  연  갖   어 가능  가상  스가 도  고, 가상  트워크 리가

실    사  시 , 통신 시스  원  리  사  보 다. 

본  실시 는 가상  트워크 리      공 ,    트워크 리[0079]
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가상  리  에  다. 

도 3  본  실시 에  가상  트워크 리  는  3 실시  순 도  도시 ,[0080]

 다  단계  포  수 다. 

단계(301). 트워크 리 가상  리 가 트워크 능 가상  스트  또는 운  지원 시스 에 [0081]

  지시  수신 다. 

단계(302). 트워크 리 가상  리 가 수신  지시에 라  보  독 고,  보에 라 트[0082]

워크 리 능 가상  료 다.  보는 가상  료   트워크 리 능 가상  스트

 또는 운  지원 시스 에  미리  보 고,  보는 다   보: 트워크 리 

능  , 트워크 리 능과 다  가상 트워크 개체 간  폴 지 계  , 트워크 리  

스  , 라  사 클  , 트워크 리 능  사  , 또는 치 책    

어도 나 또는 그  포 다. 

트워크 리 가상  리 는 수신  지시에 라  보  독 고  보에 라 트워크 리 [0083]

능 가상  료 는 본질 : 트워크 리 가상  리 가  치(  들어, 산업 에  ,

스 리지 치,  스 칭 치) 상에 트워크 리  가상 고 가상  트워크 리가 통신 트워크 내

  트워크 리 치 신에 사  수 다는 것 다.  치  비  낮  에,  치

사   비   수 다. 

택 , 트워크 리 가상  리 에 , 수신  지시에 라  보  독 고,  보에 [0084]

라 트워크 리 능 가상  료 는 단계는: 트워크 리 가상  리 가, 수신  지시에 라 트워

크 리 능 가상  스트  또는 운  지원 시스   보  득 는 단계, 그리고 트

워크 리 가상  리 가,  보에 라  치  택 고, 택   치  트워크 리  가

상 는 단계  포 다. 

가상  트워크 리가 치 어야 는 , 트워크 가상  리 는  트워크 능 가상  스트[0085]

 또는 운  지원 시스 에   지시  수신 고,  지시에 라 는  보  득

다 ,  트워크  리  가상  리 는   보에  라  트워크  리  가상  료 다.   

사 여, 상   트워크 에 , 트워크 에 는 트워크 리 치가  

가 없 , 비   고  트워크 리 치는  에 라 트워크 에  는 가상  

트워크 리  치 는 것만   수 다. 

 통신 트워크 내  트워크 리 치에 결  는 경우, 통신 트워크에 험  래 지 않도  [0086]

트워크 리 치는  술 에  시에 지 어야 다. 트워크 리 치는 지 보수 후에만

게 동  수 지만, 지 보수 간 동안 통신 트워크에 특  험  여  래 다.   

결  , 본  실시 에  가상  트워크 리는 가상  트워크 리   치가 결

, 가상  트워크 리  상  동  보  , 가상  트워크 리    치  

 수 다. 

가상  트워크 리는  치  가상 여 생 고, 가상  트워크 리는  치  운  체[0087]

 드웨어 치  독립 다.  치가 가상  후, 컴퓨  원   링(pooled) 고, 원  내

 드에 결  거나  치에 다  드웨어 가 생 는 ,  치 상에  실 는 가상

트워크 리가  동 지 않  수 다. 라 , 본   실시    치  트워크

리  가상 는  사  후에,  치상  가상  트워크 리가 결  견 는 , 트워크

리 가상  리 는 가상  트워크 리  상  동  보  , 가상  트워크 리  

시에   치   수 다. 

술  1 실시 에  가상  트워크 리    에 여, 본  실시 는 가상[0088]

 트워크 리    치  공 고, 치는 술  1 실시  트워크 리 능 가상

스트  또는 운  지원 시스  고  수 다. 

도 4는 본  실시 에  가상  트워크 리    치  1 실시  도 고, [0089]

치는 1  닛(401)  가상  지시 닛(402)  포  수 다. 다  치  동 원리  참 여 

치 내  치들 간  연결 계  다. 
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 1  닛(401)  가상  트워크 리   보  도  고, 여   보는 다[0090]

  보: 트워크 리 능  , 트워크 리 능과 다  가상 트워크 개체 간  폴 지 계

 ,  트워크 리  스  ,  라  사 클  ,  트워크 리 능  사

, 또는 치 책    어도 나 또는 그  포 다. 

가상  지시 닛(402)   보에 라, 트워크 리 능 가상  료 도  트워크 리 가상  [0091]

리 에게 지시 도  다. 

택 ,  보가 트워크 리 능   보 ,  닛  체  가상  트워크 [0092]

리  다  능:  리 능,  리 능, 계 리 능, 능 리 능, 보안 리 능, 상

가상  리 능, 가상  원  비스 연  능, 또는 가상  트워크 리에  리 는 트워크

 가상 원 간  매  계  가상  트워크 리에  는 능  나 또는 그  

도  다. 

택 ,  보가 트워크 리 능과 다  가상 트워크 개체 간  폴 지 계   보 ,[0093]

 닛  체  트워크 리 능과 다  가상 트워크 개체 간  폴 지 계  도  

고, 여  폴 지 계는 다  : 가상  트워크 리  가상  트워크 개체 간  상 연결

계, 치 시  치 계 , 또는 가상  트워크 리  가상  트워크 개체 간  수량 비  계

 나 또는 그  포 다. 가상  트워크 개체는 다 : 가상  트워크 리에  리 는

트워크 , 트워크 능 가상  스트 , 트워크 능 가상  리 , 가상  라스트럭처

리 , 또는 가상 원 또는 트워크 능  가상 신  어도 나 또는 그  포 다. 

택 ,  보가 트워크 리  스   보 ,  닛  체  가상[0094]

트워크 리  가상  트워크 개체 간  스  도  고, 가상  트워크 개

체는 다 : 가상  트워크 리에  리 는 가상  능 트워크 , 트워크 능 가상  

스트 , 트워크 능 가상  리 , 가상  라스트럭처 리 , 또는 가상 원 또는 트워크

능  가상 신  어도 나 또는 그  포 다. 

스  다   보: 스 칭, 스 치, 스 내  , 스[0095]

  컨 츠 식 또는  순 , 스에  사 는   칭 또는  

또는 는   , 스  역폭  사 , 스  지연  사 , 

스에 는 어드 스   사 , 어드 스 수량  사 , 또는 스 보안 책   어

도 나 또는 그  포 다. 

택 ,  보가 라  사 클   보 ,  닛  체  가상  트워크 리[0096]

다   보: 가상  트워크 리  라  사 클 지 시간, 트워크 리  시 , 트워크

리가  /또는  상태가  수 지 여 , 또는 트워크 리 가상  료

 는 시간  또는 시    나 또는 그  도  다. 

택 ,  보가 트워크 리 능 사  ,  닛  체  가상  트워크[0097]

리  다   보: 트에  가상  트워크 리  단 답 지  시간, 가상  트워크

리  주  측    /또는  간격, 또는 트워크 트 또는 트워크 리 업  처리

  가상  트워크 리  수량 상  또는  사  수량 상   나 또는 그  도

다. 

택 ,  보가 치 책   보 ,  닛  체  다  책: 가상  트워크[0098]

리에  리 는 트워크   치 상에 가상  트워크 리  치 는 것, 가상  트

워크 리에  리 는 트워크   치에   치 상에 가상  트워크 리  

치 는 것, 가상 원  도가 상   치 상에 가상  트워크 리  치 는 것, 또는 미

리  지리  치에 는 치 상에 가상  트워크 리  치 는 것  나 또는 그  

도  다. 

가상  트워크 리가 통신 트워크 시스 에 치  가 는 , 치는 1  닛  사 여[0099]

가상  트워크 리   보   는  사  수 다. 가상  지시 닛  트워크 리

가상  리 에게 가상  동  수 도  지시 는  사 다. 치가 사  후, 상   트워

크 에 , 트워크   가능  트워크 리 시스   가 없고, 가상  트워크
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리가 는  트워크 에  수 도 , 가상  트워크 리   보만  

가 다. 또 , 가상  식  수동 치  비  감  수 다. 라 , 치는 비  신  트

워크 리 치   수 다. 

술  3 실시 에  가상  트워크 리    에 여, 본  실시 는 가상[0100]

 트워크 리    치  공 고, 치는 술  3 실시  트워크 리 가상  리

 간주  수도 다. 

도 5는 본  실시 에  가상  트워크 리    치  2 실시  도 고, [0101]

치는 수신 닛(501)과 가상  어 닛(502)  포  수 다. 다  치  동 원리  참 여 치 내

 치들 간  연결 계  다. 

수신 닛(501)  트워크 능 가상  스트  또는 운  지원 시스 에   지시  수신 도[0102]

 다. 

가상  어 닛(502)  수신  지시에 라  보  독 고,  보에 라 트워크 리 능 가[0103]

상  료 도  다.  보는 가상  료   트워크 리 능 가상  스트

또는 운  지원 시스 에  미리  보 ,  보는 다   보: 트워크 리 능  

 보, 트워크 리 능과 다  가상 트워크 개체 간  폴 지 계   보, 트워크 리 

스   보, 라  사 클   보, 트워크 리 능  사   보, 또는 치

책   보  어도 나 또는 그  포 다. 

택 , 가상  어 닛  수신  지시에 라 트워크 리 능 가상  스트  또는 운  지[0104]

원 시스   보  득 도   독 브 닛, 그리고  보에 라  치  택

고, 택   치  트워크 리  가상 도   가상  브 닛  포 다. 

가상  트워크 리가 통신 트워크 시스 에 치  가 는 , 치는 상   트워크 [0105]

에 사 , 트워크   가능  트워크 리 시스   가 없고, 수신  지시에 라

는  보만  득  가 ,  치는  보에 라 트워크 리  가상 다. 

라 , 치  사 는 것  비  신  트워크 리 치   수 다. 

또 , 본  실시 는, 가상 트워크 리    술  치  드웨어   공 다.[0106]

드웨어  어도 나  (  들어, CPU), 어도 나  트워크 스 또는 다  통신

스, 리,  어도 나  통신 스  포  수 고,  치들 간  연결  통신  도

 다. 는 리에  컴퓨  그램과 같  실  가능  듈  실 도  다.

리는 고  랜  액 스 리(RAM : Random Access Memory)  포   수 고, 또  어도 나  

스크 리  같  비  리도 포  수 다. 어도 나  트워크 스(  또는 

 수 )는 , 역 트워크, 근거리 통신망, 도시 통신망 등  통  치  어도 나  다

트워크  사  통신 연결  다. 

도 6  참 ,   식에 , 리는 그램 지시  고, 여  그램 지시는 [0107]

에  실  수 , 그램 지시는 1  닛(401)  가상  지시 닛(402)  포  수 다. 

도 7  참 ,   식에 , 리는 그램 지시  고, 여  그램 지시는 [0108]

에  실  수 , 그램 지시는 수신 닛(501)  가상  어 닛(502)  포  수 다. 

또 , 본  실시 는 가상 트워크 리    시스   공 고, 여  시스  술[0109]

치  1 실시 에  치  술  치  2 실시 에  치  포 고,  치는  통신

다. , 시스  트워크 능 가상  스트   트워크 리 가상  리  포  수 다. 

안 , 시스  운  지원 시스   트워크 리 가상  리  포 다. 

본  실시 는 또  가상  트워크 리    시스   공 다. 도 8  본  실[0110]

시 에  가상  트워크 리    시스   개략도  도시 , 시스  운  지원

시스 (OSS:  Operation  Support  System)  드(10),  트워크  능  가상  스트 (NFVO:  Network

Functional  Virtualization  Orchestrator)  드(20),  트워크 리 가상  리 (V-O&M  Manager:  network

management  virtualization  manager)  드(30),  가상 트워크 능(VNF:  Virtual  Network  Function)  드

(40), 가상 트워크 능 리 (VNFM: Virtual Network Function Manager) 드(50), 가상  라스트럭
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처 리 (VIM:  Virtualized  Infrastructure  Manager)  드(60),  트워크 능 가상 라스트럭처(VFVI:

Network  Function  Virtual  Infrastructure)  드(70),   가상  트워크 리(V-O&M:  Virtual  Network

management) 드(80)  포  수 다. 

운  지원 시스 (10)  가상 트워크 리(80)  트워크 능 가상  스트 (20)에 개별  연[0111]

결 다. 가상  트워크 리(80)는 가상 트워크 능(40)  가상 트워크 능 리 (50)에 개별

 연결 다. 트워크 리 가상  리 (30)는 트워크 능 가상  스트 (20)  운  지원 시스

(10)에 연결 다. 가상 트워크 능(40)  트워크 능 가상 라스트럭처(70)  가상 트워크 능

리 (50)에 개별  연결 다. 트워크 능 가상   스트 (20)는 가상 트워크 능 리

(50)에 연결 다. 가상 트워크 능 리 (50)는 가상  라스트럭쳐 리 (60)에 연결 다. 가상

라스트럭쳐 리 (60)는 트워크 능 가상 라스트럭처 (70)에 연결 다. 

술  가상  트워크 리(80)는 운  지원 시스 (10)  트워크 리 가상  리 (30)  가상 여[0112]

생 거나, 또는 트워크 능 가상  스트 (20)  트워크 리 가상  리 (30)  가상 여

생  야 다. 라 , 가상  트워크 리는 리  개체에 통 거나, 다수  리  개체에

통  수 고, , 트워크 리 능  다수  리  개체  능 듈  사 여 다. 

NFVO  드,  VNFM  드,   VIM  드가  NFV-MANO  (Network  Function  Virtualization  Management  and[0113]

Orchestrator)에 포  야 다. 가상  통신 트워크는 어도 나  EMS  어도 나  VNF

 포   수 고, 여  EMS는 트워크 리  가상   수 고, 각 VNF  능  상   수 다. 가

상  트워크 리  능  VNF  능    나  리  치에 통 거나, 또는  

 상  리  치에 각각 결  수 다.  본 지원 아키 처  NFVI  드는 컴퓨  원,  스 리지

원,   원  포 다. 

가상  트워크 리    술  시스  클라우드 시스     수 , 클[0114]

라우드 시스  주  클라우드 컴퓨   클라우드 스 리지  포 다. 클라우드 컴퓨  산 컴퓨  말

고,  클러스 는 다양     사 여  트워크  사 여 사 별  

다  애 리  공 다. 클라우드 스 리지는 사  가 클라우드에 는 것  미 , 

는 컬 스 리지에  컬 원  사  지 고 -사 트 사   -사 트 스 리지   달

다. 

OSS는 통   보 원 공   운  지원 시스 고,  는 주  트워크 리,  시스  리,[0115]

계, 비 니스 운 , 고객 비스 등과 같   포 다. EMS는 나 상  트워크  리 는

시스 다. VNF는 클라우드 시스  상에 , 통신 트워크  리  개체 치  는  사 는 능

 수 고, , VNF는 가상  트워크 다.  들어, VNF는  리 개체 또는 지 과 같

 트워크  능   수 다. NFVO는 VNF  치 는  사 고, VNFM  VNF  리 는  사

, VIM  NFVI  리 는  사 다. 

시 , VNF는 지  능   가 다고 가 , 운 는 OSS가 VNF  는 지  능[0116]

 사  수 고, OSS  EMS 사  스  EMS  VNF 사  스  사 여 VNF에  보

가 다. 그러  VNF는 가상  통신 트워크   커 리지    NFVO  사 여 치 므

, 사 가  걸 수 다. VNF는 VNFM  사 여  리  수 , VNF는  리 개체  능

 가질 수 다. 

 식들  술  , 당업 는 실시 들  들   또는 든 단계들    드[0117]

웨어 랫폼에 가 어 트웨어에   수  게  수 다는 알 수 다. 러

에 여, 본  술  루  또는 래 술에 여 는  트웨어  태  

 수 다. 트웨어  ROM/RAM,  스크, 또는  스크  같   매체에   수 고,

본  실시  또는 실시  에    수 도  컴퓨  치(개  컴퓨 , , 또는

미 어 게 트웨  같  트워크 치  수 )  지시   가지 지시  포 다. 

본  실시 들   진  식  , 실시 에  동 거나 사  에 는 [0118]

실시 가 참  수 , 각 실시 는 다  실시  차 에  맞 는 것  야 다. 특 ,

치  시스  실시 는 본   실시  사 , 라  간략 게 다.  에 ,

 실시 에    참  수 다.  치  시스  실시 는 단지 시  것 다. 리
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 들  술  닛들  리  리  수도 거나 그 지 않  수도 , 닛들  시

들  리  닛  수도 거나 아닐 수도 고, 나  치에 치  수도 거나 또는 복수  트워크

닛 상에  수도 다. 듈   또는 는 실시  루   달   실  에

라 택  수 다. 당업 는 독창  없  본  실시  고  수 다. 

약 , 술   본  단지 시  실시 에 과 지만, 본  보   는 것[0119]

 아니다. 본  사상  원리  어나지 않는   수 , 동등  체 또는 개  본  보

 내에 다. 

도

도 1

도 2
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도 3

도 4

도 5

도 6
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도 7

도 8
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