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 hovacim stolem -

zapojeni pro Fizeni automatického
cyklu vicepolohového obrdbéciho stroje g
primodarym programové Fizenym polohovacim
stolem je urdeno zejména pro viceulelovd
obrébdei centra, Obsahuje-kromé bloku ov-
14d4ni viceudelového obrédbdciho centra,
krokovaciho zabizeni, programovatelné pa-
ndti a pracovnich jednotek jedt& vzdjemnd
propojend bloky porovadvacich a vyhodnoco-
Yacich obvodl polohy polohovaciho stolu,
¥izeni cyklu polohovaciho stolu, vyhodno-
covdni smdru pohybu polohovaciho stolu,
porovnivacich a vyhodnocovacich obvodd
okam¥itfch stavi vSech aktivnich uzld jed-
notlivfeh pracovaich jednotek. Déle zapo-
jeni obsahuje snimafe polohy polohovaciho
stolu, pohon posuvu polohovaciho stolu a 4
blok Pizeni cyklu pracovaich jednotek.

6 —] l' 7

261561




. 261 561
Vynélez se tyka zapojenﬂ pro fizeni automatického cyklu vice=-

polohového obrabéciho stroje s primolarym programové fizenym
polohovacim stolem, zejména pro viceulelova obrébéci centra,

Tendence ve vyvoji viceulelovych obrabécich center sméfuje
k vyuzivani stavebnicovych obrabécich strojli, na kterych Lze po
jednoduchém seifizeni obrdbét vice druhl podobnych obrobkl na jed-
no upnuti a tim dosahovat vysoké pFesnbsti a produktivity prace.
K mezioperadni dopravé obrobkl u téchto strojd se pouziva bud
proggamové Fizenych otoénych stoll, které ég mohou otatet v Libo-
volném potfadi pracovnich poloh, pfripadné nékteré polohy podle
potieby vynech4vat, nebo programové Fizenych primotarych poloho=-
vacich stoll. PouZije-Li se pro mezioperaéni dopravu obrobkl pifi-
moCarych vicepolohovych polohovacich stoll, neni moiné pifi dosud
pouzivanych zapojenich zajistit presouvani tohoto stolu do jedno=-
tlivych poLoh v Libovolnénm potadi, pripadné nékteré polohy vyne-

‘chavat, coZ omezuje jejich moZnost pouZiti.

Vyse uvedenélnevyhody v podstafné mife odstranuje zapojeni
pro Fiéeni automatického cyklu vicepolohového obrabéciho stroje
s pfimotarym programové Fizenym polohovacim stolem podle vynalezu,
jehoZ podstata spoliva v tom, Ze na blok ovl&dani viceltelového
obrabéciho centra je pFipoieno svym prvnim vstupem krokovaci za-
fizeni, jehoZ vystupy jsou ptipojeny na vstupy programovatelné
paméti, jejiZ prvni vystup je pFipojen na prvni vstﬁp bloku porov-
navacich a vyhodnocovacich obvodid okamZzitych stavlh a jeji% druhy
vystup je pFfipojen na prvni vstup bloku porovnivacich a vyhodno-
-covacich-obvodl polohy polohovaciho stdu, pripojeného svym prvnim

vystupem na druhy vstup bloku porovnavacich a vyhodnocovacich
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obvodld okamZitych stavl a svym druhym vystupem na prvni vstup

bloku Fizeni cyklu prohbvaciho stolu, pfipojeného na pohon po-~
suvu polohovaciho stolu a'zpétnovazebné spojeného jednak s blokem
vyhodnocovani sméru pohybu polohovaciho stolu, jednak se snimati
polohy poLohovac{ho stolu, pfipojenymi svym prvnim vystupem na
druhy.vstup bloku porovnévaci?h a vyhodnocovacich obvodli polohy
polohovaciho stolu, svym druhym vystupem na vstup bloku vyhodno-
covani sméru'pohybu SZLthvaciho stolu a svym tﬁetim vystupem na
prvni vstup(bloku fizent cyklu pracovnich jednotekﬁ na jehoZ dru~
h?ﬂustup je pFﬁpojen Sv?m vystupem blok porovnavacich a vyhodno-
covacich obvodd okamiit?éh sfavﬁ a jehos brvni vystup je piipojen
na druhy vstup bloku fizenj cyklu polohovaciho stolu, zatimco
jeho druhy wétup je piripojen na druhy vstup krokovqpiho zafizeni,
pﬁiéemi blok Fizeni»cykLu pracovnich jednotek je zpé&tnovazebné
spojen s alespon jednou pracovni jednotkou, pripojenou na treti
vstup bloku porovnavacich # vyhodnocovacich obvodd okamzitych

stavl.

Zapojeni pro tfizeni automatického cyklu vicepolohového obra-
bé-«ciho stroje s pFimoéarym programové fizenym polohovacim stolem,
zejména pro viceutelovad obrabéci centra, podle vynéLeiu umdiﬁuje
gestavit jednotlivé pracovni 5édno{ky centra po obou stranach
bﬁesuvnéhb pfimocarého potokovaciho stolu tak, aby zastavéna plo-
ﬁha byla co nejmen§i, nebot pracovni jednotky nemusi byt uspora-
dany podle sledu provédéhych'pracovnich operaci. Pfesuvny pfimo-
éary polohovaci stll se totiZ mUZe,pifesouvat od polohy k poloze

v Libovolném porfradi a sméru podle programu obréabéciho stroje.

PPiklad zapojeni pro'Fizeni automatického cyklu vicepoloho-
. vého obrabéci stroje s pirimolarym programové fizenym polohovacim
stolem podle vynalezu je schematicky znézornén na pripojeném vy~
krese. ‘

Na blok 1 ovladani viceutelového obrébé&ciho centra je ptipo-
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jeno svym prvnim vstupenm krokovapﬁ zatizeni 2, jehoz vystupy jsou

pripojeny na vstupy programovatelné.paméti 3. Prvni vystup progra-
movatelné paméti 3 je pripojen na prvni vstup bloku 9 porovnévécich
a vyhodnocovacich obvodd okamzitych stavﬁ viech akfivnich uzld
jednotlivych pracovnich Jednotek Druhy vystup programovatelné
paméti 3 je pr1poJen na prvni vstup bloku & porovnavacich a vyhod=~
nocovacich obvodl polohy polohovaciho stolu. Bbk & je ptipojen
svym prvnim vystupem na druhy vstup bloku 9 porovnavacich a vyhod=-
pocovacich obvodd okamzitych stavl a svym druhym vystupem na prvni
vsfup boku 5 Fizeni cyklu polohovaciho stolu. Blok 5 je pftipojen
na pohony 7 posuvu poLohovaciho stolu a dale je zpétnovazébné
spojen Jednak s blokem & vyhodnocovani sméru pohybu polohovaciho
stoLu, jednak se snimali - § ovladani poLohy polohovaciho stolu.
Snimae 6 jsou pr1po;eny svym prvnim vystupem na druhy vstup bloku
4 porovnavacich a vyhodnocovacich obvodl poLohy polohovaciho stolu,
svym druhym vystupem na vstup bloku 8 vyhodnocovéni sméru pohybu
polohovaciho stolu a svym tifetim vystupem ﬁa prvni vstup bloku 10
Fizeni cyklu pracovnich jednotek. Na druhy vétup bloku 10 je pri-
pojen svym vystupem blok 9 porovnavacich a vyhodnocovacich obvodd
okamzitych stavd. Prvni vystup bloku 10 fizeni cyklu pracovnich
jednotek je pripojen na druhy vstup bloku 5 fizeni cyklu poloho-
vaciho stolu a jeho druhy vystup je bFipojen na druhy vstup kroko-
vaciho. zafizeni 2. Blok 10 fizeni cyklu pracovnich jednotek je
dadle zpétnovazebné spojen s pracovnimi jednotkami 11, pfipojenymi
na tireti vstup bloku 9 porovnavacich a vyhodnocovacich obvodi

okamzitych stavu.

. sepnutim pristudnych spinacich prvkd bloku 1 dvlédénﬁ vice~
yéelového obrabé&ciho centra je zvolen cyklus obrédbé&ciho centra a
je piriveden elektricky signal do krokovaciho zaiizeni 2. Krokova-
ci zafizeni 2 se naétavi do prvni polohy a phivede elektricky
signal na prvni vstup programovatelneé paméti 3 cykld obrébédiho
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stroje. Z programovatelné paméti 3 jéou.pﬁivédény pnogramové
instrukce'forhou eLektrickychssignéLﬁ jednak do bloku 9 porovna-
vacich a Vyhbdhocdvacich obvoda okamzitych stavul viech aktivnich
uzld JednotL1vych pracovn1ch ]ednotek, jednak do bloku 4 porov-
-névacich a vyhodnocovac1ch obvodu poLohy polohovaciho stolu. V
bloku ﬁ~3e~pabvnéna_programované poLoha polohovaciho stolu se sku-
te&nou. Jesfliie ékutééhé potdha nesouhlasi s programovanou, je
vyslan etektricky signél do‘blbku S»Fizeni cyklu poLohovaciho-
stolu. Z bloku 5 je dale vyslén eLektr1cky signal do btoku 8 vy-
hodnocovén1 sméru pohybu polohovac1ho stoLu. Vysledek vyhodnoco-
ni je vysLén jako 1nstrukce o sméru pohybu polohovac1ho stolu
zpét do bloku 5 Fizeni cyklu poLohqvaciho stolu, do kterého je
sodéasné’pﬁivegen elektrickf Signé( z bloku 10 Fizeni cyklu pra-
covnich jednotek'jakp informace @lﬁtom;'ie se vSechny pracovﬁi
jednotky nachézeii v'zékLadni poloze. Z bloku 5 je vyslan eslek~-
tricky signal do pohonu N4 posuvu polohovaciho stolu, ktery vyjiz-
di do programované polohy. Ze sn1macu 6 polohy polohovaciho stolu
jsou opét vyslany eLektr1cke signaly o~ Jeho poloze do bloku 4 po-
rovnavacich a vyhodnocovacich obvodd polohy polohovaciho stolu,
v ném: je skute&na poloha porovnana s programovanou. Jakmile ob&
polohy souhlasi, je vyslan e[ektrick} signal z bloku 4 do bloku 5
fizeni cyklu polohovaciho stolu' a déle do pohonu 7 posuvu polo~
hovaciho stolu, v disledku &ehoZ se polohovaci stul zastavi. Infor=-
macé v podobé eLJ%rického signalu o tom, Ze polohovaci stil je
v poZadovaneé poLoze-je vyslana jednak ze snimaéd 6 polohy poloho~
vaciho stolu do bloku 10 Fizeni cyklu pracovnich jednotek, jednak
z blbku 4 porovnavacich a vyhodnocovacich obvodi polohy polohovaci-
ho stoku do bloku 9 porovnéavacich a vyhodnocovaciéh obvodl okamzi-
tych stavl. V bloku 9 jsou pogovnany okamzité polohy v8ech aktiv-
nich uzld jednotlivych pracovnich jednotek. Jsou-li v8echny uzly
pracovnich jednotek, t.j. zééobnﬁky qperaéniéh hlav, vrtaci vedeni,

krokovaci zafizeni a pod. v poZadovanych polohach, je vyslan z
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bloku 9 porovnavacich a vyhodnocovacich obvodl okamzitych stavi

elektricky signal do bloku 10 Fizeni cyklu pracovnich jednotek a
dale do pracovnich jednotek 11, které vyjiidéj1 vpited, aby pro-
vedly pracovni operace. Jakmile skonéi naprogramové pracovni ope-
race, je vyslan z bloku lgviizeni cyklu pracovnich jednotek eLek-
tricky signal do krokovaciho zafrizeni 2, které se nastavi do dal-
$iho kroku a privede élektﬁcky signal na dal8i vstup programova-
telné paméti 3. Cely cyklus se opakuje tak dlouho, aZ se provedou
na obrobku v$echny naprogramované pracovni operace. Polohovaci
stl se vrati do zakladni polohy, obsluha vyméni obrobek a ﬁﬁie
spustit obréabéci centrum do dal&iho cyklu.




PREDMET VYNALEZU

| : , 261 561
Zapojeni pro fizeni automatického cyklu vi¢epolohového.obré-

béciho stroje s pFfimotarym programové Ffizenym polohovacim stolem,
zejména pro viceulelova obrabéci centra, vyznalujici se tim, Ze

na blok /1/ ovlédénﬁ‘viceuéelového obrabéciho centra je pifipojeno
“svym prvnim vstupem krokovaci zatizeni /2/, jehoz vystupy jsou
ptipojeny na'vétupy,programovatelné paméti /3/, jejiz prvni vystup
je-pﬁipbjen_ha prvni vstup bloku /9/ porovndvacich a vyhodnocova=-
cich obvodl okamZitych stavi a jejiz druhy vystup je pfipojen na
prvni vstup bloku /4/ porovnadvacich a vyhodnocovacich obvodid po-
Lohy polohovaciho stolu, bﬁipojenéhO'svym prvnim vystupem na dru-
hy vstup bloku /9/ porovnavacich a vyhodnocovacich obvodlu okamzi-
tych stavd a svym druhym vystupem na prvni vstup bLbku /5/ tizeni
cyklu polohovaciho stolu, ptipojeného na pohon /7/ posuvu poloho-
vaciho stolu a zpétnovazebné spojeného jednak s blokem /8/ yyhod-
nocovani éméru pohybu polohovaciho stolu, jednak se snimadi /6/ '
polohy polohovaciho stolu, pfipojenymi svym prvnim vystupem na
druhy vstup bloku /4/ porovnavacich a vyhodnocovacich obvodl polohy
poLohovaéiho stolu, svym druhym vystupem na vstup bloku /8/ vyhod~
nocovani sméru pohybu polohovaciho stolu a svym tifretim vystupem

na prvni vstup bloku /10/ fizeni cyklu pracovnich jednotek, na
jehoi,druhy vsfup je pfipojen svym vystupem blok /9/ pordvnévacich
a vyhodnocovacich obvodid okamZitych étavﬁ a jehoz prvni vystup je
pripojen na druhy vstup bloku /5/ #izeni cyklu polohovaciho stolu,
zatimco jeho drﬁhy Jétup7je piipdjen.na druhy vstup krokovaciho
zarizeni /2/, pritemZ blok /10/ Ffizeni cyklu pracovnich jednotek
je zpétnbvazebné spojen s alespon jednou pracovni jednotkou /11/,

pfipojenou na treti vstup bloku /9/ porovnavacich a vyhodnocova~-
cich obvodd okamZitych stavd.

1 vykres
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