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Wynalazek ninie¢jszy dotyczy maszyny do prze-
bijania skorupy <lektrolitu i rozdzielamia tlenku
aluminium w elektrolizerach aluminium.

Czynnoé¢ przebijania skorupy elektrolitu craz
zasilanie elekirolizeréw tlenkiem aluminium
byly dotychczas wykonywane oddzielnie. Prze-
bijanie bylo wykonywane na obwodzie kapieli
za pomocg pneumatycznych miotkéw - dzioba-
kéw, zamontowarych ma wézkach z wlasnym
napedem, jezdzacych po ziemi lub po zawieszo-
nych na jezdzacych suwmnicach, natomiast zasi~
lanie tlenkiem aluminium odbywalo sie za po-
miocg woézkéw lub pomostéw rozdzielczych, zar
opatrzonych w pojemniki, ktérych dna byly roz-
tapiane.

Najczesciej jednak dlatego, 2e obydwie te
czynno$ci odbywaja sie miezaleznie, przechodzi
pewien okres czasu pomiedzy przebiciem i zasi-
laniem, a to pocijga za sobg szereg wad (ulat-
nianie si¢ gazdw, straty cieplne itd). Z drugiej

strony przquczenie~rudwmych urzadzen prze-
bijajgcych i zasilajgcych do jednej sieci spre-
Zonego powietrza prowadzi do wysokich kosz-
téw eksploatacyjnych.

Urzadzenie wedlug niniejszego wynalazku,
wskutek przystoscwania do wykonywania dwéch
réznychi operacji, pczwala na zgsilanie tlenkiem
gluminium mnatychmiast po pryebiciu skorupy
elektrolitu. Warunki eksploatacji elektrolizeréw
Zostajg W ten sposéb polepszong, a zy?lp powier
ksza sie jeszcze wskutek tego, Zze maszyna. jest
obstugiwana przez jednego tylko operatera. -

Ponadto umieszczajgc maszyne na szynach
mozna do niej doprowadzaé energie za pomocg

przewodéw jezdnych i przewodzgeych prad szyn,-

co daje duza latwodéé przemieszczanla sie jej,
bez krepcwania si¢ pneumatycznymi lub elek-
trycznymi polgczeniami zawieszonymi u goéry
lub umieszczonymi na ziemi.

Urzadzenie wedlug wynalazku obejmuje: ze-
spol skladajacy si¢ z: mbotka - dziobaka i ele-
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mentéw dostarczajacych tlenek aluminium w po-
blizu narzedzia milotka - dziobaka, przy czym
wspomniany zesp6l ma moznoS¢ przemieszcza-
nia sie*w plaszczyznie poziomej w nieznacznej
odlegloéci od kapieli jednego lub kilku elektio-
lizeréw aluminium.

Wedlug wynalazku, kadlub mlotka - dziobaka
zaopatruje si¢ W pojemnik dozujgecy zawieraja-
cy tlenek aluminium, przy czym wspomniany
pojemnik w swej dolnej czeSei wyposazony jest
w jeden lub kilka zamykanych otworéw, roz-
dzielajgcych tlenek aluminium w strefie mlotka-
dziobaka. .

Poza tym sj przewidziane na poélelastyczne
elementy laczace, pomiedzy kadlubem mlotka-
dziobaka i pojermmikiem tlenku aluminium.

W najkiorzystniejszej postaci realizacji wymar
lazku, zespél skladajgcy sie z miotka - dziobaka
i pojemnika tlenku aluminium jest zawieszony
ponad kgpielami wanien na’ koricu poziomego
wrmema, przesuwajgcego sie w elemencie, kté-
Ty moZe obraca¢ sie dokola osi pionowej. Wspo-
mniany element obracajgcy sie¢ montuje si¢ na
ruchomyum pojezdzie, zdolnym do przemieszczar
nia si¢ réwnolegle do wzdluinej osi linii wa-
nien. Poziomre rami¢ i obracajacy sig element
9 umieszczone mna -wystarczajacej wysokiosci,
aby przebijanie skorupy i zgsilanje tlenkiemn
atuminium mogly odbywaé sie w dowolnym

W urzadzeniu wedlug wynalazku wspomniany

wyzej ruchomy pojazd jest najkorzystniej utwic-
1Z0ny ze wspornika, na ktérego koricu podwie-
my j&st e{lement obracajacy sie. Réwnolegle

wz;llu.ﬁneﬁ‘ osi linii wanien, przemieszczenia
tego wespornika sq kierowane za pomiocg dwaoch
poziomych szyn, z ktérych jedna umieszczcna
‘na poziomie ziemi przejmuje przede wszystkim
‘obciqdemia pionowe, a druga umieszczona w pe-
wnej odleglosci od ziemi przejmuje c¢becigzenie
poziome, spowodowane momentami wywraca-
iswmi

Wszystkie organa sterowania i kontroli urza-
‘dzenia sy umiesaczone w poblizu zespolu, skla-
dajawﬂo si¢ 'z mlotka - dziobaka i pojemmika
ﬂmﬂqu aluminium. Pompst sterowania, stanowia-
cy- jedna calofé z tym zespolem, umozliwia jedr
agmu tykko oparatorowi sterowanie urzadzeniem
4 mawawame sig W bezposredniej bliskosci jego
mnej CZeict.

. urzgdzenia obejmujace zwlaszcza:
zasllame tlenkiem aluminium z ruchomego po-
-Jempika domujacege, zasilanie sprezonym powie- ¢
zem wilolks, - dziphaka, réme Wsporniki i prae-

guby, jakie zawiera urzgdzenie itd. zostang opi-
sane ponizej.

Na rysunku jest uwidoczniony przyklad wy-
konania urzadzenia, przy czym fig. 1 przedsta-
wia rzut przedni urzgdzenia, fig. 2 — to samo
urzgdzenie w rzucie z bokwu, fig. 3 — rzut czopa
maszyny w wikkszej podzialce, a fig. 4 — rzut
mechanizmu KieMYlibego gérnej czesci wspor-
nika.

Na fig. 1 i 4 jest uwidoczniony zawieszony
zespdl, skladajgcy sie z miotka - przebijaka 1,
pojemnika 2 dozujgcego tlenek aluminium i po-
mostu sterowania 3. Na pél elastyczme elemen-
ty laczace, w rodzaju tlumikéw drgan, sg prze-
widziane pomiedzy tymi frzema elementami
skladowymi, aby zapobiec przekazywaniu na
zesp6! maszyny i na operatora wstrzaséw spo-
wodowanych uderzeniami mlotka.

Zespll ten jest zawieszony ponad kapielg 4
wanien, na kofiéu poziomego ramienia 5, z kté-
rym lgczy sie nd stale poprzez kolankowy ele-
ment laczacy 6, 7.

Poziome ramie¢ 5 moze przesuwaé¢ sie¢ w sto-
sunkw do elementu cbracajgcego sie 9, na przy-’
klad pomiedzy krgzkami 8, za pomoca silnika
elektrycznego 10. Oczywiscie maszyna Wyposa-
woma w teleskopowe ramie, uruchamiane pneu-
matycznie lub hydraulicznie miescilaby sig row-
niez w ramach miniejszego wynalazku.

0§ obrotu XY elementu 9 jest pionowa i naj-
korzystniej jest umieszczona w plaszczyznie pio-
nowej przechodzacej przez wzdiuzng 0§ linii wa-
nien zasilanych, a zarys zewnetrzny wspomnia-
nych wanien jest uwidoczniony schematycznie
i oznaczony liczbg 54.

Mechanizm podtrzymujacy i obracajacy
element 9 sklada sie zasadniczo z pewmej liczby
krazkéw 11 o osiach pionowych, potaczonych na
stale z elementem 9. Wspomniane krazki wypo-
sazone s3 ‘W Wystepy, kiére zazebiaja si¢ z cd-
powiednimi rowkami nieruchomego wienca 12,

W ten sposéb zrealizowany obrét, jak row-
niez mechanizm obracania elementu 9 bedzie
dalej szczegoétowiej cpisany.

W przykladzie wykonania, przedstawicnym na
fig. 1 i 2, wieniec 12 jest umocowany na oricu
wysiegnika 13 wspornika 14, ktéry za pomnoca
dwéch k6t 15 moze toczyé sig@ po szyhie, umiesz-
czonej na ziemi, réwnolegle do wzdbuimej osi
wamnien. Silnjk elektryczny 17 zapewnia prze-
mieszczanie sie wspornika.

Moment wywracajacy wepornika jest zrowno-
wazony z jednej strony na pozigmie ziemi przez
dwa krazki 30 o osiach mniej wigeej piono-
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wych, ktére oplierajg sie z boku na gléwce szy-
ny 16. Z drugiej strony jest on zZréwnoewazony
w czeéci goenej wspornika ga pomocs wigka 18,
‘wypesazonego w dwa kela 19 o piomewych
mach Kola 19 opierajg si¢ na poziomej szynie
20, umieszazonej na priyklad na wsporniku 21,
Mwnm W anuese budynku. Mechanizm
laegqoy wések 18 i kadlub wspomika 14 bedzie
omsa’nyuaugélemeg £ powolaniem sie na fig. 4.
Rosumie gie samo priez sig, ze wieniec 12
czopa méglby byé osadzony na innym elemen-
‘cie ruchamyin a nie na weporniku, na preyklad
na sarwmicy jesligeej, diwigu portalowym itd.
Zawiessany zespol (fig. 1 i 2), skladajaey sie
z miotka - dziobaka 1, pcjemnika dozujgcego
tlepek aluminium 2 i pcmostu sterowania 3, mo-
e wykonywaé trzy réime ruchy: przemieszcza-
nie sig wadluz wanien, gdy wspomik toczy sie
po szynach pod dzialaniem silnika 17, prze-
mieszczanie prostopadle do linii wanien, gdy
ramig 5 prgesuwa sie w elemencie 9 pad dziala-
miem gilnika 10, obrét dokola osi pionowej, gdy
‘¢plement 9 obraca si¢ w wieficu 12 pod dziala-
niem eilnika nie pokazanego ng fig. 11 2.
Te trzy silniki eg sterowsme z pulpity 22. A
zatem wsavatkie trzy kable, ktére zapewmiaia
- polaczenie pulpit — silnik, razem z ramieniem 5,
stanowigeym jedna caloéé z pulpitem 22, powin-
ny wykonywa¢é ruch postgpowy w elemencie 9,
na ibérym sq ustawiope dwa ostatnie silniki,
a to uzyskuje sie badz za posrednictwem stykéw
Slizgowych, zawierajacych szyny, zamccowane
na jednym z dwéch elementéw 5 lub 9, oraz
saeaotki stykowe, zamcecowane na drugim
elemencie, badz tez za  poSrednictwem
malych bebnéw do samoczynnego nawi-
jamia lub odwijamia. Silmik 17 jest ustawiony na
wepormiku 13—14; jego kabel sterujgcy musi za-
‘tema przechodzié praez urzgdzemie zapewmniajgce
obrdt kola dckola osi X—Y clementu 9 w sto-
sunku do wespornika, a to uzyskuje si¢ za po-
frednictwema wspiddrodiowych 2z osia X-Y
pierscieni, ktére stanowig jedng calo§é z jed-
nym lub dmgim z elementéw 9 lub 13—14 i do
ktérych sq dogiskane szcactki stykowe stanowia-
ce jedng caloéé z drugim z tych wymienionych
‘wyiej elementéw. Deprowadzanie pradu do ma-
szyny odbywa si¢ za pomocs szczotki $lizgaja-
"cej sie po szynie ulozonej na ziemi i za pcmoca
jednego lub kilku przewoddéw jezdnych, umiesz-
ezonych na przyklad ma wspomniku 21, Zawie-
szony- 2eepOt, a zwlaszcza milotek - dziobak I

i pomost sterowania 3 jest izolowamy elektrycz-

nieod masy maszyRy za pomesg klinow izolyjar

cych, takich jak elementy 23124 umieszczone ' po-
miedzy przesuwnym ram:lemem 54 podotrzymy-
waezem kolanowym 6, 7. ' )

Poszczegblne cpisane wyzej ruchy poawalajg
na przemieszczanie crynnej czesel maszyny we
wezystkieh kierunkach w felu przebijania ekc-
‘tupy i zasilania wszystiich brsegéw wanien, na
ogél ustawicnych w szereg, jedna za druga.

Przebijajgcy skorupe el litu mlotek 1 jest
uruchamiany pnenmaty e ze ?£rédla -sprezo-
nego powietrza, obejmujgcdgo sprezarke 25 i je-
den lub kilka zbiernikéw P26, umieszeronych na
konstrukeji wspornika. Doprowadzanie sprezone-
go powietrza cdbywa sie zia pomocy sztywnego
rurociagu 27, zacpatrzenego w obracajacy sie
lacamnik 28 umieszczony ®na osi obrotu XY, oraz
za pomoca gietkie] sury 29, znajdujaced sie po-
mieday laoznikiem obrotowym i mletkiem.

Pojemnik dozujyqcy 2, stuzgey do regdzielania
tlenku aluminium jest sasilamy ze zbiornika 31
o duzej pojemnosci, ktéry jest zamontowany W
gérnej czedci konstrukeji wspornika.

Speejalne é$rodki ostrodmedct powlnnar byt
preedsigbrane przy laczeniu tyech dwéch shior
nikéw, ktére praemieszezaja sie wzpjemnie jodr
noezednie ruchem postepowym 1§ cbrobowym.
Dno wbicrnika 31 jegt pelaczone x Wa’lﬂm
32 sprezonego powieirsa w cefu rozpuichniania
tlenku aluminium, ktGry splywa przewoden po-
wietrznym 33 az do sasiedabwa esi XY o0pa,
umieszcaonego na keheu ramienis, Wepormika,.

Tlenek aluminium preechods 2atem - evcd¢
$rodkowa czopa, a nasiepnie schodai do gietide-
go rekawa 34, ktory wskutek swych odksztalces
powéduje ruchy pojemnika dezaiacego 2 W cer
lu umodiiwienia preejéeia tlenks alyminiupe do
czeéei srodkowe]j czopa, wezysthie cedch mechar
niczne, slusace do przytrzymywania i do steror
wania czgéci obracajacej sig na obwodzie -c2pa,
treeba doprowadzié W  sposdh mlwimcy
preejécie do jego frodka. -~ -

Fig. 3 przedstawia preykiad wykomma mpa.,
spelniajacego te Wymagamd warumki. -

Konieczna do podtrzymywania ezgsé jest utwo-
tzona z czterech kradkéw 1f, ktéwych osie pio-
nowe 41 stapowia jedng celci¢ z elemenism
obrotowym 9, craz z wiefica 12, pPrzyspawanego

-do.phyty 35, umocowanej na stale pa kefiew rar

mienia wepornika. Krgzki 11 83 najkorzystniej
osadzone na lozyskach waleezkowych, mie uwi-
doczmionych na rysunky.  Kradki te i wieniec
maja rowki, ktorych zaxys jest zarysem zgbatki
i ktérych prostoliniowe boki z¢béw sa twoxza-
cymi powierzchni stodlowych. W tem spescb
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okveslone powierzchnie stozkowe na wiehcu i
krazkach sg odpowiednio wzajemnie styczne w
plaszczyznie wyznaczonej przez o wienca i o$
kazdego krazka.

Momenty wywracajgce przykladane do czopa
wywoluja mnaprezenia. styku w strefie stycz-
noSci wymienionych wyzej powierzchni stozko-
wych, niezaleznie od tego jaki bylby kierunek
tego momentu.

Ruch obrotowy jest sterowany za pomocg nie
pokazanej na rysunku skrzynki przekladniowej,
ktérej kolo zebate zazebia sie¢ z wiericem zgbar
tym 36, stanowiacym jedng cato$é z plyts, za-
bezpieczong od obracania sie.

Ze wzgledu na cchrone tego mechanizmu od
pylu tlenku aluminium, wskazane jest przewi-
dzie¢ pomigdzy czedcia nieruchomg i czesdcig ru-
chomg pewna liczbe polgczenn labiryntowych,
oznaczonych liczbami 37, 38, 39, przy czym dwa
ostatnie poljczenia sg majkorzystniej zapelnione
olejem.

W elemencie 9 sg przewidziane otwory 40 po-
miedzy polaczeniami 37 i 38, aby w zadnym
przypadku tlenek mie mégl sie gromadzié¢ w tym
miejscu. Lopatki, stanowigce jedng calo§¢ z za-
bezpieczng od obracania sie plyta 35, zeskro-
buja tlenek aluminium, aby zmusi¢ go nastepnie
do wysypania sie przez otwcry 40.

Powietrzny przewéd zsypujacy 33, prowadzacy
tlenek aluyminium ze zbiornika 31, ma wylot do
czopa przez otwer 42, wykonany w plycie 35.
Tlenek aluminium jest nastepnie kierowany do
gietkiej rury 34 za pomocg blachy 43, uksztal-
towanej jako stocek, bez wchodzenia jednakze
do czesci $rodkowej 44 caopa, ktéra otacza do-
ptyw 45 sprezonego powietrza, osadzony na po-
Iaczeniu obrotowym 28, a takze kable elektrycz-

. ne, ktére sg prowadzone do stanowiska stero-
wania.

Rozdzielanie tle'nk»u aluminium do kapieli war
nien, wychodzac od pojemnika dozujgcego 2,
jest przeprowadzane najkorzystniej przez dwa
otwory umieszczone z jednej i drugiej strony
miotka - dziobaka. Te dwa otwory s3 zamykane
przez dwie pokrywki, uruchamiane za pomoca
dwéch pedatow, L.mneszczonyudh na pomoscie ster
rowania 3.

Dla oriéntacji podaje sie, ze wykonana ma-
szyna zawiera dozujacy pojemnik rozdzielczy o
objetosci 200 litr6w i zbiornik 31 o pojemmnosci
6900 litréw. Zbiornik ten jest okresowo napel-
niany z duzych zbiornikéw - siloséw, umiesz-
czonych zewnatrz budynkwu.

W. praktyce byloby bardzo trudno realizowaé

idealnie stala odleglo$¢ pcmiedzy dolng szyng
kierujaca, ulozona ma ziemi i szyng gérna,
umieszcozng na wsporniku 21, gdyz odleglosé
miedzy tymi dwcma szynami moze byé rzedu
5—6 metréw. Pcnadto jedna lub kil*a suwuic
jezdzacych sg na ogél zainstalowame w halach
ochraniajacych elektrolizery, a przejécie jednej
suwnicy jezdzgcej w poblizu wspornika 21 moze
pociagnaé za sobg chwilowe odksztalcenie gor-
nej szyny Kierujacej. Z tych wlasnie wzgledow
maszyna wedlug wynalazku jest zaopatrzona w
urzadzenie lgczace, pozwaslajgoe w pewnym stc-
pniu na swobode ruchu gérnego wézka kieru-
jacego wzgledem konstrukeji wspornika.

Wedlug sposobu wykonania, przedstawionego
na fig. 4, wézek 18, zaopatrzony w kola 19 o
osiach pionowych opierajagce sie na szynie 20,
stanowi jedng calo$é z elementem 46 zakonczo-
nym wystepem 47. _

Kadiub 14 wspornika zawiera réwniez w swej
gérnej czesSci wystep 48. Na dwéch bokach wy-
stepé6w 47 i 48 montuje sie dwie czasze 49 i 50,
pomiedzy ktérymi zostaje umieszczona kula 51,
ktérej Srodek lezy na plaszczyznie srodkowej
Z-Z‘ kétek 19. Kulka, odgrywajgc role Sciska-
nego przegubu, umozliwia w ten sposdb wozko-
wi 18, kitérego cigzar jest zréwnowazony spre-
Zyna 52, cpierajaca sie w stalym punkcie 53
wspornika, podazanie zawsze dokladnie za 361'-
nag szyna prowadzaca 20. °

Zastrzezemia patentowe

1. Urzadzenie do przebijania skorupy elektroli-
iu craz do rozdzielania tlenku aluminium w
elektrolizerach, znamienne tym, ze zawiera
miotek - dziobak, ktérego kadlub jest wypo-
sazony w gietka rure, ktérg tlenek alumi-
nium jest dostarczany w strumieniu sprezo-
nego gazu, a takze w elementy do zawiesze-
nia i przemieszczania wspomnianego mlot-
ka-dzigbaka ponad kapielami wanien.

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze pojemnik dozujacy tlenek aluminium jest
umieszczcny w kadlubie mlotka - dziobaka.

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 2, znamienne tym,
ze ma pélelastyczne elementy laczace sg ulo-
2ome pomiedzy pojemnikiem dozujgcym i ka-
dlubem milotka - dziobaka.

4. Urzadzenie wedlug zastrz. 3, znamienne tym,
ze miotek - dziobak 1 pojemnik dozujacy sa
zawieszone na przesuwajgcym sig i obracar
jacym sie ramieniu  poziomym.

- 4 -



. Urzadzenie wedlug zastrz. 4, znamienne tym,

Ze przesuwajace sie [ obracajace sie¢ ramie
poziome jest zamontowane na koficu wysieg-
nika wspornika jezdzacego po szynach.

. Urzgdzenie wediug zastrz. 4, znamienne tym,
Ze przesuwajgce sie i obracajgce sie ramie

poziome jest zamontowane pod dzwigiem por-
talowym lub suwnicg jezdzgcg.

. Urzadzenie wedlug zastrz. 5, znamienne tym,
ze gorna czesé¢ kadluba wspornika jest kiero-
‘wana wzdluz poziomej szyny za pomocg woz-

“ka, umieszczonego przegubowo na wsporniku,

cere iy raey 5N
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8. Urzadzenie wedlug zastrz. 5 lub 6, znamien-

ne tym, ze duzy zbiornik tlenku aluminium
jest umieszczony na wsporniku lub suwnicy
jezdzacej i zasila pojemnik diozujgcy, prze-
widziany na kadlubie mlotka - dziobaka.

Pechiney Compagnie de Produits

Chimiques
et Electrométallurgiques

Zastepca: mgr Jozef Kaminski
rzecznik patentowy
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