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(54)  Ablaufgarnitur fiir einen Spiilkasten

(57)  Eine Ablaufgarnitur (1) fur einen Spulkasten,
umfasst einen Ventilkdrper (2) mit einem mit einem Ven-
tilsitz (3) zusammenarbeitenden Dichtungselement (4), 2 31 17,18 1
wobei der Ventilkérper (2) mit dem Dichtungselement (4) 23 1 /
vom Ventilsitz (3) entlang einer Bewegungsachse (B) von
einer Ruhelage in Spiillage und von der Spillage in die
Ruhelage bewegbar ist, eine Vollmengensteuerungsein-
heit (5) fuir die Steuerung einer Vollmengenspilung, eine ! 15
Teilmengensteuerungseinheit (6) flir die Steuerung einer 6 - ‘
Teilmengenspllung, und eine Halteklinke (7), die mit i

dem Ventilkorper (2), wenn dieser in Spillage ist, in Ein- 24

griff bringbar ist und diesen in der Spillage halt. Die Voll-

mengensteuerungseinheit (5) und die Teilmengensteu- 34 -~
erungseinheit (6) sind relativ zur Halteklinke (7) ver- \’ |
schiebbar und arbeiten mit dieser zusammen, wobei min-
destens eine der Steuerungseinheiten (5, 6) mit der Hal- p
teklinke (7) mindestens bei beflilltem Spulkasten in Kon-
taktist, wobeidie Halteklinke (7) durch diese Steuerungs-
einheit (5, 6) mit einer Stltzkraft (S) so gestutzt wird,
dass diese gegen den Ventilkorper (2) gedrickt wird und

TLARNIN

mitdem Ventilkdrper (2) in Spillage eine Rastverbindung 28 [‘ 12
eingeht, und wobei bei Erreichen eines vorgesehenen

Wasserstandes die besagte Stitzwirkung wegfallt, wo- 9
durch die Rastverbindung zwischen Ventilkérper (2) und

Halteklinke (7) aufgehoben wird, so dass der Ventilkdrper 4 3 B 13 D

(2) von der Spillage in die Ruhelage bewegbar ist.
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Beschreibung
TECHNISCHES GEBIET

[0001] Die vorliegende Erfindung betrifft eine Ablaufgarnitur bzw. ein Ablaufventil fir einen Spilkasten nach dem
Oberbegriff von Anspruch 1.

STAND DER TECHNIK

[0002] Aus der WO 2009/012234 ist eine Spiilvorrichtung bekannt geworden. Die Spulvorrichtung umfasst einen
Einrastmechanismus mit mehreren Klinken, wobei Uiber den Einrastmechanismus die Steuerung des Ventils erfolgt.
Eine Vollimengensplleinheit wirkt auf ein erstes Einrastrad und eine Teilmengensplleinheit wirkt auf ein zweites
Einrastrad. Uber diese Einrastrader wird der Ventilkdrper gesteuert.

[0003] Die Steuerung des Ventilkérpers nach der WO 2009/012234 weist allerdings den Nachteil auf, dass diese nur
unzuverlassig funktioniert. Weiter ist die Ablaufgarnitur nach der WO 2009/012234 nur sehr aufwandig herstellbar.

DARSTELLUNG DER ERFINDUNG

[0004] Ausgehend von diesem Stand der Technik liegt der Erfindung eine Aufgabe zugrunde, eine Ablaufgarnitur
anzugeben, welche die Nachteile des Standes der Technik Uberwindet. Insbesondere soll die Zuverladssigkeit einer
solchen Ablaufgarnitur erhéht werden.

[0005] Diese Aufgabe I6st die Ablaufgarnitur nach Anspruch 1. Demgemass umfasst eine Ablaufgarnitur fir einen
Spllkasten, einen Ventilkdrper mit einem mit einem Ventilsitz zusammenarbeitenden Dichtungselement, wobei der
Ventilkdrper mit dem Dichtungselement vom Ventilsitz entlang einer Bewegungsachse von einer Ruhelage in Spullage
und von der Spllage in die Ruhlage bewegbar ist, eine Volimengensteuerungseinheit fir die Steuerung einer Vollmen-
genspllung, eine Teilmengensteuerungseinheit fir die Steuerung einer Teilmengenspulung, und eine Halteklinke, die
mit dem Ventilkdrper, wenn dieser in Spullage ist, in Eingriff bringbar ist und diesen in der Spullage héalt. Die Vollmen-
gensteuerungseinheit und die Teilmengensteuerungseinheit sind relativ zur Halteklinke verschiebbar und arbeiten mit
dieser zusammen. Mindestens bei beflilltem Spllkasten ist mindestens eine der Steuerungseinheiten mit der Halteklinke
in Kontakt, wobei die Halteklinke durch diese Steuerungseinheit mit einer Stiitzkraft so gestitzt wird, dass diese gegen
den Ventilkdrper gedriickt wird sowie mit dem Ventilkdrper in Spillage eine Rastverbindung eingeht und den Ventilkdrper
in Splllage hélt. Die Halteklinke wird also durch die Steuerungseinheit gegen den Ventilkérper gedriickt, wobei die
Halteklinke hierfiir gestitzt wird. Bei Erreichen eines vorgesehenen Wasserstandes fallt die besagte Stltzwirkung weg,
wodurch die Rastverbindung zwischen Ventilkdrper und Halteklinke aufgehoben wird, so dass der Ventilkérper von der
Sptllage in die Ruhelage bewegbar ist.

[0006] Durch die Stlitzung der Halteklinke durch die Vollmengensteuerungseinheit bzw. durch die Teilmengensteue-
rungseinheit kann eine besonders einfache und vor allem auch betriebssichere Ablaufgarnitur bereitgestellt werden. Die
Betriebssicherheit wird insbesondere dadurch erreicht, dass die Steuerungseinheiten aktiv eine Stiitzwirkung bereitstel-
len und die Halteklinke bei Wegfall derselben in die Ruhelage bewegt wird.

[0007] Die Stutzkraftwird vorzugsweise durch eine Auftriebskraft der entsprechenden Steuerungseinheit bereitgestellt.
[0008] Vorzugsweise ist die Halteklinke separat von den besagten Steuerungseinheiten ausgebildet. Die Steuerungs-
einheiten wirken dabei je nach Spulung auf diese Halteklinke. Die Steuerungseinheiten kdnnen unabhangig voneinander
oder miteinander gekoppelt auf die Halteklinke wirken.

[0009] Vorzugsweise stellt die Teilmengensteuerungseinheit bei Erreichen eines fur die Teilmenge vorgesehenen
Wasserstandes eine Schliesskraft auf die Halteklinke bereit.

[0010] Vorzugsweise stellt die Vollmengensteuerungseinheit bei Erreichen eines fir die Vollmenge vorgesehenen
Wasserstandes eine Schliesskraft auf die Halteklinke bereit, mit welcher Schliesskraft das Wegfallen der Stitzwirkung
unterstitzt wird. Die Schliesskraft wirkt zusatzlich und/oder unterstiitzend zum Wegfall der besagten Stltzwirkung. Die
Schliesskraft kann direkt tber die entsprechende Steuerungseinheit auf die Halteklinke wirken. Alternativ kann die
Schliesskraft indirekt auf die Halteklinke wirken, wobei dann von der einen Steuerungseinheit die Schliesskraft auf die
andere Steuerungseinheit Gibertragen werden kann, welche dann uber letztere auf die Halteklinke wirkt.

[0011] Vorzugsweise umfasst die die Halteklinke stlitzende Steuerungseinheit einen Auftriebskérper, welcher bei
beflilltem Spllkasten einen Auftrieb erfahrt, und ein Stiitzelement, welches die Halteklinke beim Auftrieb stltzt. Durch
die Auftriebskraft, welche auf die Halteklinke wirkt, wird diese gestiitzt und gegen den Ventilkérper gedriickt. Bei Wegfallen
der Auftriebskraft bzw. der Stitzkraft, fallt die Stlitzwirkung dahin und der Ventilkérper kann sich von der Spiillage in
die Ruhelage bewegen.

[0012] Vorzugsweise umfasst die Halteklinke einen Haltearm mit einem Einrastelement und einen Betatigungsarm,
wobei der Ventilkdrper ein zum Einrastelement passendes Anschlagselement aufweist und wobei der Betatigungsarm
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mit der Steuerungseinheit zusammenarbeitet. Uber die Zusammenarbeit zwischen Einrastelement und Anschlagsele-
ment wird der Ventilkérper in der Spiillage gehalten.

[0013] Insbesondere wirkt das Stiitzelement auf den Betatigungsarm und stiitzt diesen. Die Halteklinke ist vorzugs-
weise derart ausgebildet, dass diese bei Wegfall der Stiitzkraft selbsttatig vom Ventilkérper wegbewegt wird. Diese
Bewegung kann aber durch die Steuerungseinheiten unterstitzt werden.

[0014] Vorzugsweise umfasst die Halteklinke zwischen Haltearm und Betatigungsarm einen Drehpunkt, um welchen
die Halteklinke vom Ventilkérper weg bzw. zum Ventilkdrper hin bewegbar ist, wobei der Drehpunkt bezlglich des
Ventilsitzes fest steht. Die beiden Arme sind dabei vorzugsweise so ausgebildet, dass bei Wegfall der Stitzwirkung die
Halteklinke vom Ventilkérper weg bewegt wird.

[0015] Besonders bevorzugt steht der besagte Auftriebskdrper mit einer Stange in Verbindung und ist entlang dieser
Stange verschiebbar. Weiter steht das Stiitzelement fest mit der Stange in Verbindung, wobei die Stange bewegbar an
einer Fliihrung gelagert ist, welche Fihrung parallel zur Bewegungsrichtung des Ventilkérpers verlauft. Folglich lassen
sich Auftriebskoérper, Stiitzelement und Stange entlang einer translatorischen Langsbewegung bewegen.

[0016] Besonders bevorzugtist genau eine einzige Halteklinke vorhanden, wobei sowohl die Vollmengensteuerungs-
einheit als auch die Teilmengensteuerungseinheit direkt oder indirekt auf die Halteklinke wirken.

[0017] In einer besonders bevorzugten Ausfiihrung umfasst die Vollmengensteuerungseinheit einen Gabelabschnitt,
in welchen Teile der Halteklinke, vorzugsweise der Betatigungsarm, einragen, wobei tiber den Gabelabschnitt die Stiitz-
kraft und ggf. die Schliesskraft auf die Halteklinke aufbringbar ist.

[0018] In einer ersten Weiterbildung der Erfindung ist ausschliesslich die Vollmengensteuerungseinheit mit der Hal-
teklinke in Kontakt, wobei die Teilmengensteuerungseinheit bei einer Teilmengenspilung mit der Vollmengensteue-
rungseinheit Uber ein Schaltorgan temporar verbindbar ist, so dass die Teilmengensteuerungseinheit tber die Vollmen-
gensteuerungseinheit auf die Halteklinke wirkt.

[0019] Vorzugsweise ist das Schaltorgan eine Schaltklinke, welche bevorzugt mit der Stange der Vollmengensteue-
rungseinheit verbindbar ist. Die Schaltklinke wird bei Auslésen einer Teilmengenspuilung mit der Schaltklinke verbunden.
[0020] In einer zweiten Weiterbildung der Erfindung umfasst die Teilmengensteuerungseinheit ein Schaltorgan, wel-
ches bei der Teilspilung auf die Halteklinke wirkt und eine Schliesskraft auf die Halteklinke bereitstellt, wobei das
Schaltorgan bei Betatigung mit der Halteklinke in Eingriff bringbar ist.

[0021] Besonders bevorzugt stiitzt die Auftriebskraft der Vollmengensteuerungseinheit die Teilmengensteuerungs-
einheit solange, bis der fir die Teilmenge vorgesehene Wasserstand erreicht wird, wobei dann die besagte Schliesskraft
auf die Halteklinke wirkt und die Rastverbindung aufhebt. Die Schliesskraft ist dabei grosser als die Stiitzkraft, welche
durch die Auftriebskraft bereitgestellt wird.

[0022] Mit anderen Worten gesagt wirkt die Stiitzkraft der Gewichtskraft der Teilmengensteuerungseinheit entgegen.
Sobald der Wasserstand soweit abgesunken ist, dass die Teilmengensteuerungseinheit sich nicht mehr im Wasser
befindet und die Gewichtskraft wirksam wird, wirkt die besagte Schliesskraft gegen die Stitzkraft. Da die Stitzkraft
kleiner ist als die Gewichtskraft wird der Eingriff zwischen Halteklinke und Ventilkérper aufgehoben.

[0023] Besonders bevorzugtist das besagte Schaltorgan eine Schaltstange, welche an einer geneigt zur Bewegungs-
richtung angeordneten Flache an der Klinke in Kontakt bringbar ist und wobei bei Erreichen des fiir die Teilmenge
vorgesehenen Wasserstandes durch das wirksame Gewicht der Teilmengensteuerungseinheit die Klinke Gber die ge-
neigte Flache vom Ventilrohr weg bewegt wird.

[0024] Vorzugsweise umfasst die Teilmengensteuerungseinheit in einer weiteren Ausfiihrungsform einen Auftriebs-
kérper und wird in Ruhelage Uber eine Federklinke in einer unteren Position gehalten. Bei Betatigung der Teilmengen-
steuerungseinheit wird die Rastverbindung aufgehoben und die Teilmengensteuerungseinheit wird durch den Auftriebs-
kérper in eine obere Position bewegt, wobei die Teilmengensteuerungseinheit bei Wegfall der Auftriebswirkung in die
untere Position bewegt wird und dort mit dem Schaltorgan auf die Halteklinke wirkt. Zeitgleich bzw. nachfolgend wird
die besagte Rastverbindung wieder hergestellt.

[0025] Die Ablaufgarnitur umfasst weiter ein Gehause, welches mit dem Spllkasten fest verbindbar ist, wobei im
Gehause der Ventilkdrper bewegbar gelagert ist, wobei die Halteklinke um einen beziiglich des Gehduses feststehenden
Drehpunkt verschwenkbar ist, wobei Teile der Vollmengensteuerungseinheit und Teile Teilmengensteuerungseinheit
bezlglich des Gehaduses entlang der Bewegungsrichtung des Ventilkérpers bewegbar sind, wobei die besagten Teile
insbesondere die Betatigungselemente mit den Betatigungsstangen sind und wobei die besagten Teile im Gehause
gefluhrt werden.

[0026] Vorzugsweise umfasst die Ablaufgarnitur weiter ein mit dem Ventilkérper in Verbindung stehendes oder in
Verbindung bringbares Dampfungselement.

[0027] Die Teilmengensteuerungseinheit und die Volimengensteuerungseinheit umfassen bevorzugt eine Wasser-
kammer, welche sich bei befiilltem Spullkasten mit Wasser flillt, welches Wasser dann bei sich leerendem Spllkasten
eine Schliesskraft bereitstellt.

[0028] Weitere Ausfiihrungsformen sind in den abhéngigen Anspriichen angegeben.
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KURZE BESCHREIBUNG DER ZEICHNUNGEN

[0029] Bevorzugte Ausfiihrungsformen der Erfindung werden im Folgenden anhand der Zeichnungen beschrieben,
die lediglich zur Erlauterung dienen und nicht einschrédnkend auszulegen sind. In den Zeichnungen zeigen:

Fig. 1 eine schematische Darstellung einer Ablaufgarnitur gemass einer ersten Ausfiihrungsform der vorliegenden
Erfindung bei nicht befiilltem Spiilkasten;

Fig. 2 eine schematische Darstellung der Ablaufgarnitur nach Figur 1 bei befilltem Spulkasten;

Fig. 3 eine schematische Darstellung der Ablaufgarnitur nach Figur 1 bei betéatigter Vollmengensplleinheit;

Fig. 4 eine schematische Darstellung der Ablaufgarnitur nach Figur 1 bei betéatigter Teilmengenspileinheit;

Fig. 5 eine schematische Darstellung einer Ablaufgarnitur gemass einer zweiten Ausfiihrungsform der vorliegenden

Erfindung bei nicht befiilltem Spiilkasten;

Fig. 6 eine schematische Darstellung der Ablaufgarnitur nach Figur 5 bei befilltem Spulkasten;

Fig. 7 eine schematische Darstellung der Ablaufgarnitur nach Figur 5 bei betatigter Vollmengensplleinheit;

Fig. 8 eine schematische Darstellung der Ablaufgarnitur nach Figur 5 bei betéatigter Teilmengensplleinheit;

Fig. 9 eine schematische Darstellung einer Ablaufgarnitur gemass einer dritten Ausfiihrungsform der vorliegenden

Erfindung bei nicht befiilltem Spiilkasten;
Fig. 10  eine schematische Darstellung der Ablaufgarnitur nach Figur 9 bei befilltem Spulkasten;
Fig. 11 eine schematische Darstellung der Ablaufgarnitur nach Figur 9 bei betatigter Vollmengensplleinheit; und
Fig. 12  eine schematische Darstellung der Ablaufgarnitur nach Figur 9 bei betéatigter Teilmengensplleinheit.

BESCHREIBUNG BEVORZUGTER AUSFUHRUNGSFORMEN

[0030] IndenFiguren 1bis12werdendreiverschiedene Ausflihrungsformen einer erfindungsgemassen Ablaufgarnitur
1 gezeigt. Alle drei Ausflihrungsformen funktionieren im Wesentlichen nach dem gleichen Prinzip, wobei einige der
Elemente zwischen den einzelnen Ausfiihrungsformen unterschiedlich ausgebildet sind. Gleiche Teile sind dabei mit
gleichen Bezugszeichen versehen.

[0031] Die Ablaufgarnitur 1 dient fiir die Steuerung der Spilwasserentnahme aus einem Spilkasten flr die Spilung
einer Toilette und/oder eines Urinals. Die Ablaufgarnitur 1 umfasst einen Ventilkérper 2 mit einem mit einem Ventilsitz
3 zusammenarbeitenden Dichtungselement 4, wobei der Ventilkérper 2 mit dem Dichtungselement 4 vom Ventilsitz 3
entlang einer Bewegungsachse B von einer Ruhelage in eine Spullage und von der Spiillage in die Ruhelage bewegbar
ist. Weiter umfasst die Ablaufgarnitur 1 eine Vollmengensteuerungseinheit 5 fiir die Steuerung einer Volimengenspllung
und eine Teilmengensteuerungseinheit 6 fir die Steuerung einer Teilmengenspilung. Die Ablaufgarnitur 1 verfugt weiter
Uiber eine Halteklinke 7, die mit dem Ventilkdrper 2, wenn dieser in der Spullage ist, in Eingriff bringbar ist und diesen
in der Spullage halt. Die Halteklinke 7 halt also den Ventilkdrper 2 in der Spullage. Der Eingriff zwischen Halteklinke 7
und Ventilkdrper 2 ist durch die Steuerungseinheiten 5, 6 aufhebbar, sodass der Ventilkdper 2 von der Spiillage in die
Ruhelage zuriickbewegbar ist.

[0032] Die Vollmengensteuerungseinheit 5 und die Teilmengensteuerungseinheit 6 sind relativ zur Halteklinke 7 ver-
schiebbar und arbeiten mit dieser zusammen. In der ersten Ausfiihrungsform arbeitet die Teilmengensteuerungseinheit
6 indirekt Gber die Vollmengensteuerungseinheit 5 mit der Halteklinke 7 zusammen. In der zweiten und der dritten
Ausfiihrungsform arbeitet die Teilmengensteuerungseinheit 6 direkt mit der Halteklinke 7 zusammen. Teile der Teilmen-
gensteuerungseinheit 6 wirken also direkt auf die Halteklinke 7

[0033] Mindestens eine der Steuerungseinheiten 5, 6 ist mit der Halteklinke 7 bei gefilltem Spilkasten in Kontakt.
Die Halteklinke 7 wird durch diese Steuerungseinheit 5, 6 mit einer Stitzkraft S dabei so gestitzt, dass diese gegen
den Ventilkdrper 2 gedrickt wird und so mit dem Ventilkérper 2 in Spullage eine Rastverbindung eingehen kann, so
dass der Ventilkorper 2 in der Spillage durch die Halteklinke 7 gehalten wird. Dies wird in den Figuren 2, 6 und 10
gezeigt. Bei Erreichen eines furr die entsprechende Spulilung vorgesehenen Wasserstandes fallt die besagte Stiitzwirkung
bzw. die Stiitzkraft S weg, so dass die Rastverbindung zwischen Ventilkérper 2 und Halteklinke 7 aufgehoben wird und
der Ventilkdrper 2 von der Spullage in die Ruhelage bewegt wird.

[0034] Die Teilmengensteuerungseinheit 6 und auch die Vollmengensteuerungseinheit 7 kdnnen so ausgebildet sein,
dass bei Erreichen eines fir die relevante Teilmenge vorgesehenen Wasserstandes eine mechanische Schliesskraft F
auf die Halteklinke 7 bereitstellbar ist, sodass die Halteklinke vom Ventilkérper 2 wegbewegt wird. Die Schliesskraft F
wirkt dabei unterstiitzend auf die Bewegung von der Spiillage in die Ruhelage. Die Schliesskraft F kann dabei direkt
oder aber indirekt auf die Halteklinke 7 aufgebracht werden, wie dies dann in der Folge anhand der konkreten Ausfiih-
rungsformen detailliert beschrieben wird.

[0035] Besonders bevorzugt umfasst diejenige Steuerungseinheit 5, 6, welche die Halteklinke 7 stiitzt, einen Auf-
triebskorper 8. Der Auftriebskorper 8 erfahrt bei gefiilltem Spulkasten einen Auftrieb und Uber diesen Auftrieb wird die
besagte Stltzkraft S bereitgestellt. In den Figuren 2, 6 und 10 umfasst die Volimengensteuerungseinheit 5 den Auf-
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triebskorper 8.

[0036] Weiter umfasst die die Halteklinke 7 stiitzende Steuerungseinheit 5, 6 ein Stiitzelement 9, welches die Halte-
klinke 7 beim Auftrieb des Auftriebskdrpers 8 entsprechend stiitzt. Uber dieses Stiitzelement 9 wird die Stiitzkraft S auf
die Halteklinke 7 aufgebracht. Fallt nun der Auftrieb des Auftriebskorpers 8 weg, so bewegt sich das Stltzelement 9
vorzugsweise in geradliniger Bewegung in Richtung Ventilsitz 3 und die Stiitzkraft S, welche auf die Halteklinke 7 wirkte,
fallt weg. Die Stitzwirkung fallt dahin.

[0037] Vorzugsweise in allen Ausfiihrungsformen weist die Halteklinke 7 einen Haltearm 10 und einen Betatigungsarm
12 auf. Haltearm 10 und Betatigungsarm 12 stehen vorzugsweise in einem Winkel von etwa 90° zueinander.

[0038] Der Haltearm 10 dient der Zusammenarbeit mit dem Ventilkérper 2. Vorzugsweise weist der Haltearm 10 weiter
ein Einrastelement 11 auf, welches mit einem Anschlagselement 13 am Ventilkérper 2 zusammenarbeitet. Mit dem
Einrastelement 11 und dem Anschlagselement 13 kann die besagte Rastverbindung zwischen Ventilkorper 2 und Hal-
teklinke 7 bereitgestellt werden.

[0039] Der Betatigungsarm 12 dient im Wesentlichen der Zusammenarbeit mit den Steuerungseinheiten 5, 6. Der
Betatigungsarm 12 steht beispielsweise mit dem Stiitzelement 9 in Verbindung. Zudem kénnen die Steuerungseinheit
5, 6 die besagte Schliesskraft F Giber den Betatigungsarm 12 auf die Halteklinke 7 aufbringen.

[0040] Die Halteklinke 7 weist zwischen Haltearm 10 und Betdtigungsarm 12 einen Drehpunkt D auf, welchen die
Halteklinke 7 vom Ventilkdrper 2 weg beziehungsweise zum Ventilkdrper 2 hin bewegbar ist. Der Drehpunkt D steht
dabei bezliglich des Ventilsitzes 3 fest. Das heisst, der Drehpunkt D der Halteklinke 7 bewegt sich nicht relativ zum
Ventilsitz 3.

[0041] Besonders bevorzugt ist der Auftriebskérper 8 ein Element der Vollmengensteuerungseinheit 5. Die Vollmen-
gensteuerungseinheit 5 weist vorzugsweise eine Stange 14 auf, an welcher der Auftriebskorper 8 bewegbar gelagert
ist. Uber diese Beweglichkeit zwischen Stange 14 und Auftriebskérper 8 lasst sich das gewiinschte Niveau fiir die
Aufhebung der Rastverbindung zwischen Halteklinke 7 und Ventilkdrper 2 bestimmen. Somit Iasst sich auch das Niveau
fur die entsprechend gewiinschte Spulung, hier fir die Vollmengenspiilung, einstellen. Das Stltzelement 9 steht fest
mit der Stange 14 in Verbindung. Die Stange 14 selbst ist vorzugsweise bewegbar in einer Fihrung 15 gelagert, welche
parallel zur Bewegungsrichtung B des Ventilkdrpers 2 verlauft. Die Fiihrung 15 ist in ihrer LAnge begrenzt und lasst eine
Bewegung der Stange 14 innerhalb der begrenzten Lange zu.

[0042] Besondersbevorzugtistbeiallen bevorzugten Ausfiihrungsformen genau eine einzige Halteklinke 7 vorhanden,
wobei sowohl die Vollmengensteuerungseinheit 5 als auch die Teilmengensteuerungseinheit 6 direkt oder indirekt auf
die Halteklinke 7 wirken.

[0043] Die Vollmengensteuerungseinheit 5 weist vorzugsweise einen Gabelabschnitt 16 auf, in welche Teile der Hal-
teklinke 7, vorzugsweise der Betitigungsarm 12, einragen. Der Gabelabschnitt 16 dient dabei der Ubertragung der
Auftriebskraft bzw. der Stitzkraft auf die Halteklinke 7 und weiter ist Giber den Gabelabschnitt 16 auch die Schliesskraft
F auf die Halteklinke 7 aufbringbar. Der Gabelabschnitt 16 umfasst das Stiitzelement 9, welches die Halteklinke 7 von
unten her stitzt, und einen Betatigungsabschnitt 21, welcher eine Schliesskraft F von oben her auf die Halteklinke 7
aufbringbar ist.

[0044] Anhand der Figuren 1 bis 4 werden nun Elemente der ersten Ausfihrungsform der Ablaufgarnitur 1 detaillierter
erlautert. Gemass der ersten Ausfihrungsform in den Figuren 1 bis 4 ist ausschliesslich die Vollimengensteuerungseinheit
5 mit der Halteklinke 7 in Kontakt. Die Teilmengensteuerungseinheit 6 wirkt bei einer Teilmengenspilung auf die Voll-
mengensteuerungseinheit 5, wobei dann die Schliesskraft F der Teilmengensteuerungseinheit 6 auf die Vollmengen-
steuerungseinheit 5 und somit auf die Halteklinke 7 Ubertragbar ist.

[0045] In der Figur 2 wird die Ablaufgarnitur 1 kurz vor Spulauslésung bei beflilitem Spulkasten gezeigt. Der Spilwas-
serstand ist mit A angegeben. Die Halteklinke 7 wird dabei vom Stltzelement 9 der Vollmengensteuerungseinheit 5
durch die Wirkung des Auftriebskdrpers 8 gegen den Ventilkérper 2 gedriickt.

[0046] Beider Vollmengenspllung, welche in der Figur 3 gezeigt wird, wird der Ventilkdrper 2 direkt angehoben und
geht mit der Halteklinke 7 die besagte Rastverbindung ein. Das Wasser kann dabei durch einen Zwischenraum 22
zwischen dem Dichtungselement 4 und Ventilsitz 3 ausfliessen. Die Teilmengensteuerungseinheit 6 wird bei der Aus-
I6sung der Vollmengensteuerungseinheit nicht betatigt. Aufgrund des Auftriebs des Auftriebskorpers 8 wirkt das Stiitz-
element 9 der Vollmengensteuerungseinheit 5 weiter auf die Halteklinke 7. Sobald nun der Wasserstand auf das Niveau
VM abgesunken ist, fallt der Auftrieb des Auftriebskdrpers 8 weg und die Vollmengensteuerungseinheit 5 bewegt sich
nach unten, wobei dann die besagte Stitzkraft S auf die Halteklinke 7 wegfallt und die Halteklinke 7 vom Ventilkdrper
2 wegbewegt wird. Unterstiitzend und in optionaler Weise beaufschlagt die Vollmengensteuerungseinheit 6 in dieser
Ausfiihrungsform mit dem Gabelabschnitt 16 die Halteklinke 7 mit einer entsprechenden Schliesskraft F, sodass die
Bewegung der Halteklinke 7 vom Ventilkérper 2 weg unterstitzt wird. Aufgrund des Aufhebens der Rastverbindung
zwischen Halteklinke 7 und Ventilkdrper 2 bewegt sich der Ventilkérper 2 zuriick in die Ruhelage. Der Spilkasten flllt
sich erneut und die Vollmengensteuerungseinheit 5 wird wieder angehoben, sodass die Halteklinke 7 wiederum gegen
den Ventilsitz 3 bewegt wird und die in der Figur 2 gezeigte Stellung eingenommen wird.

[0047] BeiderVollmengensteuerung wird die Teilmengensteuerungseinheit 6 nicht betatigt. In dieser Ausfiihrungsform
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weist die Teilmengensteuerungseinheit 6 ein Schaltorgan 17 auf, mit welchem die Teilmengensteuerungseinheit 6 mit
der Vollmengensteuerungseinheit 7 verbindbar ist. Bei der Vollmengensteuerung wird das Schaltorgan 17 nicht bewegt,
wodurch die Teilmengensteuerungseinheit 6 nicht mit der Vollmengensteuerungseinheit 5 verbunden wird, weshalb die
Teilmengensteuerungseinheit 6 bei der Vollmengenspilung in der Ruhelage verbleibt.

[0048] In der Figur 4 wird die Teilmengenspiilung gezeigt. Dabei wird die Teilmengensteuerungseinheit 6 betatigt und
gleichzeitig Uber einen Anschlag 23 wird der Ventilkérper 2 nach oben bewegt. Die Teilmengensteuerungseinheit 6
umgreift den Ventilkorper 2 beispielsweise mit einer Manschette, welche mit dem Anschlag 23 zusammenarbeitet. Weiter
wird Uber das Schaltorgan 17, welches vorzugsweise eine Schaltklinke 18 umfasst, eine temporare Verbindung zwischen
der Vollmengensteuerungseinheit 5 und der Teilmengensteuerungseinheit 6 bereitgestellt. Die Schaltklinke 18 verbindet
sich dabei mit der Vollmengensteuerungseinheit 5, insbesondere mit der Stange 14 der Vollimengensteuerungseinheit
5. Sobald nun das Wasser aufdas Niveau TM abgesunken wird, wird die Gewichtskraft der Teilmengensteuerungseinheit
6 aktiv, welche dann Uber das Schaltorgan 17 auf die Vollmengensteuerungseinheit 5 bertragen wird. Besonders
bevorzugt umfasst die Teilmengensteuerungseinheit 6 eine Wasserkammer 24, welche sich mit Wasser fullt und somit
eine entsprechende Gewichtskraft bereitstellt. Uber das Schaltorgan 17 wird eine Schliesskraft F von der Teilmengen-
steuerungseinheit 6 auf die Vollmengensteuerungseinheit 5 tbertragen. Die Schliesskraft F ist grésser als die Stlutzkraft
bzw. die Auftriebskraft der Vollmengensteuerungseinheit 5, wobei diese nach unten gedriickt wird. Hierdurch fallt die
Stltzwirkung des Stiitzelementes 9 auf die Halteklinke 7 weg, wobei die Rastverbindung zwischen Ventilkérper 2 und
Halteklinke 7 aufgehoben wird. Zusatzlich kann Uber die Vollmengensteuerungseinheit 5 auch noch eine Schliesskraft
F auf die Halteklinke 7 wirken, beispielsweise lber den Gabelabschnitt 16.

[0049] Die Wasserkammer 24 steht hier bewegbar mit einer Stange 34 in Verbindung. Die Stange 34 Iasst sich entlang
der Betitigungsachse B bewegen. Uber die relative Bewegbarkeit zwischen Wasserkammer 24 und Stange 34 kann
das fur die Teilmengenspulung relevante Niveau eingestellt werden.

[0050] Inden Figuren5 bis 8 wird eine zweite Ausfiihrungsform der Ablaufgarnitur 1 gemass der vorliegenden Erfindung
gezeigt. Gleiche Teile sind dabei mit gleichen Bezugszeichen versehen. Bezuglich dieser Teile wird auf die Beschreibung
hierin verwiesen.

[0051] Die Vollmengensteuerungseinheit 5 weist auch in dieser Ausfiihrungsform ein Stltzelement 9 und einen ent-
sprechenden Auftriebskdrper 8 auf, mit welchem das Stlitzelement 9 auf den Haltearm 10 der Halteklinke 7 wirkt, sodass
die Halteklinke 7 gegen den Ventilkdrper 2 gedriickt wird. Das Auslésen einer Vollmengenspilung erfolgtim Wesentlichen
identisch wie bei der ersten Ausflihrungsform. Sobald der Wasserstand im Spilkasten ein fiir die Vollmengenspilung
vorgesehenes Wasserniveau VM erreicht hat, fallt der Auftrieb des Auftriebskérpers 8 weg und das Stiitzelement 9
bewegt sich vom Haltearm 10 weg. Die Stutzkraft auf die Halteklinke 7 fallt somit weg und die Halteklinke 7 16st die
temporare Rastverbindung zwischen dem Ventilkérper 2 und der Halteklinke 7 entsprechend auf. Der Ventilkérper 2
kann also von der Spiullage in die Ruhelage bewegt werden. Zudem kann eine Schliesskraft F von der Vollmengensteu-
erungseinheit 5 auf die Halteklinke 7 wirken, so wie dies oben beschrieben wurde.

[0052] In der Figur 8 wird die Teilmengenspiilung gezeigt. Dabei wird die Teilmengensteuerungseinheit 6 betatigt und
gleichzeitig Uber einen Anschlag 23 wird der Ventilkérper 2 nach oben bewegt. Die Teilmengensteuerungseinheit 6
umgreift den Ventilkdrper 2 beispielsweise mit einer Manschette, welche mit dem Anschlag 23 zusammenarbeitet. Uber
ein Schaltorgan 19, welches Teil der Teilmengensteuerungseinheit 6 ist, wird ein Kontakt zwischen Halteklinke 7 und
Teilmengensteuerungseinheit 6 bereitgestellt. Uber diesen Kontakt wird die Teilmengensteuerungseinheit 6 auf der
Halteklinke 7 abgestutzt. Die Auftriebskraft des Auftriebskdrpers 8, welche als Stltzkraft wirkt, ist dabei grésser als die
wirkende Gewichtskraft der Teilmengensteuerungseinheit 6, solange die Teilmengensteuerungseinheit 6 im Wasser
liegt. Sobald nun ein fir die Teilmenge vorgesehener Wasserstand TM erreicht wird, wird die volle Gewichtskraft der
Teilmengensteuerungseinheit 6 aktiv. Diese Gewichtskraft ist grosser als die Auftriebskraft. Das Schaltorgan 19 wird
weiter gegen die Halteklinke 7 bewegt und stellt eine entsprechende Schliesskraft F direkt auf die Halteklinke 7 bereit.
Diese Schliesskraft F muss dabei grésser sein als die Auftriebskraft der Vollmengensteuerungseinheit, sodass die
Halteklinke entgegen der Stltzwirkung der Vollmengensteuerungseinheit 5 vom Ventilkérper 2 wegbewegt wird, sodass
die temporare Rastverbindung zwischen Halteklinke 7 und Ventilkérper 2 entsprechend aufgehoben wird und Ventilkdrper
2 in die Ruhelage zuriickkehren kann.

[0053] Die Gewichtskraft wird in dieser Ausfiihrungsform vorzugsweise durch eine Wasserkammer 24 bereitgestellt,
welche entlang einer Stange 34 verschiebbar ist.

[0054] In der in der Figur 8 gezeigten bevorzugten Variante der zweiten Ausfiihrungsform umfasst die Teilmengen-
steuerungseinheit 5 ein Schaltorgan in der Gestalt einer Schaltstange 20, welche an einer geneigt zur Bewegungsrichtung
angeordneten Flache 32 an der Klinke in Kontakt bringbar ist. Die Halteklinke 7 weist ebenfalls eine geneigte Flache
32 auf, welche hier an einer fest mit der Halteklinke 7 in Verbindung stehenden Stange 33. Bei Erreichen des fir die
Teilmenge vorgesehenen Wasserstandes wird durch das wirksame Gewicht der Teilmengensteuerungseinheit die Hal-
teklinke 7 Uber die geneigte Flache vom Ventilrohr 2 wegbewegt. Folglich wird also die Rastverbindung zwischen Hal-
teklinke 7 und Ventilrohr 2 aufgehoben. In dieser bevorzugten Variante wird also nicht nur eine Gewichtskraft auf die
Halteklinke 7 durch die Teilmengensplleinheit 6 ausgelbt, sondern die Halteklinke 7 wird auch aktiv vom Ventilkérper
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2 weggedriickt.

[0055] In den Figuren 9 bis 12 wird eine dritte Ausfiihrungsform der Ablaufgarnitur 1 gezeigt. Die Vollmengensteue-
rungseinheit 5 ist dabei im Wesentlichen identisch zur Vollmengensteuerungseinheit 5 der zweiten Ausflihrungsform
ausgebildet. Es wird auf die obige Beschreibung verwiesen.

[0056] Die Teilmengensteuerungseinheit 6 ist ahnlich zur zweiten Ausfiihrungsform ausgebildet. Zusatzlich umfasst
die Teilmengensteuerungseinheit 6 einen Auftriebskérper 35, welcher die Teilmengensteuerungseinheit 6 mit einem
Auftrieb bei befllltem Spulkasten beaufschlagt. Die Teilmengensteuerungseinheit 6 verfligt weiter tiber ein Schaltorgan
19, welches zuséatzlich eine Federklinke 25 aufweist. In der Ruhelage oder bei einer Vollmengenspiilung ist das Schal-
torgan mit der Federklinke 25 verrastet. So wird die Teilmengensteuerungseinhiet 6 gegen die Auftriebskraft in der
Ruhelage gehalten. Sobald nun die Teilmengenspulung eingeleitet wird, wird die Rastverbindung durch das Hochziehen
der Teilmengensteuerungseinheit 6 aufgehoben und die Teilmengensteuerungseinheit 6 wird aktiviert. Durch den Auf-
trieb des Auftriebskodrpers wird die Teilmengensteuerungseinheit 6 oben bleiben. Bei Erreichen des fir die Teilmenge
vorgesehenen Wasserstandes TM fallt der Auftrieb der Teilmengensteuerungseinheit 6 weg und die Teilmengensteu-
rungeseinheit 6 bewegt sich in Richtung der Halteklinke 7, wodurch diese in analoger Weise zur zweiten Ausflihrungsform
vom Ventilkérper weg bewegt wird. Zugleich wird die beschriebene Rastverbindung wieder hergestellt.

[0057] Bezuglich aller dreien Ausfiihrungsformen gemass den Figuren 1 bis 12 sei weiterhin angemerkt, dass die
Ablaufgarnitur 1 vorzugsweise ein Gehause umfasst, welches mit dem Spiilkasten fest verbindbar ist. Im Gehause ist
dabei der Ventilkérper entlang einer Langsbewegung bewegbar. Ebenfalls sind die Steuerungseinheiten 5, 6 entlang
einer Langsbewegung bewegbar. Die Halteklinke 7 ist um einen beziiglich des Gehauses feststehenden Drehpunkt D
schwenkbar.

[0058] Weiter umfasst die Ablaufgarnitur 1 ein mit dem Ventilkérper 2 in Verbindung stehendes oder in Verbindung
bringbares Dadmpfungselement 28 auf. Das Dampfungselement tragt das Bezugszeichen 28 in den Figuren. Das Damp-
fungselement 28 kann verschiedenartig ausgebildet sein. Besonders bevorzugt dampft das Dampfungselement aber
die Bewegung des Ventilkdrpers 2 bei einer Bewegung von der Spiillage in die Ruhelage.

[0059] In der ersten Ausflihrungsform weist das Dampfungselement die Gestalt einer Platte auf. Kann aber auch
gemass der zweiten und dritten Ausfiihrungsform ausgebildet sein.

[0060] Das Dampfungselementweistin der zweiten und dritten Ausfiihrungsform einen Auftriebskérper 29 auf, welcher
eine Auftriebskraft bereitstellt. Sobald nun der Ventilkérper 2 in die Spullage bewegt wird, wird das Ddmpfungselement
28 nach oben bewegt und steht an einem dem Ventilkérper 2 angeformten Stiitzarm 30 an. Sobald der temporare Eingriff
zwischen der Halteklinke 7 und dem Ventilkérper 2 aufgehoben ist, wird Uber den Stiitzarm eine Verbindung zwischen
dem Dampfungselement 28 und dem Ventilkérper 2 bereitgestellt, sodass dessen Bewegung aufgrund des Auftriebes
in Richtung Ventilkdrper leicht gebremst wird.

[0061] Vorzugsweise weist die Ablaufgarnitur 1 eine hier nicht gezeigte Betatigungsvorrichtung auf. Die Betatigungs-
vorrichtung wirkt bei der Vollmengenspulung direkt auf den Ventilkérper 2. Hierfir weist der Ventilkdrper 2 an seinem
oberen Ende eine Aufnahmedffnung 31 auf, in welche die Betatigungsvorrichtung entsprechend eingreifen kann. Die
Betatigungsvorrichtung wirkt bei der Teilmengenspiilung Gber die Teilmengensteuerungseinheit 6 auf den Ventilkérper
2. Bei der Betéatigung wird die Teilmengensteuerungseinheit 6 entsprechend angehoben und hebt zugleich den Ventil-
korper 2 an.

[0062] Beziglich der Bewegungen sei angemerkt, das sich die Teilmengensteuerungseinheit 6 und auch die Voll-
mengensteuerungseinheit 5 im Wesentlichen parallel zur Bewegung des Ventilkorpers bewegen.

BEZUGSZEICHENLISTE

1 Ablaufgarnitur 21 Betatigungsabschnitt
2 Ventilkérper 22 Zwischenraum

3 Ventilsitz 23 Anschlag

4 Dichtungselement 24 Wasserkammer

5 Vollmengensteuerungseinheit 25 Federklinke

6 Teilmengensteuerungseinheit 26 Schaltstange

7 Halteklinke 28 Dampfungselement
8 Auftriebskorper 29 Auftriebskorper

9 Stutzelement 30 Stutzarm

10 Haltearm 31 Aufnahmed6ffnung
11 Einrastelement 32 geneigte Flache

12 Betatigungsarm 33 Stange

13 Anschlagselement 34 Stange

14 Stange 35 Auftriebskérper
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(fortgesetzt)

15 Fihrung A Spulwasserstand bei befillitem Spiilkasten
16 Gabelabschnitt

17 Schaltorgan D Drehpunkt

18 Schaltklinke VM Wasserstand Vollmenge

19 Schaltorgan TM ™ Wasserstand Teilmenge

20 Schaltstange

Patentanspriiche

1.

Ablaufgarnitur (1) fur einen Spulkasten, umfassend

einen Ventilkérper (2) mit einem mit einem Ventilsitz (3) zusammenarbeitenden Dichtungselement (4), wobei der
Ventilkdrper (2) mit dem Dichtungselement (4) vom Ventilsitz (3) entlang einer Bewegungsachse (B) von einer
Ruhelage in Spullage und von der Sptllage in die Ruhelage bewegbar ist,

eine Vollmengensteuerungseinheit (5) fir die Steuerung einer Vollmengenspiilung,

eine Teilmengensteuerungseinheit (6) fir die Steuerung einer Teilmengenspiilung, und

eine Halteklinke (7), die mit dem Ventilkorper (2), wenn dieser in Spullage ist, in Eingriff bringbar ist und diesen in
der Spiillage halt,

dadurch gekennzeichnet,

dass die Vollmengensteuerungseinheit (5) und die Teilmengensteuerungseinheit (6) relativ zur Halteklinke (7) ver-
schiebbar sind und mit dieser zusammenarbeiten,

dass mindestens eine der Steuerungseinheiten (5, 6) mit der Halteklinke (7) mindestens bei befiilltem Spilkasten
in Kontakt ist, wobei die Halteklinke (7) durch diese Steuerungseinheit (5, 6) mit einer Stitzkraft (S) so gestutzt wird,
dass diese gegen den Ventilkorper (2) gedriickt wird und mit dem Ventilkdrper (2) in Spiillage eine Rastverbindung
eingeht, und

dass bei Erreichen eines vorgesehenen Wasserstandes die besagte Stitzwirkung wegfallt, wodurch die Rastver-
bindung zwischen Ventilkdrper (2) und Halteklinke (7) aufgehoben wird, so dass der Ventilkdrper (2) von der Spullage
in die Ruhelage bewegbar ist.

Ablaufgarnitur nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass die Teilmengensteuerungseinheit (5) bei Errei-
chen eines fir die Teilmenge vorgesehenen Wasserstandes eine Schliesskraft (F) auf die Halteklinke (7) bereitstellt
und/oder dass die Vollmengensteuerungseinheit (6) bei Erreichen eines fir die Vollmenge vorgesehenen Wasser-
standes eine Schliesskraft (F) auf die Halteklinke (7) bereitstellt, mit welcher Schliesskraft (F) das Wegfallen der
Stltzwirkung unterstiitzt wird.

Ablaufgarnitur nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass die die Halteklinke
(7) stitzende Steuerungseinheit (5, 6) einen Auftriebskérper (8), welcher bei befiilitem Spllkasten einen Auftrieb
erfahrt, und ein Stutzelement (9) umfasst, welches die Halteklinke (7) beim Auftrieb stitzt.

Ablaufgarnitur nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass die Halteklinke (7)
einen Haltearm (10) mit einem Einrastelement (11) und einen Betatigungsarm (12) aufweist, wobei der Ventilkorper
ein zum Einrastelement (11) passendes Anschlagselement (13) aufweist und wobei der Betatigungsarm (12) mit
der Steuerungseinheit zusammenarbeitet.

Ablaufgarnitur nach Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet, dass die Halteklinke (7) zwischen Haltearm (10) und
Betatigungsarm (12) einen Drehpunkt (D) aufweist, um welchen die Halteklinke (7) vom Ventilkérper (2) weg bzw.
zum Ventilkdrper (2) hin bewegbar ist, wobei der Drehpunkt (D) beziglich des Ventilsitzes (3) fest steht.

Ablaufgarnitur nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass der Auftriebskorper
(8) mit einer Stange (14) in Verbindung steht und entlang dieser Stange (14) verschiebbar ist, und dass das Stut-
zelement (9) fest mit der Stange (14) in Verbindung ist, wobei die Stange (14) bewegbar an einer Fihrung (15)
gelagert ist, welche Fiihrung (15) parallel zur Bewegungsrichtung (B) des Ventilkdrpers (2) verlauft.

Ablaufgarnitur nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass genau eine einzige
Halteklinke (7) vorhanden ist, wobei sowohl die Vollmengensteuerungseinheit (5) als auch die Teilmengensteue-
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rungseinheit (6) direkt oder indirekt auf die Halteklinke (7) wirken.

Ablaufgarnitur nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass die Vollmengensteu-
erungseinheit (5) einen Gabelabschnitt (16) umfasst, in welche Teile der Halteklinke (7), vorzugsweise der Betati-
gungsarm (12), einragen, wobei Uber den Gabelabschnitt (16) die Stlutzkraft und ggf. die Schliesskraft auf die
Halteklinke (7) aufbringbar ist.

Ablaufgarnitur nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass ausschliesslich die
Vollmengensteuerungseinheit (5) mit der Halteklinke (7) in Kontakt ist, wobei die Teilmengensteuerungseinheit (6)
bei einer Teilmengenspulung mit der Volimengensteuerungseinheit (5) Giber ein Schaltorgan (17) temporar verbind-
bar ist, so dass die Teilmengensteuerungseinheit (6) tGber die Vollmengensteuerungseinheit (5) auf die Halteklinke
(7) wirkt.

Ablaufgarnitur nach Anspruch 9, dadurch gekennzeichnet, dass das Schaltorgan (17) eine Schaltklinke (18) ist,
welche bevorzugt mit der Stange (14) der Vollmengensteuerungseinheit (5) verbindbar ist.

Ablaufgarniturnach einemder Anspriiche 1 bis 8, dadurch gekennzeichnet, dass die Teilmengensteuerungseinheit
ein Schaltorgan (19) umfasst, welches bei der Teilspilung auf die Halteklinke wirkt und eine Schliesskraft auf die
Halteklinke (7) bereitstellt, wobei das Schaltorgan bei Betatigung mit der Halteklinke in Eingriff bringbar ist.

Ablaufgarnitur nach Anspruch 11, dadurch gekennzeichnet, dass die besagte Stiitzkraft der Vollmengensteue-
rungseinheit die Teilmengensteuerungseinheit solange stiitzt, bis der fir die Teilmenge vorgesehene Wasserstand
erreicht wird, wobei dann die besagte Schliesskraft auf die Halteklinke wirkt und die Rastverbindung aufhebt.

Ablaufgarnitur nach Anspruch 11 oder 12, dadurch gekennzeichnet, dass das Schaltorgan (17) eine Schaltstange
(20) ist, welche an einer geneigt zur Bewegungsrichtung angeordneten Flache an der Klinke in Kontakt bringbar ist
und wobei bei Erreichen des fir die Teilmenge vorgesehenen Wasserstandes durch das wirksame Gewicht der
Teilmengensteuerungseinheit die Klinke Uber die geneigte Flache vom Ventilrohr weg bewegt wird.

Ablaufgarnitur nach Anspruch 11 oder 12, dadurch gekennzeichnet, dass die Teilmengensteuerungseinheit (6)
einen Auftriebskorper aufweist und in Ruhelage tber eine Federklinke in einer unteren Position gehalten wird, wobei
bei Betatigung der Teilmengensteuerungseinheit (6) die Rastverbindung aufgehoben wird und die Teilmengensteu-
erungseinheit durch den Auftriebskorper in eine obere Position bewegt wird, wobei die Teilmengensteuerungseinheit
bei Wegfall der Auftriebswirkung in die untere Position bewegt wird und dort mit dem Schaltorgan auf die Halteklinke
(7) wirkt.

Ablaufgarnitur nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass die Ablaufgarnitur (1)
weiter ein Gehause, welches mit dem Spiilkasten fest verbindbar ist, umfasst,

wobei im Gehduse der Ventilkérper (2) bewegbar gelagert ist,

wobei die Halteklinke (7) um einen beziiglich des Gehauses feststehenden Drehpunkt (D) verschwenkbar ist,
wobei Teile der Vollmengensteuerungseinheit (6) und Teile Teilmengensteuerungseinheit (7) bezliglich des Ge-
hauses entlang der Bewegungsrichtung des Ventilkorpers (2) bewegbar sind, wobei die besagten Teile insbesondere
die Betatigungselemente (17, 20) mit den Betatigungsstangen (23, 24) sind und wobei die besagten Teile im Gehause
gefuhrt werden.

Ablaufgarnitur nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass die Ablaufgarnitur (1)
weiter ein mitdem Ventilkdrper in Verbindung stehendes oder in Verbindung bringbares Dampfungselement umfasst.
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