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Uktad elektroniczny do kontroli zuzycia pierscieni ttokowych,
zwlaszcza w sprezarkach

Przedmiotem wynalazku jest uktad elektroniczny stuzacy do kontroli zuzycia pierscieni tfokowych,
Zwtaszcza w sprezarkach pracujacych w uktadzie poziomym,

’ Znane sg sprezarki ttokowe w szczegdlnosci bezsmarowe pracujace w uk'{adzm poziomym, w ktérych ttok
wyposazony jest w pierscienie prowadzace, wykonane z grafitu lub teflonu. Czas pracy pierscieni ttokowych byt
okreslany doswiadczalnie i po uptywie okreslonego czasu nastepowata wymiana zuzytych pierscieni. W celu
okreslenia stopnia zuzycia pierscieni ttokowych wykonywano dotychczas demontaz spreZarki a nastepnie

4 niezbedne pomiary okreslajace zuzycie. Niedogodnoscia znanego okreslania zu2ycia pierscieni ttokowych jest
pracochfonny demontaz maszyny. Ponadto niewtfasciwe okreslenie trwatosci pierscieni ttokowych byto czesto
powodem wystepowania zatarcia ttoka w cylindrze co z kolei prowadzito do uszkodzenia lub zniszczenia.

Celem wynalazku jest umozliwienie doktadnego i szybkiego pomiaru stopnia opadania draga ttokowego
i przetwarzanie go na wielko$¢ zuzycia pierscieni ttokowych.

Zadaniem wynalazku jest opracowanie uktadu elektronicznégo do przetwarzania stopnia opadania draga
ttokowego na proporcjonalne do niego zuzycie pierscieni ttokowych. Za\danie to zostato osiggnigte przez
zbudowanie uktadu elektronicznego do kontroli zuzycia pierscieni ttokowych, w ktérym czujnik przemieszczen
przytwierdzony trwale do korpusu sprezarki iktéry umieszczony pod ttokowym dragiem jest potaczony
szeregowo ze wzmacniaczem sygnatu, demodulatorem fazowym, impulsowym wzmacniaczem mocy oraz
z elementami wykonawczymi, przy czym demodulator potaczony jest réwniez ze wskaznikowym przyrzadem
wychytowym, za$ zasilanie elementéw uktadu odbywa sie za pomoca zasilacza.

'Zaletg uktadu elektronicznego do kontroli zuzycia pierscieni ttokowych wedtug wynalazku jest mozliwos¢
uzyskania ciagtej kontroli’ i odczytu zuzycia piericieni atym samym umozliwia bezpieczng eksploatacje
urzadzenia, zwtaszcza sprezarek bezsmarowych. Dzigki uktadowi eliminuje sig catkowicie mozliwo$é wystepo-
wania zjawiska zatarcia tfoka w cylindrze z powodu przedwczesnego zuzycia pierscieni ttokowych,

Wynalazek jest blizej objasniony na przyktadzie wykonania przedstawionym na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia schemat blokowy uktadu elektronicznego a fig. 2 przedstawia schemat usvtuowanla uktadu w powiq- :
Zaniu ze sprezarka.
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Jak uwidoczniono na rysunku uktad elektroniczny wedtug wynalazku sktada sie z,zasilacza 1, czujnika
przemieszczeri 2, wzmacniacza sygnatu 3, demodulatora fazoczutego 4, impulsowego wzmacniacza mocy 5
i elementéw wykonawczych 6. Czujnik przemieszczeri 2 usytuowany jest w sposéb trwaty na korpusie sprezarki
7 tuz pod dragiem ttokowym 8. Drag ttokowy 8 zakoriczony jest ttokiem 9, ktéry zaopatrzony jest w ttokowe
pierscienie 10 wykonane z grafitu lub teflonu. Do demodulatora fazoczutego 4 podtaczony jest wskazmkowy
przyrzad wychytowy 11 wskazujacy zuzycie pierscieni w mikrometrach,

Uktad elektroniczny wedtug wynalazku dziata nastepujaco: czujnik przemieszczert 2 umieszczony pod
dragiem ttokowym 8 zbudowany jest na zasadzie transformatora réznicowego. Uktad czujnika sktada sie
z uzwojenia pierwotnego oraz dwéch jednakowych potaczonych przeciwsobnie uzwojern wtérnych. Czujnik
przemieszczen 2 uinieszcza sie¢ w okreslonej odlegtosci od draga ttokowego 8, tak aby SEM wypadkowa
potaczonych przeciwsobnie uzwojeri wtérnych byta réwna zeru. Zuzywanie si¢ pierscieni tfokowych 10
powoduje obnizanie si¢ draga tfokowego 8 trwale, za$ na wyjsciu czujnika przemieszczeri 2 pojawia si¢ SEM
proporcjonalna do wielkosci zuzycia pierscieni ttokowych 10. Sygnat napieciowy z czujnika przemieszczeii 2 jest
przekazywany na wejscie wzmacniacza sygnatu 3 ina demodulator fazoczuty 4, gdzie jest wzmocniony
i zdemodulowany. W momencie osiggniecia dopuszczalnego zuZycia si¢ ttokowych pierscieni 10, sygnat napie-
ciowy odpowiadajacej temu koricowemu zuzyciu amplitudzie, przesterowuje impulsowy wzmacniacz mocy 5,
powodujac w ten sposéb zadziatanie elementéw wykonawczych 6. Na wyjsciu demodulatora fazoczutego 4 jest
zabudowany przyrzad wychytowy 11, wskazujacy w sposob ciggty aktualny stopieri zuzycia pierscieni 10.

Uktad elektroniczny wedtug wynalazku jest zasilany zasilaczem 1.

Zastrzezenie patentowe

Uktad elektroniczny do kontroli zuzycia pierscieni ttokowych, zwtaszcza sprezarek, znamien-
ny tym, Ze czujnik przemieszczer (2) przytwierdzony w sposéb trwaty do korpusu (7) sprezarki i umieszczo-
ny pod ttokowym dragiem (8) jest potaczony ze wzmacniaczem sygnatu (3), demodulatorem fazoczutym (4),
impulsowym wzmacniaczem mocy (5) oraz z elementami wykonawczymi (6), przy czym demodulator fazoczuty
(4) jest potaczony ze wskaznikowym przyrzadem wychytowym (1 1), podczas gdy zasilanie wszystklch
elementéw uktadu odbywa sie za pomoca zasilacza (1).: s
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