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Przektadnia do zmiany szybko$ci w sposob ciagly.
Zgloszono 24 kwietnia 1936 r.
Udzielono 30 sierpnia 1937 r.
Pierwszenstwo: 25 kwietnia 1935 r. (Francja).
Przedmiotem niniejszego wynalazku tu, pozostajace w zaczepieniu z odpowied-

jest przekladnia o stosunku, ktéry moze
byé zmieniany w sposéb ciagly, nadajaca
si¢ w szczegolnosci do samochodéw. Prze-
kladnia wedlug wynalazku niniejszego od-
znacza si¢ prosta budowa i nadaje sie do
sterowania samoczynnego.

Najprostsza przektadnia wedlug wyna-
lazku zawiera dwie okragle tarcze o plasz-
czyznach réwnoleglych, z ktérych jedna
jest osadzona na wale napedzajacym, dru-
ga na wale napedzanym; zwrécone ku sobie
powierzchnie tych tarcz zaopatrzone sa w
ztobki prowadnicze odpowiedniego ksztat-

nimi ciegnami, laczacymi ze sobg tarcze,
przy czym stosunek szybkosci obu walow
zalezy od ich wzajemnej odleglosci.

W pewnym szczegélnym przyktadzie
wykonania prowadnice na jednej tarczy
posiadaja postaé prostych promieniowych
ztobkow, prowadnice za$ na drugiej tarczy
maja posta¢ két, wspolsrodkowych z wa-
fem.

Kilka przykladni powyzej opisanych
mozna polaczyé w jeden zespol napedowy.

W zespél ten mozna wlaczyé jedna lub
kilka przekladni réznicowych z kot zeba-



tych,. -poewalajacyeh na zmiawe stosunku
w- sposob ciagly zatéwno przy powigksza-

mu. jak igrzy. zmniejszaniu szybkosci. -
W ‘ciy&epszeﬁo wyijfsnienia isfoty wy-

palazk isant .beda

ajpterw oddzielne .

jego czesci skladowe jak mnajbardziej ogél- -
nie; nastepnie oméwione beda polaczenia

tych czesci i w koricu: opisane bedzie zarsﬁe-
sowanie ich.

W przekladni wedlug wynalazku stose-
nek m moze sie zmieniaé¢ w sposéb ciagly ¢
k, pszy ezym za-

pomiedzy I a wietkoseia,
ktada sie, ze k jest wigksze niz 1.
Na fig. 1, 2, 31 6, 7, 8 rysunku .przed-

stawione sa zupelnie schematycznie dwie

postacie wykonama przektadni wedtug wy-
nalazku.

Litera, A, oznacza wal napedzajacy, A,
za§ — wal napedzany, v, i v, oznaczaja
odnosne szybkosci obrotowe tych walow
wzgledem siebie rownoleglych, przy czym:
odstep x pomiedzy nimi moze si¢ zmiemiad
w sposéb ciagly od zera do krarncowej
wielkosci d. ‘

Litery P, i P, oznaczaja dwie tarcze
réwnolegle, umieszczone jedna przy dru-
giej i prostopadle do odnosnych waléw
A,, i A,, na ktérych koricach tarcze te sa
umocowane posrodku za pomocyg klinéw.

Na jednej z tarcz jest wyznaczonych n
krzywych ¢, ¢’ ¢..... Dla uproszczenia moz-
na przyjaé, ze krzywe te sa jednakowe i
rownomiennie rosmieszczone dookola: walu
tarczy, na kidrej sie znajduja, to znacazy,
2% odstepy katowe pemigdzy nimi wynosza
po 2.

Ka,zda 7 tych: kraywych ¢; ¢, ¢ przeci-
ne tylke w jednym punkcie kazde z kot o
premigniw nje: maiejszym: niz d, wyznaczer
nych na, tej: samsj: tanczy i majacych: srodki,
ktérych odleglosé od osi obrotu tarczy jest
rawnn odleglodei . .

‘Prazecieeia punkhém na dwach tarczach
tworza n: par punktéw: @, a,, a',, @, @,

a'“g-uu. % Rtérth) pﬂt)k.t‘y; a&g. al‘.ljv’ a‘“]‘. Ieiq

_tworzace jedna pare,

na plaszczyznie tarczy P,, a punkty a,, a',,
a“, — na plaszczyznie tarczy P,. Punkty,
leza na jednej pro-
stej, réwnoleglej do walow A, i A,; tarcze
mozna sztywno polaczyé w tych punktach.
Istotna ceche wynalazku stanowia
szczegolne polaczenia ze soba tarcz P, i P,
w punktach a, a,, o, d',, a“,, a“,.... dla
przypadkow nastepujacych.
'a. Przekladnia pierwsza: krzywe ¢, c’,
... polozone sa na tarczy P, (fig. 1,21 3).
Kofo Q, jest wy'.kres"lom promieniem
T > d na tarczy P, wspolsrodkowo z wa-

,lemA2

- Taycze }’1 i P pola,cmne sa ze soba
lacznikami w 11czb1e n: kazdy z punktow
a,, a;, a“,.... moze si¢ poruszaé swobod-
nie wzdluz swojej krzywej ¢, ¢, c“.....,
kazdy za$ z punktéow a,, @'y, a”,.... moze
poruszaé si¢ wzdluz kola O, z szybkoscia
obretowa nie wigksza, niz szybkos§é obro-
towa v, tarczy P,.

Jezeli n = 1 (fig. 2), to tarcza P, o-
bracajac sie z szybkoscia obrotowa v,, po-
ciaga za soba tarcze P, za posrednictwem
jednej pary punktéw, np. a,, a,. Dla x>0
punkt @, zakresla krzywa ¢ oddalajac
sig i zblizajac kolejno do $rodka A,, zas
punkt . @,, zwigzany sztywno z kolem O,,
pociaga za soba tarcze P, z szybkoscia o-
brotowa v,. Podczas jednego obrotu tarczy
P, tarcza P, wykonywa réwniez jeden pel-
ny obrét, lecz jej szybkosé obwotowa v,,

ktéra zalesy od odleglosei f punktu a;

od osi walu A, jest zmienma, przybierajac

wartosci to: wieksze, to mniejsze: niz szybr

kodé v,.

Gdy [, osiagnie swa wartoé¢ najwigk-

sza réwna sumie r' + x, t. j.. gdy a, znaj-
duje si¢ w punkcie a, wartos$é v, jest row-

. . . . rt x
niez najwieksza i wynesi: v, = v, —

(t. j. gdy punkt a;

Dlal, =r —=x
znajduje. si¢ w: punkeie 8,

minimum. i WYJ].O‘SI.

-

¢o. odpowiada..
nejmniejszej: wartosci L) o, os:a,ga; swe.

A —
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Na fig. 4 przedstawiona jest krzywa,
wyobrazajaca zmiany szybkosci v, w za-
leznosci od liczby obrotow tarczy P,.

Krzywa ta posiada ksztalt sinusoidy,

- . 2T
okres jej wynosi o

Jezeli n > 1 (fig. 3), to tarcza P, po-
ciaga za soba w kazdej chwili tarcze P, za
posrednictwem pary punktéw, nadajacej
jej najwigksza szybko$§é obrotowa v,, t. j.
za posrednictwem pary, najbardziej odda-
lonej od osi A,. W tym samym czasie
punkty a,, a’,, @”,... innych par, polozonych
blizej osi A,, przebiegaja swobodnie po
kole O, okoto osi A, z szybkoscia obroto-
wa mniejsza niz v,. Dla x > O tarcza P,
pociaga wiec za soba tarcze P, z szybko-
$cig cbrotowa v, ktéra jest stale wieksza
niz szybko$¢ v,, przy czym podczas jedne-
go obrotu tarrzy P, tarcza P, napedzana
jest kolejno przez tacznik kazdej z n par
punktéw tych tarcz.

Na fig. 5 przedstawione s3 poszczegél-
ne krzywe, wyobrazajace szybkosé v, jako
funkcje liczby obrotow tarczy P,, przy
czym kazda z tych krzywych odpowiada
(w zalozeniu, ze n — 4) innej parze punk-
tow wiazacych, rozpatrywanych oddziel-
nie.

Krzywa wypadkowa otrzymuje sie
uwzgledniajac jedynie gérne czesci krzy-
wych skladowych. Jest to krzywa perio-

. 2% .
dyczna o okresie, wynoszacym nov io
amplitudzie, ktéra wzrasta wraz ze wzro-
stem x.

Dla dostatecznie wielkich wartosci n
wartos¢ v, odchyla sie bardzo nieznacznie

. P . r+x

od swej wartosci najwiekszej v, - L
Zmieniajac x w granicach od 0 do d
mozna zmienia¢ najwieksza warto$¢ v, w

sposob ciagly od v, do v, _r;:f‘.

Na tej zasadzie mozna przeto zbudowaé
przekladnie o stosunku m, ktéry mozna
zmienia¢ w sposob ciagly w granicach

+
miedzy 1 a b = _rrd’ przy czym kR jest

mniejsze niz 2. :

b. Przekladnia druga: krzywe ¢, ¢,
... sa polozone na tarczy P, (fig. 6, 7
i8).
Koto O, jest wykreslone promieniem
R < d na tarczy P, wspolsrodkowo z wa-
tem A,.

Tarcze P, i P, polaczone sa ze soba
tacznikami w liczbie n: kazdy z punktow
a,a, a... moze poruszaé si¢ swobodnie
wzdtuz kota O, z szybkoscia obrotowa nie
mniejsza niz szybkos¢ katowa v, tarczy P,.

Jezeli n = 1 (fig. 7), to tarcza P,,
obracajac si¢ z szybkoscia obrotowa v,, po-
ciaga za soba tarcze P, za posrednictwem
tacznika jednej tylko pary punktéw, np.
a,, a,. Punkt a,, zwigzany sztywno z ko-
tem O,, pociagany jest przez tarcze P,,
przy czym dla x = 0 punkt a, zabiera tar-
cze P, z szybkoscia obrotowa V, przebie-
gajac wzdluz krzywej ¢ w ten sposéb, iz
kolejno zbliza si¢ on i oddala od osi A,.

Podczas jednego pelnego obrotu tarczy
P, tarcza P, wykonywa rowniez jeden
obrét, jednakzie jej szybkosé obrotowa,
ktora zmienia sie odwrotnie niz odleglosé
1, punktu a, od osi A,, jest raz wigksza,
raz mniejsza niz szybkos¢ obrotowa v,.

Dla najmniejszego [, t. j. dla [, = R —
x, (gdy punkt a, pokrywa si¢ z punktem y)

otrzymuje sie v, max = v, Rz

Na odwrot dla [, = R + x (t. j. gdy a,
znajduje sie w punkcie d) otrzymuje sie
v, min = U4y R’;—x .
Krzywa na fig. 9 przedstawia wykres
zaleznosci szybkosci v, od liczby obrotéw
tarczy P,; krzywa ta posiada ksztalt sinu-

soidy o okresie ’
2



~ Dla.n = 1 (fig. 8) tarcza P, zabiera ze
soba w kazdej chwili tarcze P, za posred-
nictwem lacznikéw pary punktéow, wpra-
wiajacych tarcze P, w najwigksza mozliwa
szybkos§é obrotowa, t. j. za posrednictwem
pary, najbardziej zblizonej do osi A,. W
tym samym, czasie tarcza P, pociaga pozo-
state (n — 1) punkty, bardziej oddalone
od osi A, tak, jak w pierwszej przekladni
wzdluz kota O,, =z szybko$cia obrotowa,
ktéra jest stale wigksza niz szybkosé pary
punktéw, pozostajacych w pola,czemu wza-
jemnym.

Tarcza P, pociaga przeto przy x = 0
tarcz¢ P, z szybkoscia obrotowa v, zawsze
wieksza niz szybkosé v,, przy czym podczas
jednego obrotu pocigganie to uskutecz-
niane jest kolejno za -posrednictwem na-
stepujacych po sobie acznikéw n par punk-
tow. '

Na fig. 10 przedstawione sg dla n = 4
krzywe, wyobrazajace wykres zaleznosci
szybkosci v, od liczby obrotéw tarczy P,,
przy czym kaida z poszczegolnych krzy-
wych jest wykreslona dla innej pary punk-
~ téw, dzialajacej niezaleznie od punktéw
pozostalych.

Krzywa wypadkowa otrzymuje sie
uwzgledniajac jedynie wierzchotki krzy-
wych skladowych; wypadkowa ta jest krzy-

2%

n.v,
i o amplitudzie, wzrastajacej wraz z wiel-
koscig x.

Zmieniajac x w granicach od O do d
mozna zmieniaé wartos$ci szybkosci v, w

—p ro—

wa okresowa o okresie, wynoszacym

sposéb ciagly w granicach od v, do v;. R
—x

Na tej zasadzie mozna przeto zbudowaé
druga przekladni¢ o stosunku m, ktéra

mozna zmieniaé w sposéb ciggly w grani-
cach pomiedzy 1 a k = RR d’ przy czym
k moze byé w zasadzie dowolnie  wiel-

kie.

Obie przekladnie zasadnicze, ktérych

dzialanie opisane zostalo wyzej, stanowia
istote wynalazku. Przedmiotem wynalazku
jest rowniez polaczenie kilku przekiadni
zasadniczych w szereg oraz polaczenie jed-
nej lub kilku takich przektadni z réznico-
wa przeklania kot zebatych.

Na fig. 11 i 12 przedstawiono schema-
tycznie przyklad zespolu dwéch przeklad-
ni, polaczonych w jedna calosé.

Zespot, przedstawiony na tych figurach,
daje si¢ zastosowaé do waléw napedzajgce-
go i napedzanego o wspélnej osi geome-
trycznej i umozliwia ograniczenie okreso-
wych wahan szybkosci obrotowych walu
napedzanego do wartosci mniejszych niz
wahania, odpowiadajace kazdej przeklad-
ni, wzietej osobno.

Litery M i M’ oznaczaja dwie przektad-
nie zespolu. Ich stosunki m i m’ osiagaja
swe wartosci najwicksze k i k' dla jednej
i tej samej odleglosci d pomigdzy ich wa-
fami.

Tarcze P, i P, naleza do przektadni M
oraz tarcze P’, i P‘, do przekladni M".

Wat A, jest polaczony nieruchomo z
tarczg P,, zas wal A, — z tarcza P’,. Tar-
cze P, i P', umocowane wspélsrodkowo na
wspélnym. wale posrednim B, réwnoleglym
do walow A, i A,

Litera v, oznacza szybko$¢ obrotowa
walu A,; szybkosé v, = v';, = mv, odpo-
wiada szybkosci obrotowej tarcz P, i P’,
dookota watu B oraz szybkos¢ v', = mm'v,
odpowiada szybkosci obrotowej walu A,.
Jezeli waly A, i A, posiadaja stale wspél-
ng o§, to zmiana wspélczynnikéw m i m’
uskuteczniana jest przez zmiane odleglosci
x walu B od watéw A, i A, w gramca.ch
od @ do d. :

Dla x = 0 otrzymuje si¢ v, = v,.

Dla x = d otrzymuje si¢ v', = kk'v1
(najwigksza warto$é v,).

Litera M' oznacza przekladnie pierw-
szg wedlug opisu, za$ litera M — przeklad-
ni¢ druga. Obie serie n krzywych ¢, ¢,
¢”...., wyznaczonych na tarczach P‘, i P},




's3 jednakowe -1 réwnomiernie rozstawione
m :
pod katem = wzgledem osi watu B.

Okresowe wahania szybkosci v, i v',
dookota ich wartosci $§rednich, wziete od-

dzielnie, posiadaja ten sam okres, wyno-
2% 2r . . .
szacy = - Przesunigcie katowe
nov, nv, .

% pomiedzy obu serjami krzywych odpo-

wiada przesunieciu fazy o pél okresuy, t. j.

wartosc1
. 02 :

Wartosé v’, powstaje przeto przez do-
dawanie si¢ zmian okresowych, majacych
ten sam okres, ale fazy przeciwne. Okreso-
we wahania szybkosci v°, maja przeto am-
plitude mniejsza, niz amplituda, odpowia-
dajaca kazdej przekladni, wzietej oddziel-
nie. Whniosek ten wynika zreszta wprost z
fig. 5 i 10.

Na fig. 13 przedstawiono schematyczme
polaczenie wedlug wynalazku opisanych
wyzej mechanizméw z réznicowa prze-
ktadnia két zebatych.

Polaczenie takie umozliwia zmiane sto-
sunku przekladni r w sposéb ciagly w gra-
nicach pomiedzy 0 a j, przy czym j moze
w szczegblnym przypadku wynosié 1.

Ponizej nastepuje dokladniejszy opis
taklego urzadzenia.

. Litery E,, E,, E, oznaczaja trzy nastq-
pujace po sobie kola przekladni réznico-
wej kot zebatych T, sktadajacej sig z dwéch
kot srodkowych i z tarczy z kolami sateli-
towymi.

Litery u,, u,, u, oznaczaja szybkosci
obrotowe kot E,, E,, E, dokola wspélnej
ich osi. Dla uktadu takiego charakterystycz-
ng jest zaleinosé: u, — u, = s (u, — u,),
przy czym s oznacza pewien staly dodatni
lub ujemny wspétczynnik rézny od jedno-
Sci. Innymi stowy, szybkos$é obrotowa jed-
nego z kot E,, E,, E, zalezy rownoczesnie
od szybkosci dwéch két pozostalych; jezeli
wiec .dwa kola posiadajg szybkasci jedna-

kowe,; to i kotlo trzeme posiada réwniez fe
sama szybkosé.

W poszczegblnym przypadku mozna
przyjaé, ze O << s< 1, co daje si¢ zawsze
osiagnaé przez odpowiedni dobér kot zeba-
tych przekladni 7.

Jezeli wal napedzajacy A, bedzxe polq-
czony bezposrednio z tarcza El, za$§ wal
napedzany A, — z tarcza E,, to szybkosé
4, — v, oraz szybkos$é u, = v,.

Poza tym wal A, jest polqczony z ko-
fem zebAtym E, po przez przekladnie U o
stalym stosunku s i po przez przekladnig o
stosunku m, zmieniajacym si¢ w sposéb
ciagly pomiedzy 1 i k, przy czym te dwie
przekladnie tworza jeden zesp6l.

Woéwczas otrzymuje sig: u, — s.-m. v,

s(m — 1) :

1 —s
dla m = 1 otrzymuje si¢ v, = 0.

Gdy m wzrasta w sposéb ciagly od 1 do
k, szybkosé¢ v, zmienia si¢ rowniez w spo-
s(k—1)

oraz v, = v,

séb ciagly od 0 do wartosci v, .

" W szczegblnosci dla m = 1 otrzymuje
s

si¢ v, = v,. W ten sposéb mozna przeto
zbudowaé przekladnie o stosunku, zmie-
niajacym si¢ w sposoéb ciggly pomiedzy 0
(k —.1)
1 —s
szczegélnym przypadku wynosi¢ 1.
Przyktad wykonania przekladni wedlug
wynalazku jest przedstawiony na fig. 14 —
18 schematycznie o stosunku, zmieniaja-
cym, si¢ w sposéb ciggly pomiedzy O a 1;

a wartosciag j = s i mogacym w

taka przekladnia nadaje si¢ w szczegol-

nosci do
dow.

W skiad tej przekladni wchod21 réw-
niez przekladnia réznicowa z két zebatych.

Oczywiscie, wynalazek' nie ogranicza
si¢ bynajmniej do tej postaci wykonania.

Przekladnia sklada sie (fig. 14) z naste-
pujacych zespolow: zespél-réznicowy T
kot zebatych, zespot U kot zgbatych o sta-

zmiany szybkos’civ samocho-



tym stosunku przekiadni i przekladnia do
zmiany szybkosci MM of zmiennym stosun-

Fig. 14 przedstawia przekladnie w prze-
kroju podiuznym, fig. 15 przedstawia sche-
mat uktadu ko6t zebatych zespolow T i U,
fig. 16 przedstawia z przodu tarcze z wy-
ztobieniem pierscieniowym przektadni MM’
fig. 17 przedstawia odpowiedni widok tar-
czy przektadni MM’, zaopatrzonej w zlob-
ki promieniowe, fig. 18 przedstawia w skali
wickszej lacznik pomiedzy tarczami prze-
kladni MM".

Zespét roznicowy T wedlug fig. 14 i 15
zawiera trzy podwojne kola satelitowe.
Tarcza E,, podtirzymujaca te kota, jest
umocowana nieruchomo na wale A,. Kolo
z¢bate srodkowe E, jest osadzone za po-
moca klina na wale A,. Staly stosunek s
tego zespolu wynosi %.

Zespot U (fig. 14 i 15) jest rowniez roz-
nicowy z ukladem kol zebatych, jak w opi-
sanym powyzej ukladzie, przy czym jego
koto zebate srodkowe E°, jest nieruchome.
Tarcza E,, podirzymujaca kota satelitowe,
jest umocowana za pomoca klina na wale
A,. W tych warunkach kolo zebate $rod-
kowe E, obraca si¢ z szybkoscia dwa razy
mniejszg niz wal A,.

Przekladnia MM’ (fig. 14, 16, 17 i 18)
sktada si¢ z dwéch przekladni pojedyn-
czych M i M‘, z ktérych przekladnia M°
jest opisana jako pierwsza, a przekladnia
M) jako druga.

Tarcza P, przekladni M jest polaczo-
na nieruchomo ze $rodkowym kolem zeba-
tym £°; zespolu U. Tarcza P, przekladni
M i tarcza P‘, przekladni M’ potaczone sa
ze soba nieruchomo; posiadaja one wycie-
‘cia koliste dookota ich wspélnego watu B,
pozwalajace na przejscie walu A,. Pier-
§ciert prowadniczy G, tworzacy zarazem
tozysko, pozwala tarczom P, i P‘, przesu-
waé sie prostopadle do walu A, w ten
sposéb, ze odlegltosé ‘watlu B od walu A,
moze si¢ zmieniaé w granicach pomiedzy 0

a d (fig. 14 1 18 odpowiadaja najwiekszej
wartosci d).

Tarcza P‘, przektadni M jest polaczo-
na nieruchomo ze srodkowym kolem zgba-
tym E, zespolu réznicowego T.

Koliste wyztobienia O, i O',, wykonane
w tarczach P, i P’,, sa jednakowe (fig. 14
i 16).

Krzywe ¢, ¢, ¢“... na tarczach P, i P*,
zastapione sa w tym przykladzie wykona-
nia wynalazku promieniowymi prostymi
ztobkami, rozstawionymi na kazdej tarczy

pod katem —, przy czym grupa zlobkéw

na jednej tarczy przestawiona jest wzgle-
dem grupy zlobkéw na drugiej tarczy pod

katem ?“ (fig. 14 i 17).

Pomiedzy przekladniami M i M’ zasto-
sowano dwanascie jednakowych ciggien L
(fig. 14 i 18).

Kazde ciggno zawiera na jednym koricu
odcinek pierscienia kolistego, ktérego roz-
miary odpowiadaja wymiarom ztobka ko-
listego w tarczy P, lub P‘,, na drugim za$
koficu — nasadke w postaci krazka o sred-
nicy, roéwnej szerokosci Zlobka w tarczy
P, lub P‘;; os tego krazka jest, po umie-
szczeniu| ciggna w zlobku tarczy P, lub P,
réwnolegla do walu A, i znajduje sie w
odleglosci 3d od osi tego watu. Ta odle-
glos¢ 3d odpowiada wartosci promieni r i
R w przykladach teoretycznych powyzej
opisanych.

Ciegna L moga poruszaé si¢ swobodnie
w zlobkach tarcz P, i P‘,, a zarazem i w
zlobkach tarcz P, i P‘,. Prowadzenie cie-
gien w ztobkach tarcz P, i P’y uzyskuje sig
za pomoca urzadzenia klinowego, dzialaja-
cego w jednym tylko kierunku (podobnie
jak sprzeglo jednokierunkowe); odcinek
pierscienia kolistego kazdego ciegna sklada
si¢ z dwoch czesci  (fig. 18), przy czym
cze$¢, polaczona z nasadka, posiada po-
wierzchnie cylindryczna o nachyleniu, za-
leznym od kierunku obrotu walu A,



Wadtus:tej- pochylonej, powierachni prze-
suwaé sie moze! dfuga czes$é ciegna w po-
staci klina o powierzchniach cylindrycz-
nych. Sprezyna zwojowa h zapohiega zde-
rzeniom powierzchni oporowych.’

Najwieksza wartosé stosunku przeklad-
ni MM* wynosi

. 3d  3dt+d

—=2

3d—d 3d

urzadzenie dziala w

Opisane wyzej
spos6b nastepujacy:
Wal A,, obracajac sig¢ z szybkoscia obro-
towa v,, obraca tarcze E,, podtrzymujaca
kota satelitwe, z ta sama szybkoscia oraz

kolo zebate srodkowe E°, z szybkoscia, % .

Moga by¢ dwie odmiany uktadu czesci
w przektadni.

W pierwszej odmianie tarcze P, i P‘;
osadzone sa wspolsrodkowo na wale A;;
kolo srodkowe E‘, jest obracane z szybko-

Uy

$cig , kota srodkowe E, pozostaje nato-

miast nierucheme, t. j. szybkosé jego wyno-
si v, = 0. -

W drugiej odmianie tarcze P, i P’, sa
osadzone mimo$rodowo, przy czym o$ ich
walu B odlegla jest od osi walu A, o wiel-
kos¢ x; kolo srodkowe E, jest obracane z

szybkoscia v, . 3d+x , przy czym kolo
3d—x

srodkowe E, obraca si¢ wowczas z szyb-
koscia v, = v _2x
> 1 3d—x

W szczegolnoéci dla x — d otrzymuje
sie v, = v;.

W ten sposéb mozna przeto zbudowaé
przekladnie o stosunku zmiennym w grani-
cach od O do 1, dzialajacej w sposéb cia-
gly. Zmiany stosunky przekladni osiaga sie
dzialajac na kolnierz G za pomoca drazka
D (badz recznie, badZ tez za posrednic-
{wem mechanizmu samoczynnego)  w ten
sposéh, Ze mimosrodowosé tarcz P, i P,
wzgledem walow A, i A, ulega zmianie.

Do przekladni moze byé przylaczony
mechanizm do napedu bezposredniego od-
powiedniej dowolnej budowy.

Zastrzezenia patentowe.

1. Przektadnia do zmiany szybkosci
w sposob ciagly walu napedzanego, réwno-
leglego do walu napedzajacego, znamienna
tym, ze posiada dwie réwnolegle okragle
tarcze, z ktorych jedna jest osadzona na
wale napedzajacym, druga za§ — na wale
napedzanym, przy czym zwrécone ku sobie
strony wspomnianych tarcz zaopatrzone sa
w prowadnice ‘odpowiednio dobranego
ksztaltu, zaczepiajace si¢ za odpowiednie
ciegna, laczace wskazane tarcze, ktérych
wzajemna szybkosé obrotowa jest zalezna
od odstepu pomiedzy wskazanymi walami.

2. Przekladnia wedlug zastrz. 1, zna-
mienna tym, ze prowadnice jednej tarczy
maja postaé prostych skierowanych wzdtuz
promieni zlobkéw, prowadnice za$ drugiej
tarczy maja postaé kolistych zlobkéw,
wspoltsrodkowych z jej walem.

3. Odmiana przekladni wedlug zastrz.
11 2 do dwéch watéw o wspolnej osi ge-
ometrycznej, znamienna tym, zZe zawiera
dwie tarcze rownolegle, osadzone na kori-
cach wskazanych waléw, oraz pomiedzy ty-
mi tarczami dwie drugie tarcze, réwnole-
gte do pierwszych tarcz i polaczone z nimi
ciegnami, zaczepiajacymi prowadnice odpo-
wiedniego ksztattu, znajdujace sie na zwré-
conych ku sobie powierzchniach kazdej pa-
ry tarcz, przy czym $rodkowe tarcze sa o-
sadzone na wale, przestawianym réwnole-
gle wzgledem wskazanych dwoch watow.

4. Przekladnia wedlug zastrz. 3, zna-

‘mienna tym, ze do tarcz jest przylaczona

przekladnia réznicowa z kél zebatych lub
dwie takie przekladnie.

Edouard Gourmain.
Zastepca: M. Skrzypkowski,
rzecznik patentowy.
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Druk L. Bogustawskiego i Ski, Warszawa.
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