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Ltnvention a Lour ohjiet un appareil /o e
notamment pour 1'entrainsment en rotation de générateurs élec-
triques, de pompes ou autres machines. '

T-'okiet de 1'inwvention se rattache au sec teur technluue de
la produztina de 1'dénergie ele”“rlque, de la commande ﬂns motpurr

4

‘nérateurs ou convertisseurs électrigues.

(n

Selen 1l'invention, on a voulu, a partir 4'une tension dtali-
mentation trds faible, entrainer un ou plusisucs générateurs
&lectriquas cu autres, au moven d'un appareil de transmission,
2e conception simple et dcon-mique. ' N '
ue 1l'énergie né-

Cette éconamne résulte en partic du fait g
cessaire & 1'alimentaticn des 1° appareil est -d'une part peu impor-
tante et d'autre part peut &tre écupdrée au moven du ou des 7é-

nérateurs alimeatds par le dit appareLL. on effet, l'energleibur-
nie nar 12 ou les générateurs électriques est beaucoﬁp—plus*im-
portante que celle absorbée par l'appareil. Une gquantité infime
de cette énergie fournie peut-donc &tre rdu: 1115ee, aprés trans-
formation convenabkle, pour l'alimentation ‘e ltappareil, tandis
que le reste important de la guantité d'énergie fournie est uti-
lisée selon les convenances et besoins exprimés par l'utilisateur.

Une premilre caractéristique réside dans, le fait que l'appa—
reil comprend essentisllement un arbre 1 monté toumant dans -

© pallers supports 2 et 3, l'une des eXtrémités li de- 1'arbre
1 coopérant, au moyen d'organes intermédiai-es appropriés 8

“aisan® office de multiplicateéur de vit tesse, avec le ou les gene—
rateurs électriques.d entralner G, l'autre extrémité li du dit
arbre 1 étant solidaire, d'une manidre perpendiculaire ou sensi-
blement perpendiculaire, d'au mcins un_bras suppofthi s'étendant.
de part et d'autre de 1l'axe dudit arbre et sensiblement d'une ma-
rdere équidictante ; le bras support 5 recevant de part é:d'aut e

de l'axe d'articulation 1 un ou des moteurs electrlquea M accou~

—
By

1lés mecanlquwment & des hélices oppesdes 7 et montée de telles

"U

sorte qu'apr2s l'alimentation desdits moteurs M, les hélices 7
créent par rapgor’ au it ax2, des forces paralleleq F1 et F2 de
méme intensité et de sens contraire pour - vleﬁr un couple assurant
la rotation du bras 5 et consequemment celle de 1 arbra,é'entral—r
ment 1 du ou des ér
multiplicati-n détermind.
Ces caracté-istique

suite de la descriptione o
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Pour bien flxar 1 obJet de 1'1nvent10n, sans toutefois le 1li-
miter, dans le dessin annexé :
La figure 1 est une vue en perspertlve de 1l'appareil seIOﬁ
1'invention selon un exemple nullement limitatif de réalisation.
La figure 2 est une vue en coupe longitudinale de l'appareilf
selon l'exemple de la figure 1. '
La figure 3 est une vue de profil selon la fléche F de la
figure 2. ' '
La figﬁre 4 ést'une'vue de pfofil,é caractére purement sché-
matique montrant une variante de réalisation de 1l'appareil.
La figure 5 est un schéﬁa synoptique montrant un exemple g
installation avec 1'apnare11 selon 1 invention. 4
Afin de rendre plus concret 1l objet de l'invention, on le dé-~
crit maintenant d'une mani&re non limitdive en se référant aux
exemples de réalisation des figures du dessin.
On voit figure 1 que 1l'appareil désigné dans son ensemble par

+ A comprend un arbre 1 monté tournant dans des paliers 2 et 3. Les

2

25

paliers 2 et 3 sont fix8s par Eout moyen connu et approprié sur
un biti-support 4. - ‘ _

L'une des extrémités 33 -/ " de 1'arbre 1 est solidai-
re d'au moins un bras vertical 5 monté d'une manidre préférée,
perpendiculaire & l'axe de 1'arbre en éant équidistant dudit axe

Le montage du bras 5 sur 1’ arbre 1 s'effectue par tous moyens

connus et appropriés. Par exemple, 1l'arbre s'engage dans un alé-

sage 5 5 su bras 5 et est immobilisé en translation par circlips &

ou autres. Une clavette 7 assure le blobage en rotation du bras
2 sur 1'arbre 1 tout en autorisant son entrainement circuladire.

Selon 1'invention, le bras 5 regoit a chaque extrémité un ou
des moteurs M, aptes & &tre alimentés sous une faible tensiona
Les caractéristiques de ces moueurs sont ch0151es de telle sorte
gue 1eur puissance absorbée soit la plus faible p0351ble. D'une
maniére 1mportante, 1'arbre de sortie de ses moteurs M recoit en

ou autres organes .
bout une hélice z/pour créer respeftlvement une force Fl et F2
figure'3)° ' :

Ces moteurs M, montés d'une manidre équidistante & l'axe de
rotation I sont 'disposés de fagon 3 ce que l'arbre d'entrainement
des hélices soit perpendiculaire ou sensiblement perpendiculaire a
l'axe de rotésaogo%,_les hélices &tant oppcsées. Les moteurs sont
en nombre égal/de part et d'autre de l'axe de rotation.

T1 résulte de ces dispositions que l'entrainement en rotatlon
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dez micteurs M, de caractéristiques fonc‘_lonneiﬂeu ¢dent1ques en—r
gendre par 1'intermédiaire des hélices 7 des forces F1 et F2 »
paralléles, Jec méme intensité et “e sens contraire (flgure 3) poﬁr
créer un couple legquel '1smnEIB.Lotaulon du bras 5 Le mouvement
de ce couge ainsi créé est égale au produit de 1a'forcw par la '
1onoueur des bras de levier qui correspond i la dlstance 1 de lf
axe de rotation 1 aux points d'applicaticn deforcesEﬂ.Lb F2
c'est-d~dire 1'axe de rotation deshlices 7. : -

La rctation du bgaslg_entralne conséquemment 1'arbre ngont'
son autre extrémité 17 est relide, par l'intermédiaire ou non '
organes multiplicaleur de vitesse, & un ou cdes generateurc elec—,
triques notamment des alternateurs G. Par exemple, comme montré
aux figures Zu deSmln, ltextrémité 12 de l'arbre 1 reg01t une.

poulie 8 de gran’ diamdtre gqui transmet -par courr01e S son mouvement

de rotation & l'afbre de l'alternateur G. .
La pulissance %;quggﬂe sur l'arbre de commande 1 est fonction’
onction ..
“u couple luil-méme [/ ~omme 1nd1que L*—des=us, des forces creeées

par les hélices 7, et de la longueur du bras de levier 1.

A cef ffet, pcur la variation de lengueur: du bras de 1ev1er,
d'une maniére équidistante & 1l'axe Ce rotatlon, les moteurs M sont
mcntés dans des suppcrts 10 reglableq en position sur le bras 5.
Par exemple, ces supports 10 sont montés sur des gllscleres avec -
vis de manoeuvre, ou bien comme montré figures 1 et 2, les dit
supports 10 cooperen avec des lumiéres - 52 formees selon l'axe -
longitudinal du bras 5, o R -

L'alimentation des moteurs M s'effectue d'une maniére préfé-
rée, quoique non limitative, soﬁs une tension continue de'12(volts.

"Cette tersion de 12 volts est obtenueVQOit 3 partlr du’ sec-
teur apr2s transformation approprlee, soit & partlr d'unc batterle

Quelle que soit la socurce choisie, le "moing" é est reiié'é”la>
masse, par exemple la carcasse C de l'appareil, le "plus" b dtant
relié, par 1'intermédiaire d'un organe de commutation 11 & une ba-
gue conductrice 12, elle-méme relide electrlquement a la borne
"plus" de chacun des moteurs M dont la borne "moins" est relide
évidemment & la masse (bras 3 par exemple). S

La bague conductrice 12 est solidaire d'une maniére lee de
l'arbre de commande 1 pour &tre entrainéde envrotation, tandis que
l'organe de commutation 11, parrexemple,constitdé d'un balai 13
constamment en appul sur la bague 12 et monté dans'unrportefﬁalai
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fixe de l'apparell par exemple le paller 3 4’:|.gure<- 1 et 2). Pour

~éviter un court-circuit, la bague conductrlce 12 est 1solee eler-

trlquement de 1l'arbre 1 (porté 1nd1rectement -au potentlcl de la
masse) au moyen par exemple d'une bague entret01se 14 (figure 2)
réalisée en toute matidre isolante. Le porte-balail - 1;1 est éga-~
lement conformé pour aSSurer,i‘isolafion du balai 13 par rapport
& la masse.- S S 7 , '

La bague conductrlce a2 entralnee en rotatlon par le bras 5
en méme temps gue 1l'arbre 1 falt office de collecteur, et permet.
la rotation du bras support des moteurs M 1ndnpendamment des fils
d7amenée du ~ourant en provenant de la source pour leur eVlter
toute torsion néfaste. o '

I1 est bien ev1dent que le bras 5 peut former 51mpLement ]
deux branches 53 et 5 dlrectement opposees et equldlstantes a1l

axe 1 ou bien comme illustré figure- 4 une plurallte de branches:

éi symétriques ct decalees angulalrement d'une maniére égale. Dans 

chacun des cas, chacune des branches reg01t un cu plu°1eurs mo-
teurs M. Dans le cas d'un nombre relativement élevé de moteunsd'
entrainement M, ces de;nlers sont reliés electrlquement en parar
12le. e T o

De méme plusleurs bras a deux brancheq ou plus, peuvent étre,-
montés espaces sur le méme arbre. Les hellces peuvent étre, d'une ’
maniére connue, a paslﬁariable} auto;ériéntables, auto—commandéés-

formant régulateur. L'entrainement en rotation du ou des généra-

de plgnns de dlametres'dlfferents pour falre office de multlpllca—
teur de vitesse. ; o ' '

D'une manlﬁre 1nteressante, on ncte que dans le cas ol 1es mo~
teurs d'enbralnement:ﬂ sonu'aleenyeg par une batterie B, cette
dernidre peut &tre auto-alimentée en récupérant une partie de 1'
énetgie fournie par le generateur electr;queo Par exemple, comme
montré figure 5, 1'appare11 A entraine, comme lnqlque précédem~
ment, un alternateur g.qu fournlttp une maniére connue, une puis-
sance. disponible pouvant &tre utilisée selon les convenances et
besoins exprimés par,l'utilisateur. Aux borneé de 1’induit de 1°
alternateur, il est également possible de recueillir une certaine
tehsionmalternative'qu'il suffit d'abaisser au moyen d'un transfor-
nateur T émonophésé ou triphasé selon le¢ ¥ype d'alternateurs em-—

ployés) pour correspondre & la tension d'alimentation dcs moteurs
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M, puis de transformer au moyen d'un pont redresseur R, cette
tension alternative pour obtenir & la sortie du pont redresseur
R, une tension continue apte 3 alimenter la batterie B. Dans le
cas o le générateur électrique fourni une tension continue,3pn;'
réalise d'une manidre connue, 1'opérati9n inverse, c'est-a-~dire
transformation de cette tension centinue en tension alternative
au moyen d'un onduleur par exemple, puls abaissement de cette
tension par un transformateur et enfin transformation ~ /.

/ . /- S / ’ AR oy © - de cette
tension alternative basse en tension continue de méme valeur au -
moyen par exemple d'un mdresseur. . 7

Il est bien évident que 1l'appareil selon 1'invention peut alié
menter plusieurs alternateurs accouplés entre eux en paralléle'
par tout moyen connu et approprié. D'autres organes peuvent éga~
lement étre entrainés en rotation par 1'appareil tel que dynamo,'
pompes, etCeas ' ) , )

Comme indiqué précédemment, l'arbre de sortie des motéuf$~§_
peut recevoir en bout des organes, autres Que,Ies hélices, sus~
ceptibles de créer des forces opposées pour assurer un couple de
rotation eu égard au bras 5. Par exemple, les moteurs M peuvent
étre solidaires de pignons ou autres tels que galets engrenant
respectivement avec une méme roue dentée flxeou bien les moteurs
M peuvent étre accouplés a des turbines & gaz. 7 ,

Dans le cas ol les moteurs sont Ben nombre inégal de part et
d'autre de l'axe de rotation 2ﬁ'i1 suffit d'interposer sur le
bras 5, du c6té ol le nombre de moteurs est inférieur, un ou des
contre-poids pour créer un éguilibre.

Les avantages ressortent bien de 1la descrlptlon, en partlc
lier, on souligne : ’

- La simplicité de réalisation.

- La faible consommation d'énergie necessaire a l'alimentatlon de'
1'appareil. . ‘ : ) ]

-~ La possibilité de récupérer une partie dd l'énergie‘fournie
par le ou les générateurs électriques entrainés par 1'appareil
pour autoriser son auto-alimentation. :

L'invention ne se limite aucunement & celui de ses modés dr-
application non plus qu'd ceux des modes de réalisation delses
diverses parties ayant plus spécialement &té ihdiquées 3 élle5enr'
embrasse au contraire toutes les variantes. -
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] - REVENDICATIONS ) )
-1~ Appareil pour l'entrainement en rotation de générateurs élec-

triques (G) notamment, pompes ou autres, caractérisé en ce qu'il
comprend essentiellement un arbré (1) monté tournant dans des pa=
liers supports (2 et 3), l'une des extrémités (1%) de 1l'arbre (1)
coopérant au moyen d'organes intermédiaires appropriés (8) fai-
sant office de mulﬁiplicateur de vitesse, avec le ou les généra- -
teurs électriqﬁés é'ent:ainer (6), llautre extrémité (1Y) du ait
arbre (1) étant éolidaire; d'une‘maniére perpendiculaire ou sen-—
siblement perpendiculaire, d'au moins un bras support (5) s'éten-
dant -de part et d'autre de 1l'axe du dit arbre et sensiblement d*
une maniére équidistante ; le bras suﬁport (5) recevant de part
et d’autre de l'axe d'articulation (1) un ou des moteurs élec-
triques (M), accouplés mécaniqﬁement a des hélices opposées (7)
ou autres oréanes, et-montés de télle sortE'qu;aprés 1'alimenta-
tion desdits moteurs (M), les hélices (7) .créent, par rapport au
dit axe, des forces paralles (F1 et F2)-derméme intensité et

de sens contrailre poﬁr-créer'uh couple assurant la rotation équi-
librée du bras (5) et conséquemﬁent celle de l'arbre d'entratne-
ment (1) du ou des générateurs éledt;iques (G) avec un rapport de
multiplication déterminé. '

-2~ Appareil selon la revendication 1, caractérisé en ce que les
moteurs (M) sont montés d'une maniére équidistante a l'axe de ro-
tation (1) et sont disposés de fagon & ce que l'arbre d'entraine-
ment des hélices (7) est perpendiculaire ou sensiblement perpen-—
diculaire 3 1'axe de rotation (1), les hélices (7) par rapport au
dit axe (1) &tant opposées, tandis que les moteurs (M) sont en
nombre égal ou inégal avec ou sans contrepoids interposés de part
et d'autre de 1l'axe de rotation (1) pour créer un équilibre. l

-3~ Appareil selon l'une quelconﬁue des revendications 1 et 2, ca-
ractérisé en ce que les moteurs (M) sont montés dans des supports
(10) réglables en position sur le bras (5) par rapport & ltaxe d'
articulation (1) pour faire varier la longueur du bras de levier
(1) en vue d'augmenter ou de diminuer la valeur du couple et con-
séquemment la puissance disponible sur l'arbre (1).

-4~ Apparell selon l'une gquelconque des reVendications 1, 2 et 3,
caractérisé en ce que l'alimentation des moteurs (M) s'effectue
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sous une faible tension continue obtenue a partir du secteur ou
& partir d'une batterie autonome (B)', 3 ‘ o '
-5 Appareil selon 1l'une quelconque. des revendications 1, 2, 3 et
4, caractérisé en ce gue le "moins" (a) de la source'est relié
électriqgiiement i la masse de 1'appareil tandis que 1le "plus" (b)
de la source est relié, par 1'1ntermed1a1re d'un organe de commu-
tation (11) tel un porte-balai - (13-131 ), & une bague conductrice
(12) solidaire d'une maniére fixe de 1l'arbre de fbtatiohf(i),

dite bague conductrice (12) étant reliée électriquement & la borne
"plus" des moteurs (M) dont la borne "moins" est relide 3 la masse.

-6~ Appareil selon la revendication 5, caractérisé en ceiqde la -
bague conductrice (12) est isolée électriquement de 1'arbre (1)
au moyen par exemple d'une bague entrétoise,(i4),réa1isée en
toute matidre 1lsolante ; le porte-balai - (11) &tant SOlidéire_
d'une partie fixe de l'appareil en etant également 1soledé cette
partie fixe susceptible d'etre portée au potentlel de 1a masse..

-7~ Appareil selon 1'une Quelconque'des fevendications 1, 2, 3,

4, 5 et 6, caractérisé en ce que le bras (5) est formé de deux
branches (53 et 5%) directement opposées et équidistantes de 1'
axe (1), chacune des branches (53 et 57) recevant un'ourplusieurs
moteurs électriques (M). ' . ' -

-8-7Appafeil selon l'une quelconque des revendications 1"'2 3,
4, 5 et 6, caractérisé en ce que. 1e bras (5) est forme d 'une
pluralité de branches radiales (5 ) symétriques et decalees angu-
lairement d'une maniére égale, chacune des branches recevant un
ou plusieurs moteurs dlectriques (M). .

e A Appareil_sélon,l'une quelc&nque des revendications 1, 2, 3,

4, 5, 6, 7 et 8, caractérisé en ce que, dans le cas de 1'alimén-
tation des moteurs (M), au moyen d'une batterie (B) celle—c1 est
la sortie du ou

b Y

autoalimentée par. ﬁne,partie de l'énergle captée a
des générateurs électriques, cette partie de 1° energie captee )

étant convenablement transformée pour correspondre a la valeur et
& la forme de la tension de la batterie (B). '
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