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1

Vynélez se tyké Ust¥edniho fidiciho 'sys-
" tému. pro. vyb&rové Fizeni jednotlivych spia-
dacich jednotek stroje pro predeni s otev-
fenym - koncem, obsahujici- detektory pie-
trhu p¥ize, jednotlivé sdruZené -se sprada-
cimi jednotkami, z nichZ kaZdy generuje
signél v piipad® poruchového stavu piislus-
né sdruZené spiddaci jednotky, zahrnujici
p¥etrh piize, skupinovy fidici systém pro sou-
Gasny provoz spiddacich jednotek spolec-
nym -zplsobem ¢innosti, Fidici systém - jed-
notky, -ktery je uvadén v Cinnost v ramci
odezvy na signdl detektoru pfetrhu pfize,
sdruZeného se sprddaci jednotkou ve stavu
poruchy, ve smyslu ¥izeni urcité poroucha-
né spradaci jednotky odd&lené od zbyvaji-
cich spréddacich jednotek, dokud se.porou-
chané spfddaci jednotka nevréti do nor:
mélntho stavu, vypinaci systém, ktery je
uvddén v finnost signély, souasn& gene-
rovanymi - detektory p¥etrhu  pfize, sdruZe-
nymi-s dvdma nebo vice sprfédacimi jednot-
kami, ve smyslu udrZovdni porouchanych
sprddacich jednotek v klidovém stavu s vy-
jimkou spPféddaci jednotky Fizené skupino-
vym Fidicim systémem, a fidici. obvody, jed-
notlivé spojené se spifddacimi jednotkami.

Pro snadn#j$i pochopeni vyndlezu bude -

mechanismus bezvietenového stroje - strud-
n& popsén - v nésledujicich  odstavcich.
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* Spiadaci - stroj obsahuje - nékolik

- stovek
spfddacich jednotek a. celd struktura spré-
daciho stroje je ‘doplnéna pohonnou -& pie-
vodovou- €4sti.

KaZd4 sprédaci-jednotka se skl&dé: z pro-
sttedk® 'pro dopravu vldkna, z prostiedkd
pro- oddsleni - vidken, ze spiréadacich - pro-’
stfedkf, z navijecich prostifedkd, prost¥ed- .
kit pro indikaci -pPetrZeni pfize a navic z.
dal8ich dopliitkovych  Céasti, které -jsouw  ve
vSech jednotk4ch stejné. Prostfedky pro do-
pravu ‘vldkna jsou opatieny odvijeCem vldk-
na. Pretrhne-li se p¥ize,zalne -pracovat
magnetickd spojka, navijeci véledek - spra-
daci jednotky se zastavi-a tim se zastavi
doprava vlédkna. Po dokongent -vysprévky
se opét-zafne ot4let pilkovy:posuv a do-
prava' vlakna -stlaeného' tlakovym: prvkem
okamZit® pokra&uje:

Prostiedky oddélujici vlgkno jsou: uspo-
Fadany. ve spiadacich prosti¥edeich a-dopra-
vované vlakno je vystaveno .Cesacimu pro-
ta¥eni v €esacim bubnu, ktery se Otaci v
rozmezi 6000—8000.- ot. /mln a vlakno, které
je  sdnim vzduchu z rotatni komory unéase-
no do rotaéni komory,:je Gpln& oddé&lené.
Na vstupu do rotatni komory koné&i-€innost
prostfedkid -oddé&lujicich vldkno a vldkno
je navijeno ve formé& pésku podsl-vnitini
stény rotoru s nejvétsim prumérem odstre-
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divou - silou rotoru, ot4&ejictho se 30000
ot./min., zkrucovdno do piize a protaZeno
vodici trubkou, umistnou ve stfedni ¢&sti
oddé&lovacich prostfedki. '

Tato protaZend p¥ize je upravena pro na-
vinuti na civku navijecimi prostfedky. Od-
délovaci prostfedky a spiréddact prostfedky
jsou pohéanény pohonem a zmé&na podtu je-.
jich otdfek je zpilisobena vymdnou Feme- .o
nice. Zména rychlosti dopravniho valetku,™ .
protahovactho a navijeciho .vdlegku je zpt- \’
sobena zménou pievodu. Sp¥ddaci jednot- ¢
ka je opatfena prostfedky indikujicfmi pi‘e—,‘»ﬁ
trZeni piize a pFetrZeni vidkna je napf. z::l-l;éI
chyceno ¢idlem zplisobujicim zastaveni do- =
pravy vldkna. &

B

1 £

Jak bylo vysvétleno shora, bezvietenovy 3x;
spréadact stroj je opatfen n&kolika sty spr4-IS&
dacich jednotek, provadé&jicich potiebné po- -
hyby pro vyrobu pifze. Ve zndmgch spiFé-:ik,

dacich strojich tchoto .-typu jsou v3ak tyto
spradaci jednotky simult4nng pohén&ny jed-
nim zdrojem pohonu s pomoci pohdné&ciho
. hFidele a pievodd. ‘

V pripadé pfetrZeni ptize je zastaven pti-
‘sludny protahovaci a navijeci valedek po-
moci magnetické spojky, konnec pfize Je
vloZen do rotoru mechanismu pro dopravu
vldkna, pak je veden na sb&rny povrch
rotoru a navijeci mechanismus provede vy-
spravku, naceZ se rychlost véledkdi vrati
na plvodni hodnotu prostifednictvim Spoj-
ky.

V bezvietenovych spiddacich strojich by-~=
lo dfive poZadovéno zvy3eni rychlosti a au-
tomatizace operaci, coZ bylo FeSeno neza-
vislym pohonem jednotlivich sp¥adacich
jednotek a spradaci stroje vykazovaly mno-
hem vy38i sprddaci rychlost a kapacitu ne
dosud.

Pri znané operacni rychlosti je v3ak nut-
no, .vzhledem k technické nédro¢nosti vy-
spravky, obfas sniZit rychlost sp¥ddaci jed-
notky b&hem provdd&ni vyspravky. V tom-
to- pripadé by podle b&%ného pojeti byly -
dici systémy upraveny u vsech ndkolika set
spradacich jednotek a pracovaly by neza-
visle. V praxi to v8ak znamend zna&n& vel-
-ké néaklady na Fidici prvky, zna&nou sloZi-
tost zafizeni a nemoZnost jeho pouZit! ve
vyrobni lince.

Tento vyndlez méd za udel vytvoreni ¥i-
diciho systému, ktery je efektivni, pom&rng
levny a v némZ jsou Fidici systémy rozds-
leny podle funkce jednotlivych spradacich
jednotek, takZe Fadu jednotek lze ovladat’
simultanng jednou sadou fidicich systémi
a presto jsou sprddaci jednotky ovl4dény
tak, jako by msly samostatny Fidici systém,

Ukolem vynélezu v bezvietenovém spia- -
dacim stroji je vytvoFit tustfedni Fidici sys- -
tém, v némZ jsou Fidici systémy rozd&leny
podle funkci ve sp¥adacich jednotkéch a::
rada sprddacich jednotek je Fizena simul-:
tdnné jednou sadou Fidicich systémii, pf¥ ‘
¢emZ kaZda spréadaci jednotka je rizena ply-3
nule.
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Daldfm udkolem vynélezu je zajistit’ levny
a efektivni Fidici systém, v ndmZ jsou I1-
dici systémy pro fizenf mnohonédsobnych
spiddacich jednotek rozdsleny podle funk-,
cl, a tak je Fizen! usnadn&no zapojovénim
Iidicich systém@ podle poZadavkdl jednotli-
vych spiFddacich jednotek.

Tyto ukoly jsou podle vynélezu fefeny
tim, Ze ka¥dy z Fidicich obvodd obsahuje
prvni soudinovy obved, jehoZ jeden vstup je
spojen s vystupem skupinového ¥idictho
systému, druhy souinovy obvod, jeho¥ je-

‘den vstup je spojen s nastavovacim vystu-

pem Ffdictho systému jednotky, ti‘et! soudi-
novy obvod, jehoZ jeden vstup je spojen s
v§stupem vypinaciho systému, pam&tovy ob-
vod, jehoZ nastavovaci vstup je spojen s

, detektorem pietrhu pfize sdruZené spréda-

ci jednotky, obnovovaci vstup a vystup jsou
spojeny s druhym vstupem prvniho soudi-
nového- obvodu - prostfednictvim invertoru
nebo negac¢niho obvodu. ,;

Podle daliho znaku vyndlezu obsahuje
kaZdy z Pidicich obvod@ dédle ¢tvrty soudi-
novy obvod, jehoZ jeden vstup je spojen s
obnovovacim vystupem Fidictho systému
jednotky a vystup je spojen s obnovovacim
vstupem pamétového obvodu, pédty soudi-
novy obvod, jehoZ prvni vstup je spojen s
nastavovacim vystupem F{dictho systému
jednotky prostfednictvim invertoru a druhy
vstup je spojen s vystupem pamé&tového ob-
vodu, 3Zesty soucinovy. obvod, jehoZ jeden

“vstup je spojen s nastavovacim vystupem

ffdictho systému jednotky a druhy vstup je
spojen s vystupem pamé&tového obvodu, dru-
hy pamé&tovy obvod, jehoZ nastavovaci vstup
je spojen s vystupem pdtého soudinového
obvodu, obnovovaci vstup je spojen s vystu-
pem d¢tvrtého soufinového obvodu a vystup
je spojen se vstupem ifdictho, systému jed-
notky a s druhym vstupem druhého a &tvr-
tého souéinového obvodu, a tfeti pamdiovy
obvod, jehoZ nastavovaci vstup je spojen s
vystupem Sestého soutinového obvodu a
vystup je spojen se vstupem vypinacfho'sys-
tému, s druhym vstupem t¥etfho souéino-
vého obvodu a prostFednictvim invertoru
se tPetim vstupem pédtého soudinového ob-
vodu, oo

‘Vyhodné provedeni vynédlezu spodivd v
tom, Ze jednotlivé obnovovaci vstupy pamé-
tovych obvodd jsou spole&n& spojeny s ob-
novovacim vystupem ¥Fidiciho ‘systému jed-
notky, pfi¢emZ kaZdy z fidicich obvodd dé&-
le obsahuje &asovaci obvod, jehoZ vstup je
spojen s vystupem kaZdého pamé&tového
obvodu, péty souinovy obvod, jehoZ jeden
vstup je spojen s vystupem €asovaciho ob-
vodu a jeden vstup je spojen s vystupem
Fidictho systému jednotky, a ddle s druhym
vstupem druhého souéinovédho “obvodu, Zes-
ty soudinovy obvod, jehoZ jeden vstup je
spojen s vystupem pamétfového obvodu a
drulty vstup s vystupem &asovaciho obvodu
prostfednictvim invertoru a jehoZ vystup
je spojen s druhym vstupem t¥etiho soudi-
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nového obvodu, prifemZ Fidici obvody jsou

pfipojény prostfednictvim spoletného sou-.

¢inového obvodu k prohliZecimu obvodu
‘pro snimani spiddacich jednotek a zjisto-
vani spféadaci jednotky, pro kterou je vysi-
14n signédl z p¥islu§ného detektoru pretrhu
pfize, pritemZ prohliZeci obvod je opatFen
obnovovacim vstupem, spojenym s vystu-
pem spoletného soudinového obvodu, a vét-
$im pottem nastavovacich vystupd, které
jsou jednotlivé spojeny s druhymi vstupy
patého soudinového obvodu, zatimco, jeden

~vstup spoledného souéinového .obvodu je

spojen s nastavovacim vystupem [fidictho
systému jednotky prost¥ednictvim inverto-
ru a druhy vstup je spojen s odpovidajici-

mi vystupy Gasovacich obvod@ jednotlivych

idicich obvodi. : .

Ti‘etim tkolem tohoto vynélezu je zajistit
spiddaci stroj, jehoZ spPadaci rychlost je
velmi zvy$ena a jehoZ spirddaci kapacita je
pii uplatn®ni Fidicitho systému podle vyna-
lezu vynikajici.

Pro snadngj$i pochopeni podstaty vyna-

lezu bude vynélez dédle podrobné&ji popséan

na pilikladech provedeni podle  vyndlezu a’

pomoc! pfiloZengch vykresfi, kde je na obr.
1 blokové schéma prvniho pfikladu prove-
deni a na obr. 2 blokové schéma druhého
‘p¥ikladu provedeni podle vyndlezu. )

Na obr. 1 je schéma skupinového Fidici-
ho systému V1 pro zjednodu$eni a usnad-
nén{ paralelntho chodu spfddacich jedno-
_ tek, které jsou seskupeny do celistvych jed-
notek ‘spréddacich stroji nebo do vhodného
potétu dildich skupin. Ridici systém V2 jed-
notky zajistuje fizeni vysprdvky oddélenym
ovliddanim pouze t&ch spféddacich jednotek-

v nich# se vyskytla zdvada v chodu, jako je -

pietrZeni piize po obdrZeni povelového sig-
nélu. ‘Vypinaci systém V3 zastavuje v di-
sledku zdvady v chodu pfislusnou spradaci
jednotku, na niZ tato zdvada piisobi b&hem
¢innosti Fidictho systému V2 jednotky.
Sprddaci jednotka, u niZ nastane zdvada v
chodu pozdsji, je docasnd zastavena. .
Sprddaci jednotky 4a aZ 4n jsou rozmiste-
ny na ka’dé civce 10a aZ 10n a kaZdé spia-
daci jednotka 4a aZ 4n je opatfena prvni-
mi souéinovymi obvody 1la aZ 11m, druhy-
mi soudinovymi obvody 12a aZ 12m, tfetimi
soudinovymi obvody 13a aZ 13n, Ctvrtymi
soudinovymi obvody 16a a¥ 16n, patymi
soutinovymi obvody 14a aZ 14n a 3estymi

soutinovymi obvody 15a aZ 15n, které do- .

dévaji pevny signél kaZdé civce 10a aZ 10n
vybranim' povelového signdlu z Fidicich ob-
vodil, déle je opatfen detektory 17a aZ 17n
pietrhu piize pro indikaci abnormalit ci-
“vek 10a a¥ 10m,.pamé&tovymi obvody 18a aZ
18n pro zachyceni povelového signélu ze
&tvrtych soudinovych obvodd 16a aZ 16n a
z detektord 17a aZ 17n pietrhu ptize, tfeti-
mi pamé&lovymi obvody 19a aZ 19n pro za-
chycenf povelového signdlu z Sestych sou-

¢inovych obvodii 15a aZ 15n, druhymi pa-
métovymi obvody 20a.aZ 20m pro zachyco-
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véni povelového signdlu z pétych soudino-
vych obvodii 14a aZ 14n a ze Ctvrtych sou-
¢inovych obvodl 16a aZ 16n.

Ridici systém v prvanim piikladu prove-
deni podle vynélezu, jak je znézornén na
obr. 1, je Gstfedni Fidici systém, v némZ
jsou Fidici prostfedky pro ovladani mnoho-
nasobné spradaci jednotky, napf. skupino-
vy Fidicf systém V1 pro uskuteCné&ni para-
lelnfho chodu spfadacich jednotek 4a aZ
4n, které jsou rozdéleny do skupin pro
vSechny sprddaci stroje nebo pro vhodny

. podet spradacich strojt, ridici systém V2

jednotky, p¥ijimajici zprdvu o zdvadé vcho-
du ze spFadaci jednotky, nap¥. pretrZeni
pfize, a uskutediiujici ¥izeni oddélenim pou-
ze té spradaci jednotky, v niZ nastala zdva-
da, od ostatnich prostfedki, vypinaci sys-
tém V3, provadéjici Fizeni v p¥ipadé, Ze zé-

. 'vada v chodu se vyskytuje simultdnné v ngé-

kolika- spiddacich jednotkéch . b8hem Cin-
nosti Tidiciho systému V2 jednotky, a vy-
Fazujici z chodu spFadaci jednotku, u niZ
se zdvada vyskytla pozd&ji, priCemZ ¥idi-

"¢ systémy V1 a% ‘'V3 jsou rozd&leny podle

#idicich funkci spoletnych pfisluSnym spia-
dacim jednotkdam. '
Uvedeny tstiedni Fidici systém obsahuje

déle detektory 17a aZ 17n pretrhu prize pro
- indikaci zdvad v provozu spiddacich jed-

notek 4a aZ 4n, pamé&étové obvody 18a aZ
18n, tfeti pamétové obvody 18a aZ 18n a-
druhé pamétové obvody 20a aZ 20n pro za-
chyceni indikagnich signdléi z p¥isludnych
detektorii pretrhu piize a souinové obvo-
dy 11a aZ 11n, 12a a¥ 12n, 13a aZ 13n, 15a
aZ 15n a 16a a¥ 16n pro pfijiméni povelo-
vych signdlt z Fidicich systémi V1 aZ V3,

‘pritemZ tyto systémy jsou rozdéleny podle

funkci a podle volactho signédlu z pFislus-

 né spfradaci jednotky jsou spindny podle ¥i-

dicich poZadavki na piisluiné sprddaci jed-
notky 4a aZ 4n. )

Déle bude popsédna funkce prvniho pii-
kladového provedeni tohoto vyndlezu. ‘

V pripads sprdvného chodulv kaZdé spia-
daci jednotce 4a aZ 4m- pFichdzi do t&chto
jednotek ze skupinového ¥idiciho systému
V1 pouze povelovy signdl A pres prvni sou-
ginové obvody 11a aZ 11in p¥islu$n& k da-
nym jednotkam a kaZd4 spiddaci jednotka
4a a? 4n pracuje,vysokou rychlosti na za-
klad& povelového signélu.

Bshem normélniho chodu dojde napf. k
pretrZzeni piize ve sprddaci jednotce 4a ze
skupiny NO. 1 a toto pFetrZeni je indiko-

"véno defektory 17a pretrhu piize. Indikaé-

ni signdl B z detektord 17a je zachycen pa-
métovym obvodem 18a a simultdanné jeden
z vystupnich signdlii pamé&tového obvodu
18a je pfiveden jako spoust&ci povelovy sig-
ndl D na Fidici systém V2 jednotky pfes Ses-
ty soudinovy obvod 14a a druhy pamétovy
obvod 20a. Ridici systém V2 jednotky je
timto spou$técim povelovym signdlem D u-
veden do chodu. Vystupni signdl paméto-
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vého obvodu 18a je pfivadén simultdnnd do
prvnfho sou¢inového obvodu 1la jako hra-
dici signédl E, ¢imZ je zruSena podminka
vodivosti prvniho soulinového ebvodu 1la.

Na druhé strang vystupu signdlu F z dru-
hého pamétového obvodu 20a, Iizeny indi-
ka¢nim signdlem B zévady v chodu z de-
tektor 17a pietrhu -piize, a vystupni sig-
ndl G z Fidiciho systému V2 jednotky jsou
‘pFevedeny na druhy. soufinovy obvod 12a,
¢imZ je nastavena podminka vodivosti to-
hoto logického obvodu. Ridici povel je pfi-
vadén ze skupinového fidiciho systému V1
k ridicimu systému V2 jednotky a spiddaci
jednotka 4a je vystavena postupnému Iize-
ni zastaveni — spuiténi (niZsi rychlost oté-
¢eni} — zapfedeni.

Je-li tato postupné operace Fidiciho sys-
tému V2 jednotky skoncena, je z vystupni
koncovky Y vysldn nulovy signdl H a tento
nulovaci signél je pfiveden pfes Ctvrty ob-
vod logického sou¢inu 16a na pamé&{ovy ob-
vod 18a a druhy pamétovy obvod 28a. V

tomto okamZiku mizi zdvada v chodu spid-

daci jednotky d4a, indikatni signdl B de-
tektoru 17a pfetrhu pfize jiZ neexistuje a
tim neexistuje ani vystupni signédl C pamé-
tového obvodu 18a, podminka vodivesti dru-
hého sou€inového obvodu 12a neni bréna
v tvahu a rovnéZ jiZ neexistuje vystupni
signal J druhého pamétového obvodu 213a,
zruSeni vodivosti prvniho soufinového ob-
vodu 1la jiZ neplati a civka 10a je opét pii-
" pojena pFes prvni sou€inovy obvod 11la ke
skupinovému Fdicimu systému a norméin{
chod je tak obnoven.

B&hem &innosti Fidiciho systému V2 jed-
notky je napf. v dfisledku zdvady v chodu
sprfadaci jednotky 4n ze skupiny NO. n za-
chycen indika&ni signdl B z detektord 17n
pfetrhu pfize v pamé&tovém obvodu 18a.
Tento pamétovy obvod vySle vystupni sig-
nal C, ale signdl G, vyslany koncovkou X
Fdiciho - systému V2 jednotky, je pFiveden
jako hradici signdl do péatého soudinového
obvodu 14n, ¢im# je zru$ena vodivost toho-
to obvodu. Na druhé stran& Zesty soudino-
vy obvod 15n, ktery je piipojen paraleln#
kK péatému soufinovému obvodu 14n, vede,
protoZe jeho podminka vodivosti byla sta-
novena signélem: G, vysilanym z koncovky
X, a vystupnim signdlem C pam&tfového ob-
vodu 18m. Tieti pamé&iovy obvod 19n rov-
néZ pracuje a zachycuje indikaéni signédl C
z detektort -17n pietrhu p#ize a spolu s jed-
nim. z vystupnich signdlt je priveden
spoustéci signdl L k vypinacimu systému
V3, a simultdnné& je zrufena vstupni pod-
minka prvniho souéinového obvodu 1ln
hradicim signélem E (vystupni signél C pa-
métového obvodu 18n) a operaéni podmin-
ka tfetiho soufinového obvodu 13n je sta-
novena vystupnim signélem tfetiho pamé-
tového obvodu 19n a povelovym signdlem
T vypinaciho systému V3, pfifem# vytfazo-
vaci signdl M je pfiveden k spiéddaci jed-

notce 4n, a tak je tato-jednotka vy¥azena
z chodu.

Po odstran&n{ zdvady v chodu spfddaci
jednotky d4a ze skupiny NO. 1 ¥fdici systém
jednotky dokoné&i svoji pi#iprava na daldi
operaci a nulovaci signédl P je vysldn tfe-
tim pamé&tovym obvodem 19a koncovkou Z
povelového obvodu {na obr. neuvedeno).
Treti sou¢inovy obvod 13a je vyfFazen nulo-
vacim signélem P a spfddaci jednotka 4a
je oddé&lena od vypinactho systému a pii-
pojena k fidicimu systému V2 jednotky, -a
jak bylo popséno- dfive, probihd -postupné
Fizeni sprédaci ]ednotky 4a, nafeZ konet-
né& je tato spradaci- }ednotka -p¥ipojena ke
skupinovému Fi{dicimu systému V1 a tim je
obnoven jeji normalni chod.

I v piipad& zdvady v chodu u mnohoni-
sobnych sprddacich jednotek vytvérejf de-
tektory a pamétové obvody v§stupni signé-
ly, dokud zdvady v chodu nejsou odstrang-
ny, a vyfazuji spiFddaci jednotky z chodu,
idi postupné ovlddéni Fidicfho systému jed-
notky a konetné celé sprddact jednotky za-
Fazuji opét do chodu.

Z predchoziho podrobného popisu je ziej-
mé, Ze tento vynélez poskytu1e nésledujict
vyhody.

Prvni vyhodou je, Ze tvo¥i tstFedni ridi-
ci systém pro bezvietenovy spiddaci stroj
skladajici se z mnohonésobnych sptddacich
jednotek, v nichZ je rada spfddacich jed-
notek simultdnn& F{zena fFidicimi systémy
jedné sady, pritemZ kaZdd spiddaci jed-
notka je uspofddéna - tak,- jako by -m¥la
vlastn{ ridici systémy, a je plynule a spoji-
t& Fizena. ‘

Druhou vyhodou je, Ze ¥izeni pomoct
Gstfedniho Ffdictho sytému -je usnadnéno
tim, Ze Iidici systémy- jsou rozdéleny podle
jednotek a jsou podle volacich: signalid z
téchto jednotek spindny, pofizovaci -nékla-
dy tohoto systému jsou nizké a lze jim do-
séhnout optimdlntho Fizeni- spi‘édaciho stro-
je.

Tteti vyhodou: tohoto vynélezu je, iﬁe_ po-
skytuje zlepSeni spfddaci kapacity zvy3e-
nim spfadaci rychlosti stroje.

Ctvrtou vyhodou je zlepeni produktivity
a plynuly chod, doprovazem} bezpetnosti a
lehkosti.

P4tou vyhodou je sniZeni vyrobnich‘ né-
kladi vzhledem k lehkému, plynulému &
bezpetnému chodu--se zvySenou.. produkti-
vitou, coZ znamené -sniZenf pracovnich. sil
na lince. . ,

Druhé piikladové -provedeni vynélezu je
zndzornéno na obr. 2, vztahové znadky pro
jednotlivé Césti jsou - identické se vztaho-
vymi znaCkami z obr. 1, &asovaci obvody
21la aZ 21n jsou pFipojeny k prvnim -soudi-
novym obvodiim 18a a7 18n -a k patym-a
Sestym soudinovym obvodim 14a -a¥ 14n,
15a aZ 15n, prohliZeci obvod 5§ pFepind spiéd-
daci jednotku 4n ze skupiny NO.na spié-
daci jednotku 4a ze skupiny NO. 1 a piiva-
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;A p¥epinaci signél postupn& k péatym obvo-
-‘dm logického soufinu 14a a¥ 14n, spoled-
.1y -souinevy obvod & vytvali vystupni sig-
nél v pripadd, Ze ridici systém V2 jednotky
neni. v chodu a privddi povelovy signdl k
prohliZecimu obvedu 8.
. V. ustfednim ¥idicim systému podle dru-
~ hého prikladu provedeni podle vynédlezu
-jsou jednotlivé Fidici systémy uspoiddany
jako v pripad& prvnfho provedeni pro rize-
ni mnohondsobnych spiadacich jednotek,
nap¥. skupinovy Fidici systém V1, Fidict
systém V2 jednotky a vypinaci systém V3,

jednotky 4a aZ 4m obsahuji pomé&tfové ob-.

vody 18a aZ 18n pro zachyceni indika&niho
signdlu z detektoru 17a aZ 17n pfetrhu pii-
ze, indikujicich zavadu v chodu pFislusnych
civek 10a aZ 10n, &asovaci obvody 2la aZ
-21n, které jsou pfipojeny k pamé&tovym ob-
vodim 18a aZ 18n, k prvnim, pétym a 3es-
tym soudinovym obvodim 1la aZ 1ln, 14a
aZ 14n, 13a aZ 15n, prohliZeci obvod 3 pro
pFepindn{ spiddaci jednotky 4n ze skupiny
NO.n a spraddaci jednotky da ze skupiny
NO. 1 a pro pPivddéni pifepinaciho signélu
k pétym soulinovym obvodim 14a aZ 14n,
spoleny souginovy obvod B, vytvéarejici
vstupni signdl v pfipads, Ze Fidici systém
V2 jednotky neni v chodu, a pfepinac{ po-
-vel pro prohliZeci obvod 8 a ovlddajici pii-
slu¥né sp¥ddaci jednotky 4a a% 4m postup-
nym piepindnim, pridemZ -uvedeng Iidi-
cl systémy V1 aZ V3 jsou rozdéleny podle
funkce a volacim signélem z p¥isludné spia-
dac! jednotky jsou spindny a tim jsou sys-
témy piisiudné sprddaci jednotky Fizeny.

Déle bude podrobn# popséna funkce dru-
hého piikladového provedeni tohoto vyné-
lezu.

-P¥{ pFivedeni spouStéctho povelu do sku-
-pinového ¥idiciho systému V1 zafne tento
systém pracovat a sprddaci jednotky 4a aZ
4n “jsou simultdnn® ovladiny prisludnym
prvnim soutinovym obvodem 1la a¥? 1ln
sprddacich jednotek 4a aZ 4n. V pripadé
podtr¥eni vldkna, napf. ve spFadaci jed-
‘notce 4a ze skupiny NO. 1, b&hem chodu
spfddaciho stroje indikuji detektory 17a to-
‘to pretrfeni prize indikanim signidlem B,
ktery je zachycen pamé&tovym obvedem, &
‘vgstupni signél C z pamétového obvodu 18a
.tvo¥i hradici signél E pro prvni soudinovy
obvod 1la a operalni signfl A spoletné
operatni jednotky je preruen a simultdn-
n# vystupni signdl G pamé&tového obvodu
18a je priveden na tieti soulinovy obvod
“13a pres Sesty souCinovy obvod 15a a jeho
podminka vodivosti je nastavena vystup-
nim signélem C a povelovym signdlem T
vypinactho systému V3, ktery je trvale v
chodu, a sp¥éddaci jednotka 4a je zastave-
na. Povelovy signdl T vypinaciho systému
V3 zru¥ podminku vodivosti Sestého sou-
finového obvodu 13a vystupem ¢&asovaciho
obvodu 2l1a pro nastaveni nutného &asu pro
zastaven{ civky 10a a k pferueni volaciho
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signdlu k tFetimu soutinovému obvodu 13a,
¢imZ vymizi také povelovy signél T. .

Na druhé stran® vystupni signal Q ¢aso-
vaciho obvodu 2la zahradi Sesty soucinovy
obvod 15a a simultdnné privede na spoled-
ny soulinovy obvod & povelovy signél. V
pfipadé&, Ze fidicl systém V2 jednotky neni
v chodu, vytvoli spoleény soudinovy obvod

-8 vystupni signédl a prepinaci povel je pri-

veden k prohliZecimu oebvodu 8. ProhliZeci
obvod 5 postupn® piepind sprédaci jednot-
ky od spfadaci jednotky d4a ze skupiny
NO. 1 do spféddaci jednotky 4m ze skupiny

“NO.n podle piepinaciho povelu a pfFepi-
" nacl signédl je postupng pfivadén k péatému

soutinovému obvodu 14n spfadaci jednot-
ky 4n ze skupiny NO.n od péatého soudino-
vého obvodu 14a spiddaci jednotky 4a ze

‘skupiny NO. 1. Mezi pétymi soufinovymi

obvody 14a a¥ 14n maji n&které obvody na-
vozenou podminku vodivosti, zv1&std kdyZ
vystupni signédl @ fasovaciho obvodu a pre-
pinaci signél prohliZeciho cbvodu ¥ jsou v

~koincidenci, p4té soutinové obvody 14a a%

14n vydavaji vystupni signél U a spoudt¥ci
povel D pro Fidici systém V2 jednotky 2,
podminka vodivosti druhych souinovych
obvodl 12a a¥ 12n je navozena vystupnim
signdlem U a spoustdcim povelem G z ¥i-
dictho systému V2 jednotky.

Vzhledem k tomu plisobi na kaZdou civ-
ku predem uréenéd postupné rizenl ifdictho
systému V2 jednotky. Vystupni signél G z
koncovky X zavédi hradici signdl do spo-
leéného soudinového obvodu B Sspudt¥niin

fFidiciho systému V2 jednotky a chod pro-

hliZeciho obvoedu 8 je zastaven.

Ve spfédaci jednotce 4a se pii skondent
ptedepsaného postupného Fizeni vysild za-
stavovaci povel H z koncovky Y Fdictho
systému V2 jednotky do pam&tového obvo-
du 18a aZ 18n a v tomto bodé, je-li navé-
z&ni civky skonfeno, neni na vystupu pa-
métového obvodu 18a aZ 18n Zadny signél.

Vzhledem k tomu jiZ neexistuje vystupni
signdl Q Casovacich obvodi 2la a% 21n &
vystupni signél U pétého souinového ob-
vodu 14a aZ 14n a tak sprddaci jednotka je
odd&lena od ¥idiciho systému V2 jednotky &
ve stejném okamZiku je spojena se skupino-
vim Fidicim systémem V1 a vstupuje do pa-
ralelniho chodu spolu s ostatnimi spFadacl-
mi jednotkami.

V prvnim a druhém piikladu pravedeni
podle vyndlezu jsou fidici systémy rozds-
leny do t¥{ funk&nich skupin, jako skupi-
novy Fidici systérh, Fidici systém jednotky
a vypinaci systém, podle potfeby je viak
moZno rozdélit Fidici systémy do mensich
skupin, napf. systémy pro provad&ni spous-
t8cich funkci a systémy pouze pro spojité

‘opera&ni funkce, systémy pro indikaci ‘zd-

vad a zastaveni. Struénd feceno radu spra-
dacich jednotek lze Fidit jednou sadou i-
dicich systémi@, rozd#lenych podle ¥idi-
cich funkci, spolednych piisluiné spidda-
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- ¢i jednotce p¥i chodu bezvietenového sp¥4-
dactho stroje, opatfeného n&kolika skupi-
nami spfddacich jednotek.

Jak je zFejmé ze shora uvedeného popi-
su, lze i u druhého piikladového provedeni
nalézt uvedené vyhody v pofadi-od prvni
do pété vletns.

Pokud jde o 3estou vyhodu, predstavuje
vyndlez positivni operaéni Fizeni spiddaci-
ho stroje jednoduchymi prostfedky, p¥i n&m¥
jsou v3echny spiddaci jednotky postupnd
prepindny prohliZecim obvodem, pFepinaci

12

-signdl a indikadni signél, indikujici zdvadu

v chodu je v koincidenci a tyto signély zpi-
sobi zapojeni skupinového Fidictho systé-
mu, F{dictho systému jednotky a. vypinaci-
ho systému pro ¥izeni spféddaci jednotky.
Jak bylo popséno- dfive, neni -vynélez. o-
mezen na prikladové provedeni, nybr lze
v konstrukci obvodd a v jejich zapojeni vy-
chézet z nejvhodn#jsich alternativ a rede-
ni miZe obsahovat odchylky a tpravy res-
pektujici technicky rozsah vynélezu.

" PREDMET VYNALEZU

1. Ustfedni ¥idici systém pro vyb&rové ii-
zeni jednotlivych spradacich jednotek stro-
je pro predeni s otevienym koncem, obsa-
hujici detektory pietrhu piize, jednotlivé
sdruZené se spfddacimi jednotkami, z-nich¥
kaZdy generuje signél v pripad® porucho-
vého stavu prisludné sdruZené spradaci jed-
notky, zahrnujiciho pfetrh piize, skupino-
vy Fidici systém pro soufasny provoz spra-
dacich jednotek spoletnym zpfisobem ¢&in-
nosti, Fidici- systém jednotky, ktery je uva-
dén v Cinnost v rdmci odezvy na signdl de-
tektoru pretrhu pfize, sdruZeného se spra-
daci jednotkou ve stavu poruchy, ve smys-
lu Fizeni urCité porouchané. spifddaci jed-
‘notky oddélené od zbyvajicich spi¥ddacich
-jednotek, dokud se porouchand spiédacit
jednotka nevrdti do normélnifho stavu, vy-
- pinaci systém, ktery je uvdd&n v d&innost
signdly, soufasné& generovanymi detektory
pfetrhu pf¥ize, sdruZenymi s dvéma nebo vi-
ce spfddacimi jednotkami, ve smyslu udr-
-Zovani porouchanych sprédacich jednotek
v klidovém stavu s vyjimkou spfddaci jed-
notky, Frizené skupinovym ¥Fidicim systé-
mem, a Fidici obvody, jednotlivd. spojené
se spradacimi jednotkami, vyznadeny tim,
Ze kaZdy z Fidicich obvodii obsahuje prvni
souéinovy obvod (1la, 11b), jehoZ- jeden
vstup je spojen s vystupem skupinového ¥i-
diciho systému (V1}, druhy sou&inovy ob-
vod. (12a aZ 12n]), jehoZ jeden vstup je spo-
jen s nastavovacim vystupem (X) Fidiciho
systému (V2) jednotky, tieti sou&inovy ob-
vod (13a aZ 13n), jehoZ jeden vstup je spo-
jen s vystupem vypinaciho systému (V3),
pamé&tovy obvod (18a aZ 18n), jehoZ nasta-
vovaci vstup je spojen s detektorem (17a
az 17n) pretrhu p¥ize sdruZené spradact
jednotky, obnovovaci vstup a v§stup jsou
spojeny s druhym vstupem prvniho soudéi-
- nového obvodu (1la aZ 1ln) prostiednic-
~tvim invertoru nebo nega¢niho obvodu.

2. Ustfedni Fidici systém podle bodu 1,
vyznadeny tim, ¥e kaZdy z ¥idicich obvodil
- déle obsahuje €tvrty sou€inovy obvod (16a
aZz 16n}, jehoZ jeden vstup je spojen s ob-
novovacim vystupem (X) Fidictho systému
" (V2) jednotky a vystup je spojen s obno-

vovacim vstupem pamétového obvodu (18a
aZ 18mw), péty soulinovy obvod (l4a aZ
14n), jehoZ prvn{ vstup je spojen s nasta-
vovacim vystupem. (X) ¥Hdictho systému
(V2] jednotky prostfednictvim invertoru a
druhy vstup je spojen s vystupem paméto-
vého obvodu (18a aZ 18n), Sesty soulinovy
obvod. (15a a¥ 15n), jehoZ jeden vstup je
spojen s nastavovacim vystupem (X) Fidi-
ctho systému (V2) jednotky a druhy vstup
je spojen s vystupem pamé&tového obvodu
(18a aZ 18n), druhy pam&tovy obvod (20a
aZ 20n), jehoZ nastavovaci vstup je spajen
s vystupem pétého soutinového obvodu (1l4a

-aZ 14n), obnovovaci- vstup je spojen s v§-

stupem &tvrtého soufinového obvodu (16a
aZ 16n) a vystup je spojen se vstupem ¥idi-
ctho systému (V2) jednotky a s druhym
vstupem druhého a &tvrtého soudinového
obvodu (12a aZ 12n, 16a a? 16n), a tFet!

- pam&tovy obvod (19a aZ 19n), jehoZ nasta-

vovaci vstup je spojen.s vystupem 3esté-
ho sou&inového obvodu (15a a¥ 15n) a vy-
stup je spojen se vstupem vypinaciho systé-
mu (V3], s druhym vstupem tfettho soudi-
nového obvodu (13a a¥ 13n) a prostfed-
nictvim invertoru se tf¥etim vstupem pétého
sou¢inového obvodu (14a a¥ 14n).

3. Ustfedni ¥{dici systém podle bodu 1,
vyznaeny tim, Ze jednotlivé obnovovact
vstupy pamé&tovych obvodt (18 a¥ 18n) jsou
spoletn& spojeny s obnovovacim v§stupem
(4) ¥idictho systému (V2) jednotky, p¥i-

“CemZ kaZdy z ¥idicich obvodd déle obsahu-

je tasovaci obvod (21a aZ 21n), jeho# vstup
je spojen s vystupem kaZdého pamé&tového
obvodu (18a aZ 18n), &tvrty soudinovy ob-
vod (14a aZ 14n), jehoZ jeden vstup je spo-
jen s vystupem &asovactho.obvodu (2la a%
21n) a jeden vstup je spojen s v§stupem
Fidictho systému (V2] jednotky, a déle s
druhym vstupem druhého souéinového ob-
vodu (12a aZ 12n), a pdty soudinovy obvod
(15a aZ 15n), jehoZ jeden vstup je spojen
s vystupem pamé&tového obvodu (18a a¥ 18n)
a druhy vstup s vystupem ¢&asovactho ob-
vodu (2la aZ 21n) prostfednictvim inver-
toru a jehoZ vystup je spojen s druhym
vstupem tFetfho souéinového obvodu {13a
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aZ 13n), piifemZ fidici obvody jsou pfipo-
jeny prostfednictvim spole¢ného soucinové-
ho obvodu (6) k prohliZecimu obvodu (5)
pro sniméni spfadacich jednotek a zjisto-
vani sptadaci jednotky, pro niZ je vysilan
signél z p¥isludného detektoru (17a aZ 17n)
pFetrhu piize, pii¢emZ prohliZeci obvod
(5) je opatfen obnovovacim vstupem (R},
spojenym s vystupem spoleéného soucino-
vého obvodu (6), a vé&t3im poctem nastavo-

1998541
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vacich vystupd (S), které jsou jednotlivé
spojeny s druhymi vstupy &tvrtého sou&ino-
vého obvodu (14a aZ 14n), zatimco jeden
vstup - spoleéného soucinového obvodu je
spojen s nastavovacim vystupem (X) Fidi-
ciho systému jednotky prostfednictvim in-
vertoru a druhy vstup je spojen s odpovi-
dajicimi vystupy ¢asovacich obvodll {21a
aZ 21ln) jednotlivfch Fidicich obvodt.

2 listy vykresl

Severografia, n. p., zdvod 7, Most
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