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Oppfinnelsen angdr en fremgangsmate til & oke reak-
sjonsfplsomheten og sikre den mot forstyrrelser i et fare-,
serlig brann-meldeanlegg som angitt i den. innledende del av
patentkrav 1 samt en anordning til gjennomfgrelse av fremgangs-
maten.

Automatiske meldingsnlegg,sarlig brannmeldingsanlegg,
hvor bestemte karakteristiske data for en brann, som rgktetthet,
temperatur, striling, blir bedgmt og tolket for & tilkjennegi
en alarmerende eller forstyrret tilstand, md& foruten stox
reaksjonsfplsomhet ogséd ha stor sikkerhet mot forstyrrelser.
F.eks. kan hver melder oppvise en terskelverdikobling som
ved overskridelse av den fastlagte brannparameter._ (terskel)
avgir et alarmsignal til sentralen. For & gke sikkerheten
mot forstyrrelser har man i melderne eller ogsd i forbindelse
med en tolkning i sentralen anordnet tidsledd som indikerer
en alarm fgrst ndr den absolutte terskel har vert overskredet i
et pd forhdnd gitt tidsrom. Der ble ogsi fastlagt flere terskler
for endringen i en brannparameter for & utlgse alarm ndr de ble
overskredet. Viderer har en sentral tolkning av meldersignalene
medfgrt en forbedring fordi alarmterskelen lettere kan tilpasses
de respektive krav.

I DE-0S 21 47 022 er der beskrevet en koblingsanord-
ning til & skaffe en storre steyfelsomhet ved et stoyverdi-
meldeanlegg som har varierende steynivaer, og hvor de enkelte
stgyverdimeldere blir avspurt etter tur og der ut fra de av-
gitte signaler blir dannet en midlere stpynivdverdi. Signalene
fra steyverdimelderne blir sammenlignet med de midlere stey-
nivaer, og i tilfellet av over- eller underskridelse med et inn-
stillbart belgp blir der padratt en signalavgivende innretning.
Ved denne kjente anordning blir der for samtlige steyverdimel-
dere dannet en eneste midlere stoynivaverdi som tas til hjelp
som et etter>omgivelsene (f.eks. solbestdling) tilpasset sammen-—
ligningsverdi for reaksjon av en steyverdimelder. Denne anord-
ning eliminerer ikke den individuelle steynivadvariasjon hos
den respektive avspurte melder. Med denne anordning er det

ikke mulig & danne en gjeldende middelverdi for hver melder,
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altsd en respektiv melder-middelverdi som kan etterstilles
i tidens logp.

En endring i en melders hvilesignal, f.eks. ved elde av
komponenter, tilsmussing, fukt med videre, fg¢rer pd graunn av
de faste tolketerskler til endringer i fglsomhet og i grense-
tilfeller til at vedkommende melder reagerer feilaktig eller
blir virkningslgs. Oppfinnelsens oppgave er derfor & gi
anvisning pd en fremgangsmdte til meldertolkning hvor der i
forbind8lse med stor reaksjonsfplsomhet gjennom meget lang tid
er sgrget for stor sikkerhet mot forstyrrelser. I den for-
bindelse skal elde av byggedeler eller tilsmussing av melderne

ikke ha noen uheldig virkning p& meldernes reaksjonsfglsomhet.

Ifplge oppfinnelsen lgses denne oppgave for fremgangs-
matens vedkommende med de karakteristiske trekk ifelge patent-
krav 1 og for anordningens vedkommende med de karakteristiske
trekk ifelge patentkrav 4.

Med denne fremgangsmite blir dexr i en sentral tolke-
innretning dannet en midlere meldermdlerverdi for hver melder.
Denne verdi avledes som melderhvileverdi fra den respektive forut-
gdende meldermidleverdi og lagres som aktuell hvileverdi i et
tilordnet lager. Ved hver spgrresyklus dannes for hver
melder differansen mellom dens aktuelle mdleverdi og dens
sist lagrede hvileverdi. Disse differanser blir tatt til hjelp
for dannelse av en aktuell sammenligningsverdi,som blir lagret
i et dertil . . bestemt sammenligningslager. Denne aktuelle
sammenlioningsverdi blir i en sammenligningsinnretning sammen-
lignet med en pd& forhdnd gitt grenseverdi. Er den aktuelle
sammenligningsverdi mindre enn denne grenseverdi,blir der ut
fra aktuell meldermaleverdi dg lagret hvileverdi dannet en ny
hvileverdi. Denne blir for neste behandlingssyklus innskrevet
i hvileverdilageret. Er den aktuelle sammenligningsverdi lik
eller stgrre enn den pd forhénd bestemte grenseverdi,blir der
fra sammenli .ningsinnretningen pdstyrt en indikasjonsinnretning
som indikerer alarm, resp. forstyrrelse eller annen hendelse.

Ved hjelp av de enkelte overfgrte meldermdleverdier
blir der altsa for hver melder dannet en hvileverdi som kan

dannes pd ny enten ved innkoblingen av anlegget eller etter
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krav, f.eks. ved kontroll eller tilsyn. Hensiktsmessig vil
man automatisk fgre hvileverdien etter med stor tidskonstant,
f.eks. p& et dggn.

Istedenfor den absolutte mdleverdi blir differansen
mellom m3leverdi og hvileverdi tatt til hjelp for & fastslé
hendelser. Denne differanse blir til stadighet,f.eks. i
avstander pd& noen sekunder eller ved hver spgrresyklus, p& ny
konstatert,bedgmt etter stgrrelse og tolket. Hensikts-
messig blir der fra disse differanser avledet en sammen-
ligningsverdi som ved overskridelse av en fastlagt grenseverdi
pastyrer en indikasjonsinnretning. Den respektive aktuelle
sammenligningsverdi blir i den forbindelse bestemt ut fra
differanseverdien av aktuell mdleverdi, lagret hvileverdi
og lagret sammenligningsverdi, hvorunder differanseverdien blir
minsket med en konstant verdi for at ikke mindre maleverdi-
variasjoner som ligger under den konstante verdi,skal fgre til
indikasjon av en hendelse. Dette . resultat blir integrert opp
til et sumsignal,dvs. at resultatet blir addert til den sist
lagrede sammenligningsverdi. Det sdledes fremkomne sumsignal
svarer til aktuell sammenligningsverdi. For & begrense denne
sammenligningsverdi nedad blir den i et sammehligningstrinn
sammenlignet med null. Ligger resultatet vver null,blir det
lagret direkte i sammenligningsverdilageret for beregningen i
neste syklus. Ellers lagres null,likedan: som sammenlignings-
verdien er null ved fgrste spgrresyklus.

Hensiktmessig blir der ved hjelp av aritmetiske logiske
enheter ut fra meldermdleverdiene dannet en melderhvileverdi som
til enhver tid kan lagres'i et dertil anordnet lager, og
fgrste meldermdleverdi ved fgrste sp@rresyklus tilsvarer hvile-
verdien. Den blir utnyttet for dannelsen av sammenlignings-
verdien. Ved en parameter EPS (O<EPS<1l) er det mulig a
pdvirke tidskonstanten for hvileverdidannelsen.

Virkematen ved fremgangsmdten og en anordning
"t11 gjennomfgrelsen av denne vil i det fglgende bli belyst
narmere ved diagrammer og et koblingseksempel.

Fig. 1l viser et melderverdidiagramm for tradisjonelle
brannmeldere,
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Fig. 2 viser et diagramm for meldersignalene etter
fremgangsmaten i fplge oppfinnelsen,

Fig. 3 viser et utfgrelseseksempel i blokkskjema,

Fig. 4 6g 5 viser detaljer som forekommer i skjemaet pd
Fig. 3.

Diagramm a p& Fig.l viser forlgpet av meldermidler-
verdien MW som funksjon av tiden T.I diagrammet er der inn-
tegnet en alarmterskel som forlgper parallelt med tidsaksen
og er betegnet med ALSW. Selve medleren oppviser en hvileverdi
som er inntegnet som teoretisk verdi i form av en svakt stigende
rett linje RW. Parallelt med denne er der i en konstant avstand
CON inntegnet en stgyterskel STSW. Omtrent pé tidspunktet Tl
har meldermilerverdien MW steget betraktelig i forhold til gin
hvileverdi. Denne mdleverdistigning er imidlertid ikke sé
stor-at den nar alarmterskelen ALSW,og der blir ikke indikert
noen alarm. Forandrer melderhvileverdien RW seg i retning mot
alarmterskelen ALSW, 84 vil . en tilsvarende hendelse feil-
aktig frembringe en alarm omtrent pad tidspunktet T2. Melderen
er automatisk blitt mer ¢mfintlig. Stigningen i meldermile-
verdien MW er ikke stgrre enn p& tidspunktet T1, men bevirker
allikevel overskridelse av alarmterskelen ALSW,sa& der blir frem-
.bragt en feilaktig alarm. Ved den foreliggende fremgahgsméte
blir en slik falsk alarm unngdtt,slik det vil bli forklart senere.

I diagramm b pd Fig. 1 er melderverdien MW likeledes
oppfgrt som funksijon av tiden T. Parallelt med tidsaksen er
alarmterskelen ALSW inntegnet. Likeledes er melderhvileverdien
RW inntegnet som rett linje,som imidlertid heller mot tidsaksen,
dvs. at melderhvileverdien RW forandrer seg bort fra alarm-
terskelen ALSW. Parallelt med RW er der hgyere oppe i envkonstant
avstand CON inntegnet en rett linje som reprensenterer stgy-
terskelen STSW. Dette diagramm anskueliggje¢r at melderen i
tidens 1l4p blir mindre f¢lsoem.Omtrent pd tidspunktet Tl opp-
trer en meldermdleverdi MW som avviker betréktelig fra hvile-
verdien RW. Melderverdien MW er s& stor at den overskrider alarm-
terskelen ALSW,sd der blir konstatert . alarm. Omtrent pd tids-
punktet T2 inntrer deX igjen en stigning i meldermédleverdi,en

stigning som = regnet i1 forhold til hvileverdien RW er omtrent
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like stor som p& tidspunktet Tl. Stigningen i meldermileverdi -
er imidlertid ikke stor nok til & nd eller overskride alarm-
terskelen ALSW,s& der pd tidspunktet T2 ikke blir konstatert
noen alarm. Ved et kommersielt brannmeldingsanlegg blir den
alarmerende tilstand p& tidspunktet T2 altséd ikke lenger fast-
slitt,siden hvileverdien RW har fjernet seg fra alarmterskelen
ALSW. Med brannmeldingsanlegget if@glge oppfinnelsen blir
imidlertid ogs& denne tapte alarm konstatert.

For & sg¢grge for en vesentlig mer sikker reaksjon av
melderne skal meldernes fglsomhet ved fremgangsmdten ifglge
oppfinnelsen forbli konstant gjennom meget lang tid. Derfor
betrakter man istedenfor den absolutte mdleverdi differansen
mellom méleverdi og hvileverdi. Som nevnt innledningsvis blir
sammenligningsverdien VW for melderen M bestemt ut fra den
respektive aktuelle meldermileverdi MW regnet i forhold til dens
hvileverdi RW,og ut fra den forut lagrede sammenligningsverdi VWA
og s& fgrst sammenlignet med en pd forhand gitt grenseverdi GRW.

I utfprelseseksempelet vil dette bli forklart i detal] under
henvisning til figurene 3 til 5.

Diagramm a p& Fig. 2 viser en meldermileverdi MW som
funksjon av tiden T, samtidig som hvileverdien RW ligger pé
tidsaksen. T konstant avstand ovenfor hvileyerdien RW er der
vist en stgyterskel STSW. Den pa forhdnd fastlagte alarmterskel
for meldermdleverdien MW er inntegnet som parallell linje til
hvileverdien RW i tilsvarene hgyde. P& tilsvarende mdte som i dia-
gramm a p&d fig. 2 sees nedenunder i diagramm b melderens sumsignal SUS
sonm funksjon av tiden T. Den grenseverdi for sumsignalet SUS
hvor der fastslles alarm,er betegnet med GRW. For tre typiske
mdleVerdi-signaldannere vil diagrammene bli forklart i det
fglgende:

I diagramm a pad Fig. 2 sees det normale forlgp av melder-
méleverdien ( MW som funksjon av tiden T ),og nedenunder er der
inntegnet et derfra avledet sumsignal SUS som fgrer til alarm-
detektering. Avgjgrende for bedgmmelsen av alarm sa& vel som
detekteringen av forstyrrelser ved fremgangsmiten ifglge opp-
finnelsen er b&de meldermdleverdiens stgrrelse og meldermile-

verdiens varighet. Ved hver avtastningsyklus blir meldermdle-
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verdisignalene bedgmt. Differansen (MW-RWA) mellom den respek-
ive aktuelle meldermdleverdi MW og den lagrede hvileverdi RWA
blir dannet og stadig bestemt pd ny,f.eks. ved hver avtastnings-
syklus. I den forbindelse forblir denne differanse referert til
en fast verdi nemlig en stgyterskel STSW ,- for ikke & addere
opp mindre méleverdivariasjoner som ligger under denne stgy-
terskel, til et alarmsignal.

Na&r sumsignalet SUS ifplge diagramm b pd fig. 2 né&r eller
overdkrider den fastlagte terskel, grenseverdi GRW, varsler det
alarmtilstand. Ifglge diagramm a pd fig. 2 stige; maleyerdien pé
tidspunktet T1 plutselig ut over alarmterskelén ALSW og synker
f¢r tidspunktet T2 igjen tilbake til alarmterskelen ALSW. ved
tradisjonelle anlegg ville denne hendelse 1, dersom der ikke
foregikk noen fornyet kontroll pa alarm fgr alarm ble gitt,
ha fgrt til at der ble slétt alarm. Fremgangsmdten ifglge opp-
finnelsen viser ifplge diagramm b pd fig. 2, n&r man betrakter
sumsignalet SUS, ingen stigning av sumsignalet SUS ut over
grenseverdien GRW. Der skijer altsd heller ikke noen alarm.

P4 tidspunktet T3 synker meldermdleverdien MW under stgy-
terskeler STSW (diagramm a p& fig. 2), noe som ved dannelsen
av sumsignalet SUS (diagramm b) fgrer til at den blir addert
som negativt signal. For & forhindre oppintegrering av sumsignalet
SUS i det negative omrdde blir der - som nermere utredet
senere i forbindelse med et utfgrelseseksempel - ved sammen-
ligningsverdidannelsen VWB gennomfgrt en sammenligning med null.
Dette er avskueliggjort i diagrammet for tidspunktet T4.
Pprst pd tidspunktet T5 blir sumsignalet SUS igjen oppintegrert.
P& tidspunktet T6 nir meldermileverdien MW ( diagramm a Fig.2 )
alarmterskelen ALSW ( hendelse 2 ). Sumsignalet SUS er imidler-
tid heller ikke integret opp til den fastlagte grenseverdi GRW.
Fgrst pd tidspunktet T7 ndr sumsignalet SUS grenseverdien GRW
og bevirker alarmlevering AL frem til tidspunktet T8. Der blir
altsd fgrst slatt alarm ndr meldermdleverdien ikke bare er til-
strekkelig stor, men ogsad holder seg en viss tid.

Enda et typisk signalbilde for mdleverdien ( hendelse 3 )
oppviser en langsom stigning av meldermdleverdien MW i retning

mot alarm ( diagramm av Fig. 2 ). Et tradisjonelt brannmeldings-
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anlegg ville ennu ikke koAstatere noen alarm,da midleverdien MW
pa tidspunktet T11l ennu ikke har. nddd alarmterskelen ALSW. Ved
fremgangsmidten ifglge oppfinnelsen blir imidlertid fra tidspunktet T10
melderméleverdien MW - referert £il mileverdien RW - etter & ha over-
skredet stgyterskelen STSW (Av Fig. 2) integret opp (Fig.2),
og sumsignalet SUS ndr allerede pa tidspunktet T1ll grenseverdien GRW
og bevirker alarmlevering AL. I dette tilfelle blir altsd
en vedvarende stigning av meldermidleverdien i retning mot alarm-
terskelen fastslatt pa et tidlig tidspunkt.
P& Fig. 3 er et utfgrselseksempel pd alarmdetektering
anskueliggjort i blokkskjema.Av eksempelet: pd en melder M kan
man se at meldermdleverdiene MW fra melderen M kommer til sen-
tralefi Z via meldelinjen L. Mileverdien MW kommer dels til en
sammenligningsverdidarnnende. innretning VWB og en hvileverdidannende
innretning RWB. Til innretningen VWB til sammenligningsverdi-
dannelse hg¢rer et lager VWSP hvor den aktuelle sammenlignings-
verdi VWN blir lagret. Til innretningen RWB til hvileverdi-
dannelse hgrer et lager RWSP hvor aktuell hvileverdi RWN blir
lagret. Ved hver sp¢rresyklus blir der for hver melder ut fra
dens aktuelle mileverdi MW,dens sist lagrede hvileverdi RWA og
dens sist lagrede sammenligningsverdi VWA dannet en ny sammen-—
ligningsverdi VWN (VWB). Denne aktuelle sammenligningsverdi
VWN blir dels lagret i sammenli.ningsverdilageret VWSP for neste
behandlingssyklus og dels sammenlignet med en pd forhédnd gitt
grenseverdi GRW, i utfgrelseseksemplet for alarm,i sammenlignings—
innretningen VGE som fglger etter de to innretninger. Er
aktuell sammenligningsverdi VWN stgrre eller lik grenseverdien
GRW for alarm blir der i en indikasjonsinnretning ANZ som er etter-
koblet sammenligningsinnretningen VGE, indikert en alarm AL.Overskrider
aktuell sammenl ingsverdi VWN ikke grenseverdien GRW kan den
nye meldermdleverdi MW sammen med den gamle hvileverdi RWA
fra hvileverdilageret RWSP tas til hjelp for beregning av en
ny hvileverdi RWN som sd innskrives 1 hvileverdilageret RWSP.
Blokkskjemaet pa fig.3 anskueliggjgr detekteringen av alarm.
P3 lignende mite kan man ogsd fastsld og indikere forstyrrelser.
P& Fig. 4 er innretningen til dannelse av sammen-

ligningsverdien WB vist narmere i detalj. Melderverdien VWB kommer
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fra melderen til sentralen 2 og til en fgrste aritmetisk logisk
enhet ALUlL. Der blir gammel hvileverdi RWA fra hvileverdilageret
subtrahert fra meldermileverdien MW. I en annen aritmetisk logisk
enhet ALU2, etterkoblet den fg¢rste ALUl, blir en foreskrivbar
konstant verdi CON trukket fra. Den annen aritmetiske logiske
enhet ALU2 etterfglges av en tredje aritmetisk logisk enhet ALU3
som adderer resultatet fra ALU2 til siste (lagrede) sammenlignings-
verdi VWA. En komparaton K1 med tilordnet demultiplekset DI,
etterkoblet ALU3,utf¢rer bare en sammenliagning av resultatet fra
ALU3 (som signalsus) med verdien 0 for & gi en begrensning av
sumsignalet (SUS i diagramm b Fig.2) nedad. Er verdien lavere
enn 0,avgir -demultiplekseren D1 0 ved sin utgang. Er verdien
derimot stgrre enn 0 s& stdr ved utgangen fra demultiplekseren D1
sumsignalet SUS som aktuell sammenligningsverdi VWN. Denne utgang
fgrer til sammenligningsinnretningen VGE, hvor der med en ytterligere
komparator K2 skjer en samrenligning av ny  sammenligningsverdi VWN
med grenseverdi GRW.

Det annen demultiplekser D2 etterkoblet annen komparator
K2 péstyrer indikasjonsinnretningen ANZ ndr sammenlign.ingsverdien
VWN er lik eller stg¢rre enn grenseverdien GRW (VWN2 GRW) .
Er sammenligningsverdien VWN mindre enn grenseverdien GRW (VWN < GRW),
s& padstyrer annen demultiplekser D2 innretningen RWB til
hvileverdidannelse og gjg¢r det mulig & danne en ny hvileverdi RWN,
som det vil bli forklart narmere under henvisning til Fig. 5.

P& Fig. 5 sees koblingsanordningen for hvileverdidanneren
RWB . Den oppviser et fgrste multiplikasjonsledd MUL som et
addisjonsledd ADl er etterkoblet med en fgrste inngang.
Videre oppviser den et substraksjonsledd SUl som pddras med
en konstant verdi EPS (0<EPS<1l). Med denne konstant EPS er det
mulig & pdvirke tidskonstanten for hvileverdidannelsen. Denne
konstante verdi EPS blir levert til den fgrste inngang ©9 melder-
médleverdien MW til den annen inngang til fgrste multiplikasjons-
trinn MUl. Utgangssignalet (1 - EPS) fra substraksjonsleddet
SUl kommer til annet multiplikasjonstrinn MU2,som ogs& den sist
lagrede verdi RWA kommer til fra hvileverdilageret RWSP.
Utgangen fra annet multiplikasjonstrinn MU2 fgrer til den annen
inngang til addisjonsleddet ADl som,styrt av sammenlignings-
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innretningen VGE, via enableinngangen E danner den aktuelle
hvileverdi RWN ndr VWN < GRW. Aktuell melderverdi MW blir i
forste multiplikasjonsledd M1l multiplisert med den konstante
verdi EPS. Gammel hvileverdi RWA fra hvileverdilageret RWSP
blir i annet multiplikasjonsledd MU2 multiplisert med verdien
(1 -~ EPS). Addisjonsleddet AD1l leverer sa ved utgangen den
nye hvileverdi RWN.

Med fremgangsmidten ifglge oppfinnelsen blir en langsom
endring Vied melderen, f.eks. elde av komponenter eller til-
smussing, utlignet p& gunstig méte. Meldernes f@¢lsomhet holder
seg konstant gjennom meget lang tid. Samtidig wvil det i
regelen vare mulig & mestre forskjellige anvendelsestilfeller
med enhetlige meldere og tolkeprogrammer. Dessuten blir branner
som utvikler seg langsomt like dann som branner som brer seg
rasktkonstatert pd. et tidligst mulig tidspunkt og forstyrrelser
og feilaktig forespeiling av hendelser i melderanlegget langt
pa vei forebygget.

Patentkravwv:

1. Fremgangsmiate til & gke reaksjonsfplsomheten og sikker-
heten mot forstyrrelser i et fare-, s®rlig brann-meldeanlegg
med en sentral (Z), som et stgrre antall syklisk avspurte auto-
matiske meldere (M) er tilknyttet, og hvori maleverdiene (MW)
fra melderne blir tolket, idet der ut fra de enkelte meldersig-
naler blir dannet en middelverdi som blir sammenlignet med

de respektive meldersignaler, og hvor der nar middelverdien
over- eller underskrides med et bestemt belep, blir padratt

en signalinnretning,

karakterisert ved at der ut fra de respektive
aktuelle meldermaleverdier (MW) for hver melder (M) blir dannet
en og en midlere meldermaleverdi som melder-hvileverdi (RWB)
som for vedkommende melder blir lagret som aktuell hvileverdi
(AWN), at differansen mellom den respektive aktuelle meldermile-
verdi (MW) og den respektive hvileverdi (RWA) blir dannet,

at disse differanser for avledning (VWB) av en respektiv

aktuell sammenligningsverdi (VWN) som kan lagres (VWSP), blir
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integrert opp til et sumsignal (SUS), og at den aktuelle sammen-
ligningsverdi (VWN) blir sammenlignet (VGE) med en pd forhand
gitt grenseverdi (GRW) og signalvisningsinnretningen for en
alarm- resp. forstyrrelsesvisning (ANZ) blir pastyrt i tilfel-
let av overskridelse (VWN 2 GRW), mens den aktuelle hvileverdi
(RWN) blir dannet i tilfellet av underskridelse (VWN < GRW).

2. Fremgangsmdte som angitt i1 krav 1, karakteri-
sert ved at den med hver sperresyklus dannede (ALU1)
differanse (MW-RWA) minskes (ALU2) med en pa forhand gitt kon-
stans (CON) og oppintegreres (ALU2) til sumsignalet (SUS), at
sumsignalet (SUS) i og med hver sperresyklus blir sammenlignet
med verdien null (0) og, hvis det er sterre eller lik null (0),
blir innskrevet som aktuell sammenligningsverdi (VWN) i et
sammenligningsverdi-lager (VWSP), idet sumsignalet: (SUS) ved
forste sperresyklus er satt pa verdien null.

3. Fremgangsmdte som angitt i krav 1, karakteri-
sert v e d at den respektive aktuelle meldermldleverdi
(MW) og den sist lagrede hvileverdi (RWA) for dannelse (RWB) av
aktuell hvileverdi (RWN) adderes (AD1) pavirkbart (MU1, SU1,
MU2) av en foreskrivbar konstant verdi (EPS), og innleses som
aktuell hvileverdi (RWN) i hvileverdilageret (RWSP) i avhengig-
het av den aktuelle sammenligningsverdi (VWN < GRW), hvorunder

hvileverdien ved ferste sperresyklus tilsvarer ferste melder-

méleverdi.
4. Anordning til gjennomferelse av en fremgangsmate som an-
gitt 1 krav 1, karakterisert ved at der i

sentralen (Z) og pdvirkbart av meldermdleverdier (MW) er an-
ordnet en innretning (RWB) til & danne en melderhvileverdi (RW)
med tilordnet hvileverdilager (RWSP) og en innretning (VWB) til
dannelse av en sammenligningsverdi (VW) med tilordnet sammen-
ligningsverdilager (VWSP), og disse to innretninger etterfelges
av en sammenligningsinnretning (VGE) som i avhengighet av
aktuell sammenligningsverdi (VWN) og pa forhand gitt grense-
verdi pdstyrer en etterkoblet indikasjonsinnretning (AN3Z)

eller muliggjer en ny hvileverdidannelse (RWB),

5. Anordninger som angitt i krav 4, karakteri-
sert v e d at innretningen (VWB) til sammenligningsverdi-
dannelse oppviser et subtraksjonsledd (ALU1) som kan pddras med
aktuell mileverdi (MW) og lagret hvileverdi (RWA), og hvis
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utgang er forbundet med et subtraksjonsledd (ALU2) som kan
paddras med en konstant verdi (CON), og hvis utgang er for-
bundet med et addisjonsledd (ALU3) som kan pddras med lagret
sammenligningsverdi (VWA) og ferer til en sammenligningsinn-
retning bestiende av en komparator (K1) med en annen inngang
som kan padras med verdien null, og en etterkoblet demulti-
plekser (D1).
6. Anordning som angitt i krav 4, karakterisert
ved at innretningen (RWB) til hvileverdidannelse oppviser
et forste multiplikasjonsledd (MU1) som kan padras med aktuell
meldermdleverdi (MW) og en konstant verdi (EPS), og et sub-
traksjonsledd (SU1) som kan pddras med den konstante verdi (EPS)
og verdien 1, og hvis utgang er forbundet med et annet multi-
plikasjonsledd (MU2) hvis annen inngang kan padras med den
lagrede hvileverdi (RWA) og at forste multiplikasjonsledds (MU1)
utgang og annen multiplikasjonsledds (MU2) utgang ferer til et
addisjonsledd (AD1) hvormed der ved underskridelse av aktuell
sammenligningsverdi (VWN) under grenseverdien (GRW) ved hijelp
av "enable"-~inngangen (E) kan dannes en aktuell hvileverdi

(RWN) som kan skrives inn i hvileverdilageret (RWSP).
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