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Odbiornik sterowany obrotowo do pracujacych pod dziataniem impulséw
urzadzeri zdalnie sterowanych

Przedmiotem wynalazku jest odbiornik sterowany obrotowo do pracujgcych pod dziataniem impulséw
urzadzeri zdalnie sterowanych, w ktérym synchroniczny selektor z silnikiem synchronicznym, tgczony jest
z urzadzeniem sprzeglajacym za posrednictwem dwdch kétek zebatych i napedzany jest tylko o jeden petny
obrot przez impuls startowy o okreslonej diugosci, przy czym jedno kétko posredniczace potaczone jest
z synchronicznym selektorem a drugie kétko sprzeglajace zamocowane jest na uchylnym watku, ktérego jeden
koniec umieszczony jest obrotowo na dzwigni wprowadzanej w ruch przei elektromagnes, przy czym wieniec
zebaty potaczony z selektorem synchronicznym wyposazony jest w tarcze sterownicza, ktéra na obwodzie ma
wybranie, w ktére wskakuje uniesione w gére ramie blokujace znajdujace si¢ na sprzeglajacej dzwigni i ktére
wyskakuje po wzbudzeniu elektromagnesu zwalniajac przy tym sterowniczq tarcze, ktéra po impulsie startowym
o okreslonej dfugosci wykonuje jeden petny obrot i nie pozwala na opadnigcie dZzwigni, przez co oba kétka
zebate utrzymywane s3 wruchu przez jeden petny obrét tarczy. Taki odbiornik sterowany obrotowo jest
przedstawiony w przyktadzie wykonania, w opisie patentowym RFN nr 1 921 965.

Efektromagnes odbiornika sterowanego obrotowo wykorzystywany jest tylko do startu synchronicznego
selektora. Zostaje on réwniez wzbudzany przez nastepujace po sobie impulsy rozkazéw i w danym przypadku
rébwniez przez impulsy zaktécert oraz niepozadane szmery wywotane przez przyciaganie i opadanie kotwicy.
Mozna temu zapobiec, przez elektryczne rozsprzeglanie elektromagnesu podczas obrotu synchronicznego
selektora. Jednak, zjednej strony zwigzane jest to ze znacznymi trudnosciami a z drugiej strony, przy
jednorazowym niezadziataniu w powrotnym przetaczeniu moze doprowadzi¢ do catkowitego wytracenia
sterowania obrotowego odbiornika poniewaz nowy rozbieg nie moze by¢ juz wprowadzony. ‘

Zadaniem wynalazku Jest usprawnienie opisanego na wstepie odbiornika sterowanego obrotowo, w ktérym
przy zachowaniu wtaczonego prostego rozkazu nie mogtoby wystepowaé powstawanie szmeréw na skutek
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impulséw rozkazéw i zaktéceri. To zadanie zostato rozwigzane zgodnie z wynalazkiem dzigki temu, Ze kotwica,
potaczonego tylko sita docisku elektromagnesu ze sprzeglajaca dzwignia, jest dociskana przez dodatkowg
sprezyne dociskowa, ktéra utrzymuje kotwice podczas obrotu sterowniczej tarczy w potozeniu roboczym i 2e ta
dodatkowa sprezyna jest obliczona, ze jej sita nacisku jest mniejsza niz sita odciagania dZwigni lub jest wieksza
niz sita odpychania kotwicy elektromagnesu.

Wybranie w tarczy sterowniczej ma korzystnie postaé skosnej pochylni wejsciowej dla ramienia blokujacego
dzwigni sprzeglajacej, przy czym ramie blokujace jest unoszone w czasie wzbudzania elektromagnesu tylko do
okoto potowy wysokosci pochylni tak, ze przy obracaniu tarczy sterowniczej po pochylni, ramie blokujace
podnoszone jest jeszcze dalej, azeby pomiedzy kotwicg i dZwignia sprzeglajaca powstata szczelina powietrzna,
a sprezyna dociskowa dzwigni sterowniczej mogta wrécié¢ do catkowitego rozchylenia.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przyktadzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1
uwidacznia schemat znanego odbiornika sterowanego obrotowo ale zwbudowang w nim pochylnia,
fig. 2a — widok odbiornika sterowanego obrotowo wedtug wynalazku w czesciowym przekroju,
fig. 2b — odbiornik * sterowany obrotowo wedtug fig. 2a w widoku z boku, fig. 3a — odbiornik sterowany
obrotowo wedtug fig. 2a- w widoku z boku ale z przyciagnieta kotwica elektromagnesu, fig. 3b — widok
odbiornika wedtug fig. 3a, fig. 4a — widok 2z boku odbiornika sterowanego obrotowo wedtug fig.2a
z odblokowanym elektromagnesem i fig. 4b — widok z boku odbiornika sterowanego obrotowo wed+tug fig 4a.

Fig. 1 przedstawia synchroniczny silnik 1, ktoéry poprzez slimak 2 islimacznice 3 napedza watek 4
z posredniczacym kotkiem 5, z ktérym z kolei zazebiony jest zebaty wieniec 6 potaczony ztarczg 7
synchronicznego selektora. Zebaty wieniec 6 taczy inne kota posredniczace urzadzenia sprzeglajacego.
Sterownicza tarcza 7 selektora ma kotnierz 8 z wybraniem 9, ktéry stuzy do mechanicznej blokady sprzeglajacej
dzwigni 10. Sprzeglajaca dzwignia 10 jest wychylna w osi 11 i potaczona jednym swo'gn koricem 12 z kotwicg 13
elektromagnesu 14. Na dzwigni 10 jest uformowane, wygiete pod prostym katem, ramie 15, ktére znajduje si@
w punkcie wyjsciowym sterowniczej tarczy 7 w wybraniu 9 kotnierza 8 tarczy 7. Watek 4 ma prowadzenie we
wzdtuznym wycieciu 16 dzwigni 10 i za pomocg sprezyny 17 dociskany jest do gérnego korica wzdtuznego
wyciecia. Sprezyna 17 stuzy réwnoczesnie jako element cofajacy dzwignie 10. Przedni koniec 18 dZwigni 10
stuzy do uruchamiania jednego ze stycznikdw 19, ktéry zamyka obwdd pradu synchronicznego silnika 1 w sieci
pradu zmiennego 20. Na sterowniczej tarczy 7 selektora jest zamocowana za pomoca nitéw 21 sprezyna stykowa
22 wyposazona w dwa ramiona, przy czym ramie krétsze slizga sie¢ wybrzuszeniem 23 po pierécieniu 24 zestyku,
ktéry utrzymywany jest przez stata czesé¢ 25 odbiornika sterowanego obrotowo (fig. 2a).

’ Drugie ramie zaopatrzone w nosek 26 moze by¢ potaczone z zestykami kotkowymi 27, ktére sa wcisnigte
do pierscieniowe]j czgsci 25’ odbiornika sterowanego obrotowo. Zestyki kotkowe stuza do wstepnego ustalania
programu. Zestyk kotkowy 27, znajduje si¢ w obwodzie pradu polaryzacyjnego przekaznika wyzwalajacego 28,
ktéry posiada dwa uzwojenia, przy czym w szeregu jednego uzwojenia znajduje sie zestyk kotkowy 27 do
wiaczania, a w szeregu drugiego uzwojenia znajduje sie sasiadujgcy zestyk kotkowy, nie przedstawiony na
rysunku, ktéry przeznaczony jest do wytaczania przekaznika wyzwalajacego. Drugi koniec uzwojenia lezy na
biegunie przewodu doprowadzajacego prad staty 29. Biegun przewodu napieciowego doprowadzajacego prad
staty 29 jest potaczony z zestykiem 30 sterowanym za pomoca czestotliwosci akustycznej i przez przewéd 32
z pierscieniem 24 zestyku.

Za pomoca impulsu startowego zestyk 30 zamyka obwdd i wtacza napiecie w elektromagnes 14, ktéry
przyciagga kotwice 13 iprzez to odchyla sprzezong dzwignie 10 w kierunku wskazowki zegara wokét osi 11.
W wyniku tego zostaje doprowadzony prad zmienny do synchronicznego silnika 1 przez stycznik 19 przedniego
korica 18 sprzezonej dzwigni 10. Précz tego zostaje uruchomione przez dzwignie 10 posredniczace kétko 5
zazebione z zebatym wiericem 6 sterowniczej tarczy 7 selektora. ROwnoczes$nie zostaje uniesione ramie 16
sprzezonej dzwigni 10 z wybrania 9 kotnierza 8, sterowniczej tarczy 7 selektora. Jezeli impuls startowy ma
okreslong uprzednio dtugosc, to ramie 15 dzwigni 10 pozostaje na gornej stronie pochylni 35.

Sprzezona dzwignia nie moze zatem, po zakoriczeniu impulsu startowego, wpasé¢ w swoje pierwotne
potozenie. Sprezyna 17 zabezpiecza potaczenie miedzy posredniczacym koétkiem 5 izebatym wiericem 6.
Sprezyna stykowa 22 zostaje obrécona razem z tarcza 7 selektora, przy czym swoim wybrzuszeniem 23 trze
o piersciet 24 zestyku. Nosek 26 na drugim koricu sprezyny stykowej, §lizga sie po torze nie pokazanym na

_rysunku idotyka przy tym zestyku kotkowego 27. Jezeli w tym momencie wprowadzony zostanie impuls
rozkazu, uzwojenie polaryzacyjnego przekaznika wyzwalajacego 28 otrzymuje napigcie. Zestyk 28’ zostaje
przetaczony, przez co wytaczony zostaje okre$lony przebieg wtaczania. Pod koniec obrotu sterowniczej tarczy 7
selektora, ramie 15 dZwigni 10 opada w wybranie 9 kotnierza 8, przez co stycznik 19 zostaje zndw roztaczony
i synchroniczny silnik 1 jest wytaczony z sieci 29 pradu statego.

W ten sposéb odbiornik jest znéw przygotowany do wykonania nastepnego zadania. Elektromagnes 14
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reaguje réwniez takze na nastepujace po sobie impulsy rozkazéw i wywotuje przez nacigganie i opadanie kotwicy
13 elektromagnesu 14 rytmiczne szmery, ktére moga stanowié¢ duze zakidcenia. W celu unikniecia tych
zaktdcerl, przewidziana jest dodatkowa sprezyna 33 (fig. 2), ktéra stara sie dociskaé kotwice 13 w potozenie
robocze elektromagnesu 14. -

Uwidocznione na. rysunku fig. 2a i 2b potozenie elementéw sprzeglajgcych nie powoduje wzbudzania
elektromagnesu 14, przy czym sita odpychajaca’ sprzegajaca dzwignie 10 przewaza site sprezyny 33 tak, ze
kotwica 13 przyjmuje przedstawione na rysunku potozenie w ktérym ramig 15 umiejscowione jest w wybraniu 9
kotnierza 8 sterowniczej tarczy 7 selektora.

Gdy elektromagnes zostanie wzbudzony przez impuls startowy, styczniki 19 zostang zwarte a przez to
synchroniczny silnik 1 otrzyma napiecie. '

Za pomocy $ruby nastawczej 34 jest tak ustawiany skok dZwigni 10, ze ramie 15 zostaje przesuniete do
okoto potowy wysokosci pochylni 35 zaopatrzonej w kotnierz 8. To potozenie jest oznaczone na rysunku
fig. 3b za pomoca linii przerywanej 36. Pochylnia 35 moze w wyniku tego podej$é pod ramie 15 dZwigni 10. Za
pomocg skoséw tej pochylni dZwignia sprzegajaca zostaje mechanicznie zmuszona do unoszenia, jak to
przedstawiono na fig. 4a i 4b. Dzieki temu pomiedzy kotwicg 13 isrubg nastawczag 34 powstaje szczelina
powietrzna h, a dociskowa sprezyna 33 utrzymuje w potozeniu kotwice 13, pogdczas obrotu sterowniczej tarczy
7, na rdzeniu elektromagnesu. W ten sposob impulsy rozkazu izakt6cert nie moga wywotywaé zaburzer
uderzeniowych.

Na zakoriczenie obrotu sterowniczej tarczy 7 ramie 15 wpada z powrotem w wybranie 9 dzwigni 10,
w potozenie wyjsciowe. Sprzezona dzwignia 10 przez srube nastawcza 34 dociska znéw kotwice 13 w potozenie
przedstawione na fig. 2a i 2b.

Zastrzezenia patentowe

1. Odbiornik sterowany obrotowo do pracujacych pod dziataniem impulséw urzadzer zdalnie sterowanych,
w ktérym synchroniczny selektor z silnikiem synchronicznym taczony jest z urzadzeniem sprzeglajacym za
posrednictwem dwoch kétek zebatych inapedzany jest tylko o jeden petny obrét przez impuls startowy
o okreslonej dtugosci, przy czym jedno kdtko posredniczace potaczone jest z synchronicznym selektorem,
a drugie kdtko sprzeglajace zamocowane jest na uchylnym watku, ktérego jeden koniec osadzony jest obrotowo
na dZwigni wprowadzanej w ruch przez elektromagnes, przy czym wieniec zebaty potaczony z synchronicznym
. selektorem wyposazony jest w sterowniczg tarcze selektora, ktdra na obwodzie ma wybranie, w ktéry wskakuje
ramie blokujace znajdujace sie na sprzeglajacej dZzwigni i ktére,po wzbudzeniu elektromagnesu, zostaje uniesione
zwalniajac przy tym sterowniczg tarcze, ktéra po impulsie startowym o okreslonej dtugosci wykonuje jeden
petny obrét inie pozwala na opadniecie dZzwigni, przez co.oba kdétka zebate utrzymywane sa w ruchu,
Zznamienny tym, Ze kotwica (13), potaczonego tylko sita docisku elektromagnesu (14) ze sprzeglajaca ,
dzwignia (10), jest pod dziataniem dodatkowej sprezyny dociskowej (33), ktéra utrzymuje kotwice (13) podczas.
obrotu sterowniczej tarczy (7) selektora w potozeniu roboczym przy czym dodatkowa sprezyna (33) jest tak
obliczona, ze jej sita nacisku jest mniejsza niz sita odciagania dzwigni (10) lub wigksza niz sita odpychajaca
kotwicy (13) elektromagnesu (14).

2. Odbiornik sterowany obrotowo wedtug zastrz.1, znamienny tym, Ze wybranie (9)
w sterowniczej tarczy (7) ma posta¢ wejsciowej skosnej pochylni (35) dla ramienia blokujacego (15) sprzeglajacej
dzwigni (10), przy czym blokujace ramie (15) jest unoszone tylko do okoto potowy wysokosci pochylni (35)
tak, ze przy obracaniu sterowniczej tarczy (7) po przejsciu pochylni (35) blokujace ramie (15) podnoszone jest
jeszcze dalej az do powstania miedzy kotwicg (13) i dzwignig (10) szczeliny powietrznej (h) i do catkowitego
rozchylenia sprezyny dociskowej (33) sprzeglajacej dzwigni (10).
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