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(54) Manipula¥n{ viz pro vym¥nu vdled vdlcovacich stolic u trati otevieného poradf

Vynélez se tykd menipula&niho vozu pro vym&nu vdlel vdlcovacichestolic u tiati oteve
¥eného poradi.

A¥ dosud se pro vymdnu pracovnich vdled vdlcovacich stolic pou¥fvaji pFevédin¥ manipu-
ladn{ vozy rdzného provedeni, uloZené pojezdn¥ na kolejnicich nebo posuvné na kluznicich,
uspo¥ddanych kolmo na pod&élnou osu védlcovaci traté. Je zndm nap¥. plofinovy viz, opatfeny
dvéma pésy kluznic, jejich¥ horn{ hrana je umisténa pod lo¥iskovymi t8lesy dolnfho pracov-
niho vélce. Tento p16§inovj vig md pFiiny pojezd a za nim je v ose vybudovdni umisténo za-
¥{zeni pro posuv souprev pracovnich vidlcd. Dal#{ zndmé za¥fzen{ je krom& dvou pésd kluznic
opat¥eno todnic{ s elektromotorickym pohoneﬁ a mé té%Z v ose vybudovédni umisténe za¥izeni
pro posuv souprav pracovnich vdlcl. Existujf také menipuladni vozy 8 viéé demontdinimi
drahami, uspo¥ddenymi vedle sebe, pFipadnd nad sebou. VymZna vdlcd vélcovacich stolic u
trati otevieného pofadi se pak provdd¥la vyhraednd vertikdlnim sm&rem, a to pomoci jeFdbo-
vého za¥izeni, ‘

Nevyhodou stévajfcich manipuladnich vozd, vEetnd jejich mo ného prostorového usporddéd-
ni je, %e v p¥{padd jejich pou¥iti pro vyménu vdlcd vdlcovacich stolic u trati otevieného
poradf, by znadné vyrosily néroky na prostor pro zéklady technelogického za¥izeni. Systémy
vymény védled by musely byt zdvojeny a demohtéi kloubovych vFeten by se op&t neobefla bez
pomocd je¥dbového zaF¥izeni, ,
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T{m by se znadné& zﬁjﬁily stavebni nédklady a té% i hmotnost a sloZitost celého za¥{zeni a
tim 1 pofadavky na ddribu a spolehlivost provozu. Vliastn{ &as manipulace, spojeny s vym&-
nou védlcfi, by se nikterak nesni¥il v porovndn{ se zplsobem vymény vdlcld, p¥i kterém se po-
uffvé jerdvbového zar¥fzenf, cof je pré&v& hlavni nevyhodou tohoto FeZeni.

Uvedené nevyhody odstranuje menipuladni vdz, ktery je pojezdnZ ulofen na kolejnicich
podle vyndlezu, jehof podstata je v tom, Ze Jje opatfen t¥emi demontd¥nimi drahsmi, uspoFé-
danymi pF{¥né& ke sm3ru jeho pojezdu, 2z nichi na prvhich dvou demontéZnich drahdch jsou po=-
Jezdn& ulofeny demontdéZni voziky pro vym¥nu pracovanich vdlcd a na tfeti demontdini drédze je
posuvné uloZen nosi& pro vyménu kloubovych v¥eten. Kolejnice manipulaéniho vo;u Jéou pak
ugpofdddny mezi védlcovacimi stolicemi, rovnobdin¥ s podélnymi osami vélcovacich po¥ad{
trati. ' |

P¥ikladné provedeni menipuladnfho vozu podle vyndlezu je schematicky zndzorn&no na
pfipojeném vykresu, kde obr. 1 Je nédrysny pohled ne manipuledni vidz, uspo¥ddany mezi stoli-
cemi dvou védlcovacich pofadi trati a obr. 2 je bokorysny pohled na menipulaéni viz v Fezu,
vedeném svislou rovinou, rovnob&in& s osami vélcovédni. “

Jak.patrno ¢ obr. 1 a 2 pfipojeného v¥kresu, je manipula¥nf viz )1 podle vynélezu ulo-
fen pojezdn& na kolejnicich 5, které jsou ﬁapoféddny megi fdlcovacimi stolicemi 7,10, '
rovnob&ing s podélnymi osami vélcovacich po¥edf I,II trati. Pojezd manipula®nfhe vozu 1 Je
pak zaji¥t¥n hydraulickym vdlcem 2. Manipuledni viz 1 je opat¥en t¥emi demonté¥nfmi drahe-
mi 12, 14, 13, uspotddenymi pF{¥n¥ ke sméru jeho pojezdu. Na prvnkch dvou demontéZnich
drahdch 12,13 jsou pojezdn¥ uloZeny demontdinf{ voziky 4,11 pro vyménu pracovnich véled 6
a na t¥eti demonfd!ni drage 14 Je posuvnd ulo¥en nosi¥ 3, pro vymdnu kloubovych vieten 9.
Vélcovac{ stolice 7 prvnfho vélcovaciho pofedf I trati pak je opat¥ena hydraulickym vdlcem
8, kterf umo¥nuje jejf vyjeti = osy vélcovéni.

P¥ed zaldtkem plénované vim¥ny pracovnich vdlcd 6 se p¥ipravi zdloin{ eada 15 novych
pracovnich vdlcd 6 na prva{ demontdinf vozik 11 prvni demonté¥n{ dréhy' 12. Vyjetim vélco-
vac{ stolice 7 prvniho vélcovacfho pofadf I trati z osy vdlcovédni pomoci hydraulickéhe
vélce 8 se vysunou epy pracovnich vélcd 6 ¢ objimek kloubovych vieten 9. Kloubovd vietena
9 jsou pak gnehybné&na ndzokrellenym zaf{zenim v zasretované poloze. Pohybem nosile 3
kloubovych v¥eten 3, ve sm¥ru k vysunuté vdlcovaci stolici 7 prvniho vélecoveciho po¥edf I
trati, se vysunou ob)imky kloubovych vieten 9 £ &epld pracovanich vélod 6 vélcoveci stolice
10 druhého vélcovaciho po¥adf II trati. Hydraulickym'vélcem 2 se posune manipuladni vig )
o prvni rozte& X1 tak, Zfe druhd demontdini dréha 13 so destane do \rovn¥ osy vélcovacich
stolic 7,10, Po zejet{ vdlcovaci stolice 7 prvnfho véloovaciho poF¥adi 1 trati do v¥choz{
polohy se prézdnym druhym demontéinim vozikem 4 provede vyta¥eni a nslofeni opot¥ebovanfch
pracovnich vélcd 6 z této vdlcovaci stolice 7 nebo z vélcovao{ stolice 10 druhého vélcova-
ofho pofadf II trati na manipuladni viz 1. Hydraulickfm védlcem 2 se pak posune manipula¥n{
viiz 1 o druhou rozted X2 tak, ie'prvéi demontd¥n{ dréha 12 se dostane do \irovn¥ osy vél-
covacich stolic 7,10 e prvnim demontd¥nim vozikem 11 se zdloinf sade 15 novych pracovnich
véled 6 pFeveze do jedné z vélcovacich stolic 7,10, u které se provéd{ vymina. Potom se
vrétd prdgdn} demontd¥n{ vorik 11 do vychoz{ polohy, vdlcoveci stolice 7 prvniho vélcova-
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cihe po¥ad{ I trati se op&t hydraulickym védlcem 8 vysune z osy vdlcovdni a manipulaini

viz 1 se hydraulickfm vdlcem 2 p¥esune o rozte¥ X1, X2 do vychozi poiohy tak, Ze kloubovd
vietena 9 ge opdt nelézaji v Urovni osy vdlcovacich stolic 7,10. Zp¥tnym pohybem nosgide 3
kloubovych vieten 3 se jejich objimky nesunou na &epy pracovnich vdled 6 vélcovaci stolice
lg‘druhého vélcovactho po¥adi II trati. Vrdcenim vdlcoveci stolice l'prvniho vélcovacihe
po¥adi I trati do zékladni polehy, tj. do oay vélcovéni, nasunou se éeby‘jejich pracovnich
védled 6 do objimek kloubovych vieten 9. ¥o uvolnéni zaeretované polohy kloubovych vieten 9
Jsou op¥t védlcovact stolice 7,10 piipraveny k vélcovéni,

PREDMET_ VYNALEZU

Manipulaéhi viz pro vyminu vélcd védlcovecich stolic u trati otevieného pofadi,
pojezdn¥ ulofeny na kolejnicich, vyznadujici se tim, ¥e je opat¥en t¥emi demontdZnimi
drehemi (12,13,14), uspo¥ddenymi p#{i&n& ke em&ru jeho pojezdu, 2z nichZ na prvnich dvou de-
monté¥nich drshdech (12,13) jsou pojezdn¥ uloZeny demontdZni voziky (4,11) pro vyménu pra-
covnich véled (6) a na t¥et{ demonté¥in{ drdze (14) je posuvnd ulo¥en nosi¥ (3) pro vyménu
kloubovych v¥eten (9). p¥i¥em¥ kolejnice (5) manipuladnfho vozu (1) jseu uspofddény meszi
vélcovacimi stolicemi (7,10), rovnobdin & podélnymi osami vélcovacich po¥adfi (I,II )
trati.

2 vykresy
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