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Problémom stiasnych pohonov tazkych
liacich karuselov st zloZité systémy, vyZa-
dujice nédro¢nd regulaciu. Rozbeh a zasta-
venie st podla pouZitého systému trhavé a
zastavenie nezarucuje presnii polohu.

Uvedené nevyhody odstrariuje podla uve-
deného vyndlezu zariadenie pre pohon lia-
ceho karusela, u ktorého rozbeh a zastavo-
vanie je plynulé a zastavenie sa uskutodéiiu-
je vZdy v presnej polohe.

Zariadenie vyuZiva maltézsky mechaniz-
mus umiestneny vo vnrtri liaceho karusela,
pohéfiany beZnym asynchronnym elektromo-
torom s kotvou nakrétko.

Na pripojenom nécrte je uvedené usporia-
danie jednotlivych stéasti zariadenia, kto-
ré se skladad z malézszkeho kotifa (1) u-
pevneného na hriadeli (2), z otofnej klad-
ky (3) a segmentu (4). Na konStrukcii lia-
ceho karusela (8) si pripevnené, rovnomer-
ne rozdelené vedenia undSacich draZok (5],
ré se skladd z maltézskeho kotifa (1) u-
ktoré vedu otocnu kladku (3) maltézského
kotaca (1). Maltézsky kotid¢ (1) sa otédca
konstantnou rychiostou, avSak karusel do
polovice svojho pohybu sa plynule zrychlu-
je a od polovice se plynule spomaluje. V
mieste (B) karusel zastavi presne a v klu-
dovej polohe je udrZiavany vzdjomnou pri-
tomnostou segmentu (4) vo vedeni (7].
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Vyndlez sa tyka systému pohonu taZkého
liaceho karusela, na odlievanie and6d, u kto-
rého rozbeh a zastavovanie je plynulé a za-
stavenie sa uskuto€iiuje vidy v presnej po-
lohe. Systém pohonu vyuZiva beZny asyn-
chronny elektromotor s kotvou nakrétko.

V sudasnosti sa pre pohon liacich karuse-
lov pouZivaji systémy, ktoré vyuZivaja je-
den alebo dva elektromotory s prislusSnou,
v niektorych pripadoch zne&ne zloZitou re-
guldciou, ako napriklad asynchronné e-
lektromotory s kriZkovou kotvou, elektro-
motory na rovnosmerny priad, pohony systé-
mu Ward-Leonand a podobne.

Regulicia tychto pohonov je potrebnd z
toho dévodu, aby rozbeh a zastavovanie lia-
ceho karusela prebiehalo podla moZnosti &o
najplynulejsie, netrhavo vzhladom na to, aby
nedoslo k rozkmitu hladiny tekutého kovu,
ktory bol naliaty do prisludnej kokily, ulo-
Zenej na obvode liaceho karusela.

Liace karusely sii osadene oby&ajne 12 aZ
24 kokilami a pohon musi zaistovat, mimo
plynulého rozbehu a zastavovania, aj zasta-
venie v presnej polohe — vzhladom k sta-
bilnej polohe vybieracieho a nalievacieho
mechanizmu. K zaisteniu presnej polohy pre
zastavenie sa pouZivaja rozne brzdové zaria-
denia, koncové mechanické spinafe a iné,
na spolahlivosti ktorych zdvisi zaistenie
presnej polohy zastavenia. Stfasné pohony
pouZivaji ako hlavni funkénd dast k pre-
nosu otd¢avého pohybu vniitorny, velkoroz-
merovy, ozubeny prevod.

Vy8Sie uvedené nedostatky odstraiuje za-
riadenie pre plynuly pohon liaceho karuse-
la s nasadenymi kokilami podla vynélezuy,
ktorého podstata spotiva v tom, Ze vo vnitri
liaceho karusela je namontovany maltézsky
mechanizmus.

Na konStrukcii karusela si v presne roz-
delenfch polohdch pevne pripevnené vede-
nia segmentu a unéaSacich dréZok, ktoré ve-
da kladku maltézského kotica pri jeho ota-
Sani.

PouZitie maltézskeho mechanizmu k po-
honu liaceho karusela je vyhodné, pretoZe
jeho otatanie je odvodené od beZného asyn-
chronného elektromotora s kotvou nakrat-
ko. Dalsim vyhodnym tdinkom pouZitia mal-
tézskeho mechanizmu je to, Ze uhlové rych-
lost nim pohé&iianého liaceho karusela sa na
zadiatku pohybu rovnomerne, plynule zrych-
luje aZ do polovice aktivnej drdhy pohy-
bu maltézskeho~ kotdica. 0Od polovice
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tejto aktivnej drdhy maltézského Kkotica
nastdva plynulé zmenSovanie uhlovej rych-
losti liaceho karusela aZ po jeho zastavenie
v presnej poZadovanej polohe, zodpoveda-
jacej deleniu podla prisluiného po&tu kokil
na obvode liaceho karusela.

Plynuly rozbeh a zastavenie karusela sd
dané kinematickymi pomermi relativného
pohybu pri danej geométrii trajektorie.

Na pripojenom na&rte je zobrazeny systém
pohonu umiestneny vo vnitri liaceho karu-
sela s dvanastimi kokilami pre odlievanie
andd, t. §. s 30° delenim, ktory pozostdva z
maltézskeho kottda 1 uloZeného na hriadeli
2. Pohon hriadela 2 je odvodeny od asyn-
chronného elektromotora cez niekolkoné-
sobny prevod — na né&rte nevyznafené.
Na maltézskom kota¢i 1 je na pevnom &ape
nasadend oto¥nd kladka 3 a segment 4.

Otd¢avy pohyb maltézského kotti€a 1 mé
kon$tantnd uhlovi rychlost oy a jedna jeho
otéatka je rozdelend na dve &asti: Prva &ast
pohybu maltézskeho kotida 1, ktorého otod-
nd kladka 3 za®ina pohyb vo vyznatenom
zmysle wy v bode A a kon&i v bode B je ak-
tivna.

V tejto &asti pohybu maltézskeho kotida
1 sa vykondva pohyb karusela 8 vo vyzna-
genom zmysle wx a to tym, Ze otofnd klad-
ka 3 v bode A vchadza do vedenia unéSacej
dréZky 5, pevne pripojenej ku konStrukcii
liaceho karusela 8, nesticeho na svojom ob-
vode liace kokily 9. Vedenia uné3acich dra-
Yok 5 st medzi sebou vzdjamne vystuZené
vystuhou 6. KaZd4 vystuha 6 je opatrend ve-
denim 7 segmentu 4.

Druh4d &ast pohybu maltézskeho kotica 1,
kde ototna kladka 3 kond pohyb z bodu B
do bodu A vo vyznafenom zmysle otédfania
wy je pasfvna. Oto&nd kladka 3 je mimo z&-
beru s vedenim und$acich drdZok 5 a liaci
karusel je v klude. Jeho kludovd poloha je
zaistend pritomnostou segmentu 4 vo vede-
ni 7 spojenom s vystuhou B. V &asti pasiv-
neho pohybu medzi bodmi B a A je moZné
maltézsky kotu¢ 1 zastavit v ktorejkolvek
polohe bez vplyvu na zmenu presnej polohy
vopred zastaveného liaceho karusela.

Popisany systém pohonu je moZné vyu-
7it v lejarenskych procesoch, ale aj v inych
pripadoch, kde je potrebny preruSovany otéa-
gavy pohyb tazkych mechanizmov s plynu-
lym rozbehom a zastavenim v presnej poZa-
dovanej polohe. Poskytuje tieZ moZnost dal-
Sej automatizdcie procesov.

PREDMET VYNALEZU

Zariadenie pre plynuly pohon liaceho ka-
rusela, s nasadenymi kokilami, asynchron-
nym elektromotorom s presnym zastavenim,
sa vyznaduje tym, Ze vo vnutri liaceho ka-
rusela (8) ma& umiestneny maltézsky mecha-
nizmus skladajici sa z maltézskeho kotica

(1) pevne nasadeného na hriadeli (2) oto&-
nej kladky {3) a segmentu (4), pritom na
kon§trukcii liaceho karusela (8) st pevne
pripevnené vedenia (7) segmentu (4) a ve-
denia unéaSacich draZok (5) k vedeniu otog-
nej kladky (3) maltézskeho kottuca (1).
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