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URZADZENIE DO WBIJANIA SWORZNI ANODOWYCH

Przedmiotem wynalazku Jest urzgqdzenie do wbijania sworzni anodowych, doprowadzajgqoych
prad do anody elektrolizera,

Znane 3 polskiego opisu patentowego nr 99 408 urzqdzenie do wbijania sworzni anodowych
stanowl wések zaopatrzony w mechanizm jazsdy i mechanizm kierowniozy a polqozony za pomoocs
sitownikéw = uochylng rams savierajgog mechanizm podawania i wbijania evorzni anodowych,
Meohanizm podawania sworzni sklada si¢ 3 poprzeoczki zaopatrzone) w prowadnioce, w ktérej
Jest usytuowany wysisgnik sprsegniety = poprzeozks Za pomocg silownika., Na wysiggniku
Jest usytuowany pojemmik na sworznie., Poprzeozka orax rama sg ze sobg polgozonoe silowni.
kiem, Meochanism wbijania sworzni stenowi prowadnioa sakoficzZona oczopami 1 maopatrzona w obej-
mg wyposatons w silownik wbijajqoy, ktbérego drag tlokowy zakoicozony Jest mechanizmem szczo-
kowym i maopatrzony w silownik pomocmiczy = wybijakiem, Obejma i ozZop prowadnioy sq polqozo-
ne silownikiem, Czmopy prowadnicy sq spreecgunlete 3 ramg za pomécq siltownikdw,

Inne znane = polskiego opisu patentowego nr 101 ‘037 urggdzenie do wbiljanie sworzni
anodowych sklada alp = w6zka glSéwnego 1 usmieszozonego na nim wézka pomocniczego, przy ozym
wézek giéwny Jest polgozony m wézkiem pomooniozym poprzez silnik hydrauliocany i oie¢gna.
¥ korpusie wiizka znajdujgq si¢ trzsy mechenizy: mechanizm podawania sworzni, mechanizm wbi-
Jania sworzni oras mechanizm dosuwwu wdzka pomoomiozego do anody elektrolizera. Mechanizm
podawania sworzni zawiera pojemmnik nes sworznie polgozony % tlokami dwbédoh silnikéw hydrau=-
lioznyoh oragz poprues dwie dfwignie 3 korpusem wézka powocmnilozego. Pojemmik na sworznie
sklada sie & ozgSocl Eewngtrzne] z wyoclgclem oraz s obrotoweJ czedol wewnetrznej ze sworz-
nilami anodowymi. Wewnetrzna obrotowa oczesé pojeumike Jjest polgozona we sprzeglem tarozy
podzialowej, polgcwone z silnikiem hydraulioznym, sltuzgcym do JeJ mapgdu. Mechanizm wbija-
nia sworznl sklada si¢ = dwéch polgozonych ze sobg prmegubowo s??'+'":6w hydraulioznych,
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zamooowanyoch do korpusu wézka pomooniozego. Mechanizm dosuwu wozks pomocniozego zawiera
dwie prowadnioce, w ktérych umieszomory Jest korpus tego wézka polgozomy 2z prowadnicami
za pomocg dwboh silnikéw hydraulioznych, Wézek gléwny Jest wyposazony w szyny dla posuwu
k61 Jezdnych wbzka pomooniozege craz w cztery silniki hydrsuliozne korekoyjne, Silniki
hydrauliczne urzqdzenia sg polgomone dodatkowo ze sterujqoym ukiadem logloznym poprzez
przyoiski umieszozone w pulpicie sterownlozym wézka gidwnego,

Vadg opisanych urzgqdzett sq ich duze gaberyty powodujqoe trudne$é w manewrowaniu
na hall elektrolizeréw, Ponadic wnozliwiajg one malo preoyzyjne ustawienie sworznia
v miejsou wbijania,

Celem wynalazku Jjest skonstruowanie lu‘zqdzenia o matyoch gabo.ryta.oh wmozliwia jgoegc
precyzyjne ustawienie sworznia w miejscu wbijania,

Istota ursqdzenia, wedlug wynalazku, polega na tym, 2e stanowi go rama umieszozona
na wézku elektryoznym, do ktéreJ w tylmnej cozeéci Jest zamocowany mechanizm obrotnioy
kosza na sworznie, W érodkowe]) ozeidol ramy mamocowany Jest Zurawik do zdejmowania
pustego kosza = urgqdzenia, Mechanizm obrotniocy jest sprzegniety mechanizmem podawania
sworzni sktadajgoy sie z suravika sgkoﬁozon&go ohwytakiem, a osadzonego obrotowo na ko=
lwmie zamocowane] do ramy, Mechsnicm wbijania sworzni skiada sig¢ z przesuwnego suportu
wyposafonego w obrotowg prowsdnice sworzni oraz oylinder pneumatyozny wysuwu miotka
i w mlotek pneumatyozny, ¥V przednie)j ozefcli ramy zamocowany jest pulpit -torouniozy
wapdlpraoujqey = szafg stercwniozg.

Przedmiot wynalazku uwidoozniony Jest w przykladszie wykonania na ryaunku, na ktérym
fige 1 = przedstawia sochemat ursqdzenia w widoku z przodu, a fig., 2 - urzgdzenie w widoku
2 boku, Urzgdzenie do wbijania sworzni anodowych skiada si¢ = ramy 1 wnieszozonej na
wé6zku elektrycznym 2, do kitéreJ w tylnej ozgdol jest zamooowany mechanizm obrotnicy 3
kosza 4 na sworamnia enodowe 5. W érodkowe] oczebdol ramy 1 zsamooowany Jest zurawik 6 do
zdejmowania pustego kosva kb = urzqdazenia, Mechanizm obrotnicy 3 jest sprzegniety z mecha-
nizmem podawania sworzni skladajgoy sig¢ z Zurawika 7 zakofiozonego chwytakiem 8, a osadzo-~
nego obrotowo na kolummie 9 zamooowane] do ramy 1, Mechanizm wbijania sworzni 5 sklada
sle = przesuwnego-suportu 10 wyposazonego w obrotowg prowadniog 11 sworzmi 5 oraz z mlot-
ka punsumatyoznego 12 i oylindra pneumatyoznego 13 wysuwu miotka 12, W przednie] ozgsoil
ramy 1 samocowany Jjest pulpit sterowniozy 14 wspélpracujacy z szafq sterowniozgq 15 przy
osym polgozone sg one se smanymi pnoumatycznymi oraz hydreaulioznymi elementami wykonawozy-
mi i regulacyjnymi samocowanymi przy poszosegdlnych mechanizmach,

W ozasie praocy urzadezenia kosz 4 ze swormmiami anodowymi 5 umieszoza si¢ w gniei~
dsie obrotnicy 3 kosza U, Wézek elekiryozmy 2 z zamontowanym urzqdzemiem podjezdza
W pobliz2e diuzszego boku anody elektrolizera do aluminium, przy ozym Zurawik 7 do
sworazni 5 mnajduje si¢ w gérmym polozeniu suport 10 sajmuje okreslone polozenie wyjsoiowe,
provadnica 11 sworzni 5 jest opuszqzona pionowo w A6k, ’

Kierowca wézka uruchamia ur nqdzonio 5 pulpitu -temniozego 14 1 powoduje odchyle-
nie prowadnioy 11 sworzni 5 o kgt 12° v etosunku do plonu, opuszozenie 2urawika 7 z chwy=-
takiem 8, ucklmyoenie sworania anodowege 5, podniesienie chwytaka 8 wraz ze sworzniem 5
.4 wyjeole go 2 kosza 4, nastepnie obrét Surawika 7 o 1800, wprowadzenie sworznia 5 do
provadnicy 11, swolnienie uchwytu sworzmnia przez ohwytak 8, podniesienie 2urawika 7
s clwytakiem 8 w gérne polozenie i obrét z powrotem o 180°, Réwnoczesnie obrotnica 3
wraz z koszem % wykonuje omgb6 obrotu odpowiadajqogq podziatoe rozmieszozenia sworzni 5
w koszu 4, przy ozym caly ten cykl Jest realizowany automatyoznie, Kolejnymi czynnodciami
Jest obxrét prowadnicy 11 wraz %e dequo'y- sle w nie) sworzniem 5 w polozenie robooze
odpovwiladajgoe kgtowd 12° w stosunku do poziomu, ustawienie kofica sworznia 5 poprzez odpo-
wilednio sterowane mechanizmy suportu 10 umo2liwia jgoce przemieszczenile prowadnicy w trzech
wZajeunle prostopadliych kierunkach w mie jscu przewidzianego wbicia sworznia 5 w anode.
‘Nutgpnio_uruohamia.ny Jest oylinder 13 ores miotek pneumatyozny 12 1 sworzed 5 zZostaje
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wbity w anod¢ elektrolizera, Po wbiciu sworznia % suport 10 zZostaje wycofany w polozonito
wyJéolowe, a prowadnica 11 sworznl 5 zostaje obréoona w polozenie 12° w stosunku do pionu,
00 umozliwia zaltadowanie kolojnogo sworznia 5, W ukladzie sterujgqcym urzgqdzemia zrealizo-
wano réwniez mozliwodé indywidualnego sterowania kasdym jego =zespolem, Przy jednym usta-
wieniu wézka realizuje sie kolejno operacje wbijania dwSch sworsni,

Zastrzetenie patentowe

Urzqdzenie do wbijania sworzni anodowych, sawierajqoce mechanizm podawania sworazni,
mechanizm wbijania sworzni oraz mechanizm jazdy, s namienne ¢t ym 2e stanowi go
rama /1/ umieszozona na wézku elektrycsnym /2/, do ktérej w tylnej czeéocli jest zamoco=-
vany mechanizm obrotnioy /3/ kosza /4/ na sworznie /5/, zaé w érodkowej ozgéci ramy /1/
samontowany jest zurawik /6/ do zde Jmowania kosza /4/ 8 urzqdzenia, przy czym mechanizm
obrotniocy /3/ jest spraggniety = mechanivmem podawania sworzni /%5/ skiadajgoym sig
2 zZurawika /7/ sakofiozonego ohwytakiem /8/, a osadzonego obrotowo na kolumie /9/ samo-
oowane) do ramy /1/, saé mechanizm wbijania sworzni skiada si¢ = przesuwnego suportu /10/
wyposatonego W obrotowg prowadnice /11/ sworzni /5/ oraz w oylinder pneumatyoczny /13/ wy-
suwu mtotka /12/ 1 w miotek pneumatyoczny /12/, pray czym w przedniej cz¢éci ramy /1/
zamoocowany Jjest pulpit sterowniozy /14/ wspblpracujgqoy z szafgq sterowniozg /15/.
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