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64 Verfahren zur Verarbeitung von entwickelten fotografischen Filmen.

67 Die Erfindung betrifit ein Verfahren zur Verarbeitung

von entwickelten fotografischen Filmen mit einer Viel-
zahl von einzelnen Bildfeldern und mit im Randbereich in
Klarschrift und/oder codierter Form aufbelichteten Bildnum-
mern, wobei der Film in einer Messstation, z.B. durch foto-
elektrische Abtastung in einem senkrecht zur Transportrich-
tung verlaufenden Spalt vermessen wird. Die Messwerte
eines langeren Filmstiicks mit mehreren Bildfeldern werden
gemeinsam ausgewertet. Aus den Messwerten werden
zumindest die Werte der im Randbereich aufbelichteten
Bildnummern sowie die Positionen der Bildfelder und der
Bildnummern ermittelt. Diese ermittelten Werte werden
unter gemeinsamer Zuordnung zur Verarbeitung verwendet
und/oder abgespeichert.
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Beschreibung

Die Erfindung geht aus von einem Verfahren
nach dem Oberbegriff von Anspruch 1.

Auf den heute Ublichen Kleinbildfilmen sind in de-
ren Randbereich Bildnummern in Klarschrift und
z.T. auch in maschinenlesbarem Code aufbelichtet.
Mit Hilfe dieser Nummern kann der Kunde - bei-
spielsweise bei Nachbestellauftragen — angeben,
welche Bilder er kopiert haben mochte. Um dies zu
erleichtern, ist in der DE-AS 1 185 472 ein Verfah-
ren beschrieben, bei dem in einer Kopiervorrichtung
die Bildnummern gelesen und dann auf die Rick-
seite der entsprechenden Kopie aufgedruckt wer-
den. Ebenso ist in dieser Schrift ein vereinfachtes
Verfahren zur Behandlung von Nachbestellauftra-
gen beschrieben. Bei diesem Verfahren wird der
Film in das Kopiergerat eingefihrt, und gleichzeitig
wird die zu kopierende Bildnummer eingegeben.
Der Film wird daraufhin automatisch in der Kopier-
station richtig positioniert und eine Papierkopie wird
erstellt.

Sowohl bei dem Aufdrucken der Bildnummern
auf die Riickseite des Papiers wie auch bei dem
Positionieren des Filmes nach der eingegebenen
Bildnummer kann es jedoch zu Schwierigkeiten
kommen, da die Bildnummer dem entsprechenden
Bildfeld auf dem Film nicht immer eindeutig zuge-
ordnet werden kann. Als Losung wird in der EP-OS
320 880 vorgeschlagen, die Entfernung zu messen,
die ein von einem Sensor erkannter Bildnummern-
code oder die entsprechende Bildnummer in Klar-
schrift wéhrend des Filmtransportes zuriicklegt, bis
das Bildfeld in der Kopierstation positioniert ist. Die
erkannte Bildnummer wird dem Bildfeld zugeordnet,
wenn die zuriickgelegte Entfernung innerhalb be-
stimmter Grenzen liegt. Es kdnnen jedoch auch bei
diesem Verfahren Probleme entstehen, wenn bei-
spielsweise der Abstand zwischen den einzelnen
Bildnummern nicht gleich dem Abstand zwischen
den einzelnen Bildfeldern ist, wenn einzelne Bild-
nummern durch Beschadigungen am Film zerstért
wurden oder wenn Fehler beim Lesen der Bildnum-
mern auftreten.

Es ist daher die Aufgabe der Erfindung, diese
Nachteile zu vermeiden und ein Verfahren anzuge-
ben, mit dem mit grosser Sicherheit jeweils die rich-
tige Bildnummer auf die Rickseite der Papierkopie
gedruckt und beispielsweise bei Nachbestellaufiré-
gen der Film entsprechend der eingegebenen Bild-
nummer positioniert werden kann.

Gelost wird die Aufgabe durch die kennzeichnen-
den Merkmale des Patentanspruchs 1. Dadurch,
dass bereits vor dem ersten Kopiervorgang ein lan-
geres Filmstiick oder der ganze Film vermessen
wurde, stehen zu dem Zeitpunkt, an dem das erste
Bildfeld kopiert werden soll, bereits die Werte aller
Bildnummern und die Positionen aller Bildnummern
und Bildfelder zur Verfligung. Durch das Vorhan-
densein dieser Vielzahl von Werten Idsst sich eine
Zuordnung wesentlich leichter ableiten als wenn
dies sofort nach dem Lesen der Bildnummer und
dem Erkennen des Bildfeldes ftir jedes Bild einzeln
erfolgen muss.

In bevorzugter Weise kann die Zuordnung da-
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durch erfolgen, dass jedem erkannten Bildfeld eine
gelesene Bildnummer vorldufig zugeordnet wird. Da
der Abstand der Bildfelder und der Abstand der
Bildnummern bekannt ist, Idsst sich bereits aus den
Werten fiir ein Bildfeld — némlich der Position des
Bildfeldes und der vorldufig zugeordneten Bildnum-
mer und aus deren Wert — eine Interpolationsreihe
flir samtliche Bildfelder des Filmstlickes oder des
ganzen Filmes errechnen. Diese Interpolationsrei-
hen kénnen fiir sdmtliche Bildfelder des Filmes ab-
gespeichert werden. Aus diesen Interpolationsrei-
hen mit den vorlaufigen Zuordnungen lasst sich nun
vor dem ersten Kopiervorgang die Reihe mit der
grossten Haufigkeit fiir die endgltige Zuordnung
auswdhlen. Im Extremfall gentigt es folglich, wenn
ledigiich die letzte Bildnummer eines Filmstiickes
lesbar ist und einem Bildfeld zugeordnet werden
kann, da auch dann dem ersten Bildfeld bereits
eine Nummer zugeordnet ist, wenn es in der Ko-
pierstation positioniert wird.

Um die vorldufige Zuordnung vorzunehmen, wird
in vorteilhafter Weise einem Bildfeld die Bildnum-
mer zugeordnet, deren Mitte innerhalb des Bildfel-
des liegt.

Liegt die Mitte von zwei Bildnummern innerhalb
des Bildbereiches, so ist es sinnvoll, dem Bildfeld
die Nummer zuzuordnen, die keinen Zusatz auf-
weist.

Erst wenn jedem Bildfeld endgiiltig eine Bildnum-
mer zugeordnet ist, erfolgt der Aufdruck der Bild-
nummer auf die Papierriickseite. Es spielt keine
Rolle, ob dies kurz vor oder nach dem Belichtungs-
vorgang erfolgt.

In vorteilhafter Weise werden dem jeweiligen
Bildfeld und der dazugehdrigen Bildnummer noch
die aus den Dichtewerten errechneten Belichtungs-
werte zugeordnet.

Das erfindungsgemésse Verfahren ist jedoch
nicht nur fiir die normale Abarbeitung von Kopier-
auftragen, sondern auch filir die Bearbeitung von
Nachbestellauftrdgen geeignet. Hierzu werden ent-
weder von einer Bedienperson die gewiinschten
Bildnummern und die Anzah! der gewiinschten Ko-
pien eingegeben oder aber diese Daten werden bei-
spielsweise liber eine vom Kunden auszufiiliende
Karte automatisch eingelesen. Der Film wird danach
vermessen und die Zuordnung zwischen Bildfeldern
und Bildnummern erfindungsgeméss durchgefiihrt
und abgespeichert. In der Kopierstation wird nun je-
des Bild des Filmes positioniert und die dazugehdri-
ge Bildnummer mit den eingelesenen Daten vergli-
chen. Stimmt eine Bildnummer mit den eingelese-
nen Daten (iberein, so wird dem Speicher ebenfalls
die Anzahl der gewiinschten Kopien entnommen
und der Aufirag entsprechend durchgefiihrt.

in einer weiteren Ausgestaltung des Verfahrens
wird ein in Abschnitte geschnittener Film von einer
Bedienperson in beliebiger Reihenfolge in eine Zu-
fiihrvorrichtung gelegt. Jeder Abschniit des Filmes
wird nun entsprechend der beschriebenen Vorge-
hensweise abgearbeitet und danach einer Ausgabe-
vorrichtung zugefiihrt. Die Tétigkeit der Bedienungs-
person beschrénkt sich folglich nur noch auf das
Einlegen der Filmabschnitie und das manuelle oder
automatische Einlesen der Nachbestelldaten.
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Weitere Einzelheiten und Vorteile der Erfindung
ergeben sich aus den Vorrichtungsansprlichen im
Zusammenhang mit der Beschreibung eines Aus-
fihrungsbeispiels, das anhand der Zeichnungen
eingehend erlautert wird. Es zeigen:

Fig. 1 Ein nach dem erfindungsgeméssen Ver-
fahren arbeitendes Rollenkopiergerat,

Fig. 2 ein Kopiergerat zur Bearbeitung von Nach-
bestellauftragen,

Fig. 3 eine vom Kunden auszufiillende, maschi-
nell lesbare Nachbestellkarte,

Fig. 4 ein gekerbter, handelstiblicher Kleinbildfilm
und

Fig. 5 die schematische Darstellung einer mogli-
chen Speichermatrix.

Das in Fig. 1 dargestelite Rollenkopiergerét ist
fur die Abarbeitung normaler Kopieraufirdge ge-
dacht. Die Filme sind zu einem langen Band 1 ver-
bunden und auf der Rolle 2 aufgewickelt. Das Film-
band wird durch die Messstation 3, den Zwischen-
speicher 4 und die Kopierstation 5 transportiert und
auf der Rolle 6 wieder aufgewickelt. Die Rolle 8
tragt das Kopierpapier 7. Das Papier wird in der
Kopierstation 5 belichtet und auf der Rolle 9 wieder
aufgewickelt. Mit dem Drucker 10 wird die Riicksei-
te des Papiers bedruckt. In der Kopierstation 5 sind
eine Lichtquelle 11, ein Lichtschacht 12, eine Abbil-
dungsoptik 13 und ein Verschluss 14 dargestellt.
Die Messstation 3 weist ebenfalls eine Lichtquelle
15, einen Beleuchtungsspalt 16 und einen Abbil-
dungsspalt 17, zwei Farbteilerspiegel 18, 19 sowie
drei Messzeilen-Arrays hinreichender Auflésung 20,
21 und 22 auf. Die Ausgangssignale der Arrays
werden in der Belichtungslogik 23 ausgewertet. Der
Nummerncode 30 (Fig. 4) wird in dem Decoder 24
entschliisselt. Der Positionsrechner 25 verwertet die
von der Perforation 31 (Fig. 4) stammenden Signa-
le und bestimmt daraus die momentane Position
des Films. Durch die Bildfelderkennung 26 werden
die Kerben 32 (Fig. 4) festgestellt, die die Mitte ei-
nes jeden Einzelbildes 33 (Fig. 4) markieren. Die
Ausgangssignale des Decoders 24, des Positions-
rechners 25 und der Bildfelderkennung 26 laufen in
der Auswertelogik 27 zusammen. Von hier aus wer-
den die Transporirolle 28, der Verschluss 14 und
der Drucker 10 gesteuert.

Die einzelnen Filme sind normalerweise durch ei-
nen Klebestreifen verbunden, der von der Strahlung
der Lichtquelle 15 in der Messstation 3 nicht durch-
drungen werden kann. Dadurch kann jeder Filman-
fang und jedes Filmende ohne weiteres festgestellt
werden. Der Messstrahl der Lichtquelle 15 durch-
dringt den Film und wird an den chromatischen
Spiegeln 18, 19 in seine Blau-, Griin- und Rot-An-
telle aufgeteilt. Die drei Teilstrahlen fallen auf die
Messzeilen 20, 21, 22, die fiir die entsprechende
Farbe sensibilisiert sind. Die Ausgangssignale der
drei Messzeilen gelangen dann in die Belichtungslo-
gik 23. Aus den Signalen, die aus dem Bereich 34
(Fig. 4) der Messzeilen stammen, werden fiir jedes
Einzelbild die Belichtungswerte errechnet und an
die Auswertelogik 27 weitergegeben. Die aus dem
Bereich 35 der Messzeilen stammenden Signale
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gehen an den Decoder 24. Dieser kann so ausge-
bildet sein, dass der Nummerncode 30 in die ent-
sprechende Bildnummer umgesetzt werden kann, er

kann aber auch als Klarschriftleser fir die Bildnum- .

mer 36 ausgelegt werden. Auch die erkannten Bild-
nummern werden vom Decoder 24 an die Auswer-
telogik 27 weitergegeben. Die Signale der Bereiche
37 der Messzeilen werden im Positionsrechner 25
verarbeitet. Hier kann praktisch die Perforation ge-
zahlt werden, so dass zu jedem Transportschritt die
entsprechende Ortskoordinate zur Verfligung steht.
Auch diese Position geht weiter an die Auswertelo-
gk 27. Die aus dem Bereich 38 der Messzeilen
stammenden Signale werden an die Bildfelderken-
nung 26 weitergeleitet. Die Signale entsprechen
den Kerben 32, die jeweils die Mitte eines Einzelbil-
des 33 kennzeichnen.

Auch das Erkennen einer Kerbe wird an die Aus-
wertelogik 27 weitergeleitet.

Hier kénnen nun fiir jedes Einzelbild die Posi-
tionsdaten fiir den Bildanfang und das Bildende und
die Position des Nummerncodes und damit auch
die Position der Klarschriftnummer errechnet wer-
den. Zusammen mit den bereits vorhandenen Be-
lichtungswerten und der decodierten Bildnummer
stehen nun fir jedes Einzelbild vier Werte zur Ver-
fiigung, die z.B. in eine Speichermatrix, wie sie in
Fig. 5 dargestellt ist, eingetragen werden kdnnen.
In Spalte 40 werden die von der Bildfelderkennung
detektierten Einzelbilder der Reihe nach durchnu-
meriert. Spalte 41 ist der Einfachheit halber ais
eine einzige Spalte zur Aufnahme der Belichtungs-
werte dargestelit. Genau genommen missten hier
jedoch die Belichtungsdauer und die Farbkorrekiur-
werte eingelesen werden. Spalte 42 enthéit die Po-
sition des jeweiligen Einzelbildes. Hierzu genigt
eine einzige Ortskoordinate, beispielsweise die der
Bildmitte oder des Bildanfangs, da die Abmessun-
gen des Bildfeldes bekannt sind. Spalte 43 enthélt
die auf dem Film aufbelichiete Bildnummer. Diese
Bildnummer wird dem Bildfeld vorldufig zugeordnet,
wenn die Mitte des Klarschriftzeichens in einem Be-
reich 12 mm links oder rechts der Bildmitte liegt.
Liegen zwei Klarschriftnummern in diesem Bereich,
so wird die Nummer ohne Zusatz gewahit. Spalte
44 enthalt die Ortskoordinate des Klarschriftzei-
chens der in Spalte 43 eingetragenen Nummer.
Aus den in den Spalten 41 bis 44 eingetragenen
Werten l3sst sich nun fiir den gesamten Film die
Zuordnung zwischen Einzelbildern und Bildnum-
mern berechnen, so dass die Spalte 45 die errech-
nete Bildnummer fiir das erste detektierte Einzel-
bild, die Spalte 46 die errechnete Bildnummer fir
das zweite detektierte Einzelbild und die Spalte 47
die errechnete Bildnummer fiir das zweite detektier-
te Einzelbild enthélt. Dieser Vorgang wiederholt sich
in jeder Zeile, so dass fiir jedes detektierte Einzel-
bild eine eigene Interpolationsreihe errechnet wird.

Nach der Messstation 3 [8uft der Film in den
Schlaufenspeicher 4 ein. Der Schlaufenzieher 29 ist
in seiner Hohe verstellbar, so dass die Grosse des
Speichers variabel ist und sich der Lénge des je-
weiligen Films anpassen kann. Es wird dadurch si-
chergestellt, dass ein Film erst dann mit seinem er-
sten Einzelbild in der Kopierstation 5 positioniert
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wird, wenn sein letztes Einzelbild bereits die Mess-
station 3 passiert hat. Auf diese Weise stehen zum
Zeitpunkt des ersten Kopiervorgangs alle Messwer-
te in der Auswerielogik 27 zur Verfiigung. Es kann
nun jedes Einzelbild in der Kopierstation positioniert
und von der Auswertelogik 27 der Verschluss 14
und in nicht dargestellter Weise eine Farbfiltervor-
richtung angesteuert werden.

Bisher wurde den Einzelbildern nur vorldufig eine
Bildnummer zugeordnet. Um eine endgiltige Zuord-
nung vornehmen zu koénnen, werden nun die in
dem Matrixspeicher in den Spalten 45 bis 47 abge-
legten Interpolationsreihen miteinander verglichen.
Wurde nun beispielsweise der Code fiir das dritte
Einzelbild falsch gelesen, erscheint auch eine fal-
sche Interpolationsreihe. Ist z.B. im Bereich des
zweiten Einzelbildes der Rand des Films beschéa-
digt, so dass der Code {iberhaupt nicht gelesen
werden kann, so ist in den Spalten 45 bis 47 in der
Zeile fur das zweite Einzelbild auch keine Interpola-
tionsreihe eingeschrieben.

Um diese Speichermatrix nun auf sehr einfache
Weise auswerten zu kénnen, wird nur die Haufig-
keit der vorkommenden Interpolationsreihen Uber-
priift. Auf diese Weise kommt man zu einer endgl-
tigen Zuordnung, in der sich Lesefehler oder Film-
beschadigungen nicht auswirken. Im Extremfall
reicht es sogar, wenn nur ein einziger Code richtig
gelesen werden kann und das dazugehérige Bild-
feld auch erkannt wurde.

Auf der Basis dieser endgtiltigen Zuordnung wird
dann von der Auswertelogik 27 der Drucker 10 an-
gesteuert, der die Papierkopien, wenn sie die Ko-
pierstation verlassen haben, auf ihrer Riickseite mit
der zugehdrigen Bildnummer bedruckt.

In Fig. 2 ist ein Kopiergerat dargestellt, das spe-
ziell flr die Abarbeitung von Nachbestellauftragen
ausgertistet ist. Die Beschreibung soll sich im fol-
genden auf die Unterschiede zu dem in Fig. 1 dar-
gestellten Kopiergerdt beschranken.

Bei Nachbestellaufiragen liegt der Film Ublicher-
weise nicht mehr in einem Stiick vor, sondern ist in
Streifen zu je fiinf oder sechs Einzelbildern zer-
schnitten. Diese Streifen 50 werden von einer Be-
dienperson in eine Filmaufnahme 51 eingelegt. Auf
dem Auftragsumschlag oder einem Beipackzettel ist
tiblicherweise vom Kunden vermerkt, welche Bilder
er wie oft kopiert haben mdchte. Dies kann von der
Bedienperson iber die Bedienerkonsole 52 in das
Kopiergerét eingegeben werden. Eine andere Mog-
lichkeit ist eine maschinenlesbare Bestellkarte, wie
sie beispielsweise in Fig. 3 dargestelit ist. Die dar-
gestellte Karte zeigt, dass der betreffende Kunde
von dem Bild mit der Nummer 1 drei Kopien, vom
Bild mit der Nummer 4a zwélf Kopien und vom Bild
mit der Nummer 6 zwei Kopien haben mdchte. Die-
se Karte kann von der Bedienperson direkt in den
Schlitz 53 der Leseeinheit 54 eingeflihrt werden.
Die Karte wird daraufhin gelesen und die Daten
werden abgespeichert.

in der Filmaufnahme 51 werden nun die Film-
streifen 50 automatisch vereinzelt und {ber die
Transportvorrichtung 55 der Messstation 3 zuge-
fiihrt. Die Funktion ist die gleiche, wie sie bereits in
Fig. 1 beschrieben wurde. Auch die Berechnung
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der Belichtungswerte in der Belichtungslogik 23 und
die Ermittlung des Bildnummerncodes im Decoder
24 unterscheiden sich nicht von dem vorher Be-
schriebenen. Man muss jedoch davon ausgehen,
dass bei Nachbestellauftrdgen die Filme nicht im-
mer bereits gekerbt sind. Hierzu missen dann die
einzelnen Aufnahmen in der Bildfelderkennung 26
anhand der Dichteunterschiede lokalisiert werden.
Ein Verfahren dieser Art ist beispielsweise in der
DE-PS 2705 097 beschrieben.

Bei der Bearbeitung von Nachbestellauftrdgen er-
gibt sich die Notwendigkeit, dass auch unperforierte
Filme bearbeitet werden kdnnen miissen. Die Er-
mittlung der Ortskoordinaten fiir die Bildfelder und
die Bildnummern muss folglich auf andere Weise
stattfinden. Hierzu wird durch die Auswertelogik 27
die Umdrehungszahl der Transportrolle 28 abge-
fragt. Um zu einem genauen Ergebnis zu kommen,
muss dies ebenfalls mit dem Transportrollenpaar 55
geschehen, was allerdings aus Ubersichtlichkeits-
griinden in der Zeichnung nicht dargestellt ist.

Wie bereits in Fig. 1 beschrieben, werden nun
den einzelnen Bildfeldern die Bildnummern zuge-
ordnet. Dies geschieht flir jeden Filmstreifen 50 ex-
tra. Die ermittelten Bildnummern werden in der Lo-
gik 27 mit den Uber die Konsole 52 oder die Lese-
einrichtung 54 eingelesenen Daten verglichen. Wird
bei den Bildnummern eine Ubereinstimmung gefun-
den, so wird das entsprechende Bildfeld in der Ko-
pierstation 5 positioniert und der Belichtungsvor-
gang eingeleitet. Ist die Bearbeitung eines Filmstrei-
fens 50 abgeschlossen, wird er durch die Trans-
porteinrichtung 56 aus der Kopierstation abgezogen
und in der Auffangschale 57 abgelegt. Ist ein Auf-
trag von dem Kopiergerat abgearbeitet, so kann die
Bedienperson den nachsten Filmstapel in die Film-
aufnahme 51 einlegen und die entsprechenden
Nachbestelldaten eingeben.

Mit Hilfe des beschriebenen Kopiergerates kon-
nen die Vorgange, die bei Nachbestellauftragen
noch manuell durchgefiihrt werden miissen, auf ein
Minimum reduziert werden.

Patentanspriiche

1. Verfahren zur Verarbeitung von entwickelten
fotografischen Filmen mit einer Vielzahl von einzel-
nen Bildfeldern und mit im Randbereich in Klar-
schrift und/oder codierter Form aufbelichteten Bild-
nummern, wobei der Film in einer Messstation
durch fotoelekirische Abtastung vermessen wird,
dadurch gekennzeichnet, dass die Messwerte eines
langeren Filmstlicks mit mehreren Bildfeldern ge-
meinsam ausgewertet, aus den Messwerten zumin-
dest die Werte der im Randbereich aufbelichteten
Bildnummern sowie die Positionen der Bildfelder
und der Bildnummern ermittelt und diese ermittel-
ten Werte unter gemeinsamer Zuordnung zur Ver-
arbeitung verwendet und/oder abgespeichert wer-
den.

2. Verfahren nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Bildfelder in einer Kopierstation
positioniert, auf lichtempfindliches Papier kopiert
und die einem jeden erkannten Bildfeld zugeordne-
ten, im Randbereich des Films aufbelichteten Num-
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mern auf die Riickseite der von den Bildfeldern an-
gefertigten Papierkopien gedruckt werden.

3. Verfahren nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass aus den Messwerten zusétzlich Be-
lichtungswerte ermittelt und ebenfalls zugeordnet
werden.

4. Verfahren nach Anspruch 3, dadurch gekenn-
zeichnet, dass insbesondere zur Bearbeitung von
Nachbestellungen Daten iiber die Auswahl von Bild-
feldern und die Anzahl von Kopien in einen Spei-
cher eingelesen werden, die dem Bildfeld aufgrund
der ermittelten Werte zugeordnete Nummer mit den
gespeicherten Daten ber die Auswahi des Bildfel-
des verglichen und in Abhangigkeit dieses Ver-
gleichs eine Kopierentscheidung getroffen wird.

5. Verfahren nach Anspruch 4, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Nachbestelldaten automatisch
von einer vom Kunden auszufiilenden Karte einge-
lesen und die Filmstiicke eines Auftrages ebenfalls
automatisch in beliebiger Reihenfolge abgearbeitet
werden.

6. Verfahren nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass der Wert und die Position einer ge-
lesenen Bildnummer mit der Position eines erkann-
ten Bildfeldes unter vorldufiger gemeinsamer Zuord-
nung abgespeichert werden, eine Interpolationsrei-
he fiir die restlichen Bildfelder und Bildnummern
des langeren Filmstiicks errechnet wird und fiir die
endgiiltige Zuordnung die Interpolationsreihe heran-
gezogen wird, die am haufigsten errechnet wurde.

7. Verfahren nach Anspruch 6, dadurch gekenn-
zeichnet, dass der Wert und die Position einer ge-
lesenen Bildnummer dann der Position eines er-
kannten Bildfeldes vorldufig zugeordnet werden,
wenn die Mitte der Bildnummer in Klarschrift inner-
halb des Bildfeldes liegt.

8. Vorrichtung zur Durchfihrung des Verfahrens
nach Anspruch 1 mit einer Messstation (3) zum
Vermessen des Filmes (1, 50) Uber seine ganze
Breite, einem Zwischenspeicher (4) zum Speichern
eines langeren Filmstiickes und einer Kopierstation
(5) zur Anfertigung von Papierkopien der einzelnen
Bildfelder (33) des Films, dadurch gekennzeichnet,
dass Mittel zur Ermittlung der Bildnummern (24)
aus den Dichtewerten im Randbereich des Filmes,
Mittel zum Feststellen der Position des Filmes (25),
Mittel zum Erkennen von Bildfeldern (26) und eine
Auswertelogik (27), in der zumindest die Werte und
Positionen der Bildnummern (36) und die Positio-
nen der Bildfelder (33) errechnet und einander zu-
geordnet werden, bevor das erste Bildfeld des Film-
stiicks die Kopierstation (5) erreicht, vorgesehen
sind.

9. Vorrichtung nach Anspruch 8, dadurch ge-
kennzeichnet, dass zum Vermessen des Films (1,
50) ein (iber einen Spalt beleuchtet Messzeilen-Ar-
ray verwendet wird, mit dessen Hiife die Dichtewer-
te im Bildbereich (34) fir die Belichtungssteuerung,
die Dichtewerte im Perforationsbereich (37) fiir die
Bestimmung der Position und die Dichtewerte im
Randbereich (35, 38) fiir die Ermittlung der Bild-
nummern (36) gemessen werden.

10. Vorrichtung nach Anspruch 8, dadurch ge-
kennzeichnet, dass eine Einrichtung (51) zur Auf-
nahme eines Stapels von Filmstiicken (50), eine
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Transporteinrichtung (55) zur Entnahme von Film-
stiicken aus der Aufnahmeeinrichtung und zum Zu-
fiihren in die Messstation (3) und eine Einrichtung
zur Ablage (57) eines Stapels von Filmstiicken (50)
vorgesehen ist.
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