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Vyndlez se tykd zapojeni variabilniho sledovaciho méridla urdeného pro *izen{ obrdbént
ne obrébécich strojich, zejména na bruskédch.

Oblast vyuZit{ sledovacich méfidel je velmi 8irokd. Tomu také odpovidd $irokd $kdla
vyrébényeh typd., Jednotlivé typy se od sebe 1isi jednak FesSenou mé¥fci ulohou ~ méfent
vnéjsich hladkych ploch, pFeruSovarych ploch, vnit¥nich ploch, prerusovand midtent apod,

a tomu odpovidejic{ snimac{ hlavicf a potfebnymi pomocnymi vetupy, jednak pouZitym algo-
ritmem vyhodnocovéni - komparadni vyhodnoecovéni s pevné nastavenymi hladinami, optimali-
sadn{ vyhodnocovaei algoritmy, adeptivni vyhodnocovaci algoritmy apods & jednak zpdsobem
napojeni ne rizeny obrdbdci stroj - zpisob stavby povelovych impulsy, razeni casovych
prodlev apod,

Jednou ze zdvainych nevyhod stédvajicich sledovacich méiicel projevujici se zvl4sté u
Jejleh vyrobel je skutednost, Ze neni moino sjednotit vyrdbéné typy. adkoliv Je jejich
zdkladn{ strukture znadnd podobnd a u viech typl snimecich hlavic byveji shodnd 1 méric{
¢idla, protofe odlisnosti v oblasti méficich Uloh, vyhodnocovéni i nepojeni na obrdbéc{
stroj vyZaduji u kaZdého typu bud néjaky jednoidelovy blok nebo vedou na zcela protichidnd
zapojené standartni bloky.,

Tyto nevyhody odstranuje variabilni sledovaci mé¥idlo podle vyndlezu, sestdvajici ze
snimaci hlavice, vyhodnocovaciho obvodu, mikropoditade a méfidla.Jeho podstata spodivd
v tom, Ze vystup vyhodnocavaciho obvedu, jehoZ vstup je pF¥ipojen ke snimaci hlavici, je
spojen 8 méficim vstupem pFevodniku, JehoZ referendni vstup je propojen s analogovym
vystupem zaddvaci &dsti a jeho prepinaci vstup je napojen na pfepinaci brénu mikropodi -
tade., Komparedni vystup pFevodniku Jje pfipojen na pFerudovaci vstup mikropoditade, dvou -
hodnotovy vystup zaddvaci 34sti Je spojen & jeho nastavovaci brénou, vystup modifikadni-
ho bloku je propojen s jeho modifikedni brdnou a v¥stup ¥idiciho bloku, jeho? blokovaci
vstup je propojen s blokovaci svorkou a klidovdci vstup s kliSovaci svorkou je npojen na
vatupni brénu mikropoditage, ktery je ddle spojen prosti¥ednictvim indikaéni brény s odpo-
rovou maticl majici ne svém vstupu zapojeno mé¥idlo.Ddle je napojen pifes povelovou brinu
na vstup povelového bloku, jehoi pomocny vystup je vyveden na spinaci svorku a hlavni vystup
Je propojen s ¥{dieimi obvody obribdciho stroje.

Pokrok dosaZeny vyndlezem spodivd zejména v tom, Ze umoZnuje nehradit prakticky celou
8kdlu vyrdbénych typd typem Jedinym, ktery je pro konkrétni pouZiti velice 8nadno modifie
kovatelny.Nevic pouZité uspordddni dovoluje realizovat veskeré nastavovaci prvky 1 indika-
¢l pribéhu obrdbéni v anaslogové oblasti i kdyZ je s ohledem nae mo¥nost snadnd modifikova=-
telnosti vnit¥ani FeSeni v oblasti 3islicové.Redeni téchto prvkd v analogové oblasti je to-
tiZ pro lidské vniméni podstatnd ndzorndj&i a zv148té analogovd indikece poskytuje obsluze
nepomérné vic informaci o prib&hu obribéni ne? obdobnd informace v &islicové forms,

PredloZeny vyndlez je znézormdn na pfipojeném vykrese, ktery pFedstavuje blokové sche~
ma variabilniho sledovaciho md¥idla.

Variabilni sledovaci mé¥idlo sestdvd ze enimaci hlavice 2, vyhodnocovaciho obvodu 3,
mikropoditade 5 & mé¥idla 10. Vystup vyhodnocovuciho obvodu 3, jeho¥ vstup Je pPipojen ke
snimaci hlaviei 2, je spojen 8 méFicim vstupem 41 pFevodniku 4. Jeho referendni vstup 42
Je propojen & analogovym vystupem 61 zaddvaci &dsti €. Jeho prepinaci vetup 43 je napojen
na prepinaci brénu 22 mikropo¥itade 5. Komparadni vystup 44 p¥evodniku 4 Je pFfipojen mna jeho
pferusovaci vstup 21, dvouhodnotovy vystup 62 zaddvaci 3dsti 6 je spojen s jeho mastavova-
of dramou 55. Vystup modifika¥niho bloku 21 Je propojen s jeho modifikeZm{ Wrdmon 54 & vys-
tup ¥idiciho bloku I, jehoZ blokovaci vatup 11 je propojen 8 blokovaci svorkou 13 & kl{fgo-
vaci vstup 72 s klidovaci svorkou 14 Jje napojen ne vstupni brdnu 56 mikropo&itade S5« Ten
Je ddle spojen prostiednictvim indike&ni brdny 53 s odporovou matici S mejici na svém vys-
fupu zapojeno mé¥idlo 10 a dfle je napojen pires povelovou brédnu 21 na vatup povelového
bloku 8, jehoZ pomocny vystup 82 je vyveden na apinaci svorku 13 a hlavni vystup 81 je pro-
pojen s Fidicimi obvody obrébéciho astroje 12, h
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Vychozi signdly pro variabilni sledovaci méFidlo jsou ziskdvény ze snimaci hlavice
2, kterd spojité snimd rozmér obrubku 1, pripadné zdkladni idaj, neni-li snimaci hlavice
2 v dotyku s obrobkem l. Signdl ze snimaci hlavice 2 se upravi ve vyhodnocovacim obvodu 3
a Je zaveden do méfi{ciho vstupu 41 pfevodniku 4.

Dalsi dinnost zafizeni se provddi v &islicové oblasti a je urlovédna a Fizena mikro-
poditaem 5, ktery disponuje souborem programd pro Ffedeni jednotlivych fdzi pracovaniho
cyklu ve vSech modifilmcich a podprograml pro FeSeni elementdrnich a pomocnych &inuosti.
Po pfipojeni napdjeni pfijme nejprve mikropoditad 5 prost¥ednictvim své modifikadni brdny
§4 informaci z modifika&nino bloku 11 v jaké modifikeci md celé zafizeni pracovat,Tato in-
formace je pro danou konkrétni aplikaci pevnd & zaddvd ji uZivatel zafigeni napf.prostied-
nictvim zkratovacich spojek na pomocné svorkovnici.Po sejmuti modifikace prejde mikropodi-
ta% 5 do pracovniho stavu, kdy provéddi v pravidelh§ se opakujicich cyklech st¥idevé sbér
vstupnich informeci a jejich zpracovédni.

Sbér vstupnich informec{ zajis¥uje pFevodnik 4, ktery je Fizen dvouhodnotovymi signdly
pFivddénymi na pFepinaci vatup 41 z pfepimaci brdny 52. Tyto signdly orientuji &innost pre-
vodniku 4 bud na méFici vstup 41 nebo na referenéni vatup 42, kam jsou prostfednicivim ana~
logového vystupu 61_ pifivddény signdly z analogovych zaddvacich obvody, jeZ jsou souddstd
zaddvaci &dati 6. Takové zaddvaci obvody je mozZno realizovat napfe potenciometry pFipo-
Jjenymi na konstantni napéti,

V pfevodniku 4 se,pfevede analogovy signdl na dvouhodnotovy tak, Ze vysledkem pFevodu
je &asovy postup mezi Fidicimi signdly na piepinacim vstupu 43 a vystupnim signdlem ne kompa-
rednim vystupu 44, Do mikropoiitaefe 5 je vysledek pievodu pfenesen prostfednictvim pFerudo-~
vacfho vetupu 51. V mikropoditadi 5 je Sasovy posuv pfeveden jiZ pfimo na &islo nepf.pomo-
ci ditade napojeného na pevny kmitodet.

Soubor vstupnich informac{ je doplménm dvouhodnotovymi signdly nesoucimi informace o
ginnosti Flzeného obrdbdciho stroje, které se pfivddéji na blokovaci svorku 13 a na klio-
vaci svorku 14 . Zpracovinim téchto signdld je zajistovéna soudinnost variabilniho sledovaciho
mé$idla 8 pracovnimi eykly ¥fzeného stroje.Signdl na blokoveci svorce 13 urduje intervel pra-
covniho cyklu a odvozuje se od néj, kdy meJi byt do Fidicich obvodd obrdb&ciho stroje 12 do -
ddvény pfes hlavni vystup 8l povely. Signél na kiliovaci svorce 14 urduje platné méFfici in -
tervaly mohou-1i nastat vlivem Fizeného obrdbéciho stroje vzdjemné pohyby mezi obrobkem l a
enimaci hlavief 2, Na zdkled¥ tohoto signdlu se v piisludné fézi nezpracovdvajl hodnoty sej- .
muté s méFiciko vastupu 4l. Oba vyde uvedené signdly se zpracovdveji v Fidieim bloku 7, ktery
mi za kol pFevéet je na drovmé nevhodné pro mikropoéited 5, do kierého jsou zaddvény prost- -
Fednictvim vstupni brémy 56. S ohledem ma variebilitu je zplsob xodovéni informaci z tSchto
vatupd zehrnut jako Jeden z prvkd v informaci o realizovamé modifikaci.

V dob&, kdy neni mikropoéitaé 5 zamdstnén stykem & p¥evodnikem 4, je provddéno zpracové-
n{ vetupmich wigndlg. 2Zdkladni formou zpracovédni je zobrazeni signdlu z méficiho vetupu 41
na mé¥idle 10, Tato ¥innost se provddi prostfednicivim indikedni brémy 33, na kterou je p¥i-
vedena vhodn¥ zekodovand informace odvozend z &iselné hodnoty tohoto signdlu. Signdly x
indikedni brémy 53 se pfevedou v odporové maticli 9 do analogové oblasti a vysledek je Ji%
pfimo pou¥itelny pro mé#idlo 10. Obdobného postupu je meinc 8 vyhodou pouiit i k zobrazeni
8igndly ze zaddveci ¥4sti 6 pFivddénych ne referendni vstup 42. Vyhodnost tohoto postupu
epodivd v tom, Ze signdly ze zaddveci 34sti 6 jsou obvykle meznimi hodnotami pro signdl na
méFicim vetupu 41 & jejich zobrezeni na stejné stupnici velice ndzornd ukszuje, kde jsou
tyto meze umfstény.

Z4dost, aby mé¥idlo zobrazovalo signdly z referen¥niho vetupu 42 misto signdlu z mé-
¥icino vetupu 41 se zaddvd do mikropoditade 5 pies nastavovac{ brdnu 23, kem jsou prostfed~
aictvim dvouhodmotevého vystupu 62 pPivddény signdly z dvouhodnotovyoh zaddvacfch obvody,
je¥ jsou souddstl zaddvaci &4sti 6, Takové zaddvaci obvody je moZno reslizovat napf.tla-
&{tky pPifagenymi vidy k pFisludnému analogovému zadévacimu obvodu.

Analogové velidiny by bylo moino zobrazovet ns méfidle 10 i pfimo bez mezistupmdé mikro-
poditade 5. ReSen{ s mikropoditedem 5 mé ale n¥které vlastnosti, které neni moino pFimou
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vazbou dosdhnout. Je to moZnost lipovolnych méritkovich i funkdnich transformaci a reali-
zace nelinedrnich pribéhd napf. logaritmicky pribdh. Tato vazba ddle prohlubuje zdkladnt
korcepéni zdmér - maximdlni variabilitu zarizeni.

Hlavei 3dst{ tpracovén{ vstipnich signdll je realizece vlasiniho algoritmu mé¥ici 1lo~
hy. Jeho konkrétni podoba je déna zvolenou modifikaci a pouZitym souborem programl v mikro-
politadi 5. Vidy dochdzi ke srovndni signdlu z m§Ficiho vatupu 41 pfip. jeho diferenci se
signdly 2 referem&niho vstupu 42 nebo s hodnotami ulofenymi v paméti mikropoditale 5 ,
které mohou byt ziskdny z vySe uvedenych signdld bud v predchdzejici &4sti pracovniho
cyklu, nebo v minulyek pracovnich cyklech a statisticky zpracovénye Na zdklad$ t&chto
srovndvacich operaci se vyddvd prostfedmictvim povelové brény 21 stavovd informace,kterd
Be ddle zpracovévd v povelovém bloku 8

Povelovy blok 8 provéddi pfevod dvouhodnotovyeh signdly pFichdzejicich z povelové bri-
ny 57 mikropodita¥e 5 ne drpvea vhodnou pro ovliddédmi navazujicilch &dsti, Signdly pro ovls-
ddnf pomocnych elektromechanickyeh obvod} méFici hlavice 2 jsou vyvedeny pFes pomoeny vye
stup 82 me spimaci svorku 15. Povely pro ¥idicf obvody obrébéciko stroje jsou vyvedeny na
hlavni vystup 8l,

Variebilni sledovec{ mé ¥idlo dle vyndlezu je moZmo vyufit mimo zdkladni aplikaci,
kdy je zajiStovéna viroba obrobky stejného rozméru i v aplikacich, kdy snimeci hlavice 2
snimd mimo obrobek 1 i rozmér odpovidajicfho protikusu a podle tchoto protikusu je indi-
vidudlnd vyrobem rozmér obrobku 1. Dal8f moZnou aplikaci je tzv.ndslednsd kontrola, Pri
tomto zpisobu kontrely se snimacf hlavice 2 dotykd ji% hotového obrobku 1 a variabilm{
sledovac{ mé¥idlo ovl4ddd funkce nebo ¥fdf program pF¥i obrdbéni dalsiho kusu,

PREEDMET vYNLLEGZU

Variabiln{ sledovaci mé¥idlo sestdvajici ze snimaci hlavice, vyhodnocovaciho obvodu,
mikropo¥itade a m¥Ffidla vyznadené tim, Ze vystup vyhodmocovaciho obvodu (3), jeho% vstup
Je pFipojen ke snimsc{ hlaviei (2), je spojem s md¥icim vstupem (41) pfevodniku (4), je-
ho¥ referendai vstup (42) je propojem s analogovym vystupem (61) zaddvaci 34sti (6) a
jeho prepimaci vstup (43) je napojen na pFepinac{ brénu (52) mikropoditade (5), pridems
je pfipojem na jeho pferudovaci vstup (51) komparedni vystup (44) pfevodniku (4), dvou-
hodnotovy vystup (62) zaddvaci &4sti (6) je spojen s jeho nastavovaef brdnou (55), vystup
modifika&niho bloku (11) je propojem s jeho modifikadni brénou (54) & vystup ¥idiciho blo-
ku (7), jehoZ blokovac{ vstup (71) je propojem s blokovaci svorkou (13) a klidoveaci vstup
(72) ® k1{¥ovaci svorkou (14) je napojen na vstupni brénu (56) mikropoéitade (5), ktery
' Je ddle spojem prost¥ednictvim indikadni brény (53) s odporovou matici (9) mejici{ na avém
vystupu zapojeno mdfidlo (10) e ddle je napojem pies povelovou brédnu (57) na vstup povelo-
vého bloku (8), jehof pomocny vystup (82) je vyvedem nus spinaci svorku (15) a hlavni vy~
stup (81) je propojem s Fidicimi obvody obrdbéciho stroje (12),

1l vykres
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