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(54) МНОГОПОЗИЦИОННАЯ СИСТЕМА ПОСАДКИ ВОЗДУШНЫХ СУДОВ

(57) Формула изобретения
1. Многопозиционная система посадки воздушных судов, содержащая наземный

запросчик и не менее трех наземных приемников ответных сигналов, соединенных по
выходам через сигнальную линию связи с наземной ЭВМ управления, управляющий
выход которой через радиолинию управления посадкой воздушного судна соединен с
бортовой аппаратурой воздушного судна, включающей бортовую аппаратуру
управления воздушным судном и бортовой ответчик, соединенный через радиолинию
«запрос-ответ» с наземным запросчиком, причем ЭВМ управления снабжена модулем
расчета координат воздушного судна и отклонения его от траектории посадки,
отличающаяся тем, что бортовая аппаратура воздушного судна дополнительно
содержит бортовой измеритель высоты воздушного судна, соединенный по выходу с
бортовым ответчиком, а модуль расчета координат воздушного судна и отклонения
его от траектории посадки выполнен с учетом измерений высоты полета воздушного
судна и разности дальностей до воздушного судна относительно местоположений
запросчика и приемников ответных сигналов, при этом два наземных преемника
ответных сигналов установлены по бокам от осевой линии взлетно-посадочной полосы
в районе ее центра со смещением от осевой линии не менее чем на пятьсот метров, а
последующие приемники - по одному с каждой стороны захода воздушного судна на
посадку и на расстоянии не меньше 400 м от торца взлетно-посадочной полосы.

2. Многопозиционная система по п.1, отличающееся тем, что бортовой измеритель
высотывоздушного судна содержит барометрический, радио и/или лазерный высотомер.

3. Многопозиционная система по п.1, отличающееся тем, что линия связи наземных
приемников ответных сигналов с наземнымвычислителемместоположения воздушного
судна выполнена оптоволоконной и/или радиолинией связи типа «WiMax».

4.Многопозиционная система по п.1, отличающееся тем, что радиолиния управления
посадкой воздушного судна выполнена в виде двунаправленной радиолинии обмена
данными «борт-земля» или однонаправленной радиолинии передачи сигналов
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управления с наземной ЭВМ управления на борт воздушного судна.
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