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Czujnik do pomiaru rewersji powietrza, zwtaszcza w chodnikach kopalnianych

Przedmiotem wynalazku jest czujnik do pomiaru rewersji powietrza, zwtaszcza w chodnikach kopalnia-
nych.

Znany dotychczas czujnik analogowy do pomiaru przeptywu powietrza jest wyposazony w klape, odchylng
pod wptywem przeptywu powietrza. Ruch odchylenia tej klapy jest przenoszony na element pomiarowy poprzez.
obrotowe sprzegto magnetyczne, przy czym w celu ttumienia wahari klapy sprzegto to pracuje w oleju. Takie
rozwiazanie czujnika, niezaleznie od jego skomplikowanej budowy, odznacza si¢ matg czultosciag wskazan,
zwlaszcza przy matych predkosciach przeptywu powietrza. Inne rozwigzanie czujnika oparte jest na zasadzie
pomiaru ilosci obrotéw, zaleznej od predkosci przeptywajacego powietrza. Czujnik ten nie wyrdznia jednak
kierunku przeptywu powietrza i nie sygnalizuje zmian kierunku jego przeptywu. _

Celem wynalazku jest uniknigcie podanych wad i niedogodnosci przez skonstruowanie czujnika, ktéry przy
zachowaniu nieskomplikowanej budowy pozwoli na osiagniecie w trudnych warunkach kopalnianych niezawod-
nego dzialania oraz umozliwi odréinianie kierunku przeptywu powietrza nawet przy wzglednie malych jego
predkosciach.

Cel ten, zgodnie z wynalazkiem, zostat osiagniety za pomoca czujnika zaopatrzonego w pionowa niemagne-
tyczng plyte, do ktérej zjednej strony jest zamocowany prostopadle pret z umieszczong na nim, odchylng
elastycznie klapa wyposazong w magnes. Po drugiej stronie ptyty, na wysoko$ci ruchu magnesu, s3 zamocowane
zwierne czujniki magnetyczne i ostonigte szczelnie za pomoca obudowy zamknietej pokrywa. Wychylna klapa
jest umieszczona wewnatrz prostopadtego do niej przelotowego kanatu, zamocowanego nastawnie katowo do
pionowej ptyty niemagnetycznej. ' '

Zastosowanie czujnika wedtug wynalazku zapewni niezawodne dziatanie i doktadne wskazania w trudnych
warunkach kopalnianych oraz pozwoli na odréznianie kierunku przeptywu powietrza nawet przy nieznacznych
jego predkosciach. Ponadto umozliwi wskazanie progu predkosci przeptywu dla z géry ustalonej wartosci oraz
pozwoli na przeprowadzenie pomiaréw réwniez w chodnikach kopalnianych o duzym nachyleniu podtuznym.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przyktadowym wykonaniu na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia czujnik w widoku z boku zvzgéciowym przekrojem, a fig. 2 — czujnik w pionowym przekroju
podtuznym wzdtuz linii A—A, zaznaczonej na fig. 1. ~
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Jak uwidoczniono na rysunku, czujnik ma odchylng elastycznie klape 1 umiejscowiona na precie 2, ktdry
jest zamocowany prostopadle do pionowej ptyty 3. Do bocznej krawedzi klapy 1 od strony piyty 3 jest
przymocowany magnes 4, a z drugiej strony plyty 3, na wysokosci ruchu tego magnesu jest osadzony znany
magnetyczny zwierny czujnik srodkowy 5, prawy 5a i lewy 5b. llosé czujnikéw moze byé dowolna w zaleznosci
od potrzeby ustalania i pomiaru réznych potozer klapy 1. Zgodnie z przyktadem pokazanym na rysunku,
czujnik moze przekazywaé w zasadzie trzy potozenia klapy 1. Do plyty 3, ponizej tych czujnikéw, jest
zamocowana zaciskowa listwa 6 laczaca doprowadzone przewody z czujnikami §5,5a i 5b, ktérych szczelng
ostone stanowi obudowa 7 zamknigta pokrywa 8. Dla zapewnienia wymaganego stanu réwnowagi klapa 1
w dolnej czeéci jest wyposazona w nastawialng przeciwwage 9, a do ustalenia skrajnych potozen tej klapy sa
przeznaczone ograniczniki 10, 11 zamocowane do ptyty 3. Zabezpieczenie uktadu klapy uchylnej przed
szkodliwym wplywem kapiacej z géry wody stanowi przelotowy kanat 12, przeznaczony réwnoczesnie do
kierowania strumienia przeplywajacego powietrza na umiészczong w nim uchylng klape 1. Kanal ten jest
zamocowany nastawnie kqtowo do ptyty 3 wcelu umozliwienia pomiaréw w chodnikach nachylonych pod
katem dochodzacym do 20° wzgledem poziomu.

W odmiennym rozwiazaniu magnetyczny zwierny czu]mk 5 jest zastapiony znanym elementem indukcyj-
nym, a magnes 4 elementem metalowym wplywajacym na zmiane strumienia magnetycznego w, ustalonych
potozeniach uchylnej klapy 1.

Czujnik wedtug wynalazku dziata jako dwustanowy w przypadku pomiaru rewersji przeptywajacego
powietrza, natomiast jako wielostanowy sygnalizuje réwniez brak przeptywu powietrza. Dziatanie czujnika jako
dwustanowy uzyskuje si¢ poprzez takie ustawienie przeciwwagi 9, ktére wprowadzi klape 1 w stan réwnowagi
chwiejnej, wychylajac ja do oparcia si¢ o ogranicznik lewy 10 albo prawy 11 lub, jezeli istnieje przeptyw
powietrza nastgpuje wychylenie w kierunku przeptywu. Przy zmianie kierunku przeptywu strumieri powietrza,
na przyktad o kierunku L, powoduje przechylenie klapy 1 do oparcia si¢ o lewy ogranicznik 10, przy czym
przymocowany do tej klapy magnes 4 oddziatywuje poprzez niemagnetyczng ptyte 3 na lewy zwierny czujnik
5b. Po uprzednim roztaczeniu prawego czujnika Sa nastepuje teraz zalaczenie lewego czujnika 5b, ktéry poprzez
odpowiedni impuls przekazuje na odlegtosé informacje o zmianie kierunku przeptywu.

Dziatanie czujnika jako wielostanowy uzyskuje si¢ poprzez takie ustawienie przeciwwagi 9 ktdre
wprowadzi klape 1 wstan réwnowagi ustalonej. Klapa ta zajmuje wtedy potozenie pionowe, ajej magnes 4
zwiera Srodkowy czujnik §, ktéry przekazuje informacje o braku przepltywu powietrza. Przy przeptywie
powietrza nastgpuje wychylenie klapy 1, polaczone zroztaczeniem $rodkowego czujnika § izaltaczenie,
w zaleznosci od kierunku przeptywu, czujnika prawego 5a lub lewego Sb. Dalsze dziatanie jest zgodne
z opisanym powyzej dla skrajnych potozen klapy 1 w czujniku dwustanowym.

Zastrzezenie patentowe

Czujnik do pomiaru rewersji powietrza, zwtaszcza w chodnikach kopalnianych, znamienny tym, Zze ma
pionowa, niemagnetyczna ptyte (3) stanowiaca podstawg, do ktérej z jednej strony jest zamocowany prostopadle
pret (2) zodchylng elastycznie klapa (1) wyposazona od strony ptyty (3) w magnes (4), a z drugiej strony na
wysokosci ruchu magnesu (4) sa zamocowane magnetyczne zwierne czujniki (5, 5a, 5b) zabezpieczone obudows
(7, 8), przy czym do ptyty (3) jest zamocowany nastawnie katowo przelotowy kanat (12), w ktérym prostopadle
do jego osi jest umieszczona wychylna klapa (1).
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