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Vynédlez rie$i vykonovG reguldciu hydro-
generdtora, ktcrého zdvihovy objem je v
kludovom stave nulovy, prifom zavislost
geometrického objemu a tlaku hydrogene-
ratora je lomend &iara nahrédzajtca vyko-
novt hyperbolu.

Reguldcia vykonu hydrogenerdtora sa v
stifasnej dobe zabezpelfuje pomocou ovliada-
cieho servovalca, ktory pozostdva z nizko-
tlakového valca osadeného predpédtou pru-
#inou a z vysokotlakevych valccv bez pru-
Zin. Ovléddaci servovalec potom cez polohovy
servomechaniznivs riadi  geometricky ob-
jem hydrogenerdtora v zdvislosti na tlaku
hydrogenerdtora. Zndamy je tieZ reguldtor
vykonu, ktory riadi geomeiricky objem hyd-
rogenerdtora v zévislosti na tlakuv, bez po-
uZitia polohového servomechanizmu. Tento
reguldtor vykonu pozostdva z dvoch nizko-
tlakovych valcov, z ktorych kaZdy je osa-
deny predpétou pruZinou, pricoch ich piest
je spojeny s vykyviiou doskou hydrogene-
ratora, ako aj mechanicky spriahnuty s jed-
nym z dvoch vysokotlakovych piestov bez
pruZin. PoZadovand z4vislost{ geometrické-
ho objemu a tlaku hydrogenerdtora s vy-
konovou reguldciou je hyperbola, ktord u-
vedené zndme regulédtory vykonu nahradza-
ji tdsetkou. Nevyhodou tychto reguldtorov
je velkd nepresnost, ktord spodsobuje pre-
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taZovanie zdroja energie a nedovoluje do-
siahnut max. parametre hydrostatického
prevodu.

Dalej sii zndme reguldtory v§konu hydro-
generédtorov, ktorych objem je v kludovom
stave maximélny, priom zdvislost geome-
trického objemu a tlaku hydrogenerdtora
je tieZ lomend ¢iara nahrédzajica vykono-
vl hyperbolu. Princip tychte reguldtorov
spotiva v tom, Ze jedna pruZina zvizku
pruZin drZi objem hydrogeneratora na ma-
ximélnej hodnote a vysokotlakovy piestik
spOsobuje zmenSovanie objemu. Regulaény
orgén pri svojom pohybe smerom k nulové-
mu zdvihu postupne naréZa na dalsie pru-
Ziny zo zvdzku pruZin, &im sa tvaruje vy-
konovd charakteristika. Zvdzok pruZin je
uloZeny v jednom valei. Nevfyhodou také-
hoto rieSenia je, Ze sa ned4d pouZit pre re-
verzaény hydrooenerdtor, ktorého zdvihovy
objem je v kludovom stave nulovy.

Uvedené nevyhody odstraiiuje vykonova
reguldcia hydrozenerédtora pozostdvajica z
prvého nizkotlakového valca, ktory je na-
pojeny na riadiaci tlak hydrogenerdtora a v
ktorom je uloZeny prvy nizkotlakovy piest
pevne spojeny s vykyvnou doskou hyvdro-
generdtora a mechtanicky zviazany jednak
s prvou predpédtou pruZinou a jednak s pr-
vym vysokotlakovym piestom uloZenym v
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prvom vysokotlakovom valci, napojenom na
tlakovid vetvu hydrogenerdtora, na ktorého
druht tlakovd vetvu je napojeny druhy vy-
sokotlakovy valec, v ktorom je uloZeny dru-
hy vysokotlakovy piest mechanicky zviaza-
ny s druhym nizkotlakovym piestom uloZe-
nym v druhom nizkotlakovom valci napoje-
nom na riadiaci tlak hydrogenertora, pri-
¢om druhy nizkotlakovy piest je mechanic-
ky zviazany s druhou predpétou pruZinou a
pevne spojeny s vykyvnou doskou hydroge-
nerdtora podla vyndlezu, ktorého podstata
spo€iva v tom, Ze pod prvym vysokotlako-
vym piestom a rovnako aj pod druhym vy-
sokotlakovym piestom je vloZend miniméal-
ne jedna pruZina, ktord méd mensiu volni
dizku ako je maximédlny zdvih vysokotla-
kovych piestov. Pri védé€Som pocte pruZin
vloZenych pod prvym alebo druhym vyso-
kotlakovym piestom si ich volné diZky od-
stupiiované.

Vyhodou takto vytvoreného reguldtora
vykonu je, Ze sa da pouZit pre reverzaény
hydrogenerator, ktorého zdvihovy objem je
v kludovom stave nulovy, pritom poZadova-
ntt hyperbolickii z4vislost geometrického
objemu a tlaku hydrogenerdtora nahrédza
dvoma alebo viacerymi tsefkami, ¢im sa
podstatne zvysi presnost reguldcie. Dalsou
vyhodou je, Ze vysokotlakové piesty péso-
bia na nizkotlakovy piest menSou silou, ¢o
umoZiiuje zmenSit rozmery predpétej pru-
Ziny a nizkotlakového-valca a aj tlak v niz-
kotlakovom valci m6Ze byt men$i. Vyhodou
je tieZ to, Ze pri zapojeni dvcoch hydroge-
nerdtorov do sudtovej reguldcie vykonu sa
pri nastaveni rdézneho geometrického obje-
mu u kaZdého hydrogenerdtora ovplyviiuje
genmetricky objem od tlaku percentuélne
0 rovnakd hodnotu. To znamend, Ze u hyd-
rogenerdtora, ktory méa pomocou riadiace-
ho tleku v nizkotlakovom valci nastaveny
men3i objem, sa vplyvom tlaku zmen$i geo-
metricky objem menej ako u hydrogenera-
tora. ktory méa nastaveny va&si objem. Ta-
to vlastnost umoZiiuje projektovat hydro-
generdtory s vykonovou reguldciou podia
vynédlezu do pojazdu strojov, ktorych zata-
¢anie je riadené roznou rychlostou lavych
a pravych kolies, prifom polomer zata&a-
nia stroja je nezdvisly na tlaku hydrogene-
ratorov. )

Na pripojenom vykrese je zndzorneuy
priklad prevedenia vykonovej regulécie
hydrozenerédtora podla vynélezu, kde je na
obr. 1 schematicky zndzornend vykonova
reguldcia a na obr. 2 grafické vyjadrenie
priebehu zvislosti geometrického objemu
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a tlaku hydrogenerdtora s vykonovou ra-
guldciou podla vynélezu.

Vykonova reguldcia pozostdva z prvého
nizkotlakového valca 2, ktcry je prvym ve-
denim 21 napojeny na riadiaci tlak rever-
zatného hydrozenerdtora, na ktory je dru-
hym vedenim 22 napojeny tieZ druhy niz-
kotlakovy valec 3. V prvom nizkotlakovom
valci 2 je ulcZeny prvy nizkotlakovy piest
i, ktory je mechanicky spriahnuty jednak
s prvou predpidtou pruZinoun % a jednak s
prvym vysokotlakovym piestom 7 uloZenym
v prvom vyscketlakovom valci 8 napojen i
tretim vedenim 23 na tlakovi vetvu rever-
zalného hydrogenerdtora. Prvy nizkotlako-
vy piest 1 je dalej pevne spojeny s viKyv-
nou doskou 13 reverzatného hydrozenera-
tora, s ktorou je pevne spojeny tieZ druhy
nizkotlakovy piest 4 uloZeny v druhom niz-
kotlakovom valci 3. Druhy nizkotlakovy
piest 4 je mechanicky zviazany s- druhou
predpédtou pruZinou 6 ako aj s druhym vy-
sokotlakovym piestom 8 uloZenym wv dru-
hom vysokotlakovom valci 180 napojenom
Stvrtym vedenim 24nadruhutlaok
§tvrtym vedenim 24 na druhd tlakovi vet-
vu reverzatného hydrogenerdtora. Pod pr-
vym, rovnako ako aj pod druhym vysoko-
tlakovym piestom 7, 8 si vloZené pruZiny
11, 12, ktorych volnd diZka je men3ia ako
max. zdvih vysokotlakovych piestov 7, §,
pritom volnd dizka pruZin 11, 12 vloZe-
nych pod prvym alebo pod druhym vysoko-
tlakovym piestom 7, 8 je rdzna.

Podas prevddzky sa do prvého a druhé-
ho nizkotlakového valca 2, 3 privadza ria-
diaci tlak reverzatného hydrogenerétora,
ktory pdsobi oproti prvej alebo druhej pred-
pétej pruZine 5, 6 a priamo zvi&Suje objem
reverzaéného hydrogenerdtora v jednom a-
lebs opanom zmysle. Velkostou riadiaceho
tlaku je sadasne ur&end tieZ velkost vyko-
nu reverzaného hydrogenerdtora. Oproti
riadiacemu tlaku pdsobi pracovny tlak, kto-
ry je privddzany z tlakovych vetiev hydro-
generdtora do prvého alebo druhého vyso-
kotlakového valca 8, 10 a ktory prostred-
nictvom vysokotlakovych piestov 7, 9 zmen-
Suje nastaveny geometricky objem. U&inok
pracovného tlaku je postupne obmedzova-
ny pruZinami 11, 12, ¢im sa dosiahune to,
7e poZadovand hyperbolickd zAavislost geo-
metrického objemu a tlaku hydrogenerédto-
ra s vykonovou reguldciou sa pri pouZiti
napr. dvoch pruZin 11, 12 nshradza tro-
ma tuseCkami tak, ako je zndzornené na
obr. 2.
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PREDMET VYNALEZU

1. Vykonova reguldcia hydrogeneratora,
ktorého zdvihovy objem je v kludovom sta-
ve nulovy, pczostdvajica z prvého hydroge-
nerdtora a v ktorom je uloZeny prvy nizko-
tlakovy piest pevne spojeny s vykyvnou dos-
kou hydrogenerdtora a mechanicky zviaza-
ny jednak s prvou predpiitou pruZinou a
jednak s prvym vysokotlakovym piestom u-
loZenym v prvom vysckotlakovom valci na-
pojenom na tlakovi vetvu hydrogeneréto-
ra, na ktorého druhd tlakovi vetvu je na-
pojeny druhy vysokotlakovy valec, v ktorom
je uloZeny druhy vysokotlakovy piest me-
chanicky zviazany s druhym nizkotlakovyin
piestom uloZenym v druhom nizkotlakovom
valci napojenom na riadiaci tlak hydroge-

neratora, prifom druhy nizkotlakovy piest
je mechanicky zviazany s druhou predpi-
tou pruZinou a pevne spojeny s vykyvnou
doskou hydrogeneratora vyznaCujica sa
tym, Ze pod prvym vysokotlakovym pies-
tom (7) a rovnako aj pod druhym vysoko-
tlakovym piestom (9) je vioZend minim4l-
ne jedna pruZina (11, 12), ktord ma men-
$iu volnt dl¥ku ako je maximdlny zdvih
vysokotlakovych piestov (7, 9).

2. Vykonovd reguldacia podia bodu 1 vy-
znafujica sa tym, Ze pri vd&Som podte pru-
Zin (11, 12} vloZenych pod prvym alebo
druhym vysokotlakovym piestom (7, 9) sd
ich volné diZzky odstupiiované.

1 list vykresov
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