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(54) Pohybové ustrojf dopravnikového pdsu pro pec s kontinuélnim prichodem zpracovdva-

nych kovovych souldsti

Vynélez se tyjkd pohybového dstrojf dopravnikového pdsu a ovlédénf Jjeho pohybu p¥i
prichodu pracovnim prostorem pece s kontinudélnim prichodem tepeln& zpracovévsnych kovovych
souddsti, ’

V&t3ina znémych primyslovych pecf mé pohyb nekonefného dopravnikového pésu zsjistdn
dv&ma bubny, z nichZ Jje Jjeden hnaéi & druhy napinsci. P¥i tomto zpisobu pohonuvmusi byt
tsh vytvofeny napinscim bubnem tek veliky, sby na hnacim 5ubnu bylo v&t8i t¥eni, ne¥ je
soufet vdech odpord a trenf na doprasvnikovém pésu ns hornf i spodnf{ vdtvi. Tento systém
mé ¥sdu nevihod, z nichZ ne jzdvein&js{ je vytahovén{ {prodluzovéni) délky dopravnikového -
pésu za vysokych kalicfch teplot (s% 1000 oC), tim vzniké Sastéd poruchs s je zde ovlivn¥-
na krdtkd Zivotnost dopravnikového pésu. Ze znémych Fedeni uvéddime pFikladné Svycarsky pa-
tent &. 438 391, ktery FeS8f tento technicky i ekonomicky problém krokovacim zpisobem poho-
nu dopfevnikového pésu. Za¥izeni pracuje tak, Ze ns rodtu, ktery je vlo%en v pracovafm
prostoru pece je poloZen dopravnikovy pés. Smérem do pracovafho prestoru se rost pohybu je
-1 s doprsvnim pdsem, pFi pohybu dopravniho pdsu zp&t pds stojf. Na doprsvnikovy pés plso-
be Jen minimdln{ nepinadi sila 8 to zvySuje n&kolikandsobn& jeho Zivotnost. Nevyhodou toho-
to YeSen{ je vlastni krokovaci pohon rodtu - pod ro$tem mimo pracovni>proator pece Je vy-
tvorena dréZka, do které sviele zapsdd rolna vyst¥edniku. Otédfenim rolny vyst¥edniku vznik~

ne pohyb vpred s vzda. Je ziejné, %o kdyZ se rolns vyst¥edniku nachéz{ v ose rodtu neplso-
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"bi na géj 2d4dnou silou - rodt stoji. Z toho plyne, Ze kdyZ se rolna vyst¥edniku nachdzf

v ose rodtu, neplsobf{ ns n&j Zd4dnou silou, kdyZ se ale rolna nachézi v poloze kolmé na osu
ro8tu plsobl ng n&j nejv¥td{ silou s rychlostf, tedy ne jv&t5{m momentem ohybu. Ro&t je sta-
hovén nejen do strany souhlssné s momentem ohybu, ale vznikd i naméhéni ro3tu mimo osu
st¥{dav¥® v tahu a. tlaku. Jedns polovina rodtu je fakto neustédle naméhdéns v tehu s druhé v
tlsku. ProtoZe timto zplisobem pohonu nelze zajistit naméhéni, a to ze jména v tshu, v celém -
prifezu, dochdz{ pfi pracovnich teplotdch k tedeni (protahovéni) materidlu rodtu s seslabo-
vénl prifezu gf rodt praskne, pfetrhne se. Dojde tak k havérii celého zafizenf, rodt a do-
pravnfkovy pds mus{ byt nahreZen novym. Vyrobs rodtu a dopravnikového pdsu je velmi nesnsd=-

né s ndro¢né, vyrobek je z vysoce legovanych Zdruvzdornych oceli.

Nevyhody dosavadnfho YeSeni z vEt3{ &4sti odstranuje pohybové ustroji dopravnikového
pésu sestdvajicl z roftu a klikového mechanismu dle vyndlezu, jehé% podstata spodivéd v tom,’
fe rod8t je uloZeny t&sn¥® pod dopravnikovym pésem s je pomoci &epu a téhla spojen s pékou, .
konajici jen kyvavy pohyb. Pdka je na h¥fdeli bubnu uchycena blokovecim systémem, zajisfu-
Jicim jednosmdrny pracovni pohyb bubnu. Cep péky Jje ustaven v podélné ose rodtu.

Navrhované pohybové ustrojf dle vynédlezu upousti od pouZitf vyst¥edniku, pro jeho

z¥e jné nevyhody. Vy&siho d&inku pohonu dle vyndlezu se docililo jednak ustavenim &epu v ose{
rodtu, nshrazenim vyst¥edniku klikou na vystupu z prevodovky a spojenim ro3tu téhlem, &epo-
v& propojenym & pékou bubnu. Pohyb roStu je pfimo zdvisly na pohybu bubnu. Rodt je tedy :
v obou sm&rech naméhén ve sméru podélné osy st¥idav& jen prostym tahem &i tlakem v celém
prifezu, coZ velmi zvyd1 jeho %ivotnost. Ti{m, %e ro¥t neni neméhén momentem ohybu a staho-
vén do strany, zlep8i se vedeni dopravnikového pdsu, Jje odstran&no Jjeho naméhénf ve spojich
(ty&ky o zémky) o podstatnd se zvy3uje Jeho ﬁivotnost. Virobn& néro¥ny napinsci buben odpa-

d4 2 je nahreZen odpruZenym vélcem slouffcim pro vyrovnénf dilatace dopravnikového pésu.

Na pfripojenych vjkresech je zndzornsno provedent pohybbvého ustro ji podle vynédlezu,
kde znadf
obr. 1 - Fez uspofdddnim pohonu v primyslové peci,

obr. 2 - detail ustaveni &epu, v Fezu

Na obr. 1 je znézorhéno uspofddéni pohonu ro3tu a dopravnikového pésu podle vyndlezu.
Pohon dobravnikového pédsu 1 sestdvéd z bubnu 2, prevodovky 3 a ojnice 4 spojujfci péku ;! a
klikovy mechanismus 1. Déle Jje vybaven téhlem 2 a roStem 6, ktery je uloZen pod dopravniko-
vym pésem 1, ns ro8tu 6 je uchycen Zep 12. Pohyb vychézl z prevodovky 3 pohénéné elektromo-;
torem 13. Ns vystupu z prevodovky 3 je klikovy mechsnismus 7. Ojnice 4 pren&Si pohyb kliko-:
vého mechonismu 7 ne péku 11 bubnu 2, které kond kjvavy pohyb. Péke 11l je ng hi*fdeli bubnu
2 uchycena blokovecim systémem, zajisdtujfcim jednosm&rny pracovni pohyb bubnu 2. Téhlo 5
gepove apojené 8 pékou 11 a rodtem prost¥ednictvim depu 12 pFevddf kyvavy pohjb péky 11 ns -
pfimodary pohyb rodtu 6 vpFed s vzed. Jep 12 je ustaven v ose rodtu 6 a8 téhlo 5 sevpphybuje:
souose s roStem 6. Na rodtu 6 je voln& poloZen doprsvnikovy pds 1, ktery pfi pohybu rostu 6
smérem dp pracovniho prostoru pece se také posune vp¥ed. Rost 6 se v pracovnim prostoru pe-(

ce, tvofenym muflf & pohybuje na koulich 14. Protofe pska 1l je na h¥fdeli bubnu uchycens
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blokovacim systémem, dovolujfc{ jen pohyb sm&rem vp¥ed, otéé( se p¥i pohybu pdky 1l i buben
2 8 poméhé pohybu dopravnfkového pédsu 1. VpFed se dopravnikovy pés 1 posune o pramdr oté-
8en1 depu 7. PFi zp&tném pohybu roftu 6 je buben 2 zablokovén a bréni posunuti dopravniko~
vého pésu 1 zp&t. Dopravnikovy pés 1 zustévé stdt o roSt se vraci pisobenim péky 11 do zpé&t-
né polohy, ani%¥ by dopravnikovym pésem posunul. Pomocny vélec 9 napind dopravnikovy pés 1
jen tolik, sby byla zachycens jeho dilatsce. '

NavrZené fedeni je urdeno pro pohon nekoﬁeéného dopravnikového pésu v primyslové peci.
je v8ak moZné splikovat i v pramyslovych pecich strkscich nebo i v pripedech, kdy Jjde o
prerufovany pohyb pohyb v jednom sm&ru, napf. p¥i posunu obrabénych soufdst{ ns dopravniku
z jedné operace k dal3{, nebo tem, kde je nutné i b&hem provozu ménit delku pracovaiho po-

sunu.
PEEDMET VYNEKLEZU

1. Pohybové ustroji dopravnikového pésu pro pec s kontinudlnim prichodem tepeln& zpraco-
vévanych kovovych soulésti, sestévaJIci z roétu a8 klikového mechanismu, kde pohyb po-
honu je odvozen pomoci ojnice s kliky od vystupu z pfevodovky opstifené elekiromolorem,
vyznedené tim, Ze rodt (6), uloZeny t&sn& pod dopravnikovym pésem (1) Je pomoci e pd
(12) a téhel (5) spojen s pékou (11) na bubnu (2), konejici jen kyvevy pohyb e je na
hi{deli bubnu (2) uchycens blokovacim systémem, zajisdtujfcinm jednosmérny pracovni po-
hyb bubnu (2), prifem ne jmén¥ jeden Cep (12) téhla (5) Jje ustaven v podélné ose rod-
tu (6). |

2. Pohybové dstroji podle bodu 1, vyznafené tim, %e pfi dvou Cepech (12) téhla (5) mohou
byt tyto Sepy umfstdny po strenéch rodtu (6), soumérn& k jeho ose.

3. Pohybové tdstrojf podle bodu 1, vyznatené tim, fe pfi dvou pékéch (11) bubnu (2) mohou
bt tyto psky umfstdny po stranéch bubnu (2).

2 vykresy
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