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Proménné zobrazovaci zaFizeni pro zobrazeni dopravnich znaéek nebo reklam

Oblast techniky

Technické feseni se tyké proménného zobrazovaciho zafizeni pro zobrazeni dopravnich znatek
nebo reklam. Proménné zobrazovaci zatizeni pro zobrazeni dopravnich znagek nebo reklam za-
hrnuje nosnou skiffi, v jejiz Celni sténé jsou vratné oto&né uloZeny paralelné vedle sebe uspofd-
dané hranoly s navenek viditelnymi bo¢nimi hranolovymi plochami, pfednostné se tfemi boénimi
hranolovymi plochami, pfedstavujici prom&nnou ¢innou zobrazovaci plochu. Nosna skfiil je vy-
bavena fidici jednotkou a napajeci soustavou.

Dosavadni stav techniky

V patentu EP 1 596 352 B1 majitele Dambach-Werke GmbH, DE je popsano ménitelné zobrazo-
vaci zafizeni pro dopravni znagky s vice vzajemné uspofadanymi hranoly, které se ota¢i pomoci
jednoho motoru a pohonné hfidele, takze umoziiuji zobrazit vét§i podet dopravnich znagek, pfi-
dem? zafizeni je vybaveno resetovacim zafizenim, které pfi vypadku proudu vrati hranoly do
pfedem urdené pozice pomoci mechanického zésobniku energie, spojenim pohonné hiidele, fete-
zového kola a valetkového fetézu, které je spojené s pakovymi prostfedky. Hranoly maji obvykle
tfi plochy. Pohonné h¥idel a $neky pomoci $nekového prevodu prenasi pohyb na hiidel hranolu.

Vyhodou zafizeni je resetovaci zafizeni, které v piipadé vypadku elektrického proudu obnovuje
navrat hranold do pfedem ur¢ené pozice.

Nevyhodou tohoto Feeni je, Ze pti vypadku proudu se hranoly vraci do pfedem dané jedné po-
zice, takZe se miiZe stat, Ze pii vypadku proudu se nastavi nezadouci dopravni znacka nebo sym-
bol.

Podstata technického feseni

Podstata proménného zobrazovaciho zafizeni podle tohoto technického feleni, s technickymi
znaky podle predvyznaku naroku 1, spo€iva v tom, Ze kazdy hranol m4 jednu svou koncovou Cast
propojenou s piifazenou Snekovou prevodovkou; viechny Snekové pievodovky jsou ulozeny
svymi $neky na jedné spoleéné vratné ototné hnaci htideli; pouze jedna ¥nekovéa pievodovka,
spraZena s pfislusnym jednim hranolem proménného zobrazovaciho zafizeni, je opatfena jednim
&idlem pro snimani polohy viech hranold; ¢idlo pro snimani polohy hranoli je elektricky propo-
jeno ptes tidici jednotku s jednim elektrickym motorem pro ovladani proménného zobrazovaciho
zafizeni; elektricky motor, umoziujici oto¢eni bo¢nich ploch hranold v ¥4du sekund, napt. do tfi
sekund, je elektricky propojeny s fidici jednotkou s napajenim pro zpracovéani vstupnich zprav ¢i
nap&tovych signalii z fidiciho stfediska pro fizeni polohy viech hranold zobrazovaciho zafizeni.

Hlavni vyhodou tohoto technického feSeni je celkova konstrukce proménného zobrazovaciho
zaFizeni, ktera je nendroéné na vyrobu, servis a udrzovani pii zaji§téni bezpe¢ného provozu, pfi-
gemz jeho jednotlivé konstrukéni dily jsou dostupné a finanéné nenaroéné. Pomoci jednoho
clektrického motoru a spoletné jedné hnaci hiidele se ovlada otaeni viech hranold. Na jedné
snekové prevodovcee spiazené pouze s jednim hranolem, je umisténo absolutni ¢idlo pro snimani
polohy viech hranolii. Pomoci absolutniho &idla je pies fidici jednotku ovladan spoleény elek-
tricky motor. :

Je vyhodné, kdyZ &idlem pro sniméni polohy véech hranolii je absolutni &idlo. Pi vypadcich
proudu po opétovném spusténi zafizeni absolutni &idlo informuje ¥idici jednotku o poloze hra-
nold, aniZ by bylo tfeba kontrolné otacet s hranoly.

Pro bezproblémové a odzkouSené uloZeni hranoli je vyhodné, kdyZ kazdy hranol je na svych
koncich uloZeny v pouzdrech, z nichZ jedno pouzdro je pevné piipojeno k nosné skfini, a jedno
pouzdro kazdého hranolu je pfipojeno k jedné pfifazené $nekové pfevodovee.
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Jedno z pouzder miiZe byt opatfeno pruzinkou pro zajiSténi hranolu v axidlnim sméru. Protilehlé
pouzdro je pres loZisko uloZeno na &epu, ktery je soutésti nosné skiing, coz zajistuje snadné a
spolehlivé upevnéni hranolu v celém zafizeni.

Optimélni umisténi absolutniho &idla pro snim4ni polohy hranolii je na $nekové prevodovce
elektrického motoru.

Vyhodné konstrukéni uspofadéni predstavuji Snekové pfevodovky, zahrnujici $nek a $nekové
kolo, které jsou pies &elné ozubené kolo hnané hnaciho hiidele propojeny pfes Celni ozubené
kolo hnaci s elektrickym motorem.

Je vyhodné, kdy? elektricky motor m4 stejnosmérné napdjeni z diivodi, Ze rozvody zatizeni mo-
hou byt slaboproudé. Snazi je potom zélohovéni napajeni i moZnost vyuZiti napajeni ze solar-
nich ¢lanka.

Pro snadné sptaZeni je absolutni ¢idlo pro snimani polohy hranolii pfipojeno na $nekovou pievo-
dovku Sroubovou spojkou pres upeviiovaci trn.

Kromé toho je vyhodné, kdyz elektricky motor je pfipevnén k drzéku, k némuz je téZ pfipevnéna
vidlice, a k vidlici je na kluznych pouzdrech uloZeno hnané kolo hnaci hifdele a hnané kolo je
propojeno s hnacim kolem elektrického motoru.

Za utelem prevedeni pohybu hranolu, spfazeného s absolutnim &idlem je vyhodné, kdyz upeviio-
vaci tm pro pfipojeni absolutniho ¢idla na $nekovou pfevodovku je umistén na svémé spojce,
ktera je nasunuta na hnané hiideli, uloZené v loziscich, které jsou umistény v zékladné $nekové
prevodovky.

Axialnimu posunu hnaci hfidele u¢inn& zabratiuje nejméné jeden timen navle€eny na hnaci hi-
deli.

KdyZ je na hnané hfideli umistény aretaéni krouZek, je umoZnéno snadné vyjmuti a opétovné
nasazeni hranolu v piipadé vymeény &i opravy hranolu. Tlaéna pruZina navleena na aretadnim
krouzku zajist'uje jeho polohu v jistici poloze.

Vyhodné konstrukéni uspofddani predstavuje spoj svérné spojky se Snekovym kolem pomoci
pruzného koliku, a potom $nekové kolo vytvai $nekové soukoli se Snekem, ktery je uloZeny v
kluznych pouzdrech a umistény do klece $neku.

Pro sefizeni ville $neku uloZeného v kluznych pouzdrech, nalisovanych v kleci $neku, je vy-
hodné, kdyz klec $neku je opatiena rozpérkou.

Klec $neku miiZe byt opatfena vodicimi koliky, které zajistuji souosost $neku s hnaci hiideli.
Klec $neku miZe byt také opatfena stavécim $roubem pro sefizeni osové vzdélenosti $neku a
Snekového kola.

Proménné zobrazovaci zafizeni je moZno vybavit zalohovanym napéjenim pro zajisténi jeho
nepferudené funkce pii pipadném vypadku elektrické sité.

Objasnéni vykresti

Reseni je dale podrobné popséno na piikladnych provedenich a je dale objasnéno na pfipojenych
schematickych vykresech, z nich znazoriiuje:

obr. 1 axonometricky pohled na skiiti proménného zobrazovaci zafizeni s ¢innou plochou, tvo-
fenou hranoly,
obr. 2 axonometricky pohled z obr. 1 na zadni stranu skfiné,
3 Celni pohled na skiifi z obr. 1,
4 fez A-A zobr. 3,
obr. 5 detail B z obr. 4,
6 detail C z obr. 4,
7 axonometricky pohled na pohonné ustroji zobrazovaciho zatizeni,
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obr.8 axonometricky detailni pohled z obr. 7 na $nekovou prevodovku s upeviiovacim trnem
pro pripojeni absolutniho ¢idla,

obr. 9 botni pohled na $nekovou pfevodovku z obr. 8 ze sméru D,

obr. 10 axonometricky detailni pohled z obr. 7 na $nekovou prevodovku bez upeviiovaciho trnu
pro ptipojeni absolutniho ¢idla,

obr. 11 axonometricky detailni pohled na elektricky motor z obr. 7,

obr. 12 boé&ni pohled na elektricky motor z obr. 11 ze sméru E,

obr. 13 &elni pohled na hranol s pouzdry,

obr. 14 axonometricky pohled na hranol s hornim pouzdrem,

obr. 15 axonometricky pohled na hranol s oddélenym hornim pouzdrem,

obr. 16 axonometricky pohled na hranol s dolnim pouzdrem a loZiskem, a

obr. 17 axonometricky pohled na hranol s rozloZzenym dolnim pouzdrem a loziskem.

Piiklady uskutednéni technického feSeni

Proménné zobrazovaci zafizeni 1 pro zobrazeni dopravnich znatek nebo reklam je znadzornéno
schematicky v axonometrickém pohledu na obr. 1 v &elnim pohledu a na obr. 2 v zadnim po-
hledu. Proménné zobrazovaci zafizeni 1 ma nosnou skifti 2, zhotovenou v piikladném provedeni
z plechii z hlinikové slitiny, pfipadné z nerezového plechu nebo hlinikovych profili. V nosné
skifni 2 jsou z &elni strany uloZeny hranoly 3, svisle usporédané paralelng za sebou, a pfedstavuji
&innou proménnou zobrazovaci plochu dopravni zna¢ky nebo reklamy. Hranoly 3 jsou vyrobeny
z tazenych hlinikovych profild. V piikladném provedeni je kazdy hranol 3 zhotoven z jednoho
hlinikového profilu trojihelnikového prifezu. Kazdy hranol 3 je zvn&jsku trojboky hranol a na
jeho vngjsich hranolovych plochach je umisténa proménna zobrazovaci plocha &i motiv. Na
zadni sténé prikladného zobrazovaciho zafizeni 1 jsou umistény dvé skifiiky, z nichz v jedné je
uloZena Fidici jednotka 4 s napdjenim pohonu hranold 3, a ve druhé skifiice uloZena zéloha 4a
napajeni. Zobrazovaci zafizeni 1 v Selnim pohledu na obr. 3 ma v konkrétnim piikladném prove-
deni 11 hranold 3, délky napt. 1500 mm. Podet hranoli 3 a jejich délka jsou z&vislé na potiebach
a Gelu zobrazovaciho zafizeni 1 a poZadavki zdkaznika. Kazdy hranol 3 ma horni &ast napoje-
nou na jednu pfifazenou $nekovou prevodovku 6, jak je zndzornéno na obr. 7. Snekova pievo-
dovka 6 mé vlastni specialni konstrukci, uréenou pouze pro Gi¢ely piedlozeného technického
feSeni.

Na obr. 3 je naznaden svisly fez A Sestym hranolem 3 zobrazovaciho zafizeni 1. Rez A zobrazo-
vacim zafizenim 1 je znzornén na obr. 4. Horni ¢4st B tohoto fezu A je v detailu vyobrazena na
obr. 5 a dolni &st C na obr. 6. V piikladném provedeni zobrazovaciho zafizeni 1, znazornéném
na obr. 3, 4, 5 a 6, tedy pouze jeden hranol 3, a to Sesty hranol 3 je propojen na ¢idlo 8 pro sni-
méni polohy hranol 3. Hranol 3 je spojen pies horni pouzdro 5 se §nekovou pievodovkou 6.
Snekova prevodovka 6, k niZ je pfipojen Sesty hranol 3, je spojena Sroubovou spojkou 7 s ¢idlem
pro snimani polohy pfes upeviiovaci trn 11 pro pFipojeni tohoto &idla se §nekovou prevodovkou
6. Cidlem pro snimani polohy bylo v tomto provedeni zvoleno absolutni &idlo 8, napf. vyrobce
Megatron Electronic GmbH Co. KG, DE. Absolutni gidlo 8 vykazuje vysokou spolehlivost a
dlouhou Zivotnost. Absolutni &idlo 8 pro sniméni polohy hranoli 3 je ulozeno v ochranném krytu
9.

Na obr. 7 je znazornén axonometricky pohled na pohonné Gstroji zobrazovactho zafizeni 1.
Kazdy hranol 3 je pfes své horni pouzdro 5 pfipojen ke $nekové pievodovce 6. Soudasti Snekové
ptevodovky 6 je $nek 12. VSemi $neky 12 prochézi spole¢nd hnaci hiidel 13. Spole¢né hnaci
h¥idel 13 je pres Celni ozubené kolo 14 hnané propojena s Selnim ozubenym kolem 15 hnacim
elektrického motoru 16.

Hnaci htidel 13 je opatfena v piikladném provedeni jednim tfmenem 17, zabraiujicim jejimu
axialnimu posunu. Hnaci hiidel 13 mize byt vybavena podle potieby vice timeny 17.
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Na obr. 7 je v ptikladném provedeni vyobrazen Sesty hranol 3 propojeny s absolutnim &¢idlem 8§
pro snimani jeho polohy. V pikladném provedeni je jedno absolutni ¢islo 8 spfaZeno s jednim
elektrickym motorem 16 pfes fidici jednotku 4.

V piipadé potfeby vyssiho vykonu pohonného ustroji zobrazovaciho zafizeni 1 miize byt pouZito
vice elektrickych motori 16, kdy kazdy elektricky motor 16 je spfazen s jednim pfifazenym
absolutnim €idlem 8. V tom piipadé samoziejmé je pohonné ustroji rozdéleno na jednotlivé
celky, pfi€emz kazdy celek zahrnuje svou zvlastni hnaci hdel 13 s piislusnymi hnacimi a hna-
nymi koly 14, 15 a elektrickym motorem 16, spiaZenym s vlastnim pfifazenym absolutnim &id-
lem 8. UloZeni pohonného tstroji hranoli 3 zobrazovaciho zafizeni 1 miZe mit i jiné uspofadani.
V piipad¢ svislého uspofddani hranold 3 mize byt pohonné ustroji hranold 3 uloZeno také na-
opak v dolni ¢asti nosné skitng 2. V piipad®é vodorovné uspofadanych hranoli 3 miZe byt po-
honné Wstroji uloZeno v boéni &4sti nosné skiné 2.

Na obr. 8 je znazornén axonometricky detailni pohled z obr. 7 na $nekovou pfevodovku 6 s
upevilovacim trnem 11 pro pfipojeni absolutniho &idla 8. Upevilovaci tm 11 pro pfipojeni abso-
lutniho ¢idla 8 je umistén na horni strané svérné spojky 18, kterd je pfipojena ke hnané h¥ideli 19
Snekové pfevodovky 6. Hnana hiidel 19 je uloZena ve dvojici lozisek 20, 21, hornim loZisku 20 a
dolnim loZisku 21. LozZiska 20, 21 jsou umisténa v zékladné 22 $nekové pfevodovky 6.

Ve spodni ¢asti hnané hidele 19 je umistén aretaéni krouZek 23 pro zajisténi horniho pouzdra 5
hranolu 3 na hnané hiideli 19 $nekové pfevodovky 6. Na aretaénim krouzku 23 je navledena
tlatna pruzina 24 pro zaji$tén{ aretaéniho krouzku 23 v jistici poloze na hnané h¥ideli 19. Tla¢na
pruZina 24 se v horni &4sti opira o zékladnu 22 $nekové prevodovky 6. Snek 12 je opatien Ctver-
covym otvorem pro hnaci hfidel 13.

Snekové pfevodovka 6 s upeviiovacim trnem 11 pro p¥ipojeni absolutniho &idla 8 je v pohledu D
z obr. 8 zndzornéna na obr. 9. Na tomto vyobrazeni je lépe patrné uspoiadani svérné spojky 18.
Na horn{ ¢ast ¢arkované znazornéné hnané hiidele 19 je nasunuta svérna spojka 18, na niZ je
uloZeno ¥nekové kolo 25. Snekové kolo 25 je se svérnou spojkou 18 spojeno pruznym kolikem
26. Snekové kolo 25 tvoi{ soukoli se inekem 12, ulozenym v kluznych pouzdrech 27. Snek 12 je
pomoci kluznych pouzder 27 umistén do klece 28 $neku 12. Klec 28 3neku 12 je opatiena
rozpérkou 29 pro sefizeni axidlni viile $neku 12 v kleci 28. Klec 28 $neku 12 je umisténa na
nosné desce 30. Klec 28 je opatfena dvéma vodicimi koliky 31 a stavécim Sroubem 32. Klec 28
je s nosnou deskou 30 pevné spojena Sroubovym spojem 33.

Na obr. 10 je znédzornéna $nekova pievodovka 6, kters je naprosto konstruk&né shodna se $neko-
vou pfevodovkou 6 znazornénou na predchozich obrazeich 8,9, s tim rozdilem, Ze svéma4 spojka
18 neobsahuje upevtiovaci trn 11 pro pfipojeni absolutniho &idla 8. Tedy, tento typ $nekové pre-
vodovky 6 je pouZit pro viechny hranoly 3, které nejsou spiaZeny s absolutnim ¢idlem 8, jak jsou
znazornény napf. na obr. 7.

Elektricky motor 16 z obr. 7 je znizomén v detailu na obr. 11 v axonometrickém pohledu.
Obr. 12 znézorfiuje bo&ni pohled ze sméru E na elektricky motor 16 z obr. 11. Elektricky motor
16 je pfipevnén k drzaku 34. K drzaku 34 je pfipevnéna vidlice 35. Dr#4k 34 a vidlice 35 mohou
byt integralné spojeny, nebo vytvoteny z jednoho kusu. K vidlici 35 je na kluznych pouzdrech 27
uloZeno ¢elnf kolo 14 hnané hnaci hiidele 13. Celni kolo 14 hnané je propojeno s hnacim kolem
15 elektrického motoru 16.

Kazdy hranol 3 je pomoci horniho pouzdra 5 a dolniho pouzdra 10 uloZen v nosné konstrukci 2.
Pohledy na jakykoliv hranol 3 s hornim pouzdrem 5 a dolnim pouzdrem 10 jsou schematicky
znazornény na obr. 13. Axonometrické pohledy na hranol 3 s hornim pouzdrem § jsou vyobra-
zeny na obr. 14, 15, a na hranol 3 s dolnim pouzdrem 10 na obr. 16, 17. Z obrazkd 14 az 17 je
patrny priifez hranolu 3 ve tvaru rovnostranného trojuhelniku.

Na obr. 14 je zndzornéna horni &4st hranolu 3 se zalisovanym hornim pouzdrem 5.
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Podrobngji, na obr. 15 je znazorn€éna horni ast hranolu 3 s hornim pouzdrem 5 v rozloZeném
stavu. Horni pouzdro 5 je opatfeno pruzinkou 36 pro zajiSténi hranolu 3 v axialnim sméru.

Na obr. 16 je znazornéna dolni &4st hranolu 3 se zalisovanym dolnim pouzdrem 10.

Podrobngji, na obr. 17 je znézornéna dolni &ast hranolu 3 s dolnim pouzdrem 10 v rozloZzeném
stavu. Dolni pouzdro 10 je opatfeno loZiskem 37 a Cepem 38. Dolni pouzdro 10 hranolu 3 je pfes
loZisko 37 uloZeno na &epu 38, ktery je soucasti nosné skiing 2.

Zobrazovaci zatizeni 1 pracuje nasledovné:

Proménné zobrazovaci zafizeni 1 (obr. 1, 2, 3) s vratn& otonymi hranoly 3 podle tohoto technic-
kého Feseni je napiiklad dopravni znacka, které je vyuZito pro fizeni dopravy. Dopravni znatka
umoziiuje reagovat na aktudlni zmény provozu, sj {zdnosti a po&asi. Pomoci zobrazovaciho zafi-
zeni 1 lze, napf. zastavit dopravu pfed silninimi tunely a odklonit ji na alternativni trasu. Na
kazdé z boénich stén trojbokych hranolii 3 proménného zobrazovaciho zafizeni 1 je znazornéna
jedna ze ti moznych poZadovanych dopravnich informaci nebo dopravniho znaceni, napf. zmeéna
pozadované rychlosti, zména maximélni dovolené rychlosti, zékaz vjezdu, zména sméru jizdy
atp.

Ridici jednotka 4 (obr. 2, 4) zobrazovaciho zafizeni 1 zpracovavéa vstupni zpravy &i napétové
signaly ze vzdaleného neznézornéného fidicitho stfediska. V ptipad® potieby fidici jednotka 4
potvrzuje prestavéni zobrazovaciho zafizeni 1 zpravou odeslanou do vzdaleného fidiciho stie-
diska. Soudasné fidici jednotka 4 snima polohu hranolu 3 pomoci absolutniho ¢idla 8 s analogo-
vym &i digitdlnim vystupnim signalem. Absolutni &idlo 8 je odolné viiti vzdusné vihkosti a vode,
a navic miZe byt chranéno krytem 9 (obr. 4, 5, 7). Absolutni ¢idlo 8 ptevadi thlovy pohyb hra-
nolu 3 na napétovy vystup nebo na datovy vystup, pfitom tyto vystupy jsou vedeny do fidici
jednotky 4. Ridici jednotka 4 méni informaci zobrazenou hranoly 3 na proménné ¢inné zobrazo-
vaci ploSe zobrazovaciho zafizeni 1 pomoci elektrického motoru 16. Ridici jednotka 4 nemusi
byt napajena pouze ze sité, ale miZe byt napajena ze solarniho panelu pomoci baterii nebo zélo-
hovéana bateriemi.

Drzék 34 zajidtuje upevnéni elektrického motoru k nosné skiini 2. K drzéku 34 ptipevnéna vid-
lice 35 zajidtuje polohu Eelniho ozubeného kola 14 hnaného viiéi hnaci hiideli 13.

P¥i pouziti stejnosmémého elektrického motoru 16 neni tieba pouZiti Zadnych dalsich pfevadé-
cich prostiedki, jako je, napf. transformator nebo prevodnik. V tomto piipadé se vyuziva vstup-
niho napéti, napt. 12 V. VyuZzivé se napf. elektricky motor 16 stejnosmémy, vzhledem k napa-
jeni, o vykonech 50 az 300 W podle velikosti hranolového pole.

Pouzity elektricky motor 16 ma otacky, které umozZituji oto&eni bo&nich ploch hranoli 3 do 3
sekund. P¥i pili§ vysokych otdtkéch hrozi nebezpeti nadmérného namahani nosné skiin€ 2 a
mechanickych prvki prevodu. PH nizkych otaCkach by otoCeni boénich ploch hranolil 3 nespliio-
valo pozadavek na otodeni boénich stén hranoli 3 v fadu sekund. Je mozno vyuZit i jinych typa
elektrickych motord 16 s jinym vstupnim napétim, napt. 24 V, pti vyuZiti pfevodnich prostfedki
na Upravu napéti.

Otageni hranoléi 3 do pozadovaného stavu se provadi pomoci elektrického motoru 16, ktery pies
Selni ozubens kola 14, 15 prenasi kroutici moment do $nekovych pfevodovek 6 pfes hnaci hiidel
13 &tvercového prifezu (obr. 7, 8, 10, 11). Tedy, kroutici moment elektrického motoru 16 se
pfenasi ¢elnim ozubenym kolem 14 hnanym a elnim ozubenym kolem 15 hnacim Celniho sou-
koli na hnaci hiidel 13; pfitom $nek 12 $nekové pievodovky 6 prenasi kroutici moment z hnaci
hiidele 13 na $nekové kolo 25.

$nekové prevodovky 6, z nichZ jedna je propojena s absolutnim &idlem 8 pro sniméani polohy
viech hranolii 3, ota&eji hranoly 3 do jedné ze t¥ moznych poloh po 120° (obr. 7, 14 - 17). Bez-
peéné a vhodné umisténi absolutniho &idla 8 zajidtuje upeviiovaci trn 11 na horni strané svérné
spojky 18, pfipojené k hnané hfideli 19 $nekové prevodovky 6 (obr. 8, 9). Svéma spojka 18 za-

7

bezpetuje mechanické spojeni mezi hnanou hiideli 19 a $nekovym kolem 23. Snek 12, tvotici
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soukoli se $nekovym kolem 25, se ota¢i v kluznych pouzdrech 27. Snek 12 je pomoci kluznych
pouzder 27 umistény do klece 28, ktera uréuje polohu $neku 12 vii¢i $nekovému kolu 25.Klec 28
Sneku 12 je opatiena rozpérkou 29, ktera aretuje axidlni viili $neku 12 v kleci 28. Klec 28 je
opatfena dvéma vodicimi koliky 31, zajitujicimi kolmost osy Sneku 12 vii¢i roving hranolu 3 a
stavécim Sroubem 32, zajidtujicim osovou vzdalenost $neku 12 a $nekového kola 25. Klec 28 je s
nosnou deskou 30 pevné spojena Sroubovym spojem 33, &im¥ tvoii pevny celek.

Hnana hidel 19 je uloZena ve dvojici loZisek 20, 21, hornim lo¥isku 20 a dolnim loZisku 21 za-
kladny 22 $nekové pevodovky 6.

Aretalni krouZek 23 ve spodni &asti hnané hiidele 19 zajist'uje horni pouzdro 5 hranolu 3 na
hnané hiideli 19 $nekové prevodovky 6 proti vypadnuti. Tla¢na pruZina 24, navle€ena na aretad-
nim krouzku 23 a opirajici se v horni &4sti opira o zékladnu 22 $nekové prevodovky 6, jisti are-
tacni krouZek 23 na hnané hf{deli 19, zabratiuje jeho posuvu, a tim i uvolnéni hranolu 3 z hnané
h¥idele 19. Snek 12 je opatfen Ctvercovym otvorem pro &tvercovou hnaci hiidel 13, ktera je
snadno vyrobitelna.

Hranoly 3, tvofici €innou zobrazovaci plochu, jsou spolu jednim svym koncem uloZeny na Eepu
38 pfes loZisko 37 dolniho pouzdra 10 do nosné skiin& 2, &imz se fixuji v nosné skiini 2. Proti-
lehlym koncem jsou hranoly 3 pres horni pouzdro 5 uloZeny do hnané h¥idele 19 $nekové prevo-
dovky 6, kde je zajituje aretaéni krouZek 23 proti vypadnuti z hnané h¥idele 19. Tlacna pruZina
24, navleCend na aretaénim krouzku 23, zajistuje areta¢ni krouek 23 proti samovolnému odji3-
téni  jistici polohy na hnané h¥ideli 19 (obr. 8 - 10, 13 - 17).

Kazdy svisle orientovany trojboky hranol 3 se prostfednictvim horniho pouzdra 5 a dolniho
pouzdra 10 uloZi v nosné konstrukci 2, umozZiujici otaeni hranolu 3. Horni pouzdro 5 s pruZin-
kou 36 zajiStuje polohu hranolu 3 v axialnim sméru, a navic ota&i hranolem 3. Dolni pouzdro 10
je opatfeno loZiskem 37, umozfiujici pomoci Cepu 38 otacivé uloZeni hranolu 3 v nosné skiini 2.

Primyslova vyuZitelnost

PfedloZené technické feSeni je vyuZitelné zejména pro dopravni znacky, reklamy a viude tam,
kde se vyuzivé velkych tabuli s promé&nnymi informacemi.

NAROKY NA OCHRANU

1. Proménné zobrazovaci zafizeni pro zobrazeni dopravnich znacek nebo reklam, zahmujici

nosnou skfiii (2), v jejiz elni st&né jsou vratn& otoéné uloZeny paralelné vedle sebe uspofadané

hranoly (3) s navenek viditelnymi bo¢nimi hranolovymi plochami, pfednostné se tfemi bo¢nimi

hranolovymi plochami, pfedstavujici proménnou &innou zobrazovaci plochu a nosné skifiti (2) je

vybavena fidici jednotkou (4) a napéjeci soustavou, v yznadujici se tim, Ze

a) kazdy hranol (3) m4 jednu svou koncovou &4st propojenou s pfifazenou $nekovou pievodov-
kou (6),

b) viechny $nekové prevodovky (6) jsou uloZeny svymi $neky (12) na jedné spoleéné vratné
oto¢né hnaci hideli (13),

¢) pouze jedna §nekova prevodovka (6), spfaZena s pfislusnym jednim hranolem (3) promé&nného
zobrazovaciho zafizeni (1), je opatfena jednim ¢idlem pro sniméni polohy vSech hranolii (3),

d) €idlo pro sniméni polohy hranoli (3) je elektricky propojeno pfes Fdici jednotku (4) s jednim
elektrickym motorem (16) pro ovladani promé&nného zobrazovaciho zat{zeni 1),

e) elektricky motor (16) umoZilujici otoeni bodnich ploch hranoli (3) v fadu sekund, je elek-
tricky propojeny s Fidici jednotkou (4) s napajenim pro zpracovani vstupnich zprav ¢i napé-



10

15

20

25

30

35

40

Cz 27789 U1

tovych signald z fdiciho stéediska pro fizeni polohy viech hranoli (3) zobrazovaciho zafizeni

().

3. Proménné zobrazovaci zafizeni podle naroku 1, vyznacujici se tim, Ze ¢idlem
pro sniméni polohy viech hranoli (3) je absolutni ¢idlo (8).

3.  Proménné zobrazovaci zafizeni podle néaroku 1, vyznaéujici se tim, Ze kazdy
hranol (3) je na svych koncich uloZeny v pouzdrech (5, 10), z nichZ jedno pouzdro (5, 10) je
pevné pipojeno k nosné skiini (2), a jedno pouzdro (5, 10) kazdého hranolu (3) je pfipojeno k
jedné ptitazené §nekové prevodovee (6).

4. Proménné zobrazovaci zafizeni podle niroku 3, vyzmnaéujici se tim, Ze jedno
z pouzder (5, 10) je opatfeno pruZinkou (36) pro zajisténi hranolu (3) v axialnim sméru, a proti-
lehlé pouzdro (5, 10) je pfes loZisko (37) uloZeno na Cepu (38), ktery je soucasti nosné skiin€ (2).

5.  Proménné zobrazovaci zafizeni podle naroku 1, vyznaéujici se tim, Ze ¢idlo
pro sniméni polohy hranoli (3) s analogovym &i digitalnim vystupem je umisténo na Snekové
pievodovce (6).

6. Proménné zobrazovaci zafizeni podle naroku 1, vyznacdujici se tim, Ze ¢idlo
pro sniméni polohy hranolii (3) je pfipojeno na snekovou prevodovku (6) Sroubovou spojkou (7)
pies upeviiovaci trn (11).

7. Proménné zobrazovaci zafizeni podle naroku 1, vyznacujici se t im, e $nekové
pievodovky (6), zahrnujici $nek (12) a Snekové kolo (25) jsou pies &elné ozubené kolo (14)
hnané hnaciho hiidele (13) propojeny pies elni ozubené kolo (15) hnaci s elektrickym motorem

(16).

8.  Proménné zobrazovaci zafizeni podle ndroku 1, vyznaéujici se tim, Ze elek-
tricky motor (16) je stejnosmérny motor.

9.  Proménné zobrazovaci zafizeni podle naroku 1, vyzmnadujici se t im, Ze elek-
tricky motor (16) je pfipevnén k drzéku (34), k némuz je téz ptipevnéna vidlice (35), k vidlici
(35) je na kluznych pouzdrech (27) uloZeno hnané kolo (14) hnaci h¥idele (13) a hnané kolo (14)
je propojeno s hnacim kolem (15) elektrického motoru (16).

10. Proménné zobrazovaci zafizeni podle naroku 6, vyznadujici se tim, Ze upev-
tiovaci trn (11) pro pfipojeni absolutniho ¢idla (8) na $nekovou prevodovku (6) je umistén na
svérné spojce (18), kterd je nasunuta na hnané hiideli (19), uloZené v loZiscich (20, 21), které
jsou umistény v zékladn€ (22) Snekové pfevodovky (6).

11. Promé&nné zobrazovaci zatizeni podle naroku 1, vyznaéujici se tim, Ze spo-
le¢na hnaci hiidel (13) je opatiena nejméné jednim timenem (17) zabratiujicim jejimu axialnimu
posunu.

12. Proménné zobrazovaci zafizeni podle naroku 1, vyzma&ujici se t im, Ze hnana
hiidel (19) je opatfena aretaénim krouzkem (23), na ném je navleSena tlaénd pruZina (24).

13. Proménné zobrazovaci zafizeni podle niroku 10, vyzmalujici se t im, Zze
svérna spojka (18) je spojena pruZnym kolikem (26) se $nekovym kolem (25), a $nekové kolo
(25) vytvéii $nekové soukoli se Snekem (12), ktery je ulozeny v kluznych pouzdrech (27) a
umistény do klece (28) $neku (12).
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14.  Proménné zobrazovaci zafizeni podle naroku 13, vyznaé&u jici se tim, Zeklec
(28) Sneku (12) je opatfena rozpérkou (29).

15.  Proménné zobrazovaci zafizeni podle néroku 13, v yznacujici se tim, Zzeklec
(28) 3neku (12) je opatiena vodicimi koliky (31) a stavécim Sroubem (32).

16. Proménné zobrazovaci zafizeni podle niroku 1, v yznadujici se tim, Ze pro-
ménné zobrazovaci zafizeni (1) je opatfeno zalohovanym napéjenim (4a).

7 vykresi

Seznam vztahovych znadek:

1 zobrazovaci zafizeni

2 nosna skiit

3 hranoly

4 Fidici jednotka s napajenim

4a  zéloha nap4jeni

5 horni pouzdro hranolu 3

6  3nekova pfevodovka

7 Sroubova spojka absolutniho &idla 8
8  absolutni ¢idlo pro snimani polohy hranolu 3
9 kryt absolutniho &idla 8

10  dolni pouzdro hranolu 3

11 upevilovaci tm pro ptipojeni absolutniho &idla §
12 $nek

13 hnaci hfidel $nekové pfevodovky 6
14 kolo hnané hnaciho htidele 13

15 kolo hnaci elektrického motoru 16
16 elektricky motor

17 tfmen

18 sv&rna spojka

19  hnana hiidel

20  horni loZisko

21  dolni lozisko

22 zékladna $neku 12

23 aretatni krouZek

24  tlaéna pruZina

25  $nekové kolo

26 pruzny kolik

27  kluzné pouzdro

28  klec $neku

29 rozpérka

30 nosna deska pro klec 28

31  vodici kolik

32 stavéci Sroub

33 Sroubovy spoj

34 drzék elektrického motoru 16

35 vidlice hnaného kola 14

36 pruZinka horniho pouzdra 5

37 lozisko dolniho pouzdra 10

38 ¢ep dolniho pouzdra 10.
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