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(54) Zafizeni pro automaticky pFivod civek do pracovniho stroje

Vynélez se tykd zar{zeni pro automaticky p¥ivod civek do pracovniho stroje, které se ho-
df zejména pro p¥ivéd¥ni civek papiru do cigaretového stroje, dé se viak pou¥it s vyhodou pro
jakykoli typ pracovniho stroje, ktery pracuje s pésovym materidlem navijenym na civky.

V pracovaim stroji, zejméne v cigaretovém stroji, ktery bude diskutovén v daldim textu
jako p¥iklad jakéhokoll omezeni vyndlezu, se proulfek papiru tvo¥icl vn¥js{ obal cigaret od-
viji z civky. ProtoZe cigaretovy stroj md vysokou pracovni kapacitu, papir z jédné civky se
spotiebuje za pomdrn& krdétkou dobu a civka se musi nshraZovat novou pom¥rnd Zasto. NahraZové-
ni provdd&né ru¥né je t&%ké a obti¥né. V disledku toho byla jiZ vypracovéna fada ndvrhi, Jak
provdd&t tuto operaci automaticky.

Tek napiiklad prvni znémé za¥fzeni pro pfivod civek mé vodorovmou civku, umist&nou v pra-
covni neboli odvijeci poloze na svislém odvijecim vifetenu, nad kterou je stoh vodorovnjch
zésobnich civek soustfednych s vietenem. V tomto znédmém za¥izeni dochdzi k nahrafeni prdzdné
civky novou automaticky tim, %e nejspodn&j3i civka ze stohu se sxidlné posune a nasadi se na
odvijeci vPeteno. '

Popsané za¥{zeni mé ¥adu nevyhod a hlavni z nich spodivd v tom, Ze zdsobni civky, uloZené
gouose s odvijecim vietenem a nad nim, tvo¥i pirepdiku, kterd znaln& zhorsuje pfistup k dolnim
souldstem celého zaFfizeni. Kromd§ toho vyfaduje toto za¥izeni norméln& pou%iti pomocné vychy-
lovaci jednotky, proto¥e pds papiru.je na jeho vystupu umistdn na stojato vzhledem k vodorovné
rovind a mus{ se norméln& natodit o 90° ped pou¥itim,

Dal3f znémé zarizen{ pro p¥ivod civek mé zdsobu civek, které jsou umi{stdny na .stojato
vedle sebe na vodorovném dopravaniku. €ivky se odebirajl jednotliv& a postupn& ze zdsoby pomo-
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¢l tla¥itka, které zplsobuje, %e ka%¥dd civka se odvaluje po 3ikmé rovin&, na JejimZ dolnim
konci se cf{vka zastavi v poloze souosé s nosnym Zepem. Nosny &ep se potom axidln& posune,
zachyt! civku a dopravi ji do odvijec{ polohy.

Re¥eni tohoto typu odstranuje nevyhody popsaného za¥izeni, protoie umofnuje, aby zdsob-
ni civky byly ulofeny v dostateZné vzddlenosti od odvijeci polohy, to znamend tam, kde ne-
prekd¥eji a neznemoznuji p¥istup k ostatnim &dstem piivodniho zaffzeni. Nevyhoda tohoto za-
¥izeni v3ak spodivé v tom, %e drdha civek po Sikmé rovin& je v podstatd nekontrolovatelnd.

Vyndlez odstrsiuje nevyhody znédmych za¥izeni a jeho predm¥tem je za¥fzeni pro automa-
ticky p¥ivod civek do pracovanlho stroje, které sestdvd ze zdsobniku pro v&t3¥{ pofet zdsob-
nich civek umist&ného vedle pracovaiho stroje, z odvijeciho vietene umistdného na stroji a
z dopravniho ustroji k p¥ivodu zdsobnfch civek postupné ze zdsobniku k odvijecimu vieteni.

Podstata vynédlezu spodivd v tom, %e dopravanl ustroji obsahuje nosid pro jednu z civek,
ktery je pohyblivy mezi odebiraci polohou p¥ed zésobnikem a preddvaci polohou pfed odvijecim
vietenem, prilem¥ zésobnik obsahuje sklon¥ny dopravnik, po kterém se mohou civky pohybovat
ve vzdjemném styku a s osami vzdjemnd rovnobd%nymi, ddle zardiku k uvolnitelnému zastaveni
civky v odebirac{ poloze a blokovaci mechanismus, ktery je nesen odvijecim vietenem a je
ovléddn nosifem k zablokovdn{ ke%dé civky postupnéd na odvijecim vieteni.

Zarizeni podle vyndlezu je vyhodné zejméne pro cigaretové stroje s vysokou pracoval
kapacitou, protoe je funkiné vysoce spolehlivé a v meximélni mi¥e zajisfuje sutomaticky
p¥isun civek papiru, ktery tvo¥i vn¥jsl obal cigarety.

Vyndlez bude vysvétlen v souvislosti s pr{kladem provedeni zndzornénym na pfiloZeném
vykrese, kde na obr. 1 je schematicky axonometricky pohled na zarizeni pro p¥ivod civek pod-
le vyndlezu a na obr., 2 je detail zafizen{ z obr. ! v Fezu a ve zvétdeném m&¥ltku.

Zs¥izenf | pro pfivod civek 2 papiru k pracovnimu stroji 3, zejména k cigaretovému stro-
Ji, obsahuje zdsobnik 4 pro reservni civky 2, které se vzdjemnd dotykaji a spo¥ivajl na sklo-
néném dopravaniku 5.

Ve zandzorndném p¥ikladd je sklondny dopravanik 5 tvofen t¥emi dopravnimi pdsy 6, které
Jsou vzédjemnd rovnob¥iné, sklon¥né smérem dold a umistdné tak, Ze tvori kolébku, kterd ze-
branuje odvalovéni civek 2 ve smdru kolmém na dopraval pésy 6. Dopravni pdsy § mohou byt
uvdddny do krokového pohybu a p¥ivaddji civky 2 do odebiraci polohy 7 ns dolnim konci sklo-
n¥ného dopravniku 3. N

Ne ‘spodnfm koncli Je zdsobnik 4 opatien zardZkou 8, kterd leii nad dopravnimi pdsy 6 a
Je tvorena pevnym rsménkem 9, na kterém je kluzné uloZena tyZka 10 vydnivajici radidlné do-
18 k civkém 2 a nesouci na spodnim konci doraz 11. Doraz 11 Jje pohyblivy spolu s tyZkou 10
mezi dolnf blokovaci polohou, ve které leff v drdze civek g,'pohybudicich se po sklon&ném
dopravniku 5, takZe mi%e narazit &eln¥ na prvai civku 2 a zastavi Ji v odebiraci poloze I.
Druhd poloha dorszu 11 Jje zdvi%end klidové poloha, ve které dorez 11 le%{ mimo dréhu civek
2 a neprekdfi{ jejich pohybu.

Ve stPedni &4sti tydky 10 Je vikyvn® uloZen prvani konec kolébky 12, kterd je vikyvn&
upevndna &epem 13 na pevném raménku 9. Druhy konec kolébky 12 Je vykyvné uloZen na ovliddscim
rameni 14 linedrniho ovldda¥e 15, ktery miZe byt tvofen hydraulickym nebo pneumatickym vdl-
cem nebo elektrickym solenoidem. Ovlddac{ rameno 14 Je uloZeno rovnob&%nd s ty&kou 10 nad
druhou civkou 2, kdy? je prvanil civka 2 v odebiresc{ poloze 7. Ovlddaci rameno 14 je spojeno
teleskopicky pres pru¥inu 16 s vndJjsf ty¥kou 17, které nese na dolnim volném konci dosedaci
blok 18. Dosedaci blok 18 je pohyblivy mezi dolni pracovani polohou, zndzornénou pieru¥ovanymi
dersmi, ve které dosedd radidln¥ na druhou civku 2 a pFitlafuje Ji k dopravnim pdsim 6, =
zdviZenou klidovou polohou. ' :
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Jak ukszuje obr. 1, jsou pod civkami 2 mezi dopravnimi pdsy 6 umistény dva dali{ dora-
zy 11, které visk mohou bjt vynechdny, ovlddané neznézorn&nym pFevodem od horniho dorazu 11t.
Pod dolnim koncem zésobniku 4 je uloZena protdhld sk¥{n 19, pPi¥em¥ oss je v podstat¥ vodo-
rovnéd a kolmé k ose zdsobniku 4. Uvnity sk¥{n& 19 Jje pohyblivé& uloZen vozik 20, priZem% po-
hyb Je ovldédén Znekem 21, ktery le%i po délce sk¥in& 19 a je pohdn&n reverzalnim motorem 22.
Vozik 20 je uloZen kluzn® na vodici ty&i 23, kterd leZff ve ski*ini 19 rovnob&Zné& se Znekem 21.

Na konei voziku 20 proti zdsobniku 4 je vykyvn® na &epu 24 uloZen dolni konec rozvidlené
péky 25, kterd je vykyvnd na voziku 20 k zdsobniku 4 a od zdsobniku 4 pisobenim linedrniho
ovlddaciho mechsnismu 26. Pohyb linedrniho ovlddaciho mechanismu 26 vyvoldvd natd¥eni roz~
vidlené pdky 25 kolem Zepu 24 mezi v podstatd svislou polohou sklondnou kolmo viZi ose zé-
sobniku 4. Na druhém konci rozvidlené pdky 25 je uloZeno vedeni 27, které je kolmé k rozvid-
lené péce 25 a leff nad vozikem 20. Vedeni 27 je kolmé k ose vodici tyde 23 s kluzn& podpird
smykedlo 28, z jeho% konce p¥ivréceného k zdsobniku 28 vy¥nivé stojaty nosnik 29. Stojaty
nosnik 29 Jje rovnobdiny s rozvidlenou pdkou 23 a nese na hornim konci nosi’ 30 pro civku 2.

Z opadného konce vedeni 27 vy¥nivé nshoru konzola 31, které je p¥ipevn&no linedrni ov-
lddaci dstroji 32, jehoZ vystupn{ rameno 33 je pfipevnéno ke stojatému nosniku 23. V disledku
toho miZe uvAddét do vratného pohybu nosié 30 v rovin& kolmé k rozvidlené péce 25 a vodici

tydi 23.

Jak je patrno zejména z obr. 2, sestdvé nosi& 30 z kruhové desky 34, kterd je nehybné
spojena se stojatym nosnikem 29. Kruhovéd deska 34 mé rovmnou plochu 35, kterd Je p¥ivrdcena
k zdésobniku 4 a opat¥ens prstencovym Zebrem 36, které tvo¥i pouzdro 37. Pouzdro 3] mife za-
chytit svou vn%j&{ vdlcovou plochou 38 okraj vnit¥ni plochy vdlcového ndboje 39 civky 2.

V kruhové desce 34 & v prstencovém ¥ebru 36 Jje vytvofen vyrez 40, ve kterém Je uloZena kyvnd
péka 41, ulo¥ené vykyvnd kolem &epu 42 na prvnim vystupku 43 vyénivsjicim z kruhové desky

34 na opa¥né stran& neZ Je rovnd plocha 35. Prvni rameno 44 kyvné.péky 41 Jje pripevné&no
Jjednek téhlem 45 k volnému konci vystupniho ramene 46 linedrniho ovlddale 47 upevnéného na
stojatém nosnfku 29,.a jednak p¥es napinaci prufinu 48 ke druhému vystupku 49, ktery Jje upra-
ven na kruhové desce 34 na opalné stran&, ne% je jeji rovnd plocha 35, v poloze proti prvai-
mu vystupku 43. ’

Kyvnd péka 41 mé krom& toho druhé rameno 50 zakonlené ozubenou Eelist{ 51, které se
pisobenim napinaci pru%iny 48 sna%{ vy¥nivat z védlcové plochy 38 pouzdra 37.

Kruhovd deska 34 md st¥edovy zdvitovy otvor 52, ktery¥ je upraven ve dnu vélcové prohlub-
né 53 souosé s prstencovym Zebrem 36 na rovné ploSe 35 kruhové desky 34 privrdcené k zdsob-
niku 4. Zévitovym otvorem 52 prochdzi zdvitovy svornik 54, jeho% konec Je privrdcen k zésob-
niku 4 a je zajiStén ve zvolené poloze matici 55, kterd je nadroubovdne zezadu na zdvitovy
svornik 54 a dotykd se zadni strany kruhové desky 34.

Vozik 20 se miZe premistovat prost¥ednictvim Xneku 21 mezi odebfract polohou 7 a pfe-
ddvaci polohou 26, ve které leZi proti odvijecimu vieteni 5] pracovnfho stroje 3.

Jak ukszuje obr. 2, obsahuje odvijeci vieteno 57 duty hiidel 58, ktery prochdzi volnd
oto¥né vdlcovou objimkou 53 ulofenou v otvoru ve st¥né 60 stroje 3 a upevnéné 3rouby 61.
Odviject v¥eteno 57 je déle opatfeno nosnou hlavou 62 pro ka¥dou civku 2, kterd je pripevné-
na ¥rouby §3 ke st¥ednf ¥dsti pfiruby 64 na dutém h¥ideli 58. Nosnd hlava 62 je tvofena ka-
lichem 65, JehoZ postranni védlcové sténa 66 mé men3i vnéjS{ primdr ndboje 39 civky 2. Vdlco-
vé sténa 66 je uzaviens dnem 67 a na vnit¥nim konci p¥irubou 64 tak; %e vznikne vnit¥nf ko-
mora §8, které je spojena s vn&jskem axidlnim otvorem §9 ve dnu 67.

Ve vdlcové sténé 66 jsou upraveny t¥i radidlni otvory 70, z nich%Z je na vykresu patrny
pouze Jediny. Radidlni otvory 70 jsou rovnomdrné& rozmist&ny po obvodu kalichu 65 a kaZdy
2z nich obsahuje blokovac{ mechanismus 71, ktery sestdvd z radidlniho pistu 72, opatteného
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na vn&js{m konci blokem 73. Radidlnf pist 72 je kluzny smérem ven pisobenim vdlcové pruZiny
74 uvnit¥ vélce 75.

Vdlec prochdz{ p¥f{slusnym radidlnim otvorem 70 a je opat¥en koncovou p¥irubou J6, upev-
n&nou k vélcové st¥nd 66 kalicha 3rouby 77. Na vnit¥nim koncl kaZdého radidlnfho pistu 72
je vytvorena dismetrdlni dré¥ka 80, ve které leXi kolik 79. Kolik 79 md dvoji funkci, a to
jednak axidln& blokuje prstencovou ZepiZku 80, kterd pridr¥uje konce vélcovych pru¥in 74,
a jednak podpird vdledek 81, ktery se normdln® dotyké &dsti svého vn&jsiho obvodu dna prsten-
cové drazky 82 ve vdlcovém ndstavci B3 souosém s dutym h¥{delem 38. \

Vdlcovy ndstavec 83 Je tvoren trubkovym h¥idelem 84, ktery mé axidlni vrtdni 85 s vét-
%{m vnit¥nim primdrem ne? je primdr zdévitového svorniku 54. Trubkovy h¥idel 84 prochédz{ axi-
dlnim otvorem 69 ve dnu 67 pres antifrikéni ucpéviku 86 a klouZe ve dnu 67 mezi vysunutou
polohou, ve které se ndkruzek 87 na konci trubkového h¥idele 84 dotyké vnit¥nfho konce anti-
frikdni ucpdvky 86, s zasunutou polohou, ve které se vndj¥{ konec ucpdvky 86 dotfkd vélcové
desti&ky 88.

Vélcovd destilka 88 Je pripevn¥na na konci h¥fdele 84 vyénivajicim z kalichu 65 a md
men3d{i primér ne¥ vdlcovd prohlubdn 53 v kruhové desce 34. Trubkovy hi{del 84 Je nehybn¥
spojen s doln{ st&nou 89 kalichového télesa 90, pri¥em% Zikmd ¥dst je pFivrdcena k dutému
h#{deli 58 a které md kufelovou sténu 91, spojenou s doln{ sténou 89, a vdlcovou sténu 22,
pripevadnou k v¥t3i zdkladn® kuZelové st¥ny 91. Kalichové téleso 90 je ulo¥eno kluzné& proti
pisobeni prufiny 93 v axidlnim vyvrtu 94, ktery Je upraven v dutém h¥{delil 58 a propojen s
s voit¥ni komorou 68.

Vdlcovy ndstavec 83 je normdlng udr¥fovén spoledn¥ s trubkovym h¥idelem 84 v zasunuté
poloze prostfednictvim hdkového mechanismu 95, ktery obsshuje lomenou pdku 96, p¥ilem¥ prv-
ni ramenc je opatfenc zubem 97, ktery mi%e zspadnout za kruhové osazen{ 98 na vnit¥ni ploe
kalichového t&lesa 90. Lomend pdka 96 je uloZena na Eepu 39, ktery prochdzi dismetrdlnim
otvorem 100 v pevném vélcovém jédru 10! uloZeném v axidlnim vyvrtu 34, = prufinou 93. Vélco-
vé jddro 101 md axidlni otvor 102, ktery je otevien sm¥rem ke dnu diametrdlniho otvoru 100
a v kterém je kluzn® uloZena kulitka 103.

KuliZka 103 je pru¥n& vytla¥ovédna z axidlniho otvoru 102 pru¥inkou 104 a spolupracuje
s druhym ramenem 105 lomené pdéky 96 tak, %e udr¥uje zub 97 v zdhéknuté poloze.

Hékovy mechanismus 35 obsahuje uvolnovaci &len tvoreny h¥{delikem 106, ktery je kIuznd
uloZen v axidlnim vrtdnf B5 trubkového hi¥idele 84, H¥fdelik 106 Je opat¥en prstencovym né-
kruzkem 107, ktery se dotykd vnit¥ni plochy dolni st¥ny 89 kalichového t&lesa 20, kdy% vn&j-
81 konec h¥ideliku 106 le%{ v podstat® v jedné rovin¥ s vn&j¥im koncem trubkového hiidele 84.
Uvnit#® kalichového t&lesa 90 kon¥i h¥idelik 106 ku¥elem 108, ktery je souosy s pruZfinkou 104
a s kuli&kou 103 & spolupracuje s tou plochou druhého ramene 105 lomené pdky 96, kterd leZi
na opadné strand nes kuli¥ka 103. ‘

P¥i provozu se vozik 20 premistf do odebiraci{ polohy prostfednictvim motoru 22 a ¥neku
21. Pred dosaZenim odebiraci polohy se smykadlo 28 posune smérem ke konzole 31 plsobenim
linedrniho ovlédaciho ustrojf 32 a rozvidlend péka 25 se sklon{ pomoci linedrniho mechanismu
26 do polohy kolmé k ose zdsobniku 4. KdyZ vozik 20 dojde do odebiraci polohy 7, uvede se
v &innost linedrni ovlddaci dstroji 32, které pritladi nosi& 30 k prvai civce 2 v zésobniku
4 tak t8snd, a% pouzdro 37 zapadne do vdélcového ndboje 39 civky 2.

Soudasnd ‘se zasunutim pouzdra 37 do vélcového néboje 39 se prostfednictvim linedranfho
ovlddafe 4] vysune ozubend Zelist 51, kterd zablokuje vélcovy ndboj 33 na pouzdru J[, a pro-
st¥ednictvim linedrniho ovlddaZe 15 se dorazy 11 vysunou do nefinné polohy a soufasn¥ se
dosedac{ blok 18 premist{ tak, %e piijde do styku s obvodem druhé civky 2. Potom se prvai
civka 2 stéhne ze zésobni‘ku 4 zpdtnym pohybem nosile 30 a smykadla 27.
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Linedrni ovlédal 15 se pak premf{st{ do pivodni polohy, coZ mé Jednak za nésledek ndvrat
dorazd 11 do pracoval polohy a jednsk potom zdviZen{ dosedaciho bloku 18, ktery tak uvolni
civku 2, aby se mohla posunout o jedno misto dop¥edu v disledku pohybu dopravnich pdsd 6.

Civka 2 odebrand ze zésobniku 4 se uvddi do pfeddvaci polohy 56 pohybem voziku 20 k od-
vijecimu vieteni 57 a natoBenim rozvidlené péky 25 do svislé polohy.

B&hem normélnich pracovanich operaci pracovniho stroje 3 je civka 2 nasazend na odvije-
cim vieteni 57 zablokovéna jek proti oto¥nému, tak proti axidlnimu pohybu vzhledem ke kali-
chu 65 plsobenim pistd 72 a blokd 73, které jsou vysouvény z kalichu 65 prufinou 93. Vdlcovéd
pruZina 93 tladi na konec vdlcového ndstavce 83, ktery nen{ normélné zablokovdn zubem 37
a mife tedy klouzat dopfedu tak dlouho, a% narsz{, pokud neni Jinak zachycen, svim ndkru%-
kem 87 na vnit¥nf konec ucpévky 86. Ve skutednosti se pohyb vdlcového ndstavce 83-zastavi
dfive, proto%e pri postupném kluzném pohybu kalichového t&lesa 30 smérem ven Jeho kuZelovd
st&na 91 odtalsduje od sebe vdledky 81 pistd 72, které se zastavi, jekmile narezi ns vnit¥-
ni sténu védlcového néboje 39 a nédsledkem toho zplisobi zastaveni vdlcového néstavce 83 d¥{iv,
ne¥ jeho ndkruZek 87 dosedne na ucpdvku 86.

Kdy% je civka 2 nasazend na odvijecim vreteni 57 prézdnd, zplsobi obsluha, Ze zvn&jiku
za%ne plsobit vdlcovy ndstavec 83 sila opainého smyslu neZ Je sila vdlcové pruZiny 93. Tato
sfla vyvold zatlafeni vdlcového ndstavce 83 dozadu tak daleko, a% zub 97 p¥ijde do zdbdru
8 kruhovym osazenim 98, takie vélcovy ndstavec 83 Jje potom zaji¥t&n v zasunuté poloze zné-
zornéné na obr. 2. )

Zasunuti vélcového néstavce 83 vyvold souZasné zasunuti pistd 72, pFiZemZ bloky 73 se
0ddéli od vnit¥niho povrchu vdlcového néboje 39, ktery se potom miZe sejmout z odvijeciho
v¥etene 57 bud ru¥n¥, nebo pomoci neznézorn¥ného sutomatického vysouvactiho za¥izeni.

V tomto oksm¥iku byla ji% nov4 civka 2 uvedena vozikem 20 do pPeddvaci polohy 56 a miZe
se nasunout na odvijec{ vieteno 5] jednoduchym spusténim linedrniho dstrojl 32, které posu-
ne smykadlo 28 sm¥rem ke kalichu 65, ktery Jje souosy s vdlcovym ndbojem 39 civky 2 nesené
nogidem 30.

Na obr. 2 je nosi¥ 30 a odvijeci v¥eteno 57 znézornémno v pracovni poloze bezprosti¥ednd
pfed uvolndnim nové civky 2 od nosile 30 a jeho zablokovédnim na nosné hlav& 62; p¥i pohybu
lineérniho ovlddsciho dstrojl 32 narazi zdvitovy svornik 54 na vn&j8f konec hifdeliku 106,
ktery se zasune dovnit¥ do axidlnfho vrtdnf 85 proti sfle pruZinky 104, &{m%¥ zplsobi natole-
ni lomené péky 96 kolem Zepu 99 & uvolndni zubu 37 z kruhového osazeni 98. Vélcovy ndstavec
83, Jjeho% pohyb neni zablokovén zubem 37, se mi¥e mEZikové vysunout ven pisobenim prufiny
93, tak¥e zplsobi vysunuti pistu 72 z kalichu 65 smérem ven a tedy zablokovadni nového vélco-
vého néboje 39 civky 2 ns nosné hlavé 62. :

Nésledujici pohyb linedrniho ovlddale 47 proti plsobeni napinac{ pruZiny 48 mé za nésle-
dek, %e ozubend Zelist 51 se zasune do pouzdra 37, takfe nosi¥ 30 se uvolni od civky 2. Né-
sledujicim zp&tnym pohybem smykadla 28 a premistdnim voziku 20 do odebirsei polohy 7 se vré-
ti za¥fzeni 1 do poddtedni polohy, ve které je p¥ipraveno pro novy pracovani cyklus. '

PREDMET VINKLEZU

1. Zar{zenl pro automaticky p¥ivod civek do pracovniho stroje, které obsahuje zdsobnik
pro v&t8{ polet rezervnich civek uloZeny vedle pracovniho stroje, odvijeci v¥eteno upevn¥né
na pracovaim stroji a prend¥eci ustroji pro p¥evéd¥ni civek postupné ze zdsobniku na odv{ je-
ci vreteno, vyznalené tim, %e pFend¥eci ustroji zahrnuje nosi¥ (30) pro jednu civku (2), kte-
ry je pohyblivy mezi odebiraci polohou (7) p¥ed zdsobnikem (4) a pPeddvaci polohou (56) pred
odvijecim vietenem (57), pPrifem¥ zdsobnik (4) sestdvé ze sklonZného dopravniku (5), pro po-
hyb civek (2) ve vzdjemném styku rovnob&¥n& se svymi osami, déle zardfku (8) k uvolnitelnému
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zastaven{ jedné civky (2) v odebiraci poloze (7) a blokoveci mechsnismus (71), ktery Jje ne-
sen odvijec{m vietenem (57) a ovlddatelny nosiem (30) pro zablokovéni ka%dé civky (2) po-
stupnd na odvijectim vieteni (57).

2. Za¥tzeni podle bodu 1, vyznaené tim, Ze nosi& (30) obsahuje kruhovou desku (34)
opat¥enou vdlcovym pouzdrem (37) pro 24b&r s vnit¥ni plochou védlcového ndboje (39) civky
(2), pri¥em# je upraveno blokovaci dstroji k zeblokovén{ vélcového néboje (39) na pouzdru
(37).

3. Zatizeni podle bodu 2, vyznafené tim, %e blokovaci ustroji obsahuje ozubenou Zelist
(51), prochézejict vybezem (40) pouzdra (7) a pohyblivou vi¥i pouzdru (37) v radidlnim smd-
ru pisobenim linedrniho ovlddade (47).

4. Zabizeni podle bodd 1, 2 nebo 3, vyznafené tim, %e odvijeci vieteno (57) mé hiidel
(58), ke které je pripevndna nosnd hlava (62) tvofend kalichem (65), prifem% vélcovou sté-
nou (66) prochdz{ blokovaci mechsnismus (71).

5. ZaP{zent podle bodu 4, vyznadené tim, %e blokovaci mechsnismus (71) sestdvéd 2z n¥-
kolika pfstd (72) uloZenych radidln¥ v kalichu (65), a z klinového dstroji (91) uloZeného
kluznd na vnit¥nich koncich pistd (72) a pohyblivého axidln& na kalichu (65) plsobenim pru-
¥iny (93), prifem¥ k zadr¥enf klinového dstroji (91) proti plsobeni prufiny (93) Jje vytvoren
hékov§ mechanismus, a z uvolfovacihc dstrojfl (106), které je ovladatelné nosifem (30) pro
uvoln&ni hékového mechanismu (95) z klinového dstroji (91).

6. Za¥fzeni podle bodu 5, vyznaZené tim, %e hékovy mechanismus (95) obsshuje lomenou
pdku (96), jeji% jedno rameno Jje obatieno zubem, pro zspaddni do kruhového osazeni (98)
klinového dstroji (91), pFiZem# uvolhovaci Ustroji sestévd z h¥ideliku (106), ktery je kluz-
n& uloZen v kslichu (65) pro spolupréci s druhym raménkem (105) lomené pdky (96) k jejimu
natd¥eni proti sile dals{ pru¥iny (104), a nogi¥ (30) je opatlen zdvitovym svornikem (54),
pro axidlni premistovdni h¥fdeliku (106).

7. Za¥{zeni podle jednoho z bodd 1 a%¥ 6, vyznafené tim, %e dopravni idstroji obsahuje
vozik (20) pohyblivy podél vodici tyde (23) mezi zdsobnikem (4) a odvijecim vietenem (57),
pFidem? na voziku (20) Je uloZeno smykadlo (28) pohyblivé vzhledem k voziku ve sm¥ru kolmém
k vodici ty¥i (23), a mezi vozlkem (20) =2 smykadlem (28) je uloZen ovléda& k natd&eni smy-
kadla (28) vidi voziku (20) kolem osy rovnob&%iné s vodici ty&f (23) mezi polohou kolmou
k odvijecimu vieteni (57) a polohou kolmou ke sklonénému dopravaiku (5).

2 vykresy
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