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Tamédn keksinnGn kohteena on patenttivaatimuksen 1 lajimiiiritelmisssd esitettyd laa-

| .
tua oleva varmuuslaite.

Johdannossa mainittua laatua olevat varmistuslaitteet ovat tunnetut esimerkiksi
amerikkalaisesta patenttijulkaisusta 1 18h 446 ja 1 399 049 ja vihentivit huomat-
tavasti vaaroja koneenkdyttdjin vahingoittumiselle sen ansiosta, ettd vaste-elin
est33 koneen osien toivomattoman ldhenemisen tcisiaan kohti konevian tapahtuessa.
Kuitenkin tunnetuissa varmistuslaitteissa esiintyy vakavia puutteita mit3 tulee
vaste-elimen ohjaukseen, joka suoritetaan erittiin monimutkaisella, k3yttshdirisille
ja vahingoittumisille aralla nivel- ja jousilaitteella. Konetta kdynnistetties-

sd suoritetaan lisdksi vaste-elimen siirto ja koneen kiyttd- ja ky tkentdvarustei-
den kytkentd samanaikaisesti ja rinnan, miki esimzrkiksi salpaelimen siirtolait-
teen vioittuessa voi johtaa siihen, etti kone saatetaan toimimaan huolimatta siitd,

ettd vaste-elin on j&ljell3d koneen osien viliss3.

Keksinhdn tarkoituksena on edelld mainittujen epikohtien poistaminen ja t3md saavu-
tetaan ldhinnd patenttivaatimuksen 1 tunnusmerkkiosassa esitetyilld piirteilla.

Tamdn ansiosta saavutetaan tehokas ja aivan varma toiminta siten, ettd itse vaste-
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elin tuntolaitteen avulla ohjaa koneen kiyttd- ja kytkentivarusteita siten, ettd
namd eivdt voi saattaa koneen osia suhteelliseen liikkeeseen ennen kuin vaste-
elin on viety pois koneen osista ja seurauksena kdynnistys voi tapahtua salpaelint3

ohjaamalla.

Keksintd kdy ldhemmin selville erddn sovellutusesimerkin seuraavasta selityksests,
jossa viitataan oheisiin piirustuksiin, joissa

kuva 1 esittdd perspektiivisesti keksinndn mukaista laitetta vaste- ja vilike-
elimineen kcneen osien viliin viedyssd asemassa,

kuva 2 esittdd perspektiivisesti toisesta kulmasta katsottuna keksinndn mukaista
laitetta, jolloin vdlike-elin on koneen osista erotetussa asemassa ja

kuva 3 esittdd kaaviollisesti keksinndn mukaista laitetta, jolloin selvyyden paran-

tamiseksi sdhkdjohdot on esitetty yksinkertaisilla viivoilla ja painenestejohdot

kaksoisviivoilla.

Piirustuksissa viitenumeroilla 1 ja 2 on merkitty vastaavasti puristuskoneen ensim-
mdistd ja toista osaa. Ensimmdinen osa | on tehty p#3asiallisesti pystysuoraksi
liikkuvaksi patriisiksi, kun taas toinen osa 2 on tehty paikallaan olevaksi matrii-
siksi. Esitetyssd esimerkissd puristuskone on sovitettu puristamaan kiinni levy-
mdiset kappaleet 3 kuviossa 2 esitettyyn reunahelaan 4 siten, ettd patriisi | saate-
taan alaspdin matriisia 2 vasten. Tdssd havainnollistettu puristuskone on kidytettd-
vissd yl8s- ja alaspdin esittdmittd jitetyn, painenestetyyppid olevan kdyttd- ja
kytkinlaitteen vdlitykselld. Puristuskone on sopivasti sovitettu kdyntiinpanon j&l-
keen suorittamaan tySiskun osalla | osaa 2 vasten ja sen jdlkeen saattamaan osan |
osasta 2 erilleen sekd pitdmddn osan | tdssd asemassa siksi, kunnes aloitetaan sen
uusi tydisku. On huomattava, ettd puristuskoneen ainoastaan rajoitettu osa on

esitetty piirustuksissa ja ett3 tdmd siten ei ole kovin pitks.

Kokonaisuudessaan viitenumerolla 5 merkitty vaste- tai vdlielin on sovitettu
automaattisesti sovittumaan koneen osien 1, 2 vdliin tai ndistd osista pois, kun
ndm3 etddntyvdt toisistaan ja kone on toimimattomassa tilassa, jolloin tarkoituk-
seton osien l&heneminen tul lee mahdottomaksi. Vaste- eli v3lielin 5 on liikutelta-
vissa kaksitoimisen mintdsylinterimekanismin 6 vilitykselld, johon painenesteen
sy6ttd tapahtuu johtoja 43, L4 pitkin. Mintdsylinterimekanismin 6 mdnnin varsi 9
on yhdistetty vilielimen 5 kanssa mdnndn varteen mutterilla 10 s¥§dettidvin haaru-
kan 11 vdlitykselld, jonka haarat tarttuvat vilielimen 5 sovitettuun kiinnikkeen 12

osaan.

Piddtyselin 5 on siirrettdvissd mdntdsylinterilaitteen 6 vdlitykselld edestakai-
sin vdlittomisti koneen osan 2 yldpuolelle sovitettuun kannattimeen 14 nihden.

Tam3 kannatin 14 on kiintedsti kiinnitetty puristuskeneesecer ja siihen kuutuu osa 15,
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joka ukonee osan 2 vaakasuoran osan pinnan yli.

Kannattimen 14 yldpinta 16 toimii n3in pidityselimen 5 vakavasti tukemiseksi,

kun kuormitiselin 5 kuormittaa sit3. Pidatyselin 5 on laakeroitu siirrett3visti
laakeroimiselimelld 19 wvarustettuun tankoon 18, jokakulkee kohtisuorasti koneen
osien 1, 2 pituussuuntaan ndhden. Tanko 18 kulkee pidityselimessi 5 olevan
pybredn reidn 20 13pi ja on yhdistetty jdyk3sti puristuskoneen toisesta pddsta
ulkonevaan kannattimeen 14 yleisells viitenumzrolla 21 merkityn pitimen kanssa.
MyGskin mdntdsylinterimekanismi 6 on yhdistetty mainitun pitimen kanssa. Tangon

18 laakeroimiselimeen 19 kuuluu tankoon sovitettu holkki, joka on varustettu
useilla holkissa olevaan istukkaan sovitetuilla kuulilla, jotka varmistavat pienen

kitkan reikien 20 rajoituspintaa vasten.

Puristuskoneen osaan eli patriisiin 1 on jiykdsti kiinnitetty vaste 22 ruuvien

23 vdlitykselld. Tamd vaste ulkonee osasta | ja on paikallistettu siten, ett3 se
sijaitsee piddtyselimen 5 ulkopuolella, kun tdmi on kcheen osien eniten sisiin tysn-
nettyd asemaa vastaavassa suunnassa. Kuten kdy selville kuviosta 1, jossa osa 1

on korkeimmassa asemassaan, on olemassa rajoitettu vilimatka pidityselimen 5 yli-
sivun ja vasteen 22 alasivun vdlill3d pidityselimen saattamiseksi tarttumaan vas-
teen 22 ja osan 2 vdliin. Tams rajoitettu vilimatka ei kutenkaan merkitse muuta

kuin ettei osa 1 tule nojaamaan pidityselinti 5 vasten. Pidityselin 5 on varustettu
vasteella 24, joka pehmedsti vaimentaa pidityselimen t8rmi&misen osaa 1 vasten.

Tamdn vasteen 24 muodostaa edullisesti elastista kuituainetta oleva laatta.

Esitetyssd esimerkissd piddtyselimen 5 alasivu.on aivan tasomainen samoin kuin
kannattimen 14 yldpinta 16. Kuitenkin haluttaessa luonnollisesti pidityselin
voidaan varustaa kahdella esittimitti jitetylld haaralia, jotka molemmin puolin
tySdntyvdt kannattinen 14 pinnan 16 ohi ja ohjaavasti tarttuvat kannattimeen.
Piddtyselimen 5 yl&dsivuun on tehty kaksi korkeudeltaan erilaista pintaa, joista
korkeampi pinta 26 on sovitettu tulemaan kosketukseen osan 1 vasteen 22 kianssa siini
tapauksessa, ettd 0osal vahingossa ldhestyy osaa 2 puristuskoneessa esiintyvien

kdyttd- tai kytkentdvarusteiden tai sentapaisten vikojen johdosta.

Kuvioissa 1 ja 2 ei esitetty, mutta kuviossa 3 kaaviollisesti havainnollistettu
tuntolaite 27, jona on rajakatkaisin, on sovitettu tuntemaan milloin koneen osat 1
ja 2 etdéntyvdt toisistaan ja t&115in aloittamaan tai aikaansaamaan piddtyselimen §
liikkeen koneen osien 1 ja 2 vilill4, 1Zhemmin mddriteltynd vasteen 22 ja kannatti-
men 14 pinnan 16 vd1il14. Tam3 rajakatkaisin 27 on, kuten kaaviollisesti on esitet-
ty kﬁviossa 3, osaa 1 koskettaessaan sovitettu tuntemaan, milloin osa 1 on saavut-

tanut suurimman v3lin osasta 2.
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Kuvioissa 1 ja 2 esitettynd tuntolaitteena on rajakatkaisir, joka on merkitty
yieisesti viitenumerolla 28. Se k3sittdd pitimeen2! kiinnitetyn kotelon 29,

johon on kddntyvdsti laakeroitu varsi 30, jonka ulkoneva pd3d on varustettu rullal-
la 31, joka on tarkoitettu tulemaan kosketukseen piddtyselimen 5 osan kanssa ,
tarkemmin mddriteltynd siihen sovitetun kiinnittimen 12 kanssa. Edelld mainittu
rajakatkaisin 28 on sovitettu tuntemaan, milloin pidityselin 5 on kuviossa !
esitetyssd koneen osien vdliin johdetussa asemassaan tai kuvion 2 mukaan eril-
leen siirretyssd asemassa ja tdstd riippuen sddtdmddn painenesteen sydtdn koneen
kdytts- eli kytkentdvarusteisiin. Lihemmin m3&riteltynd mainittu rajakatkaisin 28
on sovitettu katkaisemaan painenesteen sydtdn koneen kdyttd- eli kytkentdvarustei-
siin, kun pidatyselin on kuviossa 1 esitetyssd asemassaan ja jdlleen kytkemddn

painenesteen sy6tdn, kun piddtyselin on kuviossa 2 esitetvssi asemassa.

Kannattimeen 14 on kiinnitetty lisdksi toinen rajakatkaisin 32 muodostamaan tunto-
laite, joka samoin kuin edelld selitetty rajakatkaisin 28 ki#sitt3d ruuveilla kiinni-
tetyn kotelon 33, johon on kddntyvdsti laakeroitu pySrivdlld rullalla 35 varustettu
varsi 34, joka on pienelld kitkalla kosketuksessa piddtyselimen 5 ala- ja etusivun
kanssa. Tamd rajakatkaisin 32 ohjaa johdon 37 kautta kuviossa 3 kaaviollisesti
esitettyd varoituslaitetta 36, joka voi olla sindnsd tunnettun tyyppinen optinen ja/tai
akustinen. Kun rajakatkaisimen varsi 34 on kuviossa 1 esitetyssd asemassa, toisin
sanoen, kun vaste-elin 5 on viety koneen osien 1, 2 vdliin, energian syottd varoi-
tuslaitteeseen 36 on katkaistu, jolloin tdss3d asemassa koneen osat eivdt voi
l5hentyd toisiaan. Kun sitd vastoin vaste-elin 5 ja sen mukana rajakatkaisimen 32
varsi 34 on tullut kuviossa 2 esitettyyn asentoon, rajakatkaisin hoitaa energian
sy5tdn varoituslaitteeseen 36, kun t3ssd tilassa koneen osa 1 voidaan saattaa

ldhenem3in osaa 2.

Kuviossa 3 on esitetty kaaviollisesti kuinka s&hkdistd tyyppid oleva rajakatkaisin
on yhteydessi venttliililaitteen 38 kanssa sihkdjohdon 39 vdlitykselld. Tastd
kuviosta kdy mySskin selville, kuinka viitenumerolla 40 merkitty ohjauslaite on
yhdistetty s3hkdjohdon 41 vidlitykselld venttiililaitteeseen sekd painevdlijohto

42 esittimittd jitettyyn paineviliaineldhteeseen. Ohjauslaite 42 voi olla sindnsd
tunnettua tyyppid oleva kisikdyttdinen. Esitetyssd esimerkissd kdytetddn sopivim-
min paineilmaa kd3yttdvdliaineena, vaikka voidaan kdyttdd mySskin painenesteitd.
Venttiililaite 38 on ohjattavissa s8hkBmagneettisesti ja varustettu ainakin yhdelld
ankkuriksi muotoillulla venttiilikappaleella. Venttiililaitteesta l8htee kaksi
paineviliainejohtoa 45, Uk, jotka johtavat mdntdsylinterikoneistoon 6 ja kumpikin
avautuu mint3sylinterimekanismissa olevaan kammioon 45, 4. Mainitut kammiot 45,
46 erottaa toisistaan minnin varteen 9 yhdistetty liikkuva mintd 47. Ohjauslaite
L0 on jdrjestetty koneen osien ldhentdmiseksi toisiinsa kytkem3dn venttiililaite

38 siten, ettd paineviliaine johdetaan mintisylinterimekanismin kammioon 45, jolloin
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vaste-elin 5 poistuu koneen osien vdlistd. Rajakatkaisin 27 on jirjestetty tunte-
maan, milloin koneen osat ovat etddlld toisistaan, ts. milloin osa ! on saavutta-
nut ylimmdn asemansa ja td@ildin kytkemddn venttiililaitteen 38 siten, etti paine-
viliainetta johdon 44 kautta johdetaan mintdsylinterimekanismin 6 kammioon U46.
Ndin on vaste-elin 5 vietdvissd osien 1, 2 vdlilld olevaan asemaan. Rajakatkai-
sin 28 or sdhkdjondon 48 kautta yhteydessd koneen kdyttd- tai kytkentdvarusteisiin
jdrjestettyyn venttiililaitteeseen 49 johtavaan paineviliaineen sy&ttdjohioon 50,
joka venttiililaite samoin kuin venttiililaite 38 on ohjattavissa sdhkSmagneetti-
sesti ja on varustettu ankkuriksi muotoillulla venttiilikappaleella. Kun vaste-
elin 5 on koneen osista poistetussa asemassa, niin painevdliaineen sydttd johdon 50
kautta on auki. On selvdd, ettd koneessa sopivimmin tdssid esitettyjen osien lisiksi
on erillinen kytkinlaite osan 1 kytkemiseksi kiinni ja sen pit&miseksi korkeimmassa

asemassa.

Vaikka piirustuksissa on esitetty ainoastaan yksi varmistuslaite vaste-elimineen,
suuren pituuden omaaville koneen osille 1, 2 voidaan sovittaa sopivin vidlein
kaksi tai useampia liikkuviavaste-elimia.

Seuraavassa selitetddn ldhemmin puristuskoneen toimintaa keksinndn mukaisen var-
mistuslaitteen yhteydessd viitaten varsinkin kuvioon 3. Edellytetdin, ettd eri
osat ovat kuviossa 1 olevassa asennossa. Kun ty8isku on suoritettava, koneenkdyttd-
jd@ vaikuttaa ohjeuslaitteeseen 40, joka saattaa venttiililaitteen 38 rwuttumaan
siten, ettd painevdliainetta tulee johdetuksi johdon 43 kautta mintdsylinterimeka-
nismin 6 kammioon 45, minkd joHdosta vaste-elin 5 siirtyy kone€en osista 1, 2 pois-

pain.

Ta118in rajakatkaisin 32 toimii ja saattaa varoituslaitteen 36 toimimaan. Kun
vaste-elin 5 liikkuu edelleen, muuttuu rajakatkaisimen 28 asento, joka pitd3 huolen
siitd, ettd venttiililaite 49 muuttuu siten, ettd painevdliainetta kulkee johdon 50
kautta koneen kdyttd- eli kytkentdvarusteisiin, jolloin osa 1 saatetaan suorittamaan
tySiskun edestakaisin osaan 2 ndhden. Kun osa 1 etddntyy osasta 2, rajakatkaisin
27 toimii, joka sysdysten vdlitykselld johdon 39 kautta muuttaa venttiililaitetta
38 siten, ettd paineviiliainetta tulee johdetuksi johdon bk kautta mintdsylinteri-
mekanismin 6 kammioon 46. T#m#n johdosta vaste-elin tulee viedyksi koneen osien
1, 2 vdliin. Tdmén 1iikkeen aikana rajakatkaisin 28 ja siten venttiililaite 49
toimivat niin, ettd painenesteen sydttd lakkaa koneen johdon 50 kautta koneen
kdyttd- ja kytkent3varusteisiin. T&118in my8skin rajakatkaisin 32 muuttaa tilaansa
ja varoituslaite 36 saatetaan toiminnasta pois s3hk8johdon 37 kautta tulevilla

pulsseilla. TyStoiminnat tapahtuvat edelleen samalla tavalla.

Luonnollisestikaan keksintd ei ole rajoitettu ainoastaan selitettyyn ja piirus-
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tuksissa esitettyyn sovellutusmuotoon. Niinp3d vaste-elinti voidaan siirtii ja
konetta kdyttdd esimerkiksi kokonaan mekaanisesti tai s3hkdisesti painevdliaineen
sijasta. Lisdksi keksintddvoidaan luonnollisesti k3yttdd muidenkin konetyyppien
kuin edel1d esitetyn puristuskoneen yhteydessd. Koneen osien lukumdird voi olla
myS8skin suurempi kuin kaksi ja ne voivat olla sovitettu suorittamaan erilaisia
liikkeitd, jolloin keksinndn mukaisia vaste-elimid voi olla sovitettu useéisiin
kohtiin estdmddn koneen osien vahingossa tapahtuvat vaaralliset:liikkeet. Edelld
esimerkkind selitettyjen ja piirustuksissa esitettyjen sihk8isten tuntolaitteilden
ja venttiililaitteiden sijasta joskus voi olla edullista kdyttdd mekaanisesti,
optisesti tai painevdliaineella toimivia tuntolaitteita ja venttiililaitteita.

My8skin muut vaihtelut ovat mahdollisia seuraavien patenttivaatimusten puitteissa.

Patenttivaatimukset

I. Varolaite puristimiin, meisteihin, léikkureihin, saksiin, pidinlaitteisiin

tai sentapaisiin koneisiin, joissa ainakin ensimmiinen osa (1) on liikkuva

ainakin toisesta, mahdolliéesti samoin liikkuvasta osasta (2) erilleen ja sitd
kohti tyStoimintojen suorittamiseksi ja joissa ainakin yksi vaste- tai vilielin (5)
on sovitettu automaattisesti siirtymddn molempien osien viliin,kun n¥md etdintyvit
tai on etddnnytetty toisistaan, tai siitd pois,liheisessd yhteydessd ty8toimintojen
suorittamisesen,t unne t tu siitd, ettd ainakin yksi tuntolaite (28), varsinkin
rajakatkaisin on sovitettu tuntemaan, onko vaste-elin (5) viety koneen osien (1, 2)
vdliin vai ei ja ettd tuntolaite ohjaa koneen k&#yttd- ja kytkentdlaitteen venttiili-
tai kytkentélaitétta (49) voiman sy8t8n t3hin sulkemiseksi vastaavasti kytkemiseksi

riippuen siitd, onko vaste-elin viety koneen osien vdliin vai ei.

2. Patenttivaatimuksen | mukainen laite, tunnet tu ohjauslait-

teesta (40; 6), joka on sovitettu koneen osia (1, 2) tolsiinsa 13hennett3ess¥
saattamaan vaste-elimen koneen osista pois siirrettyyn asemaan, jossa mainittuun
ensimmiiseen tuntolaitteeseen (28) voidaan vaikuttaa vaste-elimell¥ tai t3#h&n

liitetyilld osilla voiman sy8tdn kytkemiseksi koneen kdyttd- ja kytkentdlaitteeseen.

3. Jonkin edellisen patenttivaatimuksen mukainen laite, tunnet tu

siitd, ettd vaste-elin (5) on liikuteltavissa ainakin yhden, sopivimmin kaksitoimi-
sen mintdsylinterimekanismin (6) vilityksell3, jonka painev¥liaineen sy5ttd3
ohjaavat ainakin toisen venttillilaitteen (38) kautta ohjauslaite (40) ja toinen
tuntoelin  (27), erityisesti rajakatkaisin, joka on sovitettu tuntemaan koneen
osien (1, 2) toisistaan et33ntymisen ja t3118in aloittamaan tai aikaansaamaan

vaste-elimen (5) johtamisen koneen osien viliin.
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4. Jonkin edellisen patenttivaatimuksen mukainen laite, jolloin koneen kiytto-
tai kytkentdvarusteet ovat painenestetyyppid, t unne t t u siiti, ettd maini-
tun ensimmdisen tuntolaitteen (28) ohjaama venttiililaite (43) on sovitettu

koneen kdyttd - tai kytkentdvarusteiden painenesteen sy8ttdjohtoon (50).

5. Jonkin edellisen patenttivaatimuksen mukainen laite, t unnet tu
siitd, ettd vaste-elin (5) on liikkuva edestakaisin koneen toiseen osaan tai

sovitettuy kiskolla tai konsolilla (14) tai vilittdmdsti sen vieressi.

6. Patenttivaatimuksen 5 mukainen laite, t unne ttu siitd, etti vaste-
elin (5) on siirrettdvisti laakeroitu laakeroimiselimel1d (19) varustettuun tankoon
(18), jonka toinen p33 sopivimmin on jiykisti kiinnitetty konsoliin sovitettuun

pitimeen ja kulkee vaste-elimeen koverretun reidn (20) 13pi.

7. Patenttivaatimuksen 5 tai 6 mukainen laite, t unne t tu siitd, etti
vaste-elimen (5) alasivu on kaaren muotoinen kaksine haaroineen, jotka molemmilla
sivuilla ulottuvat konsolin (14) vaakasuoran kannatuspinnan (16) ohi ja ohjainmaises-

ti tarttuu tdhdn.

8. Jonkin patenttivaatimuksen 5 - 7 mukainen laite, tunnettu siitd,
ettd vaste-elin (5) on varustettu sopivimmin elastisesta aineesta tehdylld vaste-
elimelld (24), joka vietdessd vaste-elin (5) koneen osien vi3liin on sovitettu

sijoittumaan koneen osaa tai sen kanssa yhdistettyd osaa vasten.

9. Jonkin edellisen patenttivaatimuksen mukainen laite, tunnet tu
siitd, ettd kolmas tuntolaite (32) on yhdistetty varoituslaitteen kansssa ja sovi-
tettu kytkemddn tdmdn, kun vaste-elin vied3dn pois koneen osien (1, 2) vidliin vie-

dystd asemasta.



€0924

ratentkrav

1. SiZkerhetsanordning vid pressar, stansar, klippare, saxar, héllanordningar
eller dylika maskiner, vid vilka &tminstone en forsta del (1) #r rorlig frén

och mot &tminsione en andra, eventuellt likaledes rorlig del (2) fdr utfdrande
av arbetsoperationer och &tminstone ett spirr- eller distansorgan (5) dr anord-
nat att automzatiskt infdras mellan de bdda delarna eller partier dirav, nir
desca fjirmas eller fjdrmats frdn varandra, och undanf{dras i nidra anslutning
till utfdrande av en arbetsoperation, k &nnetecknad dirav, att &t-
rinstore en avkinnaranordning (28), sirskilt en grinsldgesstillare, d4r anordnad
att avkinna huruvida spirrorganet (5) dr infért mellan maskindelarna (1, 2)
eller icke, och att avkinnaranordningen styr en ventil- eller kopplingsanordning
(49) hos mackinens driv- eller inkopplingsutrustning for att avsiiinga resp. pa-
koppla krafttillforseln till denna i beroende av om spirrorganet dr infort mellan

maskindelarna eller icke,

2. anordning enligt krav 1, kdnnetecknad av en mandveranordning
(493 6) anordnad att vid pdverkan i syfte att ombesdrja maskindelarnas (1, 2)
nérmande mot varandra bringa spdrrorganet till ett fr&n maskindelarna undanfort
ldge, 1 vilket sagda forsta avkdnnaranordning (28) ir pdverkbar av spirrorganet
eller med detta fOrknippade delar fér att pdkoppla krafttillfdrseln till maski-

rens driv- eller inkopplingsutrustning.

3. Arordning enligt ndgot av fOregdende krav, kdénnetecknad dirav,
att spirrorganet (5) 4r rorligt medelst &tminstone en féretridesvis dubbelt
piverkbar kolv-cylindermekanism (6), vars tryckfluidumtillforsel via &tminstone
en andra ventilanordning (38) 4r styrd av maniveranordningen (40) och en andra
avkinnaranordning (27), sirskilt en grinsligesstidllare, vilken 4r anordnad att
avkinna fjirmande av maskindelarna (1, 2) fr&n varandra och att hirvid initi-

1

era eller &siadkomma spirrorganets (5) inférande mellan maskindelarna,

4. Anordning enligt ndgot av firegdende krav, varvid maskinens driv- eller inkopp-
lingsutrustning dr av tryckfluidumtyp, k &nne t ecknad dirav, att den

av sagda forsta avkinnaranordning (28) styrbara ventilanordningen (49) &r anord-
nad i tryckfluidumtilliforselledningen (50) till maskinens driv- eller inkopp-

lingsutrustning.

5. Anordning enligt ndgot av foregldende krav, ka8 nnetecknad dirav,
att spirrorganet (5) dr rérligt fram och &ter pi eller omedelbart intill en vid

den ena maskindelen anordnad skena eller konsol (14).
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6. Anordning enligt krav 5, ki nneteckmnad didrav, att spdrrorganet
(5} dar férskjutbart lagrat pd en med lagringselement (19) férsedd sting (18),
vars ena #nde limpligen #r stelt fidst vid en pd konsolen anordnad hidllare (21)

och genomskjuter ett i spirrorganet urtaget hil (20).

7. Anordning enligt krav 5 eller 6, kEd&nnetecknad dirav, att
spadrrorganets (5) undersida 4r bygelformad med tvenne skdnklar, vilka pd
tmse sidor skjuter ut forbi en horisontell biryta (16) p& konsolen (14) och

gejdartat omgriper denna.

8. Anordning enligt n3got av kraven 5-7, kd&nne tecknad dirav, att
spérrorganet (5) d4r forsett med ett av ladmpligen elastiskt material utfort an-
slagselerent (24), vilket vid infdrande av spirrorganet mellan maskindelarna

eller partier av dessa dr anordnat att anliggas mot den ena maskindelen eller

ett dérmed fOrenat parti.

9. 4nordning enligt ndgot av foregdende krav, k @ nnetecknad dirav,
att en tredje avkiZnnaranordning (32) dr forbunden med en varningsanordning och
anorinad att pldkoppla denna nir spidrrorganet fores bort frdn sitt mellan maskin-

celarra (i, 2) infiérda lige.

Viitejulkaisuja-Anfdérda publikationer
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