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Vynélez sa tyka zapojenia pre programo-
vatelné davkovanie st¢iastok na montdznych
linkdch s rozdielnym pocftom dévkovanych
dielcov do jednotlivych montovanych cel-
kov.

Doteraz sa pre ddvkovanie siCiastok do
montovanych celkov pouZivaji mechanické
krokovacie systémy prispdsobené na polet
stfiastok potrebnych k zmontovaniu kaZdeé-
ho celku osobitne. Nevyhodou tychto systé-
mov je, e pri zmene montovaného celku
je potrebné cely krokovaci systém vymenit.
Dalsou nevyhodou je, Ze tieto systémy nedo-
voluju stidasnt montdZ celkov s rozdielnym
pottom montovanych sufiastok.

Uvedené nedostatky zmierifiuje zapojenie
zariadenia pre programovatelné davkova-
nie sudiastok podla vyndlezu, ktorého pod-
statou je, #e riadiaca jednotka je spojena
vedenim spu§tacich impulzov s programova-
telnou jednotkou, ktord je vedenim riadia-
cich impulzov spojend s krokovym moto-
rom. Programovatelnd jednotka je vedenim
kontrolného signalu spojend so snimacom
polohy davkovania. Programovatelnd jed-
notka je vedeniami hladinovych signalov
spojend jednak so snimacmi minimalnej hla-
diny a jednak so snimafmi maximdlnej hla-
diny ddvkovanych sti¢iastok.

Zapojenim pre programovatelné davkova-
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nie sdfiastok sa docieli univerzédlne pouZi-
tie pre kruhové i priamofiare montdZne sy-
stémy so synchrénnym, asynchrdénnym, ale-
bo Kkombinovanym spdsobom montdZe. K
presnosti a kombindciam v dévkovani sui-
¢iastok do montovaného celku podstatne pri-
spieva krokovy motor, ktorého mnatoCenie
hriadela je riadené bezkontaktne elektric-
kymi impulzami. DalSou vyhodou zapojenia
podla vynélezu je, Ze pre zachovanie postup-
nosti zvoleného programu montéZe pri kom-
bindcii programovatelnej jednotky v spoje-
ni s krokovym motorom nie je potrebny na-
hradny elekiricky zdroj pre zachovanie pa-
mdite postupu montéZe.

Na pripojenom vykrese je znézornené pri-
kladné blokové zapojenie pre programova-
telné ddvkovanie sufiastok. !

Zapojenie pre programovatelné déavkova-
nie sifiastok pozostdva z riadiacej jednot-
ky 1 spojenei vedenim 2 spudtacich impul-
zov s programovatelnou jednotkou 3. Pro-
gramovatelnd jednotka 3 je pripojend vede-
nim 4 riadiacich impulzov s krokovym mo-
torom 5. Na krokovy motor 5 je hriadelom
6 pripojené 16%ko 7 pre montovany celok 8.
Hriade! 6 je pevne opatreny kontrolnym
koti¢om 14, v ktorom st vyhotovené aretac-
né otvory 18. Oproti aretatnim otvorom 18
kontrolného kottifa 14 je umiesineny sni-
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mat 10 polohy dédvkovania, ktory je pripoje-
ny vedenim 9 kontrolného sigrnélu na pro-
gramovatelnd jednotku 3. Nad montdZnymi
otvormi 17 montovaného celku 8 vyustuja
privody 19 zdsobnikov 15 davkovanych si-
Ciastok 18. V dolnej Casti privodov 19 st
umiestnené snimace 12 miniméalnej hladiny
a v hornej Casti privodov 19 sd umiestne-
né snimace 13 maximaédlnej hladiny déavko-
vanych siciastok 18.

Funkcia zariadenia pre programovatelné
ddvkovanie sudiastok je nasledovna: Pra-
covny cyklus sa zaéina tak, Ze riadiaca jed-
notka 1 vySle vedenim 2 spuitaci impulz
programovatelnej jednotke 3. Programova-
telnd jednotka 3 na zéklade vloZeného pro-
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gramu pro montovany celok 8 skontroluje
prostrednictvom snimada 180 polohy davko-
vania a snimaCov 12 minimélnej hladiny
podmienky pre zaCiatok davkovania. Po ove-
reni podmienok pre =zafiatok dévkovania

programovatelnd jednotka 3 vygeneruje po-

trebny poet impulzov pre krokovy motor 5,
ktory prostrednictvom hriadela 6 ot4d8a na
16Zku 7 montovany celok 8 tak, aby sa d4v-
kované suCiastky 16 vloZili do montaZnych
otvorov 17, :
Snimacfe 13 pri dosiahnut! maximélnej
hladiny ddvkovanych stciastok 16 v z&sob-
nikoch 15 vysld impulzy pre zastavenie pri- ‘
vodu davkovanych stéiastok 16 do zdsobni-
kov 15.

PREDMET VYNALEZU

Zapojenie pre programovatelné davkova-
nie sufiastok obsahujice riadiacu jednotku,
programovatelni jednotku, krokovy motor,
snima¢ polohy davkovania, snimafe zéso-
by suaciastok, pri¢om krokovy motor je me-
chanicky spojeny prostrednictvom hriadela
s 16%kom montovaného celku @ hriadel je
opatreny kontrolnym kotifom davkovania
vyznatujice sa tym, Ze riadiaca jednotka
(1) je spojend vedenim (2) spidtacich im-

pulzov s programovatelnou jednotkou (3),
ktord je vedenim (4) riadiacich impulzov
spojend s krokovym motorom (5}, pri¢om
programovatelnad jednotka (3) je vedenim
(9) kontrolného signélu spojend so snima-
om (10) polohy d&vkovania a vedeniami
(11) hladinovych signdlov je spojend jed-
nak so snimafmi (12) minimélnej- hlading
a jednak so snima€mi (13) maximélnej hla-
diny ddvkovanych siciastok (16).
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