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Refeni se tykd rychloupinaciho zaii- TN
, N

zeni, uréeného zejméng pro pfechodné pri-
pevnéni ruéniho kuckynského strojku, zvids-
té mleciho mlynku, k nosn$ desce pracovni- N

ho stolu, Sestdvd 2z kombinace timene o ove i} 4
ldadaci pékou, kterd je se timenem vyklop=
né spojena Ceper., Spodni konec ovlddaci
pdky je opat¥en patkou s excentrickou Cds-
ti, nad ni2 je volné na t¥menu nasazena
ochranr.d podloika, chrdnici nosnou desku
stolu pred poSkozenim tlakem excentrické
tdsti, je-1i ovliddaci pdka v pracovri po-
loze, Nastayeni délky tfmene s ohledem ne
riznd tloudtky nosnych gesek stolu je pro=-
vedeno zdvitem se zajidtoveci matici.
Spojeni rychloupingciho zafizeni s téle-
sem strojku Je zajiStdno kruhovym osazenim
v horni cdstl tfmenu, do ného% zapadd
dridk strojku.

o,

s

.,=
qu

/4

262040




| 262 040
Vynélez se tyké rychloupinaciho ze¥fzenf, zejméne k pFipev-

n&n{ rudnich néstrojl, zvl4it& kuchynskych mlecich strojkd k pra-
covnimu stolu,

Dosud uZifvand za*fzen{ tohoto druhu Jjsou vesm&s zaloZene na
proveden{ se svérac{ Zelist{, p¥ipedné& s trmenem, opatifenym sta-
hovacim 3roubem 8 kruhovou podloZkou. Tato podloZke dosedd pri
uteZeni{ 3roubu ne spodni plochu stolnf desky. Hlevn{ nevyhodou to-
hoto b&%Zné uZ{vaného upinacfho zarizen{ je vynakl4déni zne&né fy-
zické s{ly v pretech ruky, coZ je %asto obtiZné pro Zeny p¥i ku-
chyniskych pracech. Krom& toho, pomérn& meld plocha kruhové podloZ-
ky, tledené 3roubem k povrchu spodnf plochy stolni desky jej{ po-
vrch podkozuje, takZe &esto jsou nevic uiivény rdézné dfevéné pod-
loZzky, umisténé mezi 3roubem & stoln{ deskou, které znesnadnuj{
rychlé & snadné upnuti{. Jsou znéme i jiné upinec{ zs¥{zen{, z8lo-
Zend na prikled na vyuZit{ podtlekového W¢inku pfissvky, sestdve-
jici z pr{tladné & zdvihové &4sti. Upinédn{ strojku timto zplsobem
je, co se fyzické sfly tykda pomirni jedncduché, zef{zeni viek
nelze pouZit na kterémkoliv stole & zejméns je nepou¥itelné na
stolnich deskéch, jejichZ povrch neni zcele hladky. Krom& toho
podtlak v p¥fsavce se nékdy sdém zru3f{ & strojek uvoln{ v duisled-
ku znadného kroutlicfho momentu v rudné ovlédané klice. Existuje
i Fe3en{ k upnut{ néstroje pomoc{ pevnZ instalovené 1i8ty ne des-
ce stolu, do které zapedé za jistoveci zdpsdke télese rudniho né-
stroje. Toto mechanické uchyceni je sice trvelé a ulinné, nelze
ho v38k pouZ{t u Jjinych stoll, které nejsou texto specidln& upre-
veny, prilemZ 1i3te seme p¥i precech ne stole preké2{, rudf{ jeho
vzhled e znemoZnuje &idténi.

Vy3e uvedené nedostatky pouZfivenych zaf{zenf odstranuje rych-
loupinac{ zarfzen{ podle vyndlezu, jehoZ podstata spol{vé v tom,
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2e sestdvd z trmene, k némuZ je ve spodni ¢d4sti vyklopné& uchyce-

na ovléddac{ péka, zakonlend vyztuZnou petkou ¢ excentrickou &és-
t{ @ ne hornim konci manipule&nim ohybem, prilemZ t¥fmen je v hor-
n{ 84sti opet¥en zévitem se zejisfovec! metic{, Pod ni je vytvofeno
osazeni pro uchyceni t¥mene k télesu rudniho strojku. Za Ulelem
ochrany povrchu spodni plochy pred tlakem excentrické &dsti je
vyhodné na tfmen osadit volnou podloZku, priléheajic{ k obvodu ex-
centrické C4sti vyztuiné petky & kterd je ve timenu zejisténa
proti posuvu kolf{kem, '

Vy¥hody rychloupfnecfho zae¥fzen{ podle vyndlezu spolivaj{ pre-
dev3im v tom, 2e pomoci pdkového mechenismu 8 excentrickou &dsti
lze doséhnout snadného 8 rychlého upnuti)bez vyneloZen{ v&t3{ fy-
zické s{ly. Ru&n{ strojek 1lze upnout libovolné€ na okrajovou &ést
stoln{ desky Jjekéhokoliv provedeni & stejn& rychle 1lze toto upnu-
t{ opét zrudit. V ddsledku nastavitelné upravené délky t¥menu lze
za¥{zen{ upnout k deském rizné tloustky, pri¥em? podloZks, uloZe-
néd ne t¥menu, chréni d&inné& spodn{ plochu stolu pied podkozenim.

Pr{kladné proveden{ rychloupfinaciho zerizen{ je znézornéno
na schemetickém vyobrezeni v bo&nim pohledu, z né¢hoZ jsou ztejmé
dvé polohy ovlddac{ pdky, v nepraccvnim & prscovnim stavu,

Rychloupineci zefizen{ ) sestavéd z t¥mene 2, k némuZ je ve
spodn{ ¢dsti vyklopné uchycens v epu 3 ovléddec{ pdks 4, zakonle-
né vyztuZnou patkou 5, tverovenou ne konci do excentrické &dsti
6. Ve své horn{ Cdsti je ovlédac{ péke 4 tvarovdne do ménipulad-
niho ohybu 7, JjehoZ zaobleni wenadnuje uchopent jednou rukou.
 Nasteveni délky z4bdru t¥mene 2 umofnuje jehc zAvitové Z4st 8,
kterd je zakondens zsjidtoveci metic{ 9. K télesu 10 ruéniho né-
stroje je rychlcupinsc{ zerf{zen{ 1 uchyceno ne p¥{kled pomoci osa-
zeni 11, vytvoreného v horni &dsti t¥mene 2, 4o nthoZ je zasunut
drZéx 12, vy¥nfivajic{ z t&lese 10 ru¥nfho néstroje. Ne t¥men 2 je
volné nesezena ochrannéd podloZke 13, JjejiZ pohyb vzhiru je omezen
za jidtovecim kolfkem 14, za8pusténym do t¥mene 2. Ochrannd podlo%-
ks 13 je tvarcvéne podle zsobleného povrchu excentrické 2dsti 6,
takZe 1 pri znalném tlsku,prendseném z ovlddac! péky 4,je nosnd

deske 15 pracovniho stolu chrédnéne pred poskozenim.
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Funkce rychloupfneciho zerfzent 1 je zcele jednoduchd @ epolivé
ve vychylen{ ovlédac{ pdky 4 do neprecovni{ polohy, nastavenf od-
‘povidajiciho zéb&ru t¥emene 2 podle dené tloudfky nosné desky 15
precovniho stolu @ nasunut{ p¥{sludné neoznalené &dsti t&lesa 10
ru¢niho strojku na nosnou desku 19 pracovatho stolu. Viestn{ u;:
nut{ se provede jiZ pouhym vrécenim ovlédac{ pdky 4 do pracovn{
t.j. uzemiend polohy, &im? se nstod{ excentrickd Z4st 6 vyztuZné
petky 5 vzhiru. Te pfes ochresnnou podloZku 13 pevnZ sevie nosnou
desku 15 pracovniho stolu s protilehlou neoznalenou &dst{ t&lesa
10 ruéniho nédstroje. Upnut{ se op&t snadno zrus{ vychylenim ovlé-
daci pédky 4 do nepracovni polohy, &fm? se excentrickd &4st 6 opé&t
netod{ do volné pozice, kdy nep*iléhé s ochrannou podloékou 13 ke
spodni plo3e nosné desky 15 precovantho stolu. o

Rychloupinec)” zeffzenf podle vyndlezu 1ze pouZft i k upnut{
Jinych néstrojé neZ rudnfch mlecich strojkd.

PREDMET VYINAKALEZU

1l. Rychloupinec{ zuar¥izeni, zejméne k upnuti ru&nich néstroja,
2v168t& kuchynskych mlecfch strojkd k pracovnimu stolu, vy-
znadujic{ se tim, 2e sestévd z t¥mene (2), k némuZ je ve
spodni &4sti vjklopn& uchycens ovléadeci pdke (4), zakonlend
v¥ztuZnou petkou (5) 8 excentrickou ¢4st{ (6) @ ne hornim
konci manipulaénim ohybem (7), ptilemZ t¥men (<) je v horn{
gdsti opat¥en zévitem (8) se zejidftoveci maetict (9).

2., Rychloupinect zeX*fzenf podle bodu 1, vyznalujic{ se tim,
e ne t¥menu (2) je volné os2zens ochrennd pedloiks (13),
priléhajic{ k obvodu excentrické &ésti (6) vyztuZné patky
(5» kterd je ve timenu (2) ze jisténa proti posuvu koli-
kem (14).

3. Rychloupinaci{ za¥fzen{ podle bodd 1 & 2, vyznalujfc{i se
tim, %e ve t¥menu (2) v mfst& pod zajidtovect metic{ (9)
je vytvoreno osazeni (11) pro uchycen{ t¥mene (2) v dr2éku
(12) ruZntho néstroje.

1 vykres
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