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Przedmiotem wynalazku jest poprzeczny suport
w ukladzie poziomym lub pionowym sterowany
hydraulicznie zwlaszcza do tokarek, przystosowany
do mocowania na powierzchniach oporowych su-
portéw lub na stalych bocznych plytach obrabia-
rek za pomoca klock6w dociskowych, §rub i na-
kretek, ktére umozliwiajg przesuwanie i ustawianie
katowe przy mocowaniu oraz wyposazony w twar-
dy mikrometryczny zderzak ograniczajacy ruch
do przodu, zapadke zapobiegajaca opadaniu su-
portu przy pionowym ustawieniu, pokretlo i skale
z mechanizmem rozdzielczym stuzgce do usta-
wiania punktu przesterowania z szybkiego prze-
suwu na posuw roboczy, oraz mikroprzelgczniki
i zderzaki dla sygnalizacji pozycji krahcowych
przedniej i tylnej, umozliwiajgce prace suportu w
cyklu automatycznym.

Dotychczas znane i stosowane boczne suporty
przy obrabiarkach pracujacych w ukladzie czolo-
wym umozliwiajg wzdluzny przesuw do osi wrze-
ciona przy sterowaniu hydraulicznym. Na obra-
biarkach tych natomiast przesuwem poprzecznym
mozna wykonywaé¢ kanaly prostopadie z profilem
noza, za§ wykonywanie kanalé6w pod katem
w stosunku do osi wrzeciona odbywa si¢ na innych
obrabiarkach.

Dla wykonywania kanaléw pod katem w sto-
sunku do osi wrzeciona konieczne jest stosowanie
obrabiarek np. tokarek z imakiem gérnym usta-

wionym pod katem. .
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Stosowanie dodatkowych obrabiarek wymaga
zwiekszenia powierzchni produkcyjnej oraz

przediuza wykonawstwo gotowego detalu o czas
potrzebny na zamocowanie i zdejmowanie obra-
bianych przedmiotéw.

Celem wynalazku jest opracowanie konstrukcji
poprzecznego suportu w ukladzie poziomym lub
pionowym, pozwalajagcego na zamocowanie go
w réznych pozycjach katowych i liniowych na
powierzchniach oporowych suportéw lub na bocz-
nych staltych ptytach, charakteryzujgcego sie zwar-
ta budows i minimalnymi gabarytami. '

Cel ten zostal zrealizowany przez zastosowanie
zderzaka mikrometrycznego ograniczajacego ruch
do przodu w osi tloka, wbudowanie suwaka
przesterowujgcego z ruchu szybkiego na posuw,
w stalg ptyte suportu, ktéra posiada przylgcza
dla lewostronnego lub prawostronnego doprowa-
dzania przewodoéw.

Poprzeczny suport w ukladzie poziomym lub
pionowym sterowany hydraulicznie sklada sie
z nastepujacych podstawowych zespoléw: podsta-
wy, suwaka, plyty tylnej i tloka.

Wynalazek jest pokazany w przykladzie wy-
konania na rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia
widok poprzecznego suportu z géry, fig. 2 —
przekr6j poprzecznego suportu przez cylinder,
fig. 3 — przekr6j poprzeczny suportu na tlok,
fig. 4 — schemat hydrauliczny, a fig. 5 — przek-
r6j przez zapadke blokujaca.
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Podstawa 1 umocowana jest do powierzchni
dowolnej plyty 2 obrabiarki za pomoca docisko-
wych klockéw 3, teowych §réb 4 i nakretek 5.
Teowa Sruba 4 jest osadzona przesuwnie w te-
owych rowkach 6 ptyty 2.

Po zluzowaniu nakretek 5 podstawa 1 moze
by¢é obrécona lub przesunieta w rowkach 6 do
dowolnego polozenia i nastepnie znowu ustalona
przez doci$niecie nakretek 5. Po prowadnicach 7
podstawy 1 przesuwa sie suwak 8 z cylindrem 9.
Do podstawy 1 przymocowana jest tylna pilyta 10,
w ktérej osadzony jest tlok 11. W tylnej plycie 10
sq rozmieszezone po obu stronach suwaka 8 przy-
1gczeniowe otwory 12.

W osi cylindra 9 i tloka 11 jest zamocowana
sruba 13, na ktérej przesuwa si¢ zderzak 14
w postaci nakretki obracany pokretlem 15. W ply-
cie 10 osadzony jest suwak 16 przesterowujgcy
z ruchu szybkiego na posdw roboczy uruchamiany
zderzakiem 17. Zderzak 17 przesuwa sie po §ru-
bie 18, ktéra obracana jest pokretitem 19.

Pokretlo 19 za poSrednictwem planetarnej prze-
kladni 20 obraca skale 21 okreS§lajaca odleglo$§é
przesuwu suwaka 8 z nozowym imakiem 22. Ska-
la 21 wskazuje punkt, w ktérym nastepuje
przesterowanie z szybkiego ruchu na posuw ro-
boczy.

Do zewnetrznej strony cylindra 9 przymoco-
wane sg listwy 23 i 24, w ktérych sy osadzone
przesuwnie zderzaki 25 i 26, Zderzaki 25 i 26
oddzialuja na mikroprzetgezniki 27 i 28. Zde-
rzak 25 jest mikrometryczny i sygnalizuje dosu-
niecie nozowego imaka 22 do pozycji wyjSciowej.

Do tylnej piyty 1®¢ dochodza trzy przewody
olejowe 29, 30 i 31. W przypadku gdy do mniej-
szej komory 32 cylindra 9 doprowadzone jest
przewodem 29 medium pod ciSnieniem, a duza
komora 33 ‘jest potgczona z odplywem prze-
wodem 30, nastepuje ruch do tylu nozowego
imaka 22 do twardego zderzaka 26, co sygnali-
zowane jest mikroprzelgcznikiem 27.

" Szybki ruch do przodu suwaka 8 nastepuje
wéwecezas, gdy komory 32 i 33 cylindra 9 sg ze soba
polaczone, co uzyskuje sie dzieki polgczeniu prze-
wodéw 29, 30 i 31 w skrzynce rozdzielczej nie
pokazanej na rysunku.

Przesterowanie z szybkiego ruchu na posuw
roboczy nastepuje przez przerwanie suwakiem 16
polgczenia przewodéw 30 i 31 i utrzymanie po-
1jczenia komory 32 i 33. Suport konczy ruch do
przodu po oparciu sie zderzaka 14 o powierzchnie
oporowg 34 tloka 11.

RéwnoczesSnie odpowiednio nastawiony zderzak 25
naciska sterowany elektrycznie mikroprzelgeznik 28
dajac impuls do wycofania.

" Przy pionowym ustawieniu suportu jest on wy-
posazony w urzadzenie zapadkowe zabezpieczajgce
przed opadami suwaka 8 w przypadku braku
cjénienia. ) ’
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Urzadzenie zapadkowe sklada sie z zebatki 35,
dzwigni 36 zakonczonej zebem 37, sprezyny 38
i tloczka 39. Przestrzen 40 nad tloczkiem 39 polg-
czona jest z mniejszg komora 32 cylindra 9. Pod
wplywem ci$nienia wystepujgcego w przestrzeni 40
cylindra 9, tloczek 39 wypycha zab 37 diwigni 36
Sciskajac sprezyne 38. W przypadku braku cis-
nienia zab 37, pod naciskiem sprezyny 38, wskakuje
pomiedzy zeby zebatki 35. !

Zastrzezenia patentowe

1. Poprzeczny suport w ukladzie poziomym lub
pionowym sterowany hydraulicznie, zwlaszcza do
tokarek, przystosowany do mocowania na powierz-
chniach oporowych suporté6w lub na stalych bocz-
nych ptytkach obrabiarek za pomoca klocé6w -do-
ciskowych, §rub i nakretek, ktére umozliwiajg
przesuwania i ustawienie katowe przy mocowaniu,
znamienny tym, Ze w osi cylindra (9) tloka (11)
znajduje sie Sruba (13) wspoélpracujgca ze zderza-
kiem (14) wykonanym w postaci nakretki obracanej
pokrettem (15) z niezalezng sygnalizacja elektrycz-
na mikroprzelgcznikami (27) i (28) dosuniecia do
powierzchni oporowej (34) twardego zderzaka (14).

2. Poprzeczny suport wedlug zastrz. 1, znamien-
ny tym, ze w piycie (10) osadzony jest suwak (16)
sluzagcy do przesterowywania z ruchu szybkiego
na posuw roboczy, wspélpracujgcy ze zderza-
kiem (17) przesuwnym po S$rubie (18) ustawnej
za pomoca pokretla (19), przy czym pokretlo (19)
sprzezone jest poprzez przekladnie planetarng (20)
ze skalg (21) okre§lajaca odleglo§é przesuwu su-
waka (8) z nozowym imakiem (22).

3. Poprzeczny suport wediug zastrz. 1 —2, zma-
mienny tym, Ze po obu stronach suwaka (8) sg roz-
mieszczone przylaczeniowe otwory (12), w celu
lewostronnego i prawostronnego podlgczenia prze-
wodéw hydraulicznych.

4. Poprzeczny suport wedlug zastrz. 1—3, zna-
mienny {ym, Ze wyposazony jest w mikroprze-
laczniki (27) i (28) do elektrycznego sygnalizo-
wania obydwu pozycji krancowych przy przesuwie
oraz wspollpracujgce z nimi zderzaki (25) i (26).

5. Odmiana wynalazku wedlug zastrz. 1—4
przystosowana do pionowego ustawienia suportu,
znamienna tym, Ze poprzeczny suport zaopatrzony
jest w urzadzenie zapadkowe skladajgce sie z ze-
batki (35) wspélpracujacej z diwignia (36) zakohf-
czong zebem (37) za pomocg sprezyny (38) i tlocz-
ka (39), przy czym pod wplywem ci§nienia wys-
tepujacego w przestrzeni (40) cylindra (9) tto-
czek (39) wypycha zab (37) dZwigni (36) Sciskajac
sprezyne (38), a w przypadku braku ci$nienia
zab (37) pod naciskiem sprezyny (38) wsuwa sie
pomiedzy zeby zebatki (35).



Kl. 49a, 21/00 67 452 MKP B23b 21/Q0

N
\./l
-
-
@
N

C
®
®
®
®
T.
_J

O
C

®
©
©
)| ©
ol

]
©
NS

fig. 1
22 SI jJ r1]1 r_.'?JZ 13 34 ’1J4 IIO
S [
27 T TN, | ) \\ X
Mm’llll/fllllllr LTI LILIIL el// % Wi '/‘,:jiﬁ — 15

R
B AN, /Il//ﬂllw/lltll;/ﬂ::l‘/:l‘l‘ Z §\\\\\\\\“‘\“ %

l =% I i
\ g (AL S
S 0w
] \\\;\. N A/// /
N N i 20
NN \
\“9‘\.‘}‘.“;‘»». eSS
oL L DO
. 15
21




KI. 49a, 21/00 67 452 MKP B 23 21/00

fig ¢
f19.3
. [ —29
27 28 n 30
6 —1 = ;_| e _ﬁ_“'ﬁ > . o
'74 7 _|;
“ — —23 %Z, i M
\rl////,;/,;.‘ G/, // \; fJ z j T—Jl
g 7
\ 72 7 a
k YZ‘ @ ; 9 5
25 ) // fra.
- AN X
< RN 0 39
3 \\’f .
A
e ' = " % 22
TS SSUSSSSSSS \ﬁ %f 7
i 7 8 v& [oo] 2 o
[

Bltk zam. 4213/72 r. 110 egz. A4
Cena zt 10,—



	PL67452B1
	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS
	DESCRIPTION


