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Opis wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest agregat uprawowo-siewny z regulacja przesuwu sekcji roboczych
i sposob regulacji przesuwu sekcji roboczych, stosowany do uprawy gleby i siewu rzedowego. Agregat
uprawowo-siewny moze znalez¢ zastosowanie w gospodarstwach rolniczych o profilu produkcji roslinnej.

Znane rozwigzania agregatow rolniczych sktadaja sie co najmniej z ramy nosnej i narzedzi
uprawowych. Agregaty te wyposazone sg réwniez w réznego rodzaju osprzet stuzacy do podnosze-
nia poszczegolnych narzedzi uprawowych, zamocowany na ramie nosnej. Sterowanie potozeniem
narzedzi uprawowych odbywa sie za pomoca mechanizmow recznych lub sitownikéw hydraulicz-
nych. W stanie techniki znane sg agregaty uprawowo-siewne, w ktorych siewnik unoszony jest
na czas transportu ku gérze, przy czym agregaty te wyposazone sa w jeden sitownik hydrauliczny
usytuowany wzdtuz osi mechanizmu podnoszenia. Kat obrotu jaki wykonuje rama siewnika podczas
unoszenia wynosi okoto 90°, co sprawia, ze siewnik unosi sie do gory, ale przesuniecie $rodka ciez-
kosci catego agregatu jest zbyt mate i wymaga zastosowania dodatkowego wsparcia w postaci kota
podporowego.

Znane jest z opisu patentowego DE 29718303 urzadzenie rolnicze, np. siewnik lub tym podob-
ne urzadzenie, z rozciagajaca sie poprzecznie do kierunku ruchu urzadzenia i opierajacej sie na ko-
tach wsporczych rama nosna i z co najmniej dwoma elementami roboczymi, ktére sa zamocowane
niezaleznie od siebie na ramie nodnej, tak ze ich wzajemny odstep moze by¢ dowolnie ustawiany,
a kazdy element roboczy ma uktady, przy uzyciu ktérych moze byé mocowany poprzecznie do kierun-
ku jazdy, nieprzechylnie, na czesci ramy nosnej i ktére moga by¢ przesuwane do ustawienia odstepu
miedzy elementami roboczymi wzdtuz czesci ramy nosnej.

Znany jest z opisu patentowego EP30885218 siewnik zawierajgcy drazek wsporczy powigzany
z jednostka wysiewajaca.

Rozwiazania tego typu sa bardzo kosztowne, poprzez stosowanie sktadanych ram nosnych.
Urzadzenia tego typu przeznaczone sg wytacznie do siewu a ponadto wymagaja wielu czynnosci
recznie wykonywanych przez operatora takich jak zmiany potaczen ciegiet pomiedzy sekcjami, bloko-
wanie kazdej sekcji z osobna.

Celem wynalazku jest opracowanie agregatu rolniczego o prostej konstrukcji pozwalajace;j
na wykonywanie zabiegéw agrotechnicznych dokonujac zmiany rozstawu sekcji roboczych w zalezno-
$ci od potrzeby zmiany odlegtosci miedzy uprawianymi rzedami, stosujac wymiennos¢ narzedzi.

Agregat uprawowo-siewny wedtug wynalazku posiada rame gtdwna z zamocowana wahliwie
co najmniej jedna belka nosna na koncach, ktérej zamocowano wsporniki na jednym wsporniku osa-
dzono ttoczysko cylindra, a na przeciwlegtym wsporniku osadzono wielokatny pret zakonczony dzwi-
gnia sterujaca z zatyczka osadzona w polu otworéw wspornika. Mechanizm sprzegajacy wyposazony
w cylinder usytuowany nad rama robocza wyposazony jest w obwodowe pierscienie na goérze ktorych
ma dwa zamki usytuowane wzgledem siebie pod katem okoto 90°-120°, wspotpracujace z ksztattow-
nikami zamocowanymi do obejmy osadzonej suwliwie na belce nosnej. Ksztattowniki w ksztatcie litery
~W”" maja na kohcach zaczepy i od wewnatrz gniazda, a kazdy z nich usytuowany jest rownolegle
wzgledem siebie i w roznych odlegtosciach wzgledem osi wzdiuznej ramy. Korzystnie gdy ksztattownik
zaopatrzony jest w jeden zaczep. Cylinder w potowie swej diugosci zaopatrzony jest w sitownik hy-
drauliczny. Korzystnie gdy kohce przeciwlegtych ram potaczone sa poprzeczkami. Korzystnie gdy
ksztattowniki usytuowane sg po dwdch stronach obejmy, rownolegle do osi wzdtuznej belki nosnej,
przy czym sasiadujace umocowane sa wymijajaco wzgledem siebie, zakohczone sa zaczepami i przy-
legtymi do nich od wewnatrz gniazdami blokujacymi. Sekcja robocza zamocowana suwliwie na belce
nosne| sktada sie z obejmy ksztattem odpowiadajacej belce nosnej ma od goéry zamocowane dwa
ksztattowniki za$ do boku ma zamocowane uszy nosne.

Rozwiazanie wedtug wynalazku umozZliwia operatorowi znaczne przyspieszenie przestawienia
szerokosci miedzyrzedzi, poprzez przestawienie tylko dwodch dzwigni (na czole ramy prawej i lewej),
uruchomieniu hydrauliki w ciagniku w celu przesuniecia sekcji oraz ich podniesieniu lub opuszczeniu
(hydraulicznie, recznie). Rozwigzanie cechuje prostota wykonania a w konsekwencji niskie koszty
wytworzenia i eksploatac;ji.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przyktadzie wykonania na rysunku, na ktorym fig. 1
przedstawia widok agregatu od strony zawieszenia na ciagniku w trzech réznych ustawieniach roz-
stawu miedzyrzedzi sekcji siewnych oraz w widoku szczegdty agregatu od strony ramy roboczej
z potozeniem dzwigni sterujacej:
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.a — rozstaw waski, wszystkie sekcje sg opuszczone. W tym potoZzeniu sitownik wypychajacy cylinder
z zamkami jest maksymalnie schowany. DZwignie sterujaca mozna przestawi¢ w potozenie
,al’, ,a2", ,a3", ,a4”. Potozenie ,a1” umozliwia poprzez wypchniecie cylindra z zamkami prze-
stawienie sekcji w potozenie rozstawu miedzyrzedzi ,b". Z pozycji dzwigni ,a3” mozliwe jest
przesuniecie sekcji do rozstawu ,c”. Ustawienia ,a2” oraz ,a4” kierujg zamki w gniazda ksztat-
townikéw i blokuja mozliwos¢ przestawiania.

.0" — rozstaw szeroki, potowa sekcji jest opuszczona, reszta podniesiona — niesiejgca. W tym poto-
zeniu sitownik wypychajacy cylinder z zamkami jest maksymalnie wypchniety — pozycja ,b1”".
Mozliwe jest zablokowanie samoczynnego przesuwania sekcji podczas pracy poprzez przesta-
wienie dzwigni sterujacej w potozenie ,b2”. Z ustawienia ,b1” mozna poprzez maksymaine cof-
niecie sitownika wréci¢ do potozenia ,a1” i rozstawu sekcji ,a”".

,C" — rozstaw posredni, cztery sekcje uniesione. W tym potozeniu sitownik wypychajacy cylinder
z zamkami jest maksymalnie wysuniety — pozycja ,c1”. Mozna zablokowal¢ sekcje poprzez
przestawienie dzwigni w potozenie ,c2”. Na rysunku w ramce pod pozycjami ,c1" i ,c2” jest po-
kazana tylna strona ramy, gdzie znajduja sie ksztattowniki odpowiadajace przestawianiu w po-
zycje z ,a" do ,c".

Ustawienie ,a" jest pozycja wyjsciowg do przestawiania w pozycje ,b” lub ,c”. Nie mozna zmie-
ni¢ ustawien bezposrednio z ,b” do ,c” lub ,c” do ,b”, trzeba powrdci¢ do rozstawu ,a” zeby mozna
przesunac sekcje na wiekszy rozstaw miedzyrzedzi.

Fig. 2 przedstawia agregat z sekcjami do uprawy pasowej w widoku od gory w dwoch konfigu-
racjach rozstawu ,a”, ,b”".

Fig. 3 przedstawia agregat w widoku z boku w pozycji roboczej i uniesionej z sekcja wysiewaja-
ca z kotem kopiujacym, tarcza pojedynkujaca nasiona i redlica talerzowa.

Fig. 4 przedstawia agregat w widoku z boku w pozycji roboczej i uniesionej z zebem spulchnia-
jacym, talerzem rozgarniajacym, talerzem zgarniajacym.

Fig. 5 przedstawia agregat w perspektywie wyposazony w sekcje wysiewajace na przemian
W pozycji roboczej i uniesionej.

Fig. 6 przedstawia widok kohcowej czesci ramy roboczej po stronie zaopatrzonej w dzwignie
sterujaca.

Fig. 7 przedstawia widok korncowej czesci ramy od przodu pod katem 45° po stronie dzwigni
sterujacej.

Fig. 8 przedstawia fragment agregatu w widoku z gory pod katem 45° od strony zawieszenia
sekcji roboczych.

Fig. 9 przedstawia widok perspektywiczny pod katem 45° ramy od strony zawieszenia
na wsporniku TUZ.

Fig. 10 przedstawia widok ramy roboczej od gory pod katem z zamocowanymi ksztattownikami
z jednym zaczepem; u géry rama w pozycji rozstawu ,a” za$ u dotu w pozycji ,c".

Fig. 11 przedstawia agregat z boku pod katem 45° zlozony z 4 ram roboczych zespolonych
po dwie z kazdej strony z czterema sekcjami roboczymi na kazdej ramie robocze;.

Fig. 12 przedstawia agregat w widoku z boku pod katem 45° z sekcjami do uprawy pasowe;.

Fig. 13 przedstawia agregat w widoku z gory z sekcjami do uprawy pasowej.

Fig. 14 przedstawia agregat w widoku od strony zawieszenia na ciagniku w pozycji roztozonej
i ztozonej z zamocowanymi sekcjami wysiewajacymi.

Fig. 15 przedstawia agregat w widoku perspektywicznym pod katem od strony zawieszenia
do ciagnika w pozycji roztozonej i ztozonej.

Fig. 16 przedstawia agregat w rzucie perspektywicznym pod katem z réznym rozstawem
miedzyrzedzi z zamontowanymi zebami do spulchniania pasowego; gérny rysunek — rozstaw miedzy-
rzedzi waski, srodkowy rysunek — rozstaw miedzyrzedzi szeroki, dolny rysunek — rozstaw miedzyrze-
dzi posredni.

Fig. 17 przedstawia agregat w widoku perspektywicznym pod katem z mechanizmem przesu-
wania sekcji w przekroju osiowym.

Wykaz oznaczen czesci konstrukcyjnych:
1 —rama gtdwna

2 - belka nosna

3 - mechanizm sprzegajacy
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— mocowanie TUZ ciggnika
— ramiona réwnolegtoboku
— wspornik

— wspornik

— dzwignia sterujaca

— zatyczka

10 - nakretka

11 — pret wielokatny

12 - zawleczka

© oo~NO OGN

13 - otwory

14 — cylinder
15 - pierécienie
16 — zamki

17 — ksztattownik

18 - zaczep

19 - gniazdo blokujace

20 - obejma

21 — sekcja robocza siewna

22 — mechanizm hydrauliczny

23 - uszy nosne

24 — otwér do mocowania przewodu hydraulicznego
25 - ttoczysko

26 - ksztattownik z jednym zaczepem

27 — poprzeczka

28 - koto kopiujace grunt

29 - talerz zgarniajacy

30 — rurki nawozowe

31 - talerz zebaty rozgarniajacy resztki pozniwne
32 - sekcja robocza spulchniajgca

33 - zgb spulchniajgcy

34 - sitownik hydrauliczny

Przyktad |

Agregat uprawowo-siewny zbudowany z ramy gtéwnej 1 z zamocowanym od strony ciagnika
mocowaniem TUZ 4 z drugiej strony posiada dwie belki nosne 2 zamocowane wahliwie i potaczone
sitownikami hydraulicznymi 34. Na koncach belek no$nych 2 zamocowane sg wsporniki 6, 7, na kto-
rych osadzone sag ttoczyska 25 i prety wielokatne 11 mechanizmu sprzegajacego 3. Ttoczyska 25
zamocowane sg nakretka 10, prety wielokatne 11 zakonczone sg dzwigniami sterujacymi 8 zakontro-
wane nakretkami 10. Mechanizmy sprzegajgce 3 majg cylindry 14 z pierécieniami 15, na ktérych sa
dwa zamki 16 usytuowane wzgledem siebie pod katem 120°. Dzwignie sterujace 8 posiadaja zatycz-
ki 9 do blokowania w otworach 13. Na belkach 2 osadzone sg obejmy 20, na ktérych od gory zamo-
cowane sag ksztattowniki 17 zakonczone zaczepami 18 i przylegtymi gniazdami blokujacymi 19.
Do bokdéw obejm 20 po stronie zgodnej z kierunkiem jazdy zamocowane sg uszy nosne 23, do ktorych
zamocowane sg sekcje robocze siewne 21 poprzez ramiona rownolegtoboku 5.

Przyktad Il

Agregat uprawowo-siewny zbudowany z ramy gtéwnej 1 z zamocowanym od strony ciagnika
mocowaniem TUZ 4 z drugiej strony posiada dwie belki nosne 2 zamocowane wahliwie i potagczone
sitownikami hydraulicznymi 34. Na koncach belek no$nych 2 zamocowane sg wsporniki 6, 7, na kto-
rych osadzone sg ttoczyska 25 i prety wielokatne 11 mechanizmu sprzegajacego 3. Ttoczyska 25
zamocowane sg nakretka 10 za$ prety wielokatne 11 zakonczone sg dzwigniami sterujacymi 8 zakon-
trowane nakretkami 10. Mechanizmy sprzegajace 3 maja cylindry 14 z pierscieniami 15, na ktorych sa
dwa zamki 16 usytuowane wzgledem siebie pod katem 120°. Dzwignie sterujace 8 posiadaja zatycz-
ki 9 do blokowania w otworach 13. Na belkach 2 osadzone sg obejmy 20, na ktérych od gory zamo-
cowane sg ksztattowniki 17 zakoriczone jednym zaczepem 26 i przylegtymi gniazdami blokujacymi 19.
Do bokdéw obejm 20 po stronie zgodnej z kierunkiem jazdy zamocowane sg uszy nosne 23, do ktorych
zamocowane sg sekcje robocze 32 i siewne 21 poprzez ramiona réwnolegtoboku 5.
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Przyktad Il

Agregat uprawowo-siewny zbudowany z ramy gtéwnej 1 z zamocowanym od strony ciagnika
mocowaniem TUZ 4 z drugiej strony posiada cztery belki 2 potaczone parami z sobg czterema po-
przeczkami 27 tworzac dwa uktady ramowe. Uktady ramowe zamocowane sg wahliwie i potgczone
zramg gtownag 1, sitownikami hydraulicznymi 34. Na konhcach belek nosnych 2 zamocowane sg
wsporniki 6, 7, na ktérych osadzone sag ttoczyska 25 i prety wielokatne 11 mechanizmu sprzegajace-
go 3. Ttoczyska 25 zamocowane sg nakretka 10, zas prety wielokatne 11 zakohnczone sg dzwigniami
sterujgcymi 8 zakontrowane nakretkami 10. Mechanizmy sprzegajace 3 maja cylindry 14 z pierscie-
niami 15, na ktérych sa dwa zamki 16 usytuowane wzgledem siebie pod katem 120°. Dzwignie steru-
jace 8 posiadajg zatyczki 9 do blokowania w otworach 13. Na belkach 2 osadzone sg obejmy 20,
na ktérych od gory zamocowane sg ksztattowniki 17 zakonczone zaczepami 18 i przylegtymi gniaz-
dami blokujacymi 19. Do bokdw obejm 20 po stronie zgodnej z kierunkiem jazdy zamocowane sg uszy
nosne 23, do ktérych zamocowane sg sekcje robocze spulchniajace 32 poprzez ramiona rownolegto-
boku 5.

Przyktad IV

Regulacja przesuwu sekcji roboczych w agregacie uprawowo-siewnym odbywa sie poprzez ob-
rot dzwigni regulacyjnej 8, co powoduje obroét cylindra 14 i umieszczenie zamka 16 w zaczepie 18
po czym, uruchomienie mechanizmu sprzegajacego 3 powoduje ruch posuwisty cylindra 14 i jedno-
czesny obejmy 20 wzdtuz osi wzdtuznej belki nodnej 2, za$ ustawienie dzwigni regulacyjnej 8 osadza-
jac zatyczke 9 w skrajnym otworze 13 powoduje zblokowanie zamka 16 w gniezdzie 19.

Zastrzezenia patentowe

1. Agregat uprawowo-siewny zawierajacy rame robocza, do ktérej zamocowano suwliwe sekcje
robocze sterowane mechanizmem hydraulicznym, znamienny tym, ze mechanizm sprzega-
jacy (3) osadzony na wspornikach (6, 7) zaslepiajacych konce belki nosnej (2), zaopatrzony
w pierscienie (15) z zamkami (16) wspotpracujacymi i ksztattownikami (17) zamocowanymi
do co najmniej jednej sekcji roboczej (21, 32) osadzonej suwliwie w odstepach na catej dtu-
gosci belki nosnej (2), ktéra to belka nosna (2) zamocowana jest wahliwie i potaczona sitow-
nikiem hydraulicznym (34) z rama gtowna (1).

2. Agregat wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze mechanizm sprzegajacy (3) wyposazony jest
w cylinder (14) z jednej strony wyposazony w tloczysko (25) wsparte na wsporniku (6) zas
z drugiej strony posiada wielokatny pret (11) wsparty na wsporniku (7) zakonczony dzwignia
sterujaca (8) z zatyczka (9) usytuowana w polu otworow (13) umieszczonych w gérnej czesci
wspornika (7), nadto cylinder (14) na zewnatrz posiada pierscienie (15) od gory z zamoco-
wanymi dwoma zamkami (16) usytuowanymi wzgledem siebie pod katem 90°-120°, przy
czym ilosc¢ pierscieni (15) cylindra (14) odpowiada ilosci sekcji roboczych (21, 32).

3. Agregat wediug zastrz. 1, znamienny tym, ze ksztattowniki (17) usytuowane sa po dwdch
stronach obejmy (20), rownolegle do osi wzdtuznej belki nosnej (2), przy czym sasiadujace
umocowane sa wymijajaco wzgledem siebie, zakonczone sa zaczepami (18) i przylegtymi
do nich od wewnatrz gniazdami blokujacymi (19).

4. Agregat wedtug zastrz. 1, 3, znamienny tym, ze sekcja robocza (21, 32) zamocowana suwliwie
na belce nosnej (2) sktada sie z obejmy (20) ksztattem odpowiadajacej belce nosnej (2) ma
od géry zamocowane dwa ksztattowniki (17) za$ do boku ma zamocowane uszy nosne (23).

5. Agregat wediug zastrz. 1-4, znamienny tym, ze przeciwlegte ramy nosne (2) maja konce
potaczone poprzeczkami (27).

6. Agregat wedlug zastrz. 1, 3, znamienny tym, Ze ksztattownik (17) posiada jeden za-
czep (18).

7. Sposob regulacji przesuwu sekcji roboczych w agregacie uprawowo-siewnym za pomoca
uktadu hydraulicznego, znamienny tym, ze obrot dzwigni regulacyjnej (8) powoduje obrot
cylindra (14) i umieszczenie zamka (16) w zaczepie (18) po czym, uruchomienie mechani-
zmu sprzegajacego (3) powoduje ruch posuwisty cylindra (14) i jednoczesny obejmy (20)
wzdtuz osi wzdtuznej belki nosnej (2) za$ ustawienie dzwigni regulacyjnej (8) osadzajac za-
tyczke (9) w skrajnym otworze (13) powoduje zblokowanie zamka (16) w gniezdzie (19).
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